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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

■>" 5

El presente registro de MODELO DE UTILIDAD, tiene por objeto garantizar 

le explotación y fabricación exclusiva, en todo al Territorio Nacional, 

de une LAVADORA PERFECCIONADA CON SISTEMA DE VELOCIDAD REGULADLE HEDIAN­

TE CONTROL ELECTRONICO, tal y como se describa a continuación y queda re­

presentado en las adjuntas hojas da dibujos.

10

La referida levadora perfaccionada, con sistema de velocidad regulable 

mediante control electrónico, ofrece características propias tales, en 

cuanto e su construcción, originalidad, seguridad y facilidad de mane­

jo ae refiere, que la hacen da notable utilización para los fines e que 

se encuentra destinada. Así la invención a que ae refiere la presente 

Memoria, constituye una novedad industrial, con caraoterlaticas y ven­

tajas que la hacen merecedora del privilegio de explotación exclusiva, 

qu8 por ello se solicita, premiando asi los méritos de quien aporta a 

la industria del país, una mejora efectiva y precisamente comprendida

- 15 entre las enunciadas por le Ley como petentablea.

Como es sabido el tambor da laa lavadoras está acoplado mediante un sis­

tema de poleas a un motor eléctrica, el cual hace girar el tambor. Para 

variar la velocidad del tambar, o bien se varia le relación de poleas 

de tambor—motor, o bien se varíe la velocidad del motor.

20 La lavadora perfeccionada, objeto del presente MODELO DE UTILIDAD, uti­

lizo una relación de polea tambor - motor fije, y verle le velocidad del 

motor eléctrico, para obtener la variación de velocidad en el tambar.

25

En la lavadora perfeccionada, existen dos elementos esenciales : 

e) Motor eléctrico asincrono monofásico. 

b ) Control eléctrónico de velocidad.

El motor eléctrico es un motor asincrono monofásico, con un cierto núme­

ro de polaridades diferentes, y por tanto igual número de velocidades de 

sincronismo distintas; estes velocidades de sincronismo y por tanto las 

polaridades del motor serán elegidas de acuerdo con le relación de polea
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30 tambor - motor y las velocidades máximas y mínimas que se deaen en el

motor, como más adelante exponemos*

El control electrónico de velocidad, cuyo esquema se muestra en la fi­

gura 1 , alimenta al motor eléctrico con una tenaiófl variable, consi­

guiéndose de esta forma variar la velocidad del motor, que se ha su- 

35 puesto con tíos polaridades diferentes F y G (Figura 1).

Este control electrónico consta de un triao (l) y su circuito de dis­

paro (3) el cual, según sea au ángulo de disparo será la tensión de ali­

mentación al motor, ésta puede variar desde tensión nominal a tensión 

cero, consiguiéndose con el motor en carga desde una velocidad Vi m£- 

40 nima hasta su velocidad de régimen, como se muestra en la Fig. 2.

Pera un par resistente Cr. la intersección con las curves caracterís­

ticas C, N del motor nos dará la velocidad del motor, en la figura 2 

está representada la velocidad máxima ( V máx.) para tensión en el mo­

tor UN y tensión mínima para el motor en este caso 0,5 UN*

45 El control electrónico lleva dispositivos (5) para mantener la veloci­

dad en el motor constante, fronte a variaciones de carga del motor o 

variación de alimentación de tensión el sistema motor más control.

El control electrónico está autoproteyido contra bloqueos prolongados 

del motor mediante (ó). Este control electrónico está sujeto a vsria- 

50 ciones dependiendo de la potencie del motor a emplear.

A fin de describir clara y suficientemente la lavadora perfaccionada, 

objeto del presente MODELO DE UTILIDAD, supondremos su motor asincrona 

monofásico con dos polaridades. Asi para obtener una gama de velocidades 

variables en el tambor de la lavadora de 20 r.p.m. a 1.000 r.p.m., se 

. 55 emplea una reducción de polea máxima de 1/2,8. Las dos polaridades de

este motor se eligieron dependiendo del par resistente máximo, que ee ha 

de aplicar al motor, asi como de la reducción de polea, motor/tambor 

que se ha elegido, la cual nos determinará la potencia del motor. Supon­

gamos que la velocidad máxima que se desea alcanzar para un par reiisten­

so te máximo Cr. sea V máx. y qua la velocidad mínima sea V mln., en­

tonces las características del motor, deben ser la representada en la 

Figura 3.
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En esta figura se he supuesto que la curva 1 , se lo curve caracterís­

tica C/N del motor con la polaridad F a tensión nominal y la curva 1'

65 es la curva C/N de mínima tensión de regulación en la polaridad F.

La curva 2 es la curva característica C/N del motor con la polaridad 

G a tensión nomináis la curva 2' es la curva C/N de mínima tensión de 

regulación cun la polaridad G.

Para regular la velocidad entre V rain, y ve se conectaré al motor 

70 con la polaridad G controlado por el módulo electrónico.

Para regular el motor entre la velocidad Ve y V méx. se conectará 

el motor con la polaridad F controlado por el módulo electrónico.

La conexión entre el motor y el módulo es como muestre la figura 1, en 

ésta se vé como el módulo esté unido a las dos polaridades del motor,

75 y pera cjue trebeje le polaridad F se alimenta tensión al sistema entre

los puntos A y C, para que el motor trabaje con la polaridad G se ali­

menta al sisteme entre los puntos B y C.

La interconexión del sistema motor-control con las funciones de la la­

vadora, la efectúa el programador de le lavadora (4), el cual en el mo- 

80 mentó adecuado efectúa la alimentación entre los puntos A y C, ó B y C,

al mismo tiempo comanda al circuito electrónico para que éste dé la ve­

locidad adecuada al motor que se necesita en ese determinado ciclo de 

la levadora.

El arranque del motor se puede efectuar a pleno par, hasta una datermina- 

85 de velocidad; ó bien anulando el control, mediante el programador, un de­

terminado tiempo; ó bien mediante un dispositivo que lleva el control 

para arrancar el motor con tensión nominal, hasta una determinada velo­

cidad.

Les prestaciones sobre la velocidad del tambor de las lavadoras de este 

90 sisteme son les siguientes i

18) velocidad de lavado adecuada a cada tipo de tejido entre 20f80 r.p.m. 

28) Velocidad de precentrifugado de 80-130 r.p.m.

38) Velocidad de centrifugado de 200^600 r.p.m.

48) velocidad de centrifugado rápido de COOfl.OOQ r.p.m.
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95 Pera la debida comprensión del objeto del presente MOCELO DE UTILIDAD,

se adjuntan a 1a presente Memoria 2 hojas de planos, en las que a titu­

lo de ejemplo, no limitativo, se han representado los diferentes elemen­

tos, asi como la relación que guardan entre el. En las citadas hojas de 

planos, quedan representadas las Figures siguientes t

100 La Figura 1.- Es una representación esquemática da los diferentes cir­

cuitos eléctricos, en la que puede distinguirse el triac (1 }, el sensor 

de alimentación [2), el circuito de disparo del triac (3), el programa­

dor (4), el sensor de velocidad (5}, el sensor de bloqueo (6), y las po­

laridades del motor F y G, en el caso de un motor de 2.

105 La Finura 2.- Es un diagrama ( C, N ) pete distintas tensiones de entra­

da.

La Finura 3.- Es une representación de las características del motor su­

puestas unas velocidades máxima y mínima.

V A R I O S  s

Tanto los materiales, formas y disposiciones de los elementas, así como 

110 del conjunto, del objeto que constituye el presente MODELO DE UTILIDAD,

son susceptibles de variación, siempre que este cambio no altere la esen- 

cialidad del objeto a que nos referimos.

Los términos en que quede redactada esta Memoria, son cierto y fiel re­

flejo de lo quo se pretende registrar como MOCELO DE UTILIDAD. Dichos 

115 términos, habrán de ser tomados en sentido bien amplio, nunca limitativo.



-  6 -

N O T A  D E  R E I V I N D I C A C I O N E S

El presonta MODELO TE UTILIDAD, cuyo registra se solicita por veinte 

años en España, a Favor de "IC-MEI ESPAÑOLA, 0. A.n, de nacionalidad 

española y domiciliada en MADRID, Calle Infantas, 31, pors "LAVADORA 

PERFECCIONADA CON SISTEMA CE VELOCIDAD REGULADLE MEDIANTE CONTROL ELEC- 

120 TRONICO", recaerá sobre las particularidades características de las si­

guientes REIVINDICACIONES :

1*.- Lavadora perfeccionada con sistema de velocidad regulable mediante 

control electrónico, esencialmente caracterizada por constar de dos ele­

mentos esenciales : un motor eléctrico asincrono monofásico y un control 

125 electrónico de velocidad.

Lavadora perfeccionada con sistema de velocidad regulable mediante 

control electrónico, según la reivindicación anterior e igualmente carac­

terizada porque el motor asincrono monofásico está provisto de un número 

determinado de polaridades diferentes, y por tanto, de igual número de 

130 velocidades de sincronismo distintas. Las referidas polaridades serán

elegidas de acuerdo con le relación de polea tambor-motor, así como las 

velocidades máximas y mínimas que se deseen en el motor.

3*.- Lavadora perfeccionada con sistema de velocidad regulable mediante 

control electrónico, según las anteriores reivindicaciones e igualmente 

135 caracterizada porque el motor es alimentado por el control electrónico

d8 velocidad con una tensión variable, con lo cual se consigue variar 

su velocidad. Dicho control conste de un triac y su circuito de dispa­

ra que variará la tensión de alimentación el motor.

4».- Lavadora perfeccionada con sistema de velocidad regulable mediante 

140 control electrónico, según las anteriores reivindicaciones, e igualmente

caracterizada porque la regulación entre determinados intervalos de velo­

cidad del motor, se consigue conectando las diferentes polaridades del 

misma, siempre controlando dichas conexiones con el módulo electrónico.

S««- Lavadora perfeccionada con sistema de velocidad regulable mediente 

145 control electrónico, según les anteriores reivindicaciones e, igualmente
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150

155

160

165

caracterizada porque la interconexión del sistema de control con las 

funciones propias de la lavadora se consigue mediante el programador 

de la misma, el cual elige el empleo de los diferentes polaridades del 

motor, asf como comanda el circuito electrónico pare dar la velocidad 

necesaria.

Lavadora perfeccionada con sistema de velocidad regulable median­

te control electrónico, según las anteriores reivindicaciones e igual­

mente caracterizada porque el arranque del motor se puede efectuar bien 

a pleno par hasta une determinada velocidad; bien anulando el control 

mediante el programador, durante un tiempo determinado; ó bien median­

te un dispositivo, que lleva el control, para arrancar el motor con 

tensión nominal, hasta una determinada velocidad.

7*.- Lavadora perfeccionada con sistema de velocidad regulable mediante 

contra! electrónico, seui2n las reivindicaciones anteriores e igualmente 

caracterizada porque se regula la velocidad del tambor de forma continua, 

con posibilidad de elección de la velocidad de tambor que se requiera en 

ceda secuencia del ciclo del programa.

38.- "LAVADORA PERFECCIONADA CON SISTEMA DE VELOCIDAD REGULABLE MEDIAN­

TE CONTROL ELECTRONICO".

Todo conforme a lo descrito, en la precedente Memoria que, conste de sie­

te hojea, foliados y mecanografiadas, por una sola cara, representándose 

a titulo ds ejemplo, no limitativo, en las tíos hojas de dibujos que se 

acompañan.

MADRID, -“”6 JUL 1978
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