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M O D E L O D E U T I L I D A D

por VEINTE años

s o l ic i ta d o  en España a fa v o r  de MALIND -  F inanz A n s ta l t ,  de 
n a c io n a lid a d  l i e c h te n s t i e n s e ,  d o m ic iliad a  en Schaan, 
L ie c h te n s te in , p o r "M o tocu ltivado r m onorrueda", con p r i o r i ­
dad de l a  s o l i c i t u d  s u iz a  9094/75 de fech a  11 J u l io  1975. -

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p re se n te  in v en ció n  se  r e f i e r e  a  un m o to cu ltiv a  
dor monorrueda con apero in te rc a m b ia b le . - - - - - - - - -

E l o b je to  de l a  in v en c ió n  es r e a l i z a r  un m otocultl.
5. vador que se a  fá c ilm en te  u t i l i z a b l e  en te r re n o s  de c u a lq u ie r

t ip o ,  en p a r t i c u la r  en te r re n o s  in c lin a d o s . - - - - - - - -

Otro o b je tiv o  de l a  invención  es r e a l i z a r  un moto 
c u lt iv a d o r  que o fre z c a  l a  p o s ib i l id a d  de in te rc a m b ia r  en fo r  
ma rá p id a  y cómoda e l  a p e r o . -------------- ------ ------ --------- ---------

10. Otro o b je to  de l a  invención  es r e a l i z a r  un moto-
c u lt iv a d o r  de costo  lim ita d o  con re sp e c to  a l a s  p re s ta c io n e s  
o f r e c i d a s . ---- ------ --- -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  -  ---------- -------------

T ales o b je tiv o s  se  a lc an z an , según l a  invención  con
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un m o tocu ltiv ad o r monorrueda con apero in te rc am b iab le  carac  
te r iz a d o  porque comprende una armadura p ro v is ta  de manceras 
de mando y que se apoya sob re  una rueda  ú n ic a  d isp u e s ta  so­
b re e l  e je  b a r ic é n t r ic o  de l a  máquina, un m otor de combustión 
in te r n a  montado sobre  d ich a  arm adura y ap to  p a ra  p ro p o rc io ­
n a r  e l  movimiento de t r a b a jo  y de avance a l a  máquina, y un 
apero a so c ia b le  amoviblemente a d ich a  arm adura en co rrespon­
d en c ia  con un m anguito f r o n t a l  de é s ta .  ----------------- --- -  -  -

La p re se n te  in v en ció n  se a c la r a r á  a  co n tin u ac ió n  
con r e f e r e n c ia  a lo s  p lan o s anexos en lo s  que: ----  -  -  ----

Ry

La f ig u r a  1 m u estra  en p e rs p e c t iv a  p a rc ia lm en te  ex 
p lo s io n ad a  e l  m o to cu ltiv ad o r según l a  in v en ció n  en su  u t i l i z a  
ción como m otosegadora, - - - - - - - - - -  -------- -------- - -

l a  f ig u r a  2 m u es tra , en secc ió n  v e r t i c a l  am pliada, 
e l  grupo de tra n sm is ió n  de lo s  m ovim ientos de avance y de 
t r a b a j o , -------------- --------- -------------------------- --------- ----------------------

l a  f ig u r a  3 m u estra  en p la n ta  un apero  p a ra  l a  
transfo rm ac ió n  d e l m o to cu ltiv ad o r en m o tobarredo ra , y -  -  ----

l a  f ig u r a  4 m u estra  en p la n ta  un apero  p a ra  l a  
tran sfo rm ac ió n  d e l m o to cu ltiv ad o r en m otoazada. - - - - - -

Como se ve en l a s  f ig u ra s ,  e l  m o to cu ltiv ad o r según 
l a  invención  comprende una arm adura 1 de l a  cu a l son s o l id a ­
r i a s  dos m anceras 2 p a ra  l a  g u ia  de l a  m áquina. - - - - - -

¡y.
¡'y
É!#

l

a-;':
i#̂-,1

..í

A l a  armadura 1 se  a p l ic a  un m otor de combustión
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in te r n a  3 alim entado  p o r un d ep ó s ito  4 d isp u e s to  superiorm en 
t e ,  y un elem ento en forma de c a ja  5 y que t ie n e  l a  doble 
fu n c ió n  de s o s te n e r  l a  ru ed a  6 y de a l o j a r  in te r io rm e n te  lo s  
órganos p a ra  l a  tra n sm is ió n  a é s t a  d e l movimiento de avance.

E l á rb o l m otor 7 e s t á  u n id o , a  t r a v é s  de un grupo § 
re d u c to r  8 con c o r re a , a  un á rb o l 9 que procede a  t r a n s m i t i r  ^ 
a l  apero  e l  movimiento de t r a b a jo .  ------------------------------------- M

A dicho á rb o l 9 e s t á  ca lado  un t o m i l l o  s in  f i n  §
K-'10 acoplado a  una ru ed a  d en tada  h e l ic o id a l  11, c a lad a  a  su vez $ 

sobre  un á rb o l 12 d isp u e s to  p a ra le la m en te  a l  á rb o l 13 de r o t a  § 
c ión  de l a  ru ed a  6 . --------------------------- --- -------------- ------ --------- <S

En co rresp o n d en c ia  con e l  extremo más a le ja d o  de 
l a  ru ed a  den tada 11, e l  á rb o l 12 e s  in te r io rm e n te  hueco y es 
t á  p ro v is to  de dos s e r ie s  de o r i f i c i o s  14, 14* d isp u e s to s  a  
lo  la rg o  de dos l in e a s  c i r c u n f e r e n c ia le s  y que a lo ja n  cada 
uno una e s f e ra  15, 1 5 '. D entro d e l á rb o l 12, además, e s t á  d is  
puesto  un pequeño á rb o l c o a x ia l  16, p ro v is to  de una n erv ad u ra  
c i r c u n fe re n c ia l  17 y m óvil ax ia lm en te  e n tre  t r e s  p o s ic io n e s  
bajo  mando de una p a lan ca  18 acc io n ab le  por e l  o p erad o r. En 
co rresp o n d en c ia  que con una de l a s  dos p o s ic io n e s  extrem as 
( i l u s t r a d a  en l a  f i g .  2) l a  n e rv a d u ra  c i r c u n fe re n c ia l  17 es 
c o p la n a r ia  con una de l a s  dos s e r i e s  de o r i f i c i o s  14; en co­
rre sp o n d e n c ia  con l a  o t r a  p o s ic ió n  extrem a l a  misma n erv ad u ra  
es c o p la n a r ia  de l a  o t r a  s e r i e  de o r i f i c i o s  1 4 ',  m ien tra s  que 
en co rresp o n d en c ia  con l a  p o s ic ió n  in te rm e d ia  de l a  n e rv ad u ra  
17 cae exactam ente en p o s ic ió n  e q u id is ta n te  de l a s  dos p rece ­
d e n te s . ----------------------------------------------- -------------------------- ---------
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E l exacto  posic ion am ien to  a x ia l  d e l á rb o l 16 ae 
r e a l i z a  por s a l to s  g ra c ia s  a l  acoplam iento  e l á s t i c o  de una 
e s f e r a  19* s o l i d a r i a  d e l á rb o l 12, con ac an a lad u ras  circunfe; 
r e n c ia le s  20 p ra c t ic a d a s  en e l  á rb o l 1 6 . ---- ------------------- ------

A lrededor d e l á rb o l 12, en co rre sp o n d en c ia  con la s  
dos s e r ie s  de o r i f i c i o s  14, e s tá n  d isp u e s to s  dos p iñones lo ­
cos 21 y 2 1 ';  lo s  mismos e s tá n  p ro v is to s ,  en co rresp o n d en c ia  
con l a  s u p e r f ic ie  c i l i n d r i c a  in te r n a  v u e l ta  h a c ia  e l  á rb o l 
12, de ta n ta s  acan a lad u ras  lo n g i tu d in a le s  22 como e s fe ra s  15, 
15' de cada s e r i e .  Los dos p iñones 21, 21 ' son ig u a le s  y es­
tá n  aco p lad o s, a  t r a v é s  de cadenas 23* 23' con o tro s  dos p i ­
ñones 24* 24'* d i f e r e n te s ,  ca lad o s a l  á rb o l 13 que so p o rta  
l a  rueda  6 . ---- ------ -------------------------- ------- ------------- --- ----------

El á rb o l 9 te rm in a  con un acoplam iento  f r o n ta l  (no 
rep re se n tad o ) a lo ja d o  d en tro  de un m anguito 25, que form a p a r  
te  de l a  armadura 1. A dicho m anguito 25 e s t á  a r t i c u la d a  una 
p a lan ca  26 que en e l  extremo l i b r e  e s tá  p r o v is ta  de un d ie n te  
de acoplam iento  27. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

E l apero que en l a  f i g .  1 e s tá  c o n s t i tu id o  p o r una 
b a r ra  seg ad o ra , comprende un á rb o l tu b u la r  28 que a lo ja  in t e ­
rio rm en te  o tro  á rb o l 29 p a ra  l a  tra n sm is ió n  d e l movimiento de 
tra b a jo  a  l a  b a r r a  segadora  misma. -  -  -  ----  - - - - - - - -
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En co rresp o n d en c ia  eon su  extremo s u p e r io r ,  e l  á r  ^  
b o l tu b u la r  28 l l e v a  c a la d a  una p l a t i n a  30 p r o v is ta  de mués- ¡§ 
cas 31 p a ra  e l  acoplam iento  d e l d ie n te  27 de l a  p a la n c a  26. -  ^25
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In fe r io rm e n te , e l  tubo tu b u la r  28 l l e v a  so ld ad a  
una p la c a  32 de l a  cual es s o l i d a r i a  l a  b a r r a  segadora . -  -

E l á rb o l 29 e s tá  superio rm en te  p ro v is to  de un acó 
p lam iento  f r o n ta l  (no re p re se n ta d o )  p a ra  e l  acoplam iento  con 
e l  á rb o l 9, e in fe r io rm e n te  e s t á  p ro v is to  de un p a r  de p e r­
nos e x c é n tr ic o s  33 p a ra  e l  accionam ien to  de dos b ie la s  34 que, 
a su v ez , mandan de modo a lte rn a d o  opuesto  l a s  dos h o ja s  35 
de l a  b a r r a  segadora . -  ----  - - - - - - - - - - - - - - - -

E l funcionam iento  d e l m o to cu ltiv ad o r segdn l a  in  
ven c ión , en l a  v e rs ió n  m otosegadora, eB e l  s ig u ie n te :  --------

Antes de poner en m archa e l  m otor 3 e l  operador 
procede a r e g u la r  l a  in c l in a c ió n  de l a  b a r r a  segadora  en base 
a l a  conform ación d e l t e r r e n o . -------------------- --------------------------

P a ra  e f e c tu a r  d ic h a  re g u la c ió n  e l  o p erad o r acc io n a  
l a  p a lan ca  26 y desacop la  a s í  su d ie n te  27 de l a s  muescas 31? 
después, m anteniendo l a  b a r r a  seg ad o ra  a d h e rid a  a l  te r re n o  
g i r a  l a  máquina h a s ta  d is p o n e r la  e q u il ib ra d a  y fin a lm en te  ac 
c io n a  nuevamente l a  p a la n ca  26 provocando e l  acoplam iento  d e l 
d ie n te  27 con l a  muesca 31 co rresp o n d ien tem en te  en carad a . -

Una vez e fe c tu a d a  d ich a  re g u la c ió n , e l  operador, 
c e rc io rán d o se  m ediante l a  p a la n c a  18 de que e l  á rb o l 16 se  ha  
l i a  en p o s ic ió n  in te rm e d ia , pone en marcha e l  m otor 3. E s te , 
a t r a v é s  del á rb o l 7 , e l  grupo re d u c to r  8 y e l  á rb o l 9 t r a n s ­
m ite  e l  movimiento de t r a b a jo  a  l a  b a r r a  seg ad o ra , pero  a l  
mismo tiempo no puede t r a n s m i t i r  e l  movimiento de avance a  l a
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rueda  6 a causa d e l desacoplam ien to  e n tre  e l  á rb o l 12 y lo s  
p iñones 21, 2 1 '.  -  ----  -  -  -  -  ----  - - - -  ----  - - - - - -

P a ra  h a c e r  avanzar l a  m áquina, e l  operador provo 
ca, a tra v é s  de l a  p a la n ca  18, e l  desp lazam ien to  a x ia l  d e l 
á rb o l 16 en e l  s e n tid o  e sco g id o . A consecuencia  de dicho des 
p lazam iento  l a  n e rv ad u ra  17 p asa  a  d isp o n e rse  c o p la n a r ia  con 
una de l a s  dos s e r ie s  de o r i f i c i o s ,  po r ejem plo con l a  s e r ie  
de o r i f i c i o s  14, y p rovoca l a  s a l id a  p a r c ia l  de l a s  e s fe ra s  
15 a lo ja d a s  en l a  s e r i e  de o r i f i c i o s  14 y su acoplam iento  
con l a s  nerv ad uras lo n g i tu d in a le s  22 d e l p iñón  21. ----------- -

A tr a v é s  de l a  cadena 23 y d e l p iñón  24 e l  movimien 
to  de ro ta c ió n  es tra n s m itid o  a l  á rb o l 13 y después a  l a  ru e ­
da 6. Obviamente, e l  desp lazam ien to  de l a  p a la n ca  18 en d ire c  
ción  o p uesta  h a b r ía  provocado e l  acoplam iento  e n tre  e l  á rb o l 
12 y e l  piñón 21' en vez d e l 21 y , po r t a n to ,  l a  ro ta c ió n  de 
l a  rueda  6 a v e lo c id a d  i n f e r i o r  a  causa d e l mayor diám etro  
del p iñón 24' re sp e c to  a l  d iám etro  d e l p iñón  2 4 . ---- --------- ---

S i , ah o ra , e l  o p erad o r desea  tra n s fo rm a r e l  m oto- 
c u lt iv a d o r  en una m o tob arred o ra , después de h ab er d esacop la­
do, a  t r a v é s  de l a  p a la n ca  26, e l  apero  seg ad o r, monta en és 
te  l a  escoba g i r a t o r i a  i l u s t r a d a  en l a  f i g .  3 . D icha escoba 
comprende una c a ja  de re to m o  36 so ld a d a  en e l  extremo in f e ­
r i o r  d e l á rb o l tu b u la r  28 y  que a lo j a  un  grupo de tra n sm is ió n  
c o n s ti tu id o  por un t o m i l l o  s in  f i n  37 ̂  s o l id a r io  d e l á rb o l 
29, y una ru ed a  den tada h e l ic o id a l  38, acop lada  a  é s te .  De l a  
c a ja  36 so b re sa len  sendos á rb o le s  39 s o l id a r io s  de d ich a  ru e -
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da d en tada  38 y p ro v is to s  de u n a  p l a t i n a  40 a  l a  cu a l se  a p l i  
can c e p i l lo s  g i r a to r io s  41, c o n s t i tu id o s  cada uno p o r un á r­
b o l 42 p ro v is to  de p la t in a s  43 en e l  extrem o de un c e p i l lo  
c i l in d r ic o  44. O tros c e p i l lo s  g i r a to r io s  pueden eventualm en­
te  s e r  ap lic ad o s  a lo s  p re c e d e n te s , p a ra  aum entar e l  f r e n te  
o p e ra tiv o  de l a  m á q u i n a . ---- -------------------------------------- ------ ---

Cuando e l  operador desee tra n s fo rm a r e l  motocultjL 
vador en m otocavadora, puede em plear e l  apero  i lu s t r a d o  en 
l a  f i g .  4 . Dicho apero  d i f i e r e  d e l apero  de l a  f i g .  3 p o r l a  
s u b s t i tu c ió n  de lo s  c e p i l lo s  g i r a to r io s  40 p o r azadas g i r a to  
r i a s  45 . Cada azada comprende un á rb o l 46 p ro v is to  de p l a t i ­
n as 47 en e l  extrem o p a ra  e l  acop lam ien to  con l a s  p l a t in a s  
40 de lo s  á rb o le s  39 que so b re sa le n  de l a  c a ja  de tra n sm is ió n  
36, y p a ra  e l  ev e n tu a l acop lam ien to  de o t r a s  azadas g i r a to ­
r i a s  45. -------------------------- ------------------- --------- --------------------------

A cada á rb o l 46 e s tá n  a so c iad o s v a r io s  elem entos 
cavadores c o n s ti tu id o s  cada uno, po r cu a tro  b razo s 48 monta­
dos e n tre  s i  a  90e sob re  un m anguito ú n ico  49 y que tie n e n  
e l  extrem o, de dos en dos, doblado en se n tid o  o p uesto . ----  -

De cuanto se ha  d icho  r e s u l t a  claram en te que con 
e l  m o to cu ltiv ad o r según l a  in v en c ió n  se  pueden o b ten e r n o ta ­
b le s  v e n ta ja s  e n tre  l a s  c u a le s : - - -  -------- - - - - - - - -

-  e l  apoyo d e l m o to c u ltiv ad o r sobre t r e s  puntos y p o r ta n to  
su e s ta b i l id a d  sobre te r re n o s  de c u a lq u ie r  conform ación; -

-  l a  p o s ib i l id a d  de i n c l i n a r  l a  b a r r a  y p o r ta n to  m antener e l
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m o to cu ltiv ad o r en m ejores co n d ic io n es de e q u i l ib r io  y de 
g u ía ; ------------------------------------------------------------------------------------

** l a  p o s ic ió n  b a r ic ó n t r ic a  de l a  ru ed a  y po r ta n to  e l  mínimo 
es fu erzo  de g u ía  y de mando po r p a r te  d e l o p erad o r; -  -  -  -

-  l a  in te rc a m b ia b ilid a d  d e l apero  y por ta n to  l a  v e r s a t i l i d a d
de l a  m á q u in a ;---- ----------------------------- ----------------------------- ------

-  l a  p o s ib i l id a d  de v a r i a r  l a  v e lo c id a d  de avance en re la c ió n
a l  t r a b a jo  p a r t i c u l a r  a  d e s a r r o l la r ;  ------------------------ --- -  -

-  l a  p o s ib i l id a d  de m antener l a  máquina q u ie ta  con e l  m otor 
en marcha; - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

-  l a  p o s ib i l id a d  de o b te n e r to d as  l a s  v e n ta ja s  a n te s  in d ic a ­
das de una form a muy sim ple y e c o n ó m ic a .---- --------- --- -—  -

N O T A

Se d ec la ra n  de novedad, p ro p ied ad  y u t i l i d a d  p a ra  
España, sus t e r r i t o r i o s  y p la z a s  de so b e ra n ía , l a s  s ig u ie n te s :

R E I V I N D I C A C I O N E S

1 .-  M o to cu ltiv ad o r m onorrueda, con apero  in tercam  
b ia b le , c a ra c te r iz a d o  porque comprende una arm adura (1 ) p ro­
v i s t a  de m anceras de mando (2 ) y que se apoya sob re  una ru ed a  
ú n ic a  (6 ) d is p u e s ta  sob re  e l  e je  b a r ic ó n tr ic o  de l a  máquina, 
un m otor (3) de com bustión in te r n a ,  montado sobre  d ich a  arma 
dura (1) y ap to  p a ra  p ro p o rc io n a r e l  movimiento de t r a b a jo  y
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de avance a l a  máquina y un aparo a so c ia b le  amoviblemente a 
d ich a  arm adura en co rresp o n d en c ia  con un m anguito f r o n ta l  
(25) de é s ta .  ------- --- -  -  ------- ------ ------------ ----------------------

2 . -  M o to cu ltiv ado r segán l a  r e iv in d ic a c ió n  1, ca 
r a c te r iz a d o  porque l a  ru ed a  (6) e s tá  v in c u la d a  a  l a  armadu­
r a  (1) a tra v é s  de un elem ento en form a de c a ja  (5) que a lo  
ja  en e l  i n t e r i o r  lo s  órganos de tra n sm is ió n  d e l movimiento 
de avance. - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

3 . -  M o to cu ltiv ado r segán l a  re iv in d ic a c ió n  1, ca­
ra c te r iz a d o  porque a l  á rb o l m otor (7) l e  e s t á  asociado  un 
grupo re d u c to r  (8) que a  su  vez manda d irec tam en te  e l  apero 
y , a  t ra v é s  de un grupo de acoplam iento  t o r n i l l o  s in  f i n  
( lO )-ru ed a  den tada h e l ic o id a l  (11) y un v a r ia d o r  de v e lo c id a d , 
l a  ru ed a  ( 6 ) . ----------- ------------- ---------------- ----------------------------- ---

4 . -  M o to cu ltiv ado r segán l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y
3, c a ra c te r iz a d o  porque e l  v a r ia d o r  de v e lo c id a d  comprende 
un á rb o l (12) mandado p o r e l  grupo de t o m i l l o s  s in  f i n  (10, 
11), un p a r de p iñones (21 , 2 1 ')  montados so b re  d icho  á rb o l 
y a c o p la b le s  a l  mismo, y un segundo p a r  de p iñ on es (24 , 2 4 ')  
acoplados a  lo s  p rec ed e n te s  y ca lad o s a l  á rb o l (13) de l a  
ru ed a  ( 6 ) . --------------------- --------- ------------------- --------------------------

5 . -  M o to cu ltiv ado r segán l a  r e iv in d ic a c ió n  1, ca 
r a c te r iz a d o  porque e l  apero  e s tá  p ro v is to  de un á rb o l (28) 
p ro v is to  de una p la t i n a  ( 30) a s o c ia b le  a  una p l a t i n a  c o r re s ­
p o nd ien te  d e l m anguito (25) y p r o v is ta  de p o r lo  menos una 
muesca (31) aco p lab le  con e l  d ie n te  (27) de una p a lan ca  (26)



5.

10.

15.

a r t ic u la d a  a  l a  arm adura (1 ) .  -------------------- --- ------- --------- ---

6 . -  M o to cu ltiv ado r según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 
5, c a ra c te r iz a d o  porque l a  p l a t i n a  (30) e s tá  p r o v is ta  de una 
p lu ra l id a d  de muescas (31) d isp u e s ta s  a  lo  la rg o  de un arco  
c i r c u n fe re n c ia l  de l a  m i s m a . ---- ------ --------- ------------------- ------

7 .  -  M o to cu ltiv ado r según l a s  r e iv in d ic a c io n e s  1 y
5, c a ra c te r iz a d o  porque e l  apero  comprende u n a  c a ja  de t r a n s  
m isión  (36) so ld ad a  en e l  extremo in f e r io r  d e l á rb o l (28) y 
que a lo ja  un grupo de acoplam iento  t o m i l l o  s in  f i n  (3 7 )- ru é  
da den tada h e l ic o id a l  (3 8 ), un p a r  de á rb o le s  h o r iz o n ta le s  
con p le t in a s  v in cu lad o s  a d ich a  ru ed a  d en tada  ( 38) y que so 
b re sa le n  en d ire c c ió n  o p u esta  de d ich a  c a ja  (36) y una p lu ­
r a l id a d  de órganos de t r a b a jo  (41, 45) a s o c ia b le s  a  d ichos 
á rb o le s  y /o  e n tre  s i . ---- ------------------------- --------- ---------------- ---

8 .  -  "MOTOCULTIVADOR MONORRUEDA". -----------------------

Todo e l lo  conforme se d e sc r ib e  y r e iv in d ic a  en l a  
p re s e n te  memoria que co n s ta  de d ie z  h o ja s  f o l ia d a s  y mecano­
g ra f ia d a s  p o r una s o la  de sus c a ra s  y de dos lám inas de dibu 
jo s  que l a  i l u s t r a n .
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