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1 E l E sta tu to ^  v ig e n te  so b re  P ro p ied ad  I n d u s t r i a l ,  de
26 de J u l io  de 1929, en su  te x to  re fu n d id o  p u b lic ad o  e l  30 

de A b r i l  de 1930, e s ta b le c e  lo s  c a r a c te r e s  de p a t e n t a b i l i -  
dad de l a s  in v en c io n e s  de t i p o  i n d u s t r i a l  que t ie n e n  p o r

8 o b je to  o b ten e r v e n ta ja s  so b re  lo  ya conocido , ad m itiend o  
por c o n s ig u ie n te  como p a te n ta b le s ,  l a s  nuevas m áquinas, a -

- p a r a to s ,  in s tru m e n to s , p ro ce so s  de f a b r ic a c ió n ,  e t c .  La am 
p l i t u d  de co n cep to s p r e v i s to s  como p a te n ta b le s ,  h a  lle v a d o
a l  l e g i s l a d o r  a  a c l a r a r  ( A r ts .  46) que l a  enum eración con-

10 t e n id a  en d icho  cuerpo  l e g a l  es puram ente e n u n c ia tiv a  y no
l i m i t a t i v a ,  h a c ié n d o la  e x te n s iv a  in c lu s o  a  lo s  descub rim ien
to s  de t ip o  c i e n t í f i c o * ( A r t s .  4 7 ) .

E l D ecre to  de 26 de D iciem bre de 1947, reco g ien d o  
l a  Orden de 18 de Noviembre de 1935, co n firm a e l  c r i t e r i o

13 le g a l  de que tam bién  se rá n  p a te n ta b le s  lo s  in s tru m e n to s , ob 
j e t q s ,  o p a r te s  de lo s  mismos, que a p o rte n  a  l a  fu n c ió n  a
que son d e s t in a d o s , un b e n e f ic io  o e f e c to  nuevo, y en d e f i  
n i t i v a  que c o n s t i tu y a n  una m ejora s u s t a n c ia l  so b re  lo  a n te
r io rm e n te  conocido .

20 Pues b ie n ,  a  te n o r  de lo  ex p u es to , y en base  a l  a r  
t i c u la d o  que reco g e  lo s  co n cep to s ex p re sa d o s , debe c o n s id e -
r a r s e ,  que l a  in v en c ió n  a  que se r e f i e r e  l a  p re s e n te  memo-

- r í a ,  c o n s t i tu y e  una novedad i n d u s t r i a l ,  con c a r a c t e r í s t i c a s  
y v e n ta ja s  que l a  hacen  m erecedora d e l p r iv i l e g io  de ex p ío -

25 ta c ió n  e x c lu s iv a  que por e l l a  se s o l i c i t a ,  prem iando a s i  
lo s  m érito s  de qu ien  a p o r ta  a l a  i n d u s t r i a  d e l p a ís  una me­
jo r a  e f e c t iv a  y p rec isa m en te  com prendida e n tre  l a s  en u n cia­
das p o r l a  Ley como p a te n ta b le s .  (A r ts . 46 y 47 en r e la c ió n  
con e l  171, en su  nueva re d a c c ió n  a f e c ta d a  p o r l a  Orden de

30 18 de Noviembre d§ 1 .9 3 5 ) . ' * . *.t " + *
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La p re s é n te  in v e n c ió n , según se ex p resa  en é l  
enunciado  de e s ta  memoria d e s c r ip t iv a ,  se r e f i e r e  a un apa­
r a to  m edidor de l a  v e lo c id a d  media de v e h íc u lo s . 
l . - _ C o n c e p to _ f í s ic o .- .

La "velocidad  m edia" de un m óvil e n tre  A y C (v e r  
f ig u r a  13) es a q u e l la  v e lo c id a d  c o n s ta n te  en m agnitud y 
d ire c c ió n  dé que h a b r ía  que d o ta r  un v e h íc u lo  f i c t i c i o  
p a ra  que, en un t r a y e c to  c u a lq u ie ra  ABC de un m óvil r e a l ,  
ambos se en c o n tra ra n  en c o in c id e n c ia  en e l  pu n to  C, hab ien  
do p a r t id o  a l  mismo tiem po de A, y hab iendo  s id o  e l  re c o ­
r r i d o  d e l m óvil f i c t i c i o  e l  segm ento AC..Se denomina "ve­
lo c id a d  media de c i r c u la c ió n "  e n tre  A y C, a l a 'd e  o tro  
m ó vil, tam bién f i c t i c i o s  que p a r t ie n d o  a l  mismo tiem po que 
e l  r e a l  de A, l l e g a s e  a C tam bién en e l  mismo tiem p o , p e ro  
s in  abandonar l a  t r a y e c t o r i a  ABC, es d e c i r ,  un v a lo r  cons­
t a n te  só lo  en m agnitud de l a  v e lo c id a d .

En lo  que s ig u e  nos re fe r ire m o s  a e s t a  c la s e  de 
v e lo c id a d  y l a  designarem os sim plem ente como "v e lo c id a d  
media" con l a  n o ta c ió n  Vm.

S i e l  v a lo r  de l a s  lo n g itu d e s  r e c o r r id a s  p o r  un 
m óvil r e a l  l a s  rep resen tam o s so b re  l a s  o rdenadas de un p í a  
no c a r te s ia n o  ( f ig u r a  23) y  io s  tiem pos in v e r t id o s  en reco  
r r e r l a s  sobre  e l  e je  de a b s c is a s  p a ra  c u a lq u ie r  p a r e ja  de 
v a lo re s  1^ y t ^ ,  hay un p u n to  P sob re  l a  cu rva 1= f ( t )  que 
s i  se une a l  o r ig e n , nos d e f in e  e l  ángulo

Su ta n g e n te  es una ex p resió n  de Vm, p a ra  e l  reco  
r r id o  h a s ta  1^.

4 g  <X
* . ^ :p Vm

y

R'

4%

4

S'
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1 P ara  r e c o r r e r  l a  lo n g i tu d  1^ se  ha in v e r t id o  e l
=

(ttiem po t ^ .
En l a  r e p re s e n ta c ió n  de 1= f ( t ) ,  puede h ab e r de­

te n c io n e s  d e l m óvil que d a r ía n  lu g a r  a tram os de cu rva  p a -
5 r a l e l o s  a l  e je  de tiem pos (p a ra d a s  de d u ra c ió n " ^  i  ) .

La v e lo c id a d  a s í  m edida, Vm, se  a p a r ta  pues d e l
co n cep to  más d iv u lg ad o  de e s ta .m a g n itu d , que se  r e f i e r e  a 
c o c ie n te  e n tre  v a r ia c io n e s  i n f in i t e s im a le s  de lo n g itu d e s  y

- tiem p o s , ( ta n g e n te ' a 1.a cu rv a  en P ) .
10 Los a c tu a le s  d i s p o s i t iv o s  denominados "v e lo c ím e-.

t r o s "  r e a l i z a n :

d iV- = --------  = t g í *^ d t

15' Se t r a t a  pues de l o  que podríam os l la m a r  " v e lo c i-
dad in s ta n tá n e a "  y  que te n ie n d o  l a s  mismas d im en sio n es, Ion
g i tu d  y tiem po, no t i e n e  ig u a l  s ig n i f ic a d o  que V^.

La v e lo c id a d  in s ta n tá n e a  de un v e h íc u lo  puede 3e r  
a l t e r a d a  fá c ilm e n te  en un c o r to  p e rio d o  de tiem po , no a s í

30 l a  v e lo c id a d  m edia que in c lu y e  to d o  e l  r e c o r r id o  e fec tu a d o
y e l  tiem po empleado en e l  mismo.

- 1Vm= --— - t
- s ien d o  1 d i y t  = d t .

25 P ara  su m edición hay  que te n e r  c o n tro l  acumulado 
ta n to  de l a s  lo n g itu d e s  como do lo s  tiem p o s.

S i se q u ie re  d e te c ta r  una v e lo c id a d  in s ta n tá n e a ,  
b a s ta  con m edir l a  ra p id e z  de g i r o  de l a s  ruedas de un v eh i

30 cu lo  y a p l i c a r l e  una c o n s ta n te  d e te rm inaba  p h ra  in d ic a r l a* * . * *. como es h a b i tu a l  en°km s/ho ra . * * *.* ** , .  * t* * '
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La m ediqión de l a  "v e lo c id a d  media" p r e c i s a  de 
un co n tad o r acum ulador de v u e l ta s  de l a s  ru ed as de un v e h í­
cu lo  y d e l c o n tro l  d e l tiem po  de l a  acum ulación.

La d iv is ió n  c o n tin u a  de ambos té rm in o s , con una 
c o n s ta n te  adecuada , nos p ro p o rc io n a r ía  l a  p o s ib i l id a d  de 
v e r  l a  v e lo c id a d  m edia a lc an z ad a  h a s ta  ese momento en kms/ 
h o ra , p o r  e jem plo .

En lo  que s ig u e  tra ta re m o s  de e f e c tu a r  una medi­
c ió n  de Vm a t r a v é s  de un d i s p o s i t iv o  e l é c t r i c o  que sea  
capaz de r e a l i z a r  e l  c o c ie n te  de l a s  dos m agnitudes ya  r e ­
f e r i d a s  de lo n g itu d  y  tiem p o . E l r e f e r id o  c o c ie n te  ha de 
e f e c tu a r s e  de form a c o n tin u a d a  p a ra  t e n e r  en perm anencia 
l a  l e c tu r a  que buscam os. ^
2. -  E g u iv a le n te _ e lé c t r ic o .-

Dada l a  p o s ib i l id a d  de c o n tr o la r  m ed ian te  l a  le y  
de Ohm e l  c o c ie n te  e n tre  l a  te n s ió n  a p lic a d a  a una r e s i s ­
t e n c i a ,  y e l  v a lo r  de e s t a ,  como in te n s id a d , adoptamos par:.
n u e s tro  com etido e s ta  le y

i  = e
r

Si a l a  r e s i s t e n c i a  y a l a  te n s ió n  a p lic a d a  a un 
c i r c u i t o  la s  hacemos v a r i a r  m ediante le y e s  d e te rm in ad as , a 
t r a v é s  de l a  in te n s id a d  podemos m edir l a  v a r ia c ió n  co n ju n t
( f ig u r a  33 ). /

U ti l iz a n d o  una te n s ió n  v a r ia b le  l in e a lm e n te  con 
una lo n g itu d  y una r e s i s t e n c i a  v a r ia b le  l in e a lm e n te  con e l 
tiem po podemos t e n e r  una r e la c ió n  de v a r ia c ió n  co n ju n ta :

e = k 1 

r  = k ' t
k

I * 1= K.Vm' t
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P ara lo g r a r  unas v a r ia c io n e s  l i n e a l e s  de l a  te n -  *
s ió n  y de l a  r e s i s t e n c i a ,  u t i l iz a r e m o s  dos p o ten c ió m e tro s  
l i n e a l e s ,  uno usado  como t a l  y  o tro  u t i l i z a d o  como r e s i s ­
t e n c ia  v a r ia b le  (F ig u ra  4 3 ) .

Sean:
e^ = te n s ió n  a p l ic a d a  en b o rn as d e l po tencióm e­

t r o  de lo n g i tu d e s .
Rjj = r e s i s t e n c i a  e n t r e  b o rn as d e l p o ten c ió m e tro  

de lo n g i tu d e s .
Rp = r e s i s t e n c i a  e n t r e  b o rn as d e l p o ten c ió m etro  

de tiem p o s .
L = d esp lazam ien to  e n t r e  bo rnas d e l po tencióm e­

t r o  de lo n g i tu d e s .
T = d esp lazam ien to  e n t r e  b o rn as d e l po tencióm e­

t r o  de tiem p o s.
i D esignando p o r  1 y  t  lo s  d esp lazam ien to s p a r c ia ­

l e s  so b re  lo s  r e s p e c t iv o s  p o te n c ió m e tro s :

e - = ei ) t r  = RT

E stab lezcam os l a  conexión  de l a  f ig u r a

i-L = R̂
i j j  = in te n s id a d  que c i r c u l a  p o r e l  p o ten c ió m etro

en v a c io .

1
i l ,  '  *1 = Oí

S i Tp es  l a  r e s i s t e n c i a  de lo s .e le m e n to s  no some-<r '-  *t id o s  a variac ió n ,/p o d ed n o s e x p re s a r ,  para/un- r e c o r r id o  de
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lo n g itu d  1 y d u rac ió n  t  :

3-L * -  i  . Ry = (íy  -  i  ) . Ry

i  . 3?p + i  * Ry T
Con v a lo re s  adecuados de lo s  d i s t i n t o s  elem entos 

que in te g ra n  l a  ec u ac ió n , l a  c a íd a  de te n s ió n  in t e r n a  en e l  
p o ten c ió m e tro  L, l a  harem os d e s p re c ia b le  ( i ^ ^ y  i ) .

La ecuación  a n t e r i o r  se c o n v ie r te  en :

= iL
- 1

Tp + i  . Ry T (1)

°L . V-mi  =
r .  + R , + R,T T T

La in te n s id a d  a s í  o b te n id a  no es v á l id a  p a ra  
n u e s tro  p ro p ó s i to  p o r  depender de V ^ y  t  a l  mismo tiem po .

Hagamos en (1 )  un r e ta r d o  t p  en l a  e n tra d a  de l a  
v a r ia c ió n  de R^, t a l  que e l  segundo miembro no se  v ea  in ­
f lu e n c ia d o  p o r Tp.

t  -  t .ei

= i  . R,

.  i  . rp  + i T

T T + i ( r .  -  "  )T

Si r^   ̂ Rm — , l a  ecuación  ( l ) . s e  c o n v ie r te  o -i- 2
en to n ces en : ' . ^
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(2) ó i  .
'T T

RT - '  J L
= f ( v ^ )m'

T
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con .un  v a lo r  de t ^  dado p o r:
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Esquem áticam ente F ig u ra  $a, estam os re a l iz a n d o
una v a r ia c ió n  l i n e a l  de r  desde e l  o r ig e n , p e ro  s ó lo  v á l id :
desde t  . o

E s ta  v a r ia c ió n  queda r e f l e j a d a  en l a  f i g u r a .
La r e a l iz a c ió n  p r á c t i c a  de to d o  lo  ex p u esto  l a  

vamos a e f e c tu a r  u t i l i z a n d o  una com binación de d i s p o s i t i ­
vos que irem os d e s c r ib ie n d o  su cesiv am en te .

Hemos de u t i l i z a r  lo s  que podríam os d e f i n i r  como: 
"S istem a K ilo m é trico "
"S istem a H o ra rio "
" V isu a liz a d o r"

De l a  d e s c r ip c ió n  m ecánica de e s to s  elem en tos noí 
encargarem os más a d e la n te , s i  b ien  podemos a n t i c ip a r  e l  co­
m etido  de cada uno de e l l o s  en cuan to  a l  f i n  de su u t i l i z a ­
c ió n  (p a r te  e l é c t r i c a ) .

E l " s is tem a  k ilo m é tric o ^ ' ha- deAaer cgaz de d e te c ­
t a r  m ecánicam ente él, despacio  r e c o r r id o  p o r  un v e h íc u lo  me-
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d ia n te  un g iro  c o n tro la d o  en un e je .
El " s is te m a  h o ra r io "  r e a l i z a  e l  mismo com etido 

p e ro  e l  e je  a c o n t r o la r  t i e n e  su o rig en  de m ovim iento en ui 
s is te m a  de r e l o j e r í a .

Por lo  que se r e f i e r e  a l  " v is u a l iz a d o r" ,  e s te  no 
es más que un d i s p o s i t iv o  e le c tro m a g n é tic o  capaz de m edir 
l a  com binación de s e ñ a le s  p ro d u c id a s  p o r  lo s  o t ro s  dos s i s ­
tem as.
3 . -  9$$ju-nto_ e le c tro m e c á n ic o . -

E l s is te m a  k i lo m é tr ic o  e s tá  encargado  de p r o d u c i i - 
so b re  e l  p o ten c ió m e tro  de lo n g itu d e s  un d esp lazam ien to  t o - '  
t a l  L a l  to p e , a s í  como e l  s is te m a  h o ra r io  ha de. c o n t r o la r  
l a  d u rac ión  T como f i n a l  de r e c o r r id o  en e l  p o ten c ió m e tro  
de tiem p o s, u t i l i z a d o  como r e s i s t e n c i a  v a r i a b le .

De l a  in f in id a d  de p a r e ja s  de v a lo re s  L y  T que 
se  pueden a d o p ta r , en e l  ca so  que nos ocupa hemos a p lic a d o  
a l  v a lo r  L l a  lo n g itu d  de 1 .0 0 0  Kms. y  a l  T l a  d u rac ió n  de 
10 h o ra s . ^

E l d i s p o s i t iv o  a d e s c r i b i r  t i e n e  pues dos l im i t a ­
c io n e s  de lo n g itu d  y  tiem po y su u t i l i z a c i ó n  no puede re b a ­
s a r  n inguna de e l l a s .
3 .1 . -  P o ten c ió m etro  de lo n g i tu d e s .-

E l s is te m a  k i lo m é tr ic o  p roduce 9 ,2 6  v u e l ta s  en 
1000 Kms. a l  e je  a l  c u a l acoplam os e l  p o ten c ió m e tro  de lo n ­
g i tu d e s :

C a r a c t e r í s t i c a s :
-  10 v u e l ta s  (9,98 v )
-  2 V

-  i o n  ' ( i o , 3 f i )
-  L in e a l

- 9  -
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A lim entando con te n s ió n  e s ta b i l i z a d a  de 2 ,91  Vcc. 
p a ra  1 .000  Kms dá una s a l id a  de 2 ,7 0  V.

La in te n s id a d  que lo  r e c o r r e  es de 282 mA.
Como en e l  o rig e n  y  su s inm ed iac io n es no es l i ­

n e a l  (en to p e  i n f e r i o r  dá 0 ,021  V) en e l  d i s p o s i t iv o  de 
a r r a s t r e  se ha e fec tu ad o  una c o rre c c ió n  p a ra  que su r e s ­
p u e s ta  sea  l i n e a l  r e f e r i d a  a l  o rig en  a p a r t i r  de unos po­
cos k iló m e tro s  (— 10 Kms).

- Véase e l  g r á f ic o  de " C a r a c te r í s t i c a  V oltios-K m s" 
i l u s t r a d o  en l a  f ig u r a  6&.
3 .2 . -  P o ten c ió m etro  de t ie m o o s .-

E l sistema h o r a r io  p roduce  ün g iro  de 2503 en e l  p o ten  
c ió m etro  de tiem p o s. Teniendo en cu en ta  e l  r e ta r d o  a que 
a n te s  a lud íam os, in tro d u c e  en T= 10 h o ra s , 4 .8 7 7 -ÍL .

C a r a c t e r í s t i c a s :
-  1 v u e l ta  ( 0, 7v )
-  5 v
-  1 .800  A / 9 0 °  s
-  5.000 J l-
-  L in e a l
En o rig en  ( to p e  i n f e r i o r )  dá 1 2 fY .
Genera una v a r ia c ió n  l i n e a l  de r e s i s t e n c i a  de 5 0 0 . f i /

h o ra .
Teniendo en cu en ta  l a  r e s i s t e n c i a  in te r n a  d e l v is u a -  

l i z a d o r  ( 123f) .)  p r e c i s a  de un r e ta r d o  de 0 ,27 h o ra s  p a ra  
d a r  l i n e a l id a d  a l  o r ig e n , como verem os a c o n tin u a c ió n .

Ver e l  g r á f ic o  de " C a r a c te r í s t i c a  Ohmios-hora" i l u s ­
tr a d o  en la  f ig u r a  7 - .
3 - 3 . -  V is u a l iz a d o r .-

S istem a com binador de lo s  dos a n t e r i o r e s , 'c o n s i s ­

tí'í;
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t e n te  en un m iliam ^ erím e tro  de c o r r ie n te  c o n tin u a .
C a r a c te r í s t i c a s :  '
-  = 123J1.
-  O y  Im A  de rang o .
-  C lase 1,5*
-  Cuadro m ó v il.

A m plitud de e s c a la  2408 '
Según l a  ecuación  (3 ) e l  v a lo r  de r^  = 12 + 123  ̂

135-TL se debe a n u la r  con un r e ta r d o  en l a  e n tra d a  d e l poten^ 
c ió m etro  de tiem pos de: -

10 -  t ^t^  .  (12 + 123) .  — -----— 2-
4877-12

t  <= 0,27 h o ra s  = 1 6 ,2  min.

El v a lo r 10 -  t
4877-12

es pues T
Rr 500

-. h o ra a f

De l a  ecuación  (2 ) podemos d ed u c ir  en tonces:
°L J L

1 =
T* T

2 ,7 0
500

V_m
1000 185,20

m 
1000

— Amp.

= 185, 20. i  kms/hci.*a

s.



Por m ediación de l a  c o r r ie n te  que a t r a v ie s a  e l  
m iliam p erím e tro  se puede d e te c ta r  l a  v e lo c id a d  media de un 
v e h íc u lo .
4 . -  E s ts b i l iz a d o r _ d e _ te n s ió n . -

P ara lo  a n te r io rm e n te  in d ic a d o , se ha p a r t id o  d e l 
v a lo r  e^ como te n s ió n  de a lim e n ta c ió n  d e l p o ten c ió m etro  de 
lo n g i tu d e s , que p r e c i s a  de un v a lo r  c o n s ta n te , que f i j á b a ­
mos en 2 ,91  Vcc. ;

La a p l ic a c ió n  d e l d i s p o s i t iv o  se  r e a l i z a  a v eh ícu  
lo s  en lo s  que l a  te n s ió n  p ro v ie n e  de una b a t e r í a ,  y  que en 
g e n e ra l ,  p a ra  12V n o m in a les , aparecen  te n s io n e s  que pueden 
o s c i l a r  e n tre  12 y  15 V. -

Por e l l o ,  e l  v a lo r  2 ,9 1  V se o b tien e  de un r e a ju s  
t e  de l a  que p roduce l a  u n id a d  p r im a r ia  e s ta b i l i z a d o r a  MC 
78O5 CK 343 que dá 5V e s ta b le s  p a ra  te n s io n e s  e n tre  12 y 15 
V dé b a te r í a .

Según e l  esquema de l a  f ig u r a  8§ se d e t a l l a  a con, 
t in u a c ió n  la  conexión que r e a l i z a  e s ta  e s ta b i l i z a c ió n .  

CARACTERISTICAS
1 Unidad ESTABILIZADORA.............................. .. MC 78O5 CK 343
2 TENSION DE ENTRADA............................................ 12 4 15 v
3 TENSION BORNAS POTENCIOMETRO.....................  2 ,91  V
4 RESISTENCIA POTENCIOMETRO............................ lO ,3 .fL
7 .INTENSIDAD POTENCIOMETRO................ .............  0 ,282 &

TENSION MAX POTENCIOMETRO............ ............... 2 ,7 0  V (9 ,2 6  v u e l-
. t a s )

CONSUMO DE ENTRADA.............. ...........L . ...........4 ,51  W (1 3 ,5  V)
La r e s i s t e n c i a  de 7 , 6 JT L (re fe ren c ia  5 ) se encarga 

de r e b a ja r  lo s  5V de s a l id a  a 2,91 .para no so b re p a sa r  l a  po 
te n c ia  d e l p o ten c ió m e tro .

- 1 2  -
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Para s u a v iz a r  p o s ib le s  p ic o s  de te n s ió n  se  l e  in ­
co rp o ra  e l  condensador a l a  e n tra d a .

E s te  co n ju n to  como se d e c ía , se r e f e r e n c ia  en la  
f ig u r a  83, " E s ta b i l iz a d o r  de te n s ió n " .

La in te n s id a d  que r e c o r re  e l  p o ten c ió m e tro  de lo i. 
g i tu d e s  es de 282 mA, p o r  lo  que a l  demandar en l a  toma va­
r i a b l e  un máximo de 1 mA, puede e x i s t i r  una d i s to r s ió n  má­
xima en l a  l i n e a l id a d  de:

- 2g2-  * 1 0 0  -  0, 36%
muy i n f e r i o r  a l a  p r e c is ió n  d e l a p a ra to  v i s u a l iz a d o r ,  p o r 
lo  que podemos c o n s id e ra r  e x a c ta s  l a s  l e c tu r a s  o b te n id a s , 
ó lo  que es i g u a l ,  se v e r i f i c a  l a  fó rm ula  ( l ) .  *
5 . -  S is te m a s .-

En lo  que s ig u e , procedem os a d e t a l l a r  e l  con jun­
to  de s is te m a s , k i lo m é tr ic o  y h o r a r io ,  que han s e rv id o  p a rí 
m a te r i a l i z a r  to d o  lo  a n te r io rm e n te  ex p u es to .
5 * 1 -- S istem a K ilo m é tr ic o .-  ,

R e a liz a  un c o n tr o l  de l a  lo n g itu d  r e c o r r id a ,  ha­
c iendo  que un e je  d e l mismo, d e te c te  un g iro  p ro p o rc io n a l 
a l  d esp lazam ien to  e fec tu a d o  p o r e l  v e h íc u lo .

En l a  f ig u r a  9 -  en p e r s p e c t iv a  se pueden observai 
lo s  d i s t i n t o s  e lem entos que in te g ra n  e l  co n ju n to  y  que des­
c rib im o s a c o n tin u a c ió n .

Sobre l a  b o q u i l la  ro scad a  6 se  ad ap ta  e l  extrem o 
d e l c a b le  d e l c u e n ta -k iló m e tro s  (v e lo c ím e tro )  d e l automó­
v i l .  Un e je  que p asa  desde l a  b o q u i l la  6 a l a  7 t i e n e  en l í  
6 in co rp o rad o  un c a s q u i l lo  de secc ió n  i n t e r i o r  cuadrada de 
ig u a le s  d im ensiones de l a s  d e l c a b le  d e l v e lo c ím e tro  d e l 
v e h íc u lo , p o r lo  que e l  r e f e r id o  e je  se  en c u en tra  permanen
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1 , tem en te  g iran d o  m ie n tra s  lo  haga e l  cab le  f l e x i b l e  que v ie -
;<

' í
ne de l a  c a ja  de cambio d e l au to m ó v il.

Al o tro  extrem o d e l e je  ya r e f e r id o ,  s i tu a d o  en k :
b o q u i l la  7 , se ad ap ta  un pequeño t ro z o  de ca b le  f l e x i b l e ;

8 que p ro lo n g a  a e s te  h a s ta  e l  v e lo c ím e tro  d e l v e h íc u lo , con 
lo  c u a l ,  d icho  v e lo c ím e tro  s ig u e  funcionando  como s i  no se 
l e  h u b ie se  in te r c a la d o  e l  " s is te m a  k i lo m é tr ic o " .

En e l  ya r e f e r id o  e je  hay un c a s q u i l lo  8 d e s l iz a n i!
t e  con dos p o s ic io n e s  ex trem as d e f in id a s ,  una h a c ia  l a  bo-

- 10 q u i l l a  6 , que m edian te  dos s a l i e n t e s ,  hacen que e l  r e f e r id o  
c a s q u i l lo  perm anezca in m ó v il, y  o t r a  h a c ia  l a  b o q u i l la  7 ,
en donde la  ro d a ja  9 , u n id a  r íg id a m e n te  a l . e j e ,  hace que e l
c a s q u i l lo  g ir e  s o lid a r ia m e n te  con e l  e j e .  E l s is te m a  de
a r r a s t r e  es sim plem ente una p a r e ja  de t e t o n c i l l o s ,  uno so -

15 b re  e l  c a s q u i l lo  d e s l iz a n te  8 y  o tro  so b re  l a  ro d a ja  9.
P ara  p ro v o c a r e l  d esp lazam ien to  d e l c a s q u i l lo  8 $

se u t i l i z a  o tro  c a s q u i l lo  c o a x ia l  con e l  e je  y ac tuado  p o r 
l a  h o r q u i l l a  10, l a  c u a l se d e sp la z a  p o r  g iro  de l a  p a la n -  
q u i ta  11 .

20 Un pequeño r e s o r t e  12 se encarga de v o lv e r  a po- í
s ic ió n  de reposo  e l  c a s q u i l lo  d e s l iz a n te  8 cuando ce sa  e l
empuje de l a  h o r q u i l l a  10.

E l c a s q u i l lo  8 d e s l i z a n te  e s tá  ro scad o  en su p a r -
t e  e x t e r io r ,  de form a que haga de s in f ín  con una corona 13

28 de 60 d ie n te s  in co rp o rad o  a l  e je  de e n tra d a  de un pequeño
mecanismo re d u c to r  de r e la c ió n  1 /1800 .

P a ra  a c l a r a r  debidam ente lo  expuesto  se hace r e f e -
r e n c ia  a l a s  f ig u r a s  10, l l  y  12 d e l  ju eg o  de p lan o s  ad ju n - -3'-

§

30
t o .

El elem ento 8 c o n s is te  en un embrague, que t ie n e
"3.i/
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dos p o s ic io n e s  ex trem as , una a l a  iz q u ie rd a  en l a  que 
8 e s tá  p a ra d o , y o t r a  a l a  derech a  en l a  que 8 e s tá  g iran d o  
a r r a s t r a d o  p o r  l a  ro d a ja  o p l a to  9s m erced a que d icho  p la ­
to  9 d ispone  én su c a ra  in t e r n a  un p iv o te  14 que a r r a s t r a  
a o t ro  p iv o te  1$ s i tu a d o  en una de l a s  b a se s  de 8 a l  s e r  
acercad o  e s te  cuerpo  a 9 m ed ian te  l a  p a la n c a  11. El cuerpo 
16 se e n c u en tra  f i j o  y comprende en su base l i b r e  d o s s a iie n  
t e s  17. Por t a n to ,  cuando p o r  e fe c to  d e l  m u elle  12, e l  cu e r 
po 8 e s tá  en c o n ta c to  bon 16, e l  c i ta d o  cuerpo  8 e s tá  p a ra ­
do y p o r  c o n s ig u ie n te  to d o  e l  s is tem a  se encuenba in o p e ra n ­
t e .  E llo  no q u ie re  d e c i r  en modo alguno que e l  c a b le  d e l 
c u e n ta k iló m e tro s  e s té  p a ra d o , ya que é s te  siem pre e s tá  g i ­
rando  p u e s to  que p asa  p o r e l  i n t e r i o r  d e l conducto  form ado 
p o r  6, 8, 9 y  7.

S in  embargo, cuando a v o lu n ta d  se  a c tú a  so b re  l a  
p a la n c a  11 (que se  acc io n a  cómodamente desde e l  a s ie n to  d e l 
co n d u c to r)  y se  se p a ra  8 de 16, como r e s u l t a  que e l  p l a to  o 
ro d a ja  9 siem pre g i r a  a l  e s t a r  s o l id a r iz a d o  con e l  c a b le  
d e l c u e n ta k iló m e tro s ;  decim os que a l  a c e rc a r s e  8 a 9 e l  p i ­
tó n  14 a r r a s t r a  en su  m ovim iento a 15 a l  e s t a r  ambos en l a  
misma, c i r c u n f e r e n c ia ,  con l o  c u a l 8 a c tú a  so b re  13 y é s ta  
su cesiv am en te  so b re  e l  r e s t o  d e l s is te m a .

Las 1 .8 0 0  v u e l ta s  de e n tra d a  a l  mecanismo red u c­
t o r ,  m ed ian te  e l  á in f in  acop lado  a l a  ru ed a  de 60 d ie n te s  
13 , dan como r e s u l ta d o  una d e s m u ltip lic a c ió n  de:

1 1 1 :
-------  % ----------------= -------------------60 1800 108.000

P a ra  l a  a p l ic a c ió n  d e l p r o to t ip o  se ha. u t i l i z a d o  
un ca b le  de v e lo c ím e tro  en v e h íc u lo  de 1 v u e l ta /m e tro
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(B en au lt 128), p o r lo  que p a ra  lo s  1000.Kms, adop tados como*
v a lo r  de L, ya in d ic a d o s  a n te r io rm e n te , supone:

1000 x  1000
108.000

= 9)26 re v o lu c io n e s

E s ta s  son l a s  v u e l ta s  que se  producen en l a  rueda 
den tada  17 de s a l id a  ^i de 40 d ie n te s  cuando e l  au tom óvil 
r e c o r r a  1 .000  Kms.'

La rueda  17 engrana con e l  co n ju n to  18, formado 
p o r  dos ru ed as de 60 d ie n te s ,  que m ediante un r e s o r t e  y  una 
lám ina in te r c a la d a  e n tr e  am b as,.h ace  de d i s p o s i t iv o  de em­
b rag u e , ya que adm ite p o s ib i l id a d  de g iro  e n tr e  una y o tr a  
rueda  a p a r t i r  de un c i e r t o  e s fu e rz o .

La ru ed a  s u p e r io r  d e l co n ju n to  18 engrana con l a  
17 de s a l id a  de l a  d e s m u lt ip l ic a c ió n , l a  i n f e r i o r  con l a s  
19 y 20 de 40 y 60 d ie n te s  re sp e c tiv a m e n te , p o r  lo  que e l  
e je  de 19 e fe c tú a  9)26 v u e l ta s  en 1 .000  Kms.

Calado r íg id am e n te  sobre  e l  e je  21 da l a  rueda  
20, hay un p iñón de 12 d ie n te s  que engrana so b re  l a  ru ed a  
22, de 80 d ie n te s ,  y so b re  e s t a ,  un t e t o n c i l l o  23 que puede 
a lc a n z a r  e l  to p e  24 p o r  ambas c a r a s .

La ru ed a  22 e fe c tú a  una d e s m u ltip lic a c ió n  en g iro  
de l a  17 de:

40 60
60 X X 12

60 80 10

Las 9)26  v u e l ta s  de l a  rueda  19 se reducen a 
0,926 de l a  22, que co rresponden  a lo s  to p e s  d e l te to n c i l lo !  
23, so b re  l a s  dos c a ra s  de 24.
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E ste  dob^a to p e  que se  r e a l i z a  so b re  e l  s a l i e n te  
24 t i e n e  p o r o b je to  e l  a s e g u ra r  que lo s  l ím i te s  de fu n c io ­
nam iento  d e l p o ten c ió m e tro  25, ca lad o  sobre  e l  co n ju n to  19, 
no van a re b a s a r  l a s  9 ,2 6  v u e l ta s  ya in d ic a d a s .

El e je  21 s i r v e  p a ra  v o lv e r  a su p o s ic ió n  i n i c i a l  
a l  p o ten c ió m e tro  cuando se desea  p o ner a ce ro  e l  s is te m a  
k i lo m é tr ic o ,  g iran d o  en e l  s e n t id o  de l a s  ag u jas  de un r e ­
l o j .

- La u n ión  d e l e je  d e l p o ten c ió m etro  con e l  con jun­
to  19, se  r e a l i z a  m edian te  un s is tem a  de r e s o r te  a x i a l ,  lo - . 
que p e rm ite  a j u s t a r  e l  o rig e n  d e l p o ten c ió m etro  a l  de movi­
m ien to  d e l v e h íc u lo  compensando e l  e r r o r  de l in e a l id a d  de 
e n tra d a  que p osee  e l  r e f e r id o  p o ten c ió m e tro  y d e l que ya 
h ic im os com entario  a n te r io rm e n te .
5 * 2 .-  S istem a H o ra r io .-

R e a liz a  un c o n tro l  de d u rac ión  en tiem po , h a c ie n ­
do que un e je  e fe c tú e  un g i r o  p ro p o rc io n a l a esa  d u ra c ió n .

En l a  f ig u r a  13^ en p e r s p e c t iv a  se puede o b se rv ar 
e l  co n ju n to  que a c o n tin u a c ió n  pasamos a d e s c r ib i r .

Sobre una c a ja  de r e l o j e r í a  norm al, se ha ap rove­
chado l a  s a l id a  d e l e je  h o r a r io  en l a  que se s i t ú a  l a  rueda 
26 de 60 d ie n te s ,  que e fe c tú a  un g iro  de 300s en l a s  T = 10 
h o ra s  de u t i l i z a c i ó n  ad o p tad as p a ra  to p e  de m edida.

E s ta  c a ja  de r e l o j e r í a  norm al p rocede de un d i s ­
p o s i t iv o  en e l  que e s ta b a  p r e v i s to ,  m ediante un pequeño mo­
t o r  de c . a ,  c a rg a r  e l  r e s o r t e  de fu e r z a .

P a ra  n u e s tro  p r o to t ip o ,  ese pequeño m otor ha s id o  
s u s t i tu id o  p o r  o tro  de c . c . ,  con p o s ib i l id a d  de fu n c io n a ­
m iento  e n tre  lo s  3 y 5 V c c ., y señ a lad o  como 27 en e l  d ib u ­
jo .
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1 Además, *y* con o b je to  de c o n t r o la r  e lé c tr ic a m e n te  
l a  p a ra d a  ó p u e s ta  en m archa d e l mecanismo, se l e  ha adap­
ta d o  una pequeña b o b in a  28, p a ra  12 Vcc. que a c tú a  sobre 
una arm adura, de form a que s i  alim entam os e l  d i s p o s i t iv o ,

8 d e je  l i b e r t a d  de fu n c io n am ien to  a l a  r e l o j e r í a ,  y  l a  f re n e  
cuando no te n g a  te n s ió n .

El m otor encargado  de rem ontar e l  r e s o r t e  acumu­
la d o r ,  tam bién se c o n tr o la  m ed ian te  un m ic ro in te r r u p to r  29 
que, hace que d ich o  m o to r c i l lo  de ca rg a  reponga cada 2 ó 3

10 h o ra s  e l  acum ulador de fu e r z a  de l a  r e l o j e r í a .

.

Dado que e l  m otor fu n c io n a  e n tre  3 y  5 V cc ., se 
l e  ha p r e v i s to ,  in co rp o rad o  a l  co n ju n to , una r e s i s t e n c i a  
en s e r i e  p a ra  que pueda a l im e n ta rs e  d ire c ta m e n te  de l a  
te n s ió n  de b a t e r í a .

18 Volvamos a l a  ru ed a  d en tada  26 d e l p r in c ip io .  Es 
t a  ru ed a  engrana con e l  co n ju n to  30, que análogam ente a l  
18 d e l s is tem a  k i lo m é tr ic o  e s tá  form ado p o r  dos ru ed as  den 
ta d a s  de 80 d ie n te s  y com prim idas m ediante un r e s o r t e  con-

20
t r a  una p la q u i ta  s e p a ra d o ra . E ste  elem ento v u e lv e  a te n e r  
ig u a l  com etido que e l  a n t e r i o r ,  es d e c i r ,  a d m it i r  d e s l iz a ­
m iento  c o a x ia l  d e .u n a  ru ed a  c o n tra  o t r a  a p a r t i r  de un 
c i e r t o  e s fu e rz o .

Sobre e l  c o n ju n to  30, hacemos en g ran ar una rueda

28
de 72 d ie n te s  que vá p r o v i s t a  de un t e t o n c i l l o  31. C oaxial 
con e s ta  ru e d a , hay una pTaca c i r c u l a r  32 con a lo ja m ien to  
ranu rad o  p a ra  e l  t e t o n c i l l o  31.

A l a  p la c a  32, se  ha f i j a d o  e l  tope  33 y e l  cos­
q u i l lo  34, p a ra  a r r a s t r e  d e l  e je  d e l p o ten c ió m e tro  33.

30 Los to p e s  extrem os de 0 á 10 h o ra s , e s tá n  r e a l i ­
zados m ediante e l  so p o rte  36, que t i e n e  p o r o b je to  f i j a r



- . 1 9 -

e l  margen de g iro ^ d e  l a  p la c a  32, es d e c i r ,  lo s  extrem os 
de funcio n am ien to  d e l p o ten c ió m e tro  u t i l i z a d o ,  como r e s i s ­
t e n c i a .

Sobre l a  p la c a  32 , l a  ra n u ra  es re g u la b le  en lon^ 
g i tu d ,  lo  c u a l s i r v e  p a ra  d a r  e l  margen adecuado de in se n ­
s ib i l i z a c ió n  a l  o rig en  y que vimos e ra  e l  tiem po t ^ .

Con lo s  v a lo re s  d e l ns de d ie n te s  enum erados, en 
l a  ru ed a  de 72 d ie n te s ,  obtenemos un g iro  de:

60300 ^  ---------- = 2503
72

E s te  g iro  se  r e a l i z a  en 10 h o ra s , y debido  a l a  
in s e n s ib i l i z a c ió n  de 0 ,27  h o ra s  en l a  p la c a  32, e l  p o te n ­
c ió m e tro  35 in tro d u c e  4.877-fY  *

La ru ed a  26 eng rana  con l a  ru ed a  s u p e r io r  d e l cor. 
ju n to  30 y l a  de a r r a s t r e  d e l  p o ten c ió m e tro , con l a  i n f e ­
r i o r .  P a ra  l a  p u e s ta  a c e ro  d e l d i s p o s i t iv o  se ha  p r e v is to

1e l  p iñón  37, que p e rm ite  a t r a v é s  d e l co n ju n to  embrague, 
e s te  com etido s in  más que em pujar a l  e je  38, h a c e r  eng ra­
n a r  37 con 30 y  g i r a r  en e l  s e n tid o  de l a s  ag u ja s  de un r e ­
l o j  -

E l r e s o r t e  39 se  encarga de e lim in a r  e l  c o n ta c to  
e n t r e  ambos e n g ra n a je s  ta n  p ro n to  como cese  e l  empuje en 
38.

(Se ha montado e s te  s is te m a  de m u e lle .p a ra  que 
e l  co n ju n to  de r e l o j e r í a  fu n c io n e  lo  más lib rem e n te  p o s i ­
b l e ) .
3. 1 . 2. -  A parato  V is u a l iz a d o r .-

Se t r a t a  de un m iliam p erím e tro  40 de l a s  c a r a c te ­
r í s t i c a s  e l é c t r i c a s  in d ic a d a s  a n te r io rm e n te , y que su esca-<
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l a  41 se  ha g rab ad ^ , con l a  c o n s ta n te  adecuada, p a ra  l e e r  
d irec tam e n te  en Kms/hora l a  in te n s id a d  como v e lo c id a d  me­
d ia .  Ver l a  f ig u r a  14.
6. -  C o n ju n to .-

Los dos s is te m a s  h o r a r io  y k i lo m é tr ic o  y e l  v i -  
s u a l iz a d o r  e s tán  l ig a d o s  e n tre  s í  m ediante conexión e lé c ­
t r i c a .

10

18

20

25

30

En l a  f ig u r a  15 se  re p r e s e n ta  e l  esquema c o r r e s ­
p o n d ie n te  a l  s is te m a  k i lo m é tr ic o ,  en cuya f ig u r a  l a  r e f e ­
re n c ia  1 in d ic a  l a  u n id ad  e s ta b i l i z a d o r a ;  l a  4 e l  p o te n c ió - ,  
m etro ; y l a  5 una r e s i s t e n c i a ,  e s tan d o  l a  u n id ad  e s t a b i l i ­
zadora 1 y e l  p o ten c ió m e tro  4 co n ec tado s a l  c o rre sp o n d ie n te  
c o n e c to r  de in te rc a m b io .

En l a  f i g u r a  16 se  r e p r e s e n ta  e l  esquema c o r r e s ­
p o n d ie n te  a l  s is te m a  h o r a r io .  En e s ta  f ig u r a  l a s  r e f e r e n ­
c ia s  42 , 43 y 44 co rre sp o n d en , re sp e c tiv a m e n te , a co n ec to - 
r e s  de a lim e n ta c ió n , in te rc a m b io  y  m edida. Con l a  r e f e r e n ­
c ia  45 se  in d ic a  una r e s i s t e n c i a  v a r ia b le ;  46 una r e s i s t e n ­
c ia ,  y  con 47 un m otor.

La p u e s ta  en m archa d e l grupo de elem entos se 
r e a l i z a  m ediante un i n t e r r u p t o r  que dá te n s ió n  a l  c o n e c to r  
de a lim e n tac ió n  42 p ro c e d e n te  de l a  b a t e r í a  48 d e l v eh ícu ­
lo ,  to d o  e l lo  como se  in d ic a  en l a  f ig u r a  17.

La f ig u r a  18 se r e f i e r e  a un m edidor 49 a lim e n ta ­
do asimismo desde l a  b a t e r í a  48 . Las c a r a c t e r í s t i c a s  de 
e s te  m edidor son: a )  C la se : 1 ,5 ;  Rango: 0 4 1  mA; 123^1

En e l  mismo so p o r te  d e l i n t e r r u p t o r ,  hay un ca­
b le  de lo s  u t i l i z a d o s  p a ra  a c c io n a r  l a  p a lo m il la  d e l a i r e  
en e l  c a rb u ra d o r , que t i e n e  p o r com etido e l  a c c io n a r  l a  p a -  
la n q u i ta  11 d e l " s is te m a  k i lo m é tr ic o " .
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El v is u ^ l iz a d o r  40  e s t á  dotado de una-tom a p a ra  
alum brado que a c tú a  sim u ltáneam en te  con l a s  lu c e s  d e l cua­
dro d e l v e h íc u lo .

Las f ig u r a s  de l a  19 a l a  24, ambas in c lu s iv e ,  
m uestran  d i s t i n t a s  p ro y e c c io n e s  d e l s is te m a  k i lo m é tr ic o .

Las f ig u r a s  de l a  25 a l a  30, ambas in c lu s iv e ,  
m uestran  asimismo d i s t i n t a s  p ro y ec c io n es  d e l s is tem a  h o ra ­
r i o .
N o ta : Con lo s  v a lo re s  adop tados p a ra  fu n c io n am ien to , se
o b serv a  que, dada l a  c a p ac id ad  d e l m iliam p erím etro  (lmA), 
se  p r e c i s a r í a  de:

' °o '0,001 -------------- = 0 ,135 V <>50 Kms.
135 .

que s e r ía n  n e c e s a r io s  p a ra  r e b a s a r ,  en lo s  1 6 ,2  m in, l a  ca 
p a c id a d  d e l v i s u a l iz a d o r ,  ó lo  que es lo  mismo:

50V -------------- --- 185,2  Km/hora1 6 ,2
60

E s ta  es l a  v e lo c id a d  to p e  que f ig u r a  g rabada en- 
e l  v e lo c ím e tro .
7 - -  F a s s t a e n f u n c ip n a m ie n to . -

l s )  Se ponen a c e ro  lo s .d o s  s is te m a s  g iran d o  
lo s  mandos en e i  s e n tid o  de l a s  ag u ja s  d e l r e l o j ,  a to p e .

2s )  Se empuja e l  botón d e l c a b le  de accionam ien­
to  a to p e .

$ s) Se acc io n a  e l  i n t e r r u p t o r  e l é c t r i c o  (con lám- 
p a r i t a  in co rp o rad a  p a ra  c o n t r o la r  su p o s ic ió n  de marcha ó



re p o s o ) . - . -
En e s ta s  c o n d ic io n e s , e l  v i s u a l iz a d o r ,  deberá

m arcar:

0,021-------------  ^1000 X 185,2 = 28 ,8  K m s/hora.
135 .

Una vez t r a n s c u r r id o s  lo s  m inutos y lo s  k ilóm e­
t r o s  de la s  in s e n s ib i l i z a c io n e s  que ya  ind icam os (y con jun­
tam en te ) e l d i s p o s i t iv o  m o s tra rá  de form a perm anente l a  ve­
lo c id a d  m edia d e l r e c o r r id o  que se vaya r e a l iz a n d o , y s in  
e r r o r ,  ya  que l a s  r e f e r i d a s . i n s e n s ib i l i z a c io n e s  e s tá n  com­
p en sad as , y lo s  r e s u l ta d o s  p ro v ien en  d e l o rig en  de lo n g i tu ­
des y tiem p o s. '

Tanto lo s  2 8 ,8  Kms/hora d e l momento i n i c i a l  como 
lo s  100 Kms/hora que se o b te n d ría n  l le v a n d o  lo s  mandos a 
to p e  s i  se g ir a r a n  en e l  s e n t id o  c o n t r a r io  a l a s  ag u ja s  d e l 
r e l o j , s irv e n  p a ra  d e te c ta r  c u a lq u ie r  d e sc o rre c c ió n  d e l con 
ju n to .  \
8. -  U t i l i z a c i ó n __

La m edición de l a  v e lo c id a d  m edia se puede h a c e r 
b a jo  dos co n c ep to s , es d e c i r ,  como c o n tro l  de "v e lo c id a d  
m edia de ro d a je "  ó " v e lo c id a d  m edia d e l c o n ju n to " .

P a ra  l a  p r im e ra , cada vez que se  haga una p a ra d a , 
se d eb erá  d e s c o n e c ta r  e l  i n t e r r u p t o r  e l é c t r i c o  y v o lv e r  a 
c o n e c ta r  a l  re a n u d a r l a  m archa.

S i en l a s  d e te n c io n e s  no se d esco n ec ta  e l  r e f e r i ­
do i n t e r r u p t o r ,  a l  f i n a l  obtendrem os l a  v e lo c id a d  media c i ­
ta d a  en segundo lu g a r .

Ambas v e lo c id a d e s  m edias p ro v ien en  de que en la  
r e p re s e n ta c ió n  que h icim os en un p r in c ip io  de 1= f ( t ) ,
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puede h ab e r en g e n e ra l d e te n c io n e s  de d u rac io n e s  v a r ia b le s' ' t'
T u  ^ 2 ' e*c .

La "v e lo c id a d  m edia de ro d a je "  c o rre sp o n d ie n te  a 
un t r a y e c to  de v a lo r  1 y  d u rac ió n  t ,  i n e l i d a s  d i s t i n t a s
d e te n c io n e s  s e r í a :

1= .----------------
^  . t  - I T  i

La "v e lo c id a d  m edia de co n ju n to "  co rresp o n d e  a 
l a  d e f in id a  en un p r in c ip io :

1= V* = _____me . m ..

\ - '' , í/
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Hecha l a  d e s c r ip c ió n  a  que se  r e f i e r e  l a  ..memoria 
que a n te c e d e , es p r e c is o  i n s i s t i r  en que lo s  d e t a l l e s  de 
r e a l i z a c ió n  de l a  id e a  e x p u e s ta , pueden v a r i a r ,  e s  d e c i r ,  
que pueden s u f r i r  pequeñas a l t e r a c io n e s ,  b asad as siem pre 
en lo s  p r in c ip io s  fu n d am en ta les de l a  id e a ,  que son en osen 
c í a  lo s  que quedan r e f l e j a d o s  en lo s  p á r r a fo s  de l a  d e sc rij) , 
c ió n  h ech a . En e f e c to ,  e l  A r t ic u lo  48 d e l  E s ta tu to  v ig e n te  
so b re  P ro p ied ad  I n d u s t r i a l ,  e s ta b le c e  como no p a te n ta b le s ,  
en su  ap a rtad o , te rcero* , " lo s  cambios de fo rm a, d im en sio n es, 
p ro p o rc io n es  y m a te r ia s  de un o b je to  ya p a te n tad o "  f i ja n d o  
a s i  e l  c r i t e r i o  d e l  l e g i s l a d o r  en e l  s e n t id o  de que p a te n ­
ta d a  una id e a  que pueda d a r  lu g a r  a  una r e a l id a d  p r á c t i c a  
e i n d u s t r i a l i z a b l e ,  n ad ie  p o d rá  ap o y arse  en e l l a  p a ra , a 
p re te x to  de h a b e r in tro d u c id o  l i g e r a s  m o d if ic a c io n e s , p re ­
s e n t a r l a  como nueva y p ro p ia .

E s te  p r in c ip io ,  en cu an to  a l  a lc a n c e  de l a  p ro te c ­
c ió n  d e l  o b je to  p a te n ta d o  se  r e f i e r e ,  se  h a l l a  confirm ado 
po r num erosas S e n te n c ia s  d e l  T rib u n a l Supremo, y e n tre  -  
e l l a s ,  como más te rm in a n te s ,  en la s  de fe ch as  16 de o c tu b re  
de 1954, 23 de en ero  de 1959; 20 de marzo de 1964 y o t r a s .

E s ta b le c id o  e l  concep to  ex p re sad o , en cuan to  a  l a  
am p litu d  que debe d a rse  a l a  p ro te c c ió n  s o l i c i t a d a ,  se  r e ­
d a c ta  a  c o n tin u a c ió n  l a  Nota de R e iv in d ic a c io n e s , de a c u e r  
do con lo  que se  e s ta b le c e  en  e l  ú ltim o  p á r r a fo  d e l  a p a r­
tad o  te r c e r o  d e l  A r t ic u lo  100 de l a  Ley, s in te t iz a n d o  a s i  
l a s  novedades que se  desean  r e iv in d ic a r :

NOTA DE REIVINDICACIONES
En resúm en, e l  p r i v i l e g i o  de e x p lo ta c ió n  e x c lu s i­

va que se  s o l i c i t a ,  r e c a e rá  so b re  l a s  r e iv in d ic a c io n e s  s i ­
g u ie n te s :
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1 . -  APARATO MEDIDOR DE LA VELOCIDAD HEDIA DE VE--< .
HICULOS; que fundándose en e l  c o n t r o l  de la s  lo n g itu d e s  r e ­
c o r r id a s ,  tiem pos in v e r t id o s  en r e a l i z a r l a s  y  obtención con tj 
nua d e l  c o c ie n te  e n tr e  ambas m ag n itu d es , e sen c ia lm en te  se 
c a r a c t e r i z a  porque c o n s ta  de un d i s p o s i t iv o  k i lo m é tr ic o ,  
capaz de d e te c ta r  m ecánicam ente e l  e sp a c io  r e c o r r id o  p o r 
un v e h íc u lo  m ediante un g i r o  c o n tro la d o  en un e je ;  o tro  hor­

r a r l o ,  cuyo e je  a c o n t r o la r  t i e n e  su o rig en  de m ovim iento er 
un s is te m a  de r e l o j e r í a ;  y  un v is u a l iz a d o r  que es un d isp o -  
t iv o  e le c tro m a g n é tic o  capaz de m edir l a  com binación de seña 
l e s  p ro d u c id as  p o r lo s  o tro s  dos d i s p o s i t iv o s .

' 2 . -  APARATO MEDIDOR DE LA VELOCIDAD HEDIA DE VE­
HICULOS; según r e iv in d ic a c ió n  15, c a ra c te r iz a d o  porque e l  d i3 
p o s i t iv o  k i lo m é tr ic o  se c o n s itu y e  a p a r t i r  de una b o q u i l la  
ro sc ad a  sobre l a  que se  a d a p ta  e l  extrem o d e l c a b le  d e l cuen 
ta - k i ló m e tro s  (v e lo c ím e tro )  d e l  au to m ó v il, pasando  a t r a v é s  
de t a l  b o q u i l la  un e je  que, do tado  en e l  extrem o op uesto  de 
una segunda b o q u i l l a ,  in c o rp o ra  un c a s q u i l lo ,  de se c c ió n  i n ­
t e r i o r  cu ad rad a , de id é n t i c a s  d im ensiones de l a s  d e l  c a b le  
d e l  v e lo c ím e tro , p o r todo  lo  c u a l  e l  r e f e r id o  e je  g i r a  p e r ­
manentemente m ie n tra s  lo  haga  e l  c a b le  f l e x i b l e  que v ie n e  de 
l a  c a ja  de cambio d e l  au to m ó v il; h ab iénd o se  p r e v i s to  que a l  
o tro  extrem o d e l e je  en c u e s t ió n ,  s i tu a d o  en l a  segunda bo­
q u i l l a ,  se  ad a p ta  un pequeño tro z o  de c a b le  f l e x i b l e  que p ro  
lo n ga  a é s te  h a s ta  e l  v e lo c ím e tro , con lo  c u a l d icho  v e lo c í ­
m etro  s ig u e  funcionando  como s i  no- se l a  h u b ie re  in te r c a la d o  
e s te  d i s p o s i t iv o  k i lo m é tr ic o .

5 . -  APARATO MEDIDOR DE LA VELOCIDAD MEDIA DE VE­
HICULOS, según r e iv in d ic a c ió n  25, c a ra c te r iz a d o  porque e l  
e je  com porta un c a s q u i l lo  d e s l iz a n te  capaz de ad o p ta r  dos p o ­
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s ic io n e s  ex trem as de f l u i d a s ;  una h a c ia  l a  b o q u i l la  ro s c a -  
da, que m ediante dos s a l i e n t e s ,  hacen que e l  r e f e r id o  c a s -  
q u i l lo  perm anezca in m ó v il, y  o t r a  h a c ia  l a  o t r a  b o q u i l la ,  
en donde en p rox im idad  e x i s t e  una ro d a ja  o p l a t o ,  u n ido  r í ­
gidam ente a l  e j e ,  que p ro v o ca  e l  g i r o  d e l c a s q u i l lo  s o l id a ­
riam en te  con e l  e je  en c u e s t ió n ,  todo  e l l o  m ediante un arras 
t r e  e je r c id o  p o r  una p a r e ja  de t e t o n c i l l o s  d isp u es to s  res-i 
p ec tiv am en te  so b re  e l  c a s q u i l lo  d e s l iz a n te  y  so b re  l a  a lu d í  
da ro d a ja  o p l a t o .

4 . -  APARATO MEDIDOR DE LA VELOCIDAD MEDIA DE VEHI­
CULOS, según r e iv in d ic a c ió n  3 - t  c a ra c te r iz a d o  porque e l  des 
p lazam ien to  d e l c a s q u i l lo  d e s l iz a n te  se l l e v a  a cabo median 
te  un segundo c a s q u i l lo  c o a x ia l  con e l  e j e ,  que es  ac tuado  
p o r una h o r q u i l l a  gobernada p o r una p a la n q u i ta  de a c c io n a ­
m iento m anual; hab iéndose  p r e v i s to  l a  in c o rp o ra c ió n  de un 
r e s o r t e  que se encarga de v o lv e r  a l a  p o s ic ió n  de rep o so  a l  
c a s q u i l lo  d e s l iz a n te  cuando c e sa  e l  empuje de l a  c i t a d a  hor 
q u i l l a .  .

3 . -  APARATO MEDIDOR DE LA VELOCIDAD MEDIA DE VEHI­
CULOS, según r e iv in d ic a c io n e s  3^ y  4á , c a r a c te r iz a d o  porque 
e l  c a s q u i l lo  d e s l iz a n te  e s t á  ro scad o  e x te r io r íc e n te  p a ra  ac ­
tu a r  a modo de s in f ín  con una co rona  de preferentem tniB  s e ­
se n ta  d ie n te s  (6 0 ) , in c o rp o ra d a  a l  e je  de e n tra d a  de un me­
canism o re d u c to r ;  h ab ién d o se  p r e v is to  que en d icho  m ecan is­
mo quede in te g ra d o  un p o ten c ió m e tro  p o s ib i l i t a d o  p a ra  a ju s ­
t a r  su o rig en  a l  de m ovim iento d e l v e h íc u lo , a s í  como un te -  
t o n c i l l o  y un s a l i e n t e  o b raz o  m erced a lo s  c u a le s  se aseg u ­
ra n  lo s  l im i t e s  de fu n c io n am ien to  d e l a lu d id o  p o ten c ió m e tro .

6. -  APARATO MEDIDOR DE LA VELOCIDAD MEDIA DE VEHICU­
LOS, según r e iv in d ic a c ió n  1§ , c a ra c te r iz a d o  porque e l  d isp o -
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i s i t i v o  h o ra r io  e s t á  in te g ra d o  en una c a ja  de r e l o j e r í a ,  cuyc 
r e s o r t e  de fu e rz a  se c a rg a  m edian te  un pequeño m otor de co­
r r i e n t e  c o n tin u a ; h ab iénd o se  p r e v i s to  a l a  s a l id a  d e l e je  
h o ra r io  una ru ed a  de p re fe re n te m e n te  d e -s e n s e n ta  d ie n te s  
( 60) que engrane con l a  ru ed a  s u p e r io r  de un co n ju n to  de dos 
ambas p re fe re n te m e n te  de o ch en ta  d ie n te s  (80) y com prim idas 
m edian te  uu r e s o r t e  c o n tra  una p la q u i ta  se p a ra d o ra , en ta n tc  
que l a  rueda i n f e r i o r  engrana con l a  de a r r a s t r e  d e l  p o ten ­
c ió m e tro ; con l a  p a r t i c u l a r i d a d  e s te  co n ju n to  de ru ed a s  de. 
o ch en ta  d ie n te s  (80) de en g ra n a r o t r a  ru ed a  de s e te n ta  y dos 

¡ d ie n te s  ( 72) ,  p re fe re n te m e n te , l a  cual e s tá  p r o v is ta  de un 
¡ t e t o n c i l l o  que ju eg a  en una ra n u ra  c o l i s a ,  e x i s te n te  en una 
p la c a  c i r c u l a r  y g i r a t o r i a  r e g u la b le  en lo n g i tu d .

7 .  -  APARATO MEDIDOR DE LA. VELOCIDAD MEDIA DE VEHI­
CULOS, según r e iv in d ic a c ió n  6a , c a ra c te r iz a d o  porque l a  p l a ­
ca  c i r c u l a r  com porta re d ia lm e n te  un b rao  o to p e , a s í  como un 
c a s q u i l lo  p a ra  a r r a s t r e  d e l  e je  d e l  p o ten c ió m e tro .

8.  -  Se r e iv in d ic a  p o r ú ltim o  como o b je to  so b re  e l  
que ha de re c a e r  e l  Modelo de U t i l id a d  que se s o l i c i t a :  APA­
RATO MEDIDOR DE LA VELOCIDAD MEDIA DE VEHICULOS.

Todo conforme queda d e s c r i to  y  re iv in d ic a d o  en l a  
p re s e n te  memoria d e s c r ip t iv a  que co n s ta  de v e i n t i s i e t e  p á g i­
nas m ecanografiadas y  d ib u jo s  a d ju n to s .

Madrid 26 ju n io  1.976 
BERNARDO UNGRIA 
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