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PATENTE DE INVENCIODN

a favor de
ESTIRAJES BALMES, S. A. - de nacionalidad espafiola - domici-
liada en C/ Caspe n® 26 - BARCELONA .
por:
? Mecanismo para sccionar los cilindros inferiores de los
trenes de estiraje en las miquings de hilar y de prepara
¢ién.”
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En los trenes de estiraje de las mdquinas de

la industria textil, se han de accionar los cilindros

inferiores rayados, con velocidades gque van creciendo
desde el par de cilindros més posterior, hasta el par
anterior. E1l mecanismo que transmite este movimiento

ha de permitir regular a voluntad las velooidades de
loe diferentes cilindros dentro de ciertos limites y ha
de permitir tambien variar 4 voluntad la separacién en
tre los pares de cillindros sucesivos. A este efecto los
mecanismos empleados para accionar estos cilindros come
prenden varias ruedas dentadas, algunas de las cuales
son recambisbles para poder adgptar el mecanismo a di-
ferentes velocidades y a diferentes separaciones entre
los cilindros.

Con los mecanisemos de estiraje antiguos, en
los que el aumento de velocidad entre los cilindros su=-
cesivog era relativamente pequefio, la transmisién de mno
vimiento ngo presenta grandes dificultades, pero en los
mecanismos modernos de gran estiraje, en los gque el au-
mento de velocidad de un cilindro a otro es & veces nuy
marcado, resulta més dificil construir un mecanismo que
permita todos los cambios de velocidad y de separacién
necesarios, especiglmente cuando se trata de trenes de
estiraje de custro pares de cilindros.

La invencién objeto de esta patente consiste en
un mecanismo de esta clase que resulta muy a propésito
para trenes de estiraje de cuatro pares de cilindros
Yy que puede regularse comodamente para todas las sepa-
raciones y diferencies de velocidad que se presentan
en la préctica con los mecanismos modernos. Este me -

canlsmo de transmisién forma un conjunto muy compacto



10

15

20

25

30

_5- 921804

montado sobre un soporte principal que sostiene el con-
Junto del mecanismo y ge fija a uno de los testeros de la
méquina de hilar o de preparacidén. El movimiento se trang
mite desde el primer cilindro, es decir el mds anterior
al tercer cilindro, por medio de un mecanismo de transe
misifn de tipo corriente que no forma parte de este inw
vencién, y el mecanismo de esta patente transmite luego
con las variaciones de velocidad y separacién convenien-
tes en cada caso, el movimilento desde el tercer cilindro
8 los cilindros segundo y cuarto.

En los planos adjuntos se representa un ejemplo
de construccién del mecanismo objeto de esta patente, sien
do:

La figura 1 un glzado del mecanismo con los ci~
lindros en seccién segin la lfnea I-I de las figuras 2 y
3

La figura 2 un alzedo visto por el lado izquierdo
de la figurs 1.

La figura 3 una seccién por el plano de los ciw
lindros, segin la lfnea III-III de la figura 1.

La figura 4 una seccién por la linea IV-IV de la
figura 1.

En los planos, los cugtro cilindros del mecanismo
estirador se designan con las cifras =1-2-3-4-, El meca=-
nismo de transmisién va montado sobre un soporte princi-
pal -5- que se fija sobre la tabla o regla porta cilindros
-6~ de la miaquina de hilar o de preparacién. Este soporte
principal -5- lleva fijados en posicién regulable por me-
dio de tornillos, tres pequefios soportes —12-13-14- que
corresponden respectivamente a los cilindrog =2-3=4=, Eg-

tos soportes van fijados por medio de ranuras y tornillos,



en posicidén regulable de modo gque pueden adaptarse a
las diferentes separaciones de los cilindros.

Como se ha indicado antes, el primer cilindro =l-
est4 accionado directamente con velocidad constante por

5 el mecanismo de la méguina de hilar o de preparacibn y
desde este cilindro ~1- se transmite el movimiento al ci-
lindro -3- por medio de un mecanismo de transmisién que
no forma parte de esta patente Y que actua sobre la rue-
da dentada -7- fijada en el extremo libre del cilindro
10 -3-,

Para transmitir el movimiento a los dos cilin-
dros -2- y -4- el cilindro -3~ lleva fijado un pifién
dentado -23~ que engrana con dos pifiones -8 Yy -9~-. E1
pifién -8~ estd montado sobre un eje auxiliar —17-'y trang

15 mite el movimiento al pifién -22~ fijado al cilindro -2=,
El eje -17~ va montado en un soporte —18~ fijado sobre
el soporte primipal -5- en posicidn regulable de un modo
andlogo a los soportes -12-13-14- de manera que geé puede
regular la posicién del eje -17- para cambiar el piidén -8-

20 por otro de diferente nimero de dientes, cuando convenga
variar la relacién de vebcidades éntre log cilindros -3-
Y —2~e

El pifin -9~ va fijado al eje -10~ montado sobre

un soporte -19- que puede girar alrededor de un cuello

25 formado por el soporte -13- del cilindro -3~ + El1 sopor-
te principal -5- presenta una ranura -20- en arco de cir
culo por la que pasan tornillos de fijacién -21- que per-—
miten fijar el soporte -19~ en diferentes posiciones an-
gulares. Bl otro extremo del eje -10- 1leva un pifién -11-

30 que engrana oon el pifién -24- fijado sobre el cilindro
—-4~-, de manera que gracias a esta disposicién y a la po-

8ibllidad de variar la posicién angular del soporte —109-
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se pueden camblar los pifiones -ll- y -24~ por otros de ai
ferente nfimero de dientes para variar a voluntad la re-
lacién de velocidades entre los cilindros -2- Y ~4~e

8e ve por lo que antecede que el mecanismo de
esta patente permite variar denfro de 1fmites muy ex-—
tensos no sélo la separacién de los diferentes cilindros

sné ademds la relacidn de velocidades entre los mismos.
——===; N O T A P 1

Se reivindica como objeto de esta patente:

l.~ Mecanismo para accionar los cilindros inferio
res de los trenes de estiraje, en las méquinas de hilar Yy
de preparacién, aplicable especialmente a los estirajes
con cuatro pares de cilindros; caracterizado Por un S0por- ;
te principal montado en la armazén de la méquina y provis

to de tres pequefios soportes de posicién regulable para

los cilindros segundo, tercero y cuarto, transmitiendo-

se el movimiento desde el tercer cilindro a los ciline
dros segundo y cuarto, por medio de pifiones dentados re-
cambiables montados sobre soportes cuya posicién sobre
el soporte principal puede variarse a voluntad pare po-
der variar la relacidn de velocidades ¥ la separacidn de
los e¢ilindros.

2.~ Mecanismo segin la reivindicacién anterior,
caracterizado porque el tercer cilindro lleva fijado
invariablemente un pifién dentado que engrang con dos
pifiones recambiables, uno de los cuales transmite el
movimiento al segundo cilindro y el otro lo transmite
al cuarto cilindro.

5+~ Mecanismo segin las reivindicsciones ante-
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riores, caracterizado porgue el pifibn intermedio recam-
biable que transmite el movimiento al segundo cilindro,
engrang directamente con un pifién fijado invariablemente
al segundo cilindro y estéd montado sobre un soporte adi-
cional fijado al soporte principal en posicién regulable
de maners que se puede adgptar el mecanismo & las dife-
rentes ssparaciones de los cilindros y cambiar el pifin
intermedio para variar a voluntad la relacién de velo-
cidades. |

4 .~ Mecanismo segin las reivindicaciones anterio-
res, carecterizado porque la transmisidén de movimiento
desde el tercer cilindro al cuarto se efectua por dos
pifiones intermedios recambiables fijados sobre un mismo
eje montado en un soporte cuya posicién con relacién
al soporte principal puede regularse a voluntad giran-
do alrededor del tercer cilindro; uno de cuyos pifiones epn
grana con el pifién fijado invariablemente al tercer ci-
lindro y el otro con un pifién fijado tambien invariable—
mente al cuarto cilindro.

5.~ Mecanismo psra asccionar los cilindros inferio-

-res de los trenes de estiraje en las miquinas de hilar y

de preparacidn,

Esta memoria consta de seis paginas escritas por
una gola carae .
wa 7 1955

BARCELONA, "
Poho
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