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PATENTE DE INPRODUCCTI 0N

-~ = -

a favor de
OFFICINE MECCANICHE TESSILI FRATELLI TONELLO y Primo RI -
SALTI -~ de nacionalidad italiana -~ domiciliados en Itglia
la primera en MILANO Via Padre R. Giulani, 12 y el segun-
do en PONTE 8, MARCO (Brescia)
por: !

» Meocanismo de brazo articulado, para cargar los cilin -

dros de estiraje de las méquinas de hilar y de prepa =

racibn.”
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El objeto de la presente patente es un mecanismo
de brazo de presién articulado, que lleva los cilindros
superiores del tren de estiraje, recublertos de cuero, cau-
cho, o substancias similares y destinados g estirar la mecha
para la formacidn del hilo. Este mecanismo se diferencia
de otros mecanismos de este género ya conocidos, por el
hecho de no tener muelles ni ganchos dispuestos debajo de
la serie de cilindros.

El mecanismo de esta patente, al eliminar los gan-'
chos obstructivos y los soportes de los cilindros del tipo
usado corrientemente, permite obtener una miquina de cons—
truceidén sencilla, f&cil manejo e inspeccidén cémoda.

Este mecanismo, combinado con un sistema particu~

lar de cilindros que constituye el objeto de otras paten—

tes de la misma solicitante, permite obtener las siguien-

tes ventajas: seguridad de una presién constante, oon dura

‘cién ilimitada en los cilindros de estiraje, lo cual es muy

importante; fijacidn segura en la posicién que debe sopor-
tar todo el peso de la presidén de los tres pares de cilinw
dros, posibilidad de aflojamiento y supresién de la presién
por levantamiento de los cilindros, movimiento que pede
tenerse que repetir oon gran frecuencia, jor neoesidades‘de
indole técnica; facilidad de comprobacidn del funcionamien-
to de la miquina, y posibilidad de emplesr cilindros nor-
males de presién recubiertos de ocuero, goma o similares,
sin montaje sobre cojinetes de bolas, lo que permite redu-
cir el coste de instalacién y aumentar la seguridad de fun-—
cionamiento, eliminando la necesidad de lubricar largamente
Y a menudoe.

El plano adjunto representa en esqusma y en eleva—
oién lateral, con seccién parcial, el mecanismo de:esta pa -

tente, aplicado a un sistema de estiraje con cuatro pares
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de cilindros.
Como se gprecia en el plano, el mecanismo compren-
de un brazo ~4~ que sostiene los soportes de los pares de
c¢ilindros, y se articula en -3- sobre un soporte de morda-
zg -2~ que se fija sobre el arbol -1-~., Este soporte que
sirve de sostén al brazo -4~ presenta un diente saliente

~5- en el que prende un trinquete —-6- articulado al brago

-4~ y retenido en lg posicién de enganche por un muelle =T7— o

Por encima del brazo -4~ se dispone otro brazo -8~ artiocula-
do en -9~ gobre el brazo -4~ y que en el extremo opuesto

lleva un contrapeso -10-, a fin de aplicar, por intermedio

de 6rganos que se describen mas adelante, la presién nece-

sarla a los pares de cilindros de estiraje. Un tornillo -1ll-—
que pasa por una escotadura -12- practicada en el brazo ~8-
¥y se rosca en un soporte adecuado -13- transmite la presién
deyivada del contrapeso -10- al soporte o silleta -1l4- que
sogstiene el primer par de cilindros de estirsje. El torni-

o -11- se fija en la posicidén de regulacién debida, dentro

de la escotadure -12~, mediante una tuerca -15-. En la pulxige %'

cién del soporte -1l4- se introduce un tornillo -16- que pue
de transmitir la presién a1 tercer par de cilindros, y ,
por intermedio del tornillo -17-~, tambien al soporte -18-
del cuarto par de cilindros, el cual se encuentra fijo con
relacién al brazo —-4-, pero oscilante en su caso en tormo
al perno de sujecién -20- que al efecto lleva el brazo —4-—.
El soporte -19- que sostiene el tercer par de cilindros lle
va, como se ha dicho, el tornillo -16-, y la posicidn del
tornillo -11- permite variar la distribucién de la presidén
entre loa distintos pares de cilindres I, III y IV, segin
las necesidades; los tornilles -ll- y -16- pueden desplazar

se paia regular exactamente la distribucién de las presio-

nes, Una distridbucidn conveniente ¥ que suele adoptarse
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es como sigue: la presién sobre el par de cilindros I es
doble de la ejercida sobre los pares de cilindros III y IV.

El soporte -14- se inmoviliza sobre el brazo -4-,
a través del perno -21-, por un elemento £2-, mediante un
tornillo de posicién regulable; estos tornillos regulado-
res permiten, como se aprecia fécilmente en el dibujo, va-
rigr tambien la distancia entre los ejes de los diversos
pares de cilindros.

Sobre el perno -3- va montado tambien libre un ele
mento excéntrico -24- que sirve para levantar el brazo o
cubierta -8-, y por tanto, para aplicar o no lia presien
del contrapesoc -10-, permitiende asf{ aliviar los c¢ilindros
de la presién derivada del referido contrapeso ~10-.

, La méquina descrita funciona del modo siguiente:
Cuando la méquina ha de permanecer cierto tiempo parada,
por ejemplo, del sébado al lunes, conviene eliminar de los
cilindros de estiraje la presi6n deriveda del oontrapéso
-10~; a tal efecto, basta hacer girar hacia arriba, en tor
no al perno =3-, el 8rgano excéntrico -24-, que, &l mover—
se asf, choca contra el brazo -8-, haciendolo girar alre-—
dedor de -9~, de modo que la carga del contrapeso -10- vie
ne a’aplioarée sobre el perno -3-, més bien que sobre el “
brazo —4~.

Cuando por razones de limpieza e inspeccién se quie
re levantar el brazo -4- con los cilindros de presién que
sostiense, despu#s de haber levantado el 6rgano superior
-8~, como queda dicho, bastari desenganchar el tringuete
-6-, en oposicién gl resorte -7—, & fin de soltarlo del
diente -5-, para que todo el conjunto de los brazos =4- y
-8~ pueda girar sobre el perno -3- y levantarse.

Para redimir la méquina a la posicidén activa, se

vuelven a su sitdo los brazos y los cilindros mencionados,

i RO o 1



10

15

20

25

30

haciéndolos seguir los movimientos descritos, pero en

sentido inverso.
———=mm==t N T A i=os———

Se reivindice come objeto de esta patente:

l,~ Mecanismo de brazo articulado, para cargar
los cilindros de estiraje de las maquinas de hilar y de
preparacién sin el empleo de muelles ni ganchos; carac—
terizado porque comprende un brazo que sosgtiene los ci-
lindros de presién de los distintos paredes de ciline~
drog de egtiraje, y va articulado por un extremo en un
punto fijo de la méquina; un segundo brazo que cubre
parcialmente el primero, articulado en el mismo ¥y que
se prolonga més alld del punto de articulacién, con
un contrapeso en el extremo para aplicar la presién de—
seada; un érgano excéntrico que puede girar por impulso
externo, para actuar sobre el segundo bragzo para levan-
tarlo y descargar de la presidn del contrapeso los cilin-
dros de presién, y un mecanismo de fijacién que inmovi-
liza el brazo gue sostiene los cilindros en la posicidn
de trabajo, si biem puede soltarse cuando se retira la
presién de dichos cilindros, a fin de levantar el primer
brazo y los cilindros que sustenta, para tener ficil ac-
ceso al interior de la méquina, entre los cilindros.

2.- Mecanismo segidn la reivindimecidn 1, carac—
terizado porque el brazo que sostiene los cilindros estd
provisto de varios soportes regulables en posicidn, que
sustentan los cilindros, y sobre los cuales actdan tor-
nillos que reciben directa o indirectamente, la presién
del segundo brazo gue sogtiene el cohtrapeso.

3.~ Mecanismo segfin las reivindicaciones 1 o 2,
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caracterizado porque el brazo que sostiene los cilindros
lleva un tringuete que se engancha, en la posicién de
trabajo, en un diente previeto en la parte fija de la
miquina, pero del cual se puede soltar fhcilmente a
mano, cuando se retira i; presién de los cilindros, a
f£in de levantar los cilindros de presién de los ciline
dros inferiores de estiraje propilamete dichos.

4o~ Mecanismo de brage articulado, para cargar
los cilindros de estiraje de las méguinas de hilar y de

preparacién.
Esta memoria consta de sels pégines escritas

por una sola carae

BARCELONA, 1 7 MAY. 1955
P.de
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JOSE M.» BOLIBAR

USRS T AR

o o A



991887

1 hogﬁg

Officine Yeccanichs Tesgili
Fratelli Tonelle y Primo Risallti,
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