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MEMORIA DESCRIPTIVA
DE I&
PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios, para Eapaﬁ# y sua Poseslonesa, ge golicita
a favor de DON RAFAEL BORREGO TORRES, de naclonalidad espafola,
residente en SEVILLA (Espafia), ealle Alooy, 3, por: "SISTEMA
MECANICO FARA AFROVECHAR LA FUERZA CENTRIFUGA COMO IMPUSORA DE
TODA CLASE DE MOVILES".

Bate slstema mecénlco de movimirnto que nos ocupa y
cuyc reglstro se sollcita, se caracteriza por estar basado en
el aprovechamiento de una fuersza centrifuga engendrada median-
te el movimliento de waiven alternativo de uno o m€s brazos de

palanca fijos por un extremo ocon movimiento articulado a un eje

que recibe el movimiento impulsor de giro de un motor cualgquiera,

trensmitiéndogelo a su vez al brezec o brazos de palanca,los que
llevaran por su otro extremo una pleza pesada y que en este mo-
vimiento alternative de vaiven describe un arco de oirculo eBgen=

drandose asf una fuerza centrffuga cuya resultante efectifa una
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fuerza de traccién sobre el brazo o brazos de palanca antes oi-
tados y que aplicada convenientemente a cuzalquier mdvil, 8ste se
pondr en marcha siempre que la fuerza impulsora sea mayor que la
reslstencia opueata al mpovimliento. !

Dicho slstema mecénico para aprovechar la fuerga centrf-
fuga como Ilmpulsora de toda clase de mfviles, se caracteriza por :
egtar conatitpido en la forma sigulente:

Por uno o més brazos rigidos de palanca (lefigs .l=2-3)
wds 0 menos largos, ya sean de 12, 2¢ ¢ 3¢ género dotados por sus
extremos (2-1'133».1-2-5) de un orificio o taladro por el que se -
fija sobre un eje de giro (3=figs.l-2-3) gque recibe el movimiento
impulsor mediante cualquler clase de motor no eoincidiendo nunca
el punto de giro del bfazo de palanca con su centro de gravedad,
transmitiéndosele de estea forma a los brazos de palanca un mo vi-
mientic de vaiven alternatiw desecribiendo un arco de cireculo al
glrar sobre el extremo fijo al eje de giro, estando dichos bra-
Zos de palsncas cuando son dos o m€s, montados con doble movi-
miento articulado en sentido contrario, mediante el montaje so-
bre el extremo que va acoplado al eje de giro (5~r:l.g‘.2) bilen dé
unos secto:ea circuleres dentados (4-figs.2-3), engranajes circu-
leres, bielas articuladas etc., llevando por el .otro extremo -
acoplada y fija una pleza pesade (S5-figs.l=2«3) mediante la cual
Y por el movimiento de vaiven alternative imprimido al brazo de
palanca sé engendra en éste una fueza centrffuga ouys resultante
(R-flgs 1=2-3) efecta una tracoién sobre el eje de giro (3-1'13'.
1-2=3) cuyo eje apliocado sobre un mévil cualquiera (6-:13~.3)63te
se pondréd en marcha en cualquier direccifn que se desee, siempre
que la fuerza impulsora ses mayor que la resistencia que tenga
que vencer, o sea la opuesta al mo vimiento.

Bl mnc:!.ornamiento de este sistema meoénico se verifica

en la forma siguiente:
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Al imprimirle un movimiento giratorio de vaiven alterna=-

tivo mediante cualquier clase de motor al eje (3-figs.l-2-3) &ste

arrastra consige al brazo o brazos de paslanca (l-figs.l=2-3) a 61
fijos, cuyo brazo al describir un arco-~de circunferencia y median-
fe los sectores dentados (4-figs.2-3), engranajes circulares, bile-
las etce ¥y con las plezas pesadas (5-figs.l-2«3) que lleva acopla=
da en sus extremos se engendra sobre ellos una fuérza centrifuga
cuya resultante (R-rigai.l-z-s) efectifa una fuerza de traccién so-
bre el brazec o brazos de palanca (l-figs.l=2-3) ¥ que aplicado di-
cho sistema mecénico sobre cualquier mévil (6-fig.3) &ste se pondrd
en movimiento en el sentido de la resultante (R-figs.l-2-3) de las
fuerzas centrirugas engendradas siempre que dicha resultante sea
mayor que la resistencla opuesta al desplaZzamiento del m6vil‘.

Todo formando el sistema mecdnico que nos ocups y cuyo
reglstro se solicita, para aprovechar la fuerza centrifuga como
impulsora de toda clase de mSviles, el cual podr{ ser en la préo-
tica adaptado convenientemente a toda clase de mfviles que se de-
seen, segdn se detalla en el dibujo adjunto que a tftulo de ejem-
plo acompafia a la pregente memoris descriptiva y en el que se re-
presenta ¥

La ﬂgv. 1 el sistema mecénico deearrollado} con un solo
brazo \de palancae

La fige 2 ol mismo sistema mecdnico desarrollsdo con dos
brazos de palanca y- .

La fige 3 dicho sistema mecénico adaptade a un mvil para |
gu mercha en cualgquier sentido que‘= ge despee.

=REJ VIND ICACIONES=-

Se relvindica eomo de la propia y nueva invenoidn la propledad y
explotacid n exclusivas de:
l.~ Sistema mecénico para aprovechar la fuerza centr{fuga como Iim-

pulsora de toda clase de mfviles, caracterlzado por ester constie
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tuldo por uno o més brazos rfgidos de palancas ya sean de 1#,28

o 38 gbnero, dotados por uno de sus extremos de un orificio por
el éue se fija sobre un eje de giro gue recibe el movimiento im-
pulsor de un motor, transmitiéndole de esta forms g dichos brazos
de palanca un movimiento de vaiven alternativo por el que se dege
oriben al girar sobre el extremo fijo al eje de giro, un‘ arco de
ciroulo mediante el cual y con el acoplamiento de una pieza pesa-
da en el;otro extremo del brazo de palanca se engendra en 4ste -
una fuerze centrffuga cuya resultante efectfa yna fuerza de trac-
clén sobre el eje de giro.
2.~ "SISTEMA MECANICO PARA AFROVEGHAR LA FUERZA CENTRIFUGA COMO
IMPULSORA DE TODA CLASE DE MOVIIES"'.

Consta la presente memofia descriptiva de gcuatro hojas
numeradas y mecanografiadas en una asola ocara a las que ge acom-

pefian un plano para su mejor comprensién.
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