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MEJORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

l a r .  C E R T I F I C A D O  D E  A D I C I O N

en

B s P A R A
a nombre de ED3ARD GRIMARD, de n acio n alid ad  b e lg a , re ­

s id e n te  en  9 0 , ro e  xoov rex , H e  j a ,  B & g ic a ,  p o r :

MEJORAS INTRODUCIDAS n i  E l OBJETO DE LA PATENTE 

PRINCIPAD* mímeio 2 0 3 .1 6 4 , expedida en  28 de 

A b ril de 1 9 6 2 , p o r: "Un d is p o s it iv o  deaoaaoarador 

para o e re a ie a  y a im iia r e a * .

- o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - c - o - o - o -

XR p aten te  p r in c ip a l No. 2 0 3 .1 6 4  de fecha 

d el 2 5  de a b r i l  de 1 9 5 2 , t ie n e  por o b je to  nn ap arato  que 

l le v a  elem entos m dvilea en se n tid o  ro ta t iv o  en torno a l  

e je  v e r t i c a l  de una coba c i l in d r ic a ,  y formados de una
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manera p a rtica la r  apropiaba para asegurar loa  reaultadoa 

perseguidos.

áhora bien , ha sido reconocido, hacho sor­

prendente a im previsto, que para la  buena marcha del apara- 

5 to y para obtener e l  rendimiento seseado, ea absolutamente 

indispensable que e l  aparato funcione según una serie  de 

operaciones in term iten tes, individualmente durante un 

tiempo regulable y que ae rep itan  aegén un c ic lo  previa­

mente estab lecid o  y que a s f  surge una nueva car acta r í s t i -  
10 ca del descaaoarador en cuestión, que co n sista  en que la  

oarga de m ateria l, una vez introducida en e l  deacasoara­

dor, as tratada ain  que en e l curso del trabajo  interven­

ga una introducción da m aterial y o una salida da este 
ultim o.

15 gn otroa términos, es indispensabla que

la s  operaciones, admisión, tratam iento, evacuación^ se 

efectúen completamente, cada una separada y sucesiva­

mente durante e l  tiempo deseado, sin  que in flu ya cual­

quier o tra  operación u lte r io r  considerada en l a  opera- 
20 ción en curso.

ga%, a l ob jeto  del invento podré aer ca­

racterizado por e l hecho de que la s  cargas de m aterial 

a t r a ta r , una vez introducidas en e l  desoaacarador, pgc- 

manecen en é l ,  durante e l  tratam iento, en rec ip ien te  ce- 

25 rrado, ea decir a islad as de toda comunicación oen e l  es&- 

t e r i c r ,  durante un tiempo regulable en tre  lo a  tiempos 

de admisión y evacuación, también regu lables, de manera
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que @-l c ic lo  oomprende operaciones in term iten tes, ds admi­

sión , tratamiento y evacuación del m aterial que se renue­

van continuamente.

5 4 esta  c a ra c te r ís t ic a  del invento se una

la  de la  presencia de un d ispositivo  automático de con­

tro l regu lab le , que permite regular e l tiempo para l a  ad­

misión del m aterial en e l  deaoascarador, e l tiempo de tr a ­

bajo para su tratamissate y e l  tiempo para su evacuaoión,

10 Zato se conseguirá, añadiendo ai deseasoara-

der, un armario de control que contenga ra ió s  e lío tr ic o a  

de tiempo de funcionamiento regulable, que accionan, por 

medio de oontaatores s ló e tr ic o e , d isp ositiv os agregados 

a la  cuba del deaoascarador y que permiten accionar lo a  ór- 

15 ganos de admisión y despuós lo s  de evacuación del m ateria l, 

con in te rv a lo s  de tiempo, durante lo s  cuales se efectú a  úni­

camente e l  trabajo  del descasoarader, con la  p a rticu la r i­

dad de que lo a  r e l ia  de tiempo regulable previstos ss  con­

tro lan  mutuamente entre s i ,  de manera que cuando el re ló  

2o de mande del contaotor de admisión seta  en serv ic io , están  

fusra de serv icio  lo s  r a l is  qus controlan lo s  tiempos de 

trabajo  y de evacuaoión, que cuando e l  z a lá  de trabajo es tá  

en serv ic io , están  fuera de serv ic io  lo s  r e l i a  de mando de 

loa  contactores de admisión y de evacuación y finalm ente,

25 que cuando ai r a l i  de mande del contaotor de evacuación

e s tá  sn se rv ic io , están  fuera de serv icio  lo s  r e lá s  de tra ­

bajo y admisión, gato se hace v is ib le  por la  presencia da
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lamparas p ilo to s  que permanecen encendidas mientras ¿ore 

la  operación a la s  que están lig ad as.

A sí, a t itu lo  exp lica tiv o  y no lim ita tiv o , 

cuando es introducida por ejemplo una carga de 12 a 15 kg do 

5 m ateria l, e l  tiempo de admisión puede extenderse sobre un 

periodo de tiempo de 5 a 20 segundes, e l  tiempo de traba­

jo  sobre un periodo de 2 a 4 minutos, e l tiempo de evacua­

ción sobre un periodo de 0 a 10 segundos, y despuás e l oí­

ble de operaoicnee vuelve a comenzar cómo se ha d esorito .

10 Con el f in  de hacer re sa lta r  mejor lo  ex*

puesto anteriorm ente, lo s  dibujos adjuntos representan es­

quemáticamente l e  rea lizació n  del ob jeto  del invento.

Son este  f in , la  figu ra 1 representa una 

v is ta  en alzado del aparato, con la  disposición de eos e le - 

15 montos in te r io re s  del trazo discontinuo.

la  figura 2 os un corte  en alzado a mayor 

e sca la , que muestra en la  parte superior de la  máquina e l 

órgano de admisión y su d ispositivo de mando.

la  figura 3 es un corte  en sentido horizon- 

80 t a l ,  a mayor esca la , según IH -1 1 1  de l a  figura 1 , que 

muestra e l órgano de evacuación cerrado.

Xa figu ra 4 representa e l  esquema de un 

g rá fic o , que muestra por la  presencia de lo e  re láa  e lé c ­

tr ic o s  de tiempo de funcionamiento regulable, la  u t i l iz a -  

25 ción de lo s  tiempos empleados para la s  d iferen tes operacio­

nes, en e l curso del tratamiento del m aterial en e l  aparato 

considerado.
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l a  fig n ia  5 representa esquemáticamente v is ­

to en alzado, e l alm ario de control que en cierra  lo s  r e lá a  

de tiempo regulable, lo s  c o n ta c té is  y una se rie  de lámpa­

ras p ilo to  de tiempo, empleadas en la s  operaciones en curso, 

para e l  tratamiento del m ateria l.

Oon re fe ren c ia  a la s  figu ras 1 , 2 y S, 1 re ­

presenta la  envolvente ex te rio r  del deeoascarador y 8 la  

cuba del descascarador propiamente dicha, que llev a  e l e je  

v e rt ic a l de mando 3 accionado, por intermedio de un tren  

de engranajes, por medio de un motor e lé c tr ic o  4 . Todo e l  

aparato, come está  representado en la  figu ra 1+ es tá  en­

cerrado en la  envolvente e x te r io r  1 . ia  d isposicián  in te ­

r io r  del desoasoarador es semejante a la  rea lizao ián  que 

figura en le s  dibujos de la  patente p rin c ip a l, sobre la  

parte superior del descascarador, ver figu ras I  y 8, hay 

ana tolva S para la  aportación del m aterial que cae en un 

recip ien te  6 cerrado lateralm ente por una pared transpa­

rente 7 . .81 fondo de e s te  recip ien te  6 está  formado por 

dos placas superpuestas 8 y 9, provistas del pase 8a y 9a 

respectivam ente, entre lo s  que está  dispuesta una correde­

ra 10 , con abertura 13. El extremo ex terio r  de la  oorrede- 

3a lo  lle v a  un e je  transversal 11 encajado en una horqui­

l l a  14 que forma e l extremo de una palanca de dos ramas 

15 , articu lad a en 16 sobre la  cuba 8 . sobre e l  extremo 17 

de le  o tra rama de la  palanca 18 es tá  articu lad o ai extremo 

de la  v a r il la  18 del núcleo de un electroim án 81. sobre e l 

cuerpo de la  v a r i l la  18 está  f i ja d o  un plato 19 sobre e l

- "i*  ̂- 3- *
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que se apoye e l  extremo de un reso rte  de reposición por 

compresión 20, cuyo o t ío  extremo se apoya sobre la  oara 

superior del electroimán 21. De esta  forma, 10 constitu­

ye e l  árgano de admisión accionado por e l d ispositivo re ­

presentado por el electroim án 21.; se podría u t i l iz a r  tam­

bién una eleotroválvula en e l  caso de disponer de una in s­

ta lació n  de a ire  comprimido.

jgn la  figura 3 , se ha representado a mayor 
escala  según 111-111 de la  figura I ,  l a  digpogioiún ¿Leí 

órgano de evacuación, representado por una corredera de 

pared c il in d r ic a , que en realidad está  dispuesta tangen­

cialm ente, ver figura 3 , y no radialm ente, como se ha re ­

presentado en la  figura 1, para la  fa c ilid a d  de compren­

sión del dibujo. Rata corredera c ilin d rica  22 c ierra  o abre 

el paso que hace comunicar e l fondo de la  cuba 2 con la  

tubería de evacuación 25 que desembooa a l ex terio r  más 

a l lá  de la  envolvente 1 . í a  parte 22 está  coronada la te r a l 

y extertormente por una placa 23 , sobre la  que está  fija d o  

e l  extremo in fe r io r  de la  v a r i l la  24 del núcleo de un 

eleotroimán 27. gomo antes la  v a r i l la  24 esta  provista 

de un plato de tope con un reso rte  de raposición de com­

presión 26.

En la  envolvente 1 está  fijad o  y encajado 

en parte e l  armario de control 28, en ai que desembocan 

lo s  conductores e lé c tr ic o s  de alim entación. Bn este  arma­
r io  28 están  dispuestos un primer pulsador e x te r io r  29 que 

acciona la  puesta en marcha del motor principal 4 del dea-

6



$

10

IB

25

2  2  j  y

cascarador, un segunde pulsador 3o que acciona la  puesta 

en marcha d e ir e lá  de tiempo de funcionamiento regulable 

R&.BT.ng, ver figu ras 4 y 5 . g l y ^ ó  Rá o ie lá  de admi­

sión controla #1 c ierre  del contactor oá que alim enta, per 

el c ircu ito  31, e l  electroim án 21 que acciona, por medio 

de la  corredera l o ,  la  admisión del m ateria l.

B1 re ló  R$ o re ló  de tra b a jo , c e n to la  l a  

duración del in tervalo  de tiempo entre la  pueata fuera 

de serv icio  del re ló  RA y la  puesta en serv icio  del BB 

o re ló  de evacuación, ea decir la  duración del tiempo de 

tratamiento del m aterial en e l aparato. El re ló  RE contro­

l a  e l  c ie rre  del oonductor CE que alim enta e l  c ircu ito  32 

del electroim án 27, que acciona por medio de la  corredera 

curvilínea 22 la  evacuación del m ateria l. lo a  re so rte s  de 

reposición  20, respectivam ente, 26, trab a jan  a compresión 

para cerrar la  admisión, respectivamente, la  evacuación 
del m ateria l.

Por Bg, Hg, B^ están  representadaa la s  

lámparas p ilo te  que funcionan durante e l  tiempo que dura la  

operación a la  que están  destinadas, ver figura S . A sí, 

la  lámpara B^, encendida, indicará que e l  motor d está  en 

se rv ic io , l a  lámpara Bg indicará durante al tiempo que du­

ra su encendido, s i  tiempo que dura la  admisión del mate­

r ia l  controlada por e l  re ló  RA, la  lámpara Bg in d icará  

durante #1 tiempo que está  encendida, e l tiempo de traba­

jo  del aparato controlado por e l r e ló  RT, y finalm ente i a  

lámpara in d icará , durante e l  tiempo que dure su sncen-
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di&o, e l tiempo que dura la  enacuaciÓn del mat e r ia l  con?- 
trolada por e l r e ló  BB.

A8Í, ana simple ojeada a laa  lámparas, in ­
dicara a l  observador la  opsración en careo de ojecuoión.

5 Bn la  figura ^  ee ha traducido e l  eeqaema

de funcionamiento, representando la s  lín e a s  v e rt ic a le s  la  

duración de lo s  tiempos dados por lo s  r e le a  de tiempo re­

gulable RA,RT,HB, que corresponde a l  diagrama representa­

do por la  lín e a  ATE, en e l  que la  parte A representa e l  

10 tiempo de admisión, la  parte T e l de tra b a jo , l a  parte S  

e l  da evacuaoión, para e l periodo de tiempo t  que dura un 

c ic lo  de la s  operaciones, y que se rep ito *

Como ya ha sido indicado, lo s  tiempos A.T.B 

quo corresponden a la s  operaciones, son regulables a volun­

í s  tad actuando sobre lo s  re ló s  de tiempo resp ectiv os.

Como ss puede observar la s  operaciones se 

repetirán  sucesivamente en AL órden indicado y , para cada 
operación, durante un tiempo que podra ser regu lable, se­

gún la  naturaleza, calidades u o tras consideraciones que 

20 habrá que tener en cuenta para e l  tratamiento d e l mate­

r i a l .

6! p rin cip io  de la  presente memoria des­

crip tiv a  , se ha señalado el órden de magnitud de lo s  tiemr- 

pea, que es conveniente respetar para obtener e l rendimien- 

25 to óptimo de la  máquina.
Bn resumen, es necesario considerar como
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perteneciente a l  cuadro del dominio de la  presente patente 

en deecaaoarador oaraoterizado por lo  que eigae.

Esta 8 0 lic ita d , que corresponde a la  pro- 

sentada en B é lg ica , e l 18 de Mayo de 1984, ta jo  e l No.

5 Z 6.e?*, se acoge a lo s  b en efic io s del a rticu lo  51 d e l v i­

gente esta tu to  sobre propiedad In d u str ia l.

- 0 -  N O T A  -  0 -

lo s  puntos de invención propia y nuera que 

se presentan para %ue sean ob jeto  de e s te  CERTIFICADO DN 

10 ADUnON en España, son lo s  sigu ien tes:

IB , -  Mejoras introducidas en el ob jeto  de 

la  Patente p rin c ip a l, o sea, en un dispositivo deseas cara­

dor , caracterizadas per el hecho de que la s  cargas de mate­

r i a l  a t r a ta r ,  una vez introducidas sn el deacascarador,

16 permanecen en é l durante e l  tratamiento en recip ien te  ce­

rrado, ea d ecir , a is lad as  de toda comunicacién con 01 exte­

r io r ,  durante un tiempo regulable, entre lo s  tiempos de ad-
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misión y evacuación, también y aguisóla a , da manera que 

#1 cíalo  compe and# operaciones in term iten tes, da admisión, 

da trab a je  y da evacuación del m ateria l, que se rep itan  

continuamente .

5 2B. -  M ejoras, según la  reiv in d icación  1 ,

caracterizadas por el hacho de que le s  árganos de admisión 

y de evacuación del m ateria l, que funcionan interm itente­

mente, son mandados por d isp ositiv os conectados e lé c tr ic a ­

mente a oontaotores situados bajo  el control de r e lé s  de 

10 tiempo de funcionamiento regu lable, dispuestos en una ca ja  

de control apropiada.

3a. -  M ejoras, según la  reiv ind icación  1 , 

caracterizadas por e l hecho de que e l  tiempo transcurrido 

para e l tratamiento d el m aterial ea regulado y fi ja d o  por 

15 e l tiempo que transcurre durante l a  puesta fuera do serv i­

cio simultanea de le s  contacter es de admisión y de evacua­

ción.

4B. -  Mejoras aegén las reivindicaciones

1 ,  8 , 8 , caracterizadas por e l hecho da que e l órgano da 

20 admisión de la  máquina esté  constituido por una oorredera

colocada en e l conducto de entrada an la  pacte superior 

del descascaraAor, y accionado por un electroim án, evanimal­

mente por una e leotroválvu la , provista de un reso rte  de re­

posición , conectado eléctricam ente a l contactor,

28 8 ° . -  Mejoras según la  a reiv indicaciones 1 ,
2 , 3 , caracterizado por el hecho de que e l órgano de eva­

cuación del m aterial esta  constituido por una corredera
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curvilinea quo ao deaplaza on sentido v e r t ic a l en una tu­

b ería  del oonducto de evacuación, di apuesta tang ene ialmente 

en la  parte in fe r io r  del descasca redor propiamente dicho y 

accionada por un electroim án, eventualmente por una e iea tro - 

válvala provista de un reso rte  de reposición , conectada 

e ió c tr  i  em ente a l  contactor,

60. -  M ejoras, según la s  reiv in d icacion es 

1 a S , caracterizadas por la  presencia de un armario de 

control provisto de lámparas p ilo to  de la s  operaciones 

en curso, un pulsador para la  puesta en saroha del motor 

del deaoascarador, un pulsador para la  puesta en funcio­

namiento de loa  re lá s  de tiempo de funcionamiento regula­

b le , asegurando dichos re lá s  de tiempo y contactores e l  

funcionamiento de la s  correderas que producen l a  admisión 

y evacuación del m ateria l.

7a. -  M ejoras introducidas en al ob jeta  
de l a  patenta principal No, 803.164.

Tal y como ee ha descrito  en la  Memoria 

que antecede, repreaentado en loa dibujos que ae acompa­

ñan y con lo e  fin e s  que se han esp ecificad o.

Rata Memoria consta de once hojas e scr ita s  
por una sola oara,

HSdr id ,  ̂7  MAY.

P . 8 .
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