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22 í 797
que efectúa a cada disparo un movimiento de vaivén, supo­

niendo que e l c ic lo  de t iro  empiece a i pa rtir  un t ir o ,  

que se encuentra en posición de espera hasta que, habien­

do retrocedido la  oulata le  su fic ien te , este cartucho pua- 

5 da descender hasta su posición de entrada, sobre lo s  lab ios 

de presentación del d ispositivo  de alimentación, posición 

en la  que será tomado por la  oulata a l vo lver hada adelan­

te esta óltim a, para ser empujado axialmente hasta la  oómaia 

de cartuchos.

10 En ouanto a la  expresión "d ispositivo  a l i ­

menta dor oon alimentación in d irec ta *, ae ap lica  aquí a 

todo mecanismo en e l cual lo s  cartuchos, colocados uno a l 

lado del otro según una cinta, entre garras de retenoión 

(estando, bien unidos entre s í por eslabones ab iertos,

15 bien sostenidos por discos o "cargadores*), son desplaza­

dos transversalmente hacia e l arma, en s& transcurso del 

t ir o ,  por un rotor dentado que engrana oon ai extremo de 

aguas abajo de la  cinta de cartuchos, estando accionado 

este rotor por un d ispositivo  motor, rotor a p a rtir  del 

2o cual cada cartucho sufre a continuación un desplazamien­

to completamente transversal para lle g a r  a su posición de 

introducción.

Hasta e l presente, el rotor de loa  alimen- 

tadorea de es te  tipo  era accionado por un d ispos itivo  motor 

25 que tomaba del funcionamiento del arma la  energía necesaria 

para su puesta en acción, siendo este rotor apropiado para 

e je rcer , por una parte, la  tracción  deaeada sobre la  cinta
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y , por otra parte, 01 empujo necesario pare hacer efectuar 

a los  oartuehoa, ya separados de la  c in ta , e l  desplazamien­

to complementario transversal, del cual se ha hablado antea.

Ahora bien, este desplazamiento complementa- 

5 r io  se descompone necesariamente en dos tiempos d is tin tos  

para oada cartucho.

El primero de estoe tiempos corresponde a l 

paso del cartucho del rotor de accionamiento hasta su po­

s ic ión  de espera en e l dorso de la  cu lata.

10 En cuanto a l segundo de dichos tiempos, co­

rresponde a l paso del cartucho de esta posición de espera 

a su posioión de introducción mencionada anteriormente.

Estos dos movimientos sucesivos deben e fec ­

tuarse respectivamente durante dos periodos d is tin tos , muy 

15 breve cada uno, y habiendo sido provocados, hasta e l pre­

sente, directamente por e l empuje del rotor en engrane oon 

la  cin ta de cartuchos, la  cuan era a s í puesta en movimiento, 

luego parada, dos veces por paso. ía  cinta su fría , pues, a 

in terva los  muy próximos y con una cadencia doble de la  del 

SO t ir o ,  aceleraciones y desaceleraciones muy bruscas*

por lo  demás, la  fuerza que provoca e l des­

plazamiento complementario transversal en doa tiempos de 

cada cartucho, era ejercida directamente por e l rotor de 

arrastre. Ahora bien, se concibe que e l valor de esta fuer- 

25 za debía ser elegido teniendo en (menta la s  necesidades

funcionales, algunas de las cuales eran d iferen tes de aqui­

lin a  que se derivan solamente dsi desplazamiento tranavsr-
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sal complementar lo a impone? a lo s  oartuchos. Resultaba 

de e l lo  en general que esta fuerza era demasiado grande, 

lo  que causaba, en ciertos momentos del c ie lo , fro ta ­

mientos demasiado considerables entre #1 cartucho, por 

5 ana parte, y , bien el dorso de la  calata, b ien  lo s  lab ios 

do presentación del d ispositivo  de alimentación, de otra 

parte.

El invento tiene por objeto sobre todo, 

hacer ta les lo s  alimentadores del tipo en cuestión, que 

10 no estón ya sometidos a estos inconvenientes, gracias a 

lo  cual fa c i l i ta n , especialmente, la  obtención de caden­

cias de t ir o  móa elevadas que hasta e l presente*.

El invento consiste, principalmente, en 

dispense de manera t a l  loa alimentadores dd  tipo en oues- 

15 tión , que e l  avance de un paso completo, a oada t i r o ,  de 

su rotor de arrastre , se efectúe de manera continua en 

un solo impulso (es  decir, sin encontrar tope p o s it iv o ), 

previóndoae un pulsador, impulsado por un resorte que ha 

sido puesto bajo tensión a cada t ir e ,  preferentemente 

20 por lo  menos por la  última parte del último avance del 

rotor de arrastre para provocar a continuación, por lo  

menos parte del desplazamiento complementario transver­

sal hacia e l arma del cartucho sigu iente, separado ya de 

la  cin ta .

28 Oonsiate, dejando aparte esta disposición

principa l, en otras o iertae disposiciones que se u t i l i ­

zan preferentemente a l mismo tiempo y de las  que se ha-

' 3
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biará más explícitamente a continuación.

Apunta más particularmente a una cierta  

forma 3e ap licación , a s í como a c iertas  fonms de r e a l i ­

zación de 3as dispos ioiones antes mencionadas y tienda 

más particularmente aún, y esto a t ítu lo  de productos in ­

dustriales nuevos, a le s  alimentadores de l tipo ai cues­

tión  que implican la  apiioaoión de dichas disposiciones, 

a lo s  elementos y herramientas especiales propios para su 

establecim iento, as í como a la s  instalaciones de a r t i l l e ­

r ía  que llevan  ta les  alimentadores.

Y podrá ser bien comprendida, de todas fo r ­

mas, con ayuda del complemento de descripción que sigue, 

a s í como de los dibujos adjuntos, cuyos complemento y di­

bujos, per supuesto, se dañante todo, a t ítu lo  de indica­

ción.

Xa figu ra 1 de estos dibujos representa, en 

alzado esquemático, un arma automática de alimentación in ­

directa y da mando de desbloquee por toma de gas, siendo 

apropiada dicha arma para ser provista de un elimentador 

establecido conforme a l invento.

Xa figura 2 representa parcialmente, en pers­

pectiva con partes arrancadas, un elimentador con rotor para 

e l  arrastre de los  cartuchos, establecido conforme a l invento.

Xa figura 3 es un corte p a rc ia l, a mayor es­

cala, de este alimentador, corte que pasa por e je  de su 

ro tor.

Xas figuras 4 a? representan, en cortes par-
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oía le a según 17-IV de la  figu ra  3, e l mi amo alimentador en 

cuatro momentos caracterá éticos, d iferen tes de au funciona­

miento.

ya figura 8, por último, ea un diagrama a l 

5 cual se hará referencia  a t itu le  exp lica tivo  en la descrip­

ción que sigue.

Según el invento, y mas particularmente se­

gún aquól de aus modos de aplicación , as i como aquélloa 

de loa  modoa de rea lizac ión  de aus diversas partea, a loa  

10 oualea parece que haya lugar a conceder preferencia, pues 

se proponen establecer un a l imantado r con rotor de alimen­

tación ind irecta  para equipar con á l un arma automática 

con culata deslizan te , se procede como sigue o de forma 

análoga.

15 3e supondrá en lo  que sigue, a t ítu lo  de

ejemplo, que e l  arma automátioa en cuestión está consti- 

tuida de forma en a i conocida, como muestra esquemática­

mente la  figura 1.

Bate arma l le v a , pues, un tubo I  que se 

80 prolonga, hacia atrás por un cajón de culata 2 en e l que 

circula una culata 3, so lic itad a  hacia delante por un re­

sorte recuperador 4 y controlado, en lo  que se r e f ie r e  a 

su desbloqueo, por un sistema de mando de toma de gas 5,

Este conjunto, que constituye e l arma pro- 

25 píamente dicha, está montado de manera deslizan te en un 

soporte o cuna f i j a  6 con in terposición  de un sistema 

e lá s tico  7, que amortigua e l retroceso del arma con re ia -
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ción a su soporte y que a seguía el le tam e en batería de 

Ai oha alma.

Solidar ia del sopoite 6 está pie? i  ata una 

plaoa 6 deatinada a re c ib ir  e l alimentadoí 9 del que se 

5 hablará más explícitamente a oontinuación, estando unida 

dicha plaoa, peí ejemplo, a i sopoite 6 per un brazo 10, y 

deslizándose relativamente a l corte superior de la  oaja de 

culata durante e l movimiento de vaivén del arma.

Bien entendido, la  plaoa 8 está provista 

10 de medios que permiten f i j a r ,  de forma separable, el cuer­

po 9 del a l imantador, medios que pueden estar constituidos 

por ejemplo, hacia delante, por un sistema de ranura y len­

güeta 11 y , hacia detrás, por un dada da bloqueo retráctil 

12.
16 EL alimentador es accionado por, a l menos,

una parte (llamada a continuación parte a c tiva ) de la  ca­

rrera de retroceso que efectúa e l arma, a oada disparo, 

con relaoión  a su soporte y a la  placa porta-alimentador 

8 so lidaria  de dicho aoporte, llevando dicho alimentador,

20 a este e fec to , un sistema de trananisión interpuesto entre 

e l arma propiamente dicha y la  cinta que. bien entendido, 

avanza un pase completo por diaparo.

Este sistema de transmisión puede estar 

dispuesto, de manera en s i  conocida, como se muestre en 

25 la s  figu ras 2 y 2 , en la s  que se vá:

que.la caja de culata 2 del arma lle va  una 

leva  13 montada osc ilan te , alrededor de un eje 14 perpenr-
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dicular a la  caía superior de dioha caja de culata, sobre 

un soporte 15 sujetado sobre dicha cara superior;

que esta leva 13 está construida y diapuesta 

de tal forma que viene a insertarse a la  manera de une cuña, 

5 durante e l  retroceso del arma, entre un apoyo f i j o  tal como 

un r o d il lo  16 y un pulsador 17 de r o d il lo  18 susceptible 

de deslizarse transver salmearte contra la  acción de un resor­

te antagonista 19, estando alojados dicho ro d illo  16 y di­

cho pulsador 17 en la parte anterior del cárter del alimen- 

10 tador, e l cual, como se ha explicado precedentemente, per­

manece inmóvil durante e l retroceso del arma;

que e l  pulsador 17 lle v a  une cremallera 20 

capaz de engranar con un sector dentado 21 so lidario  de un 

manguito tubular 22 que lle va  la  parte conductora 23 de una 

15 rueda l ib r e ,  por ejemplo de ro d illo a  24, cuya parte condu­

cida 25 lle v a  una serie  de dientes 26 sometidos a l control 

de un trinquete 27 que permite #1 movimiento de rotación de 

dioha parte conducida en un sentido solamente;

que la parte conducida 25 de la  rueda l ib r e  

20 arrastra e l manguito de entrada 28 de un acoplamiento de 

dientes oblicuos cuyo manguito de sa lida  29 (aplioado con­

tra  e l manguito de entrada 28 por un sistema a lá a ti oo como, 

por ejemplo, una p ila  de arandelas f le x ib le s  so) se hace 

so lidario  en rotación mediante acanaladuras, de un árbol 

SS hueoo 31 montado ooaxialmente en e l in te r io r  del manguito 

tubular 22;

que e l  extreme l ib r e  de este e je  hueoo 31 

—  8 —
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Asta acoplado mediante canales a un extremo de una barra de 

torsión  32 cuyo otro extremo se haoe so lidario  en rotación 

de modo enólogo de un árbol tubular hueco 33, que lle v a  laa  

ruadas dentadas de mando 34 de un rotor clásico para e l  

arrastre de la  cinta de cartuchos;

y que dicho e je  33 que lle v a  la s  ruedas 34 

oospora con e l extremo opuesto del e je  hueco 31, por in ter­

medio de un acoplamiento de dientes rectos 35, cuyos e le ­

mentos machos y hembras están engranados unos en otros con 

c ie rto  juego angular de amplitud in fe r io r  a un paso, juego 

que, en una forma de rea lizac ión  que satisface por completo, 

y en la  que e l  rotor l le v a  diez dientes, (siendo entonces 

e l paso igual a 56s de rotación del ro tor) es igual a 3os 

apr o x i malamente..

Se concibe que, con un mecanismo de esta cla­

se, a l princip io  de cada c ic lo  de t ir o ,  durante la  parte 

activa  del retroceso del arma, e l e je  31 es arrastrado en 

rotación en un paso, rotación que se transmite a continua­

ción a l e je  33, por lo  tanto a l rotor,oomo se indioará a 

continuación.

En la  figura 8, donde están representados 

en función del tiempo, en # la  curva de retroceso del ca­

ñón y en B la  curva de retroceso de la  culata, abarcando 

e l o ic io  de t ir o  la  duración C, se ha representado en D la  

zona que abarca la  parte activa  del retroceso del arma.

# s í la s  cosas, según al invento, es dispo­

ne e l elimentador, que presenta ya las características qus

- 9 -
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acaban de ser explioadas o oaracteris tioas equivalentes, 

da manera ta l que @1 avance de en paso completa, a cada 

diaparo, de su xotox se efeotea libxamante da forma con­

tinua en un solo impulso (es  d ec ir, sin encontrar topa 

5 p o s it iv o ),  estando asegurada a continuación e l  desplaza­

miento complementario transversal del cartucho siguiente 

haoia e l arma, en parte por lo  menos, por un pulsador em­

pujado por un resorte , que ha sido puesto bajo tensión, a 

cada disparo, preferentemente por lo  manos, por la  última 

10 parte de la  ultima rotación de un paso del rotor calado 

sobre #1 e je  33*

4 este a fec to , por ejemplo, ae procede oo-

mo s ig u e ..

se provee a l alimantador con guias en arco 

15 de círculo 36 (figu ras 4 a 6) apropiadas para impedir que 

lo s  cartuohos 37 se escapen radial mente a l  agarrar lo s  

dientes dgt ro tor, mientras se encuentren aguas arriba del 

oanal rad ia l 38, por e l cual los  cartuchos deben ser d ir i­

gidos a continuación hacia lo s  lab ios de presentación 39 

20 del d ispositivo  de alimentación.

3e establecen y dimensionan tanto lo s  e le ­

mentos del Cimentador que cooperan con s i  ro to r , como e l 

canal 38, de manera ta l,  que cuando, durante la  parte a c t i­

va del retroceso del arma, s i e je  31 efectúe la  rotación 

25 de un paso que debe hacer a cada disparo, al e je  33, y por 

lo  tanto tambión la s  ruedas 34 del ro to r , puedan acompañar 

esta rotación, tenisnSe en cuenta eventualmente un degpia-

10 -*
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zamiento angular que procura un efeoto amortiguador, permi­

tido por e l juago de lo s  dientes 35, graeias a la  tensión 

previa de la  barra de torsión 32.

^ este e feo to , es preciso que ningún tope 

pos itivo  detenga la  rotación del ro to r, mientras éste se 

desplaza en un paso 5# un solo impulso. Ha también nece­

sario que @1 canal 39 tenga la  a ltu ra  necesaria, como r e ­

sulta de lo  que se explicaré a continuación.

ge monta looo sobre #1 e je  33 un numero con­

veniente (por ejemplo un par) de levas de empuje o de ílac - 

toras oscilan tes 40. Por lo  tanto, s i ,  como indica la  figu ­

ra 3, e l ro tor l le v e  tres  ruedas 34, engranando la  rueda

de delante ocn e l p ro yec til, la  rueda media con e l  cuello

de la  vaina y la  rueda posterior con la  parte posterior de 

la  vaina, se dispondrá por ejemplo, una levado entre la  se­

gunda y la  tercera ruedas 34 y una segunda leva  40 detrás

de la  tercera rueda. Pero de todas formas todas las levas

40 deberán actuar simultáneamente y de forma idéntica sobre 

un mismo cartucho y tendrán, a este e fe c to , p e r file s  apro­

piados, teniendo en cuenta el diámetro y la  posición de la  

parte del cartucho con la  que cooperarán respectivamente.

Y se prevé un resorte  41 andado en 42 en e l  

cuerpo del alimentador, para s o lic ita r  cada una de estas 

levas 43 en sentido inverso a l de rotación del rotor, lim i­

tando positivamente un tope 43, contra la  acción del resor­

te 41, el desplazamiento de cada leva en este mj sen­

tido .
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Betas levas 4o sen de por s í cono oídas, paro 

la s  levas según s i invente se difamenoían de la s  u t i l iz a ­

das anteriormente, de una parte, per e l hecho de que coope­

ran con un rotor que no encuentra ningún tope positivo  

5 susceptible de interrumpir la  rea lizac ión  de cada uno de 

sus tasas en un so lo  impulso, y por otra parte, por e l he­

cho de que presentan en su extremo l ib r e ,  en e l lado orien- 

tado en sentido inverso a la  rotación  del rotor,un p e r f i l  

t a l ,  que pueda tener lugar e l funcionamiento sigu iente.

10 Considerando e l c ic lo  de t ir o  como comen­

zando en el momento de la  percusión de un cartucho, la  f i ­

gura 4 representa en este instante la  posición de la s  levas 

40, del rotor y de lo s  cartuchos a, b y o, no disparados 

aun, siendo desprendidos estos cartuchos de sus garras de 

1S retención oomo está indicado en las  figu ras 4 a 7.

31 rotor está inmovilizado y no es s o l ic i ­

tado por ningún par. la s  levas 4o están inactivas en con­

tacto con sus topes 43. El cartucho sigu iente a esta en e l 

canal 38. Be esoapado radialmente a l ro tor. culata 3 

§0 está en su posición más avanzada. Bn al diagrama de la  f i ­

gura 8 se encuentra uno en e l origen  del punto o.
Desde que e l t ir o  ha partido, e l arma (cur­

va y la  culata (curva B) comienzan sus movimientos dis­

tin tos de retroceso. Casi inmediatamente destpuóe de la  per- 

28 cusión, a p a rtir  del punto I ,  comienza la  puesta bajo ten­

sión de la  barra de torsión, puesta bajo tensión que se 

continua hasta e l punto I I ,  e l cual corresponde a l  f in  de

-  1 3  **



la  pa ite activa  a# la  oaiioía  de retroceso.

A p a it i i  del p rinc ip io  del arrastre del e je  

31, e l  rotor empieza a g ira r . El cartucho a no es in fluen­

ciado, mi entras que lo s  cartuchos b y o avanzan y pasan 

5 por la  posición indioada en la  figura 5 (punto I I I  de la  

ourva B ). Pero debe notarse, que casi desde e l  princip ie 

del avance del cartucho b en contacte aun con e l ro tor, 

este cartucho se ha puesto en contacto oon la s  caras a c t i­

vas de la s  levas 40 y ha empezado a empujarías en el sen- 

10 tido inverso a l de rotación del ro to r , contra la  acción 

de lo s  resortes 41.

El paso del rotor se oompleta sin  interrup­

ción y se termina, como se indi oa en la  figura 6, antea 

de que se llegu e  a l punto IV de la  curva B, punto que co- 

16 rresponde a la  desaparición de la  oulata bajo a l cartucho 

a (figu ra  6 ). En este  momento e l  rotor está Inmovilizado 

pero lo s  resortes 41 están tensos a i máximo y dan lugar, 

en e l  oartucho b, por el hecho de una inc linac ión  convenien­

temente escogida, que se ha dado a la  cara activa  de laa 

20 levas 40, a una sujeción (entre dichas levas 40 y lo s  dien­

tes del ro to r ) que provoca un fuerte empuje rad ia l sobre 

dicho cartucho. Este empuje ra d ia l se transmite a l cartu­

cho a que ap lica  sobre e l  dorso de la  culata.

3&n pronto como se ha pasado del punto IV 

25 de la  curva B, este empuje rad ia l hace descender bruscas- 

mente a l oartucho a sobre lo s  lab ios 39, como indica la  

figura 7. El ro tor permanece aón inm óvil, pero laa  levas 40

13
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vuelven bruscamente ha oía atrás durante e l descenso de 

lo s  cartuchos a y b.

Cuando la  culata 3, volviendo hacia delante, 

encuentra a l oartaeho a (punto Y de la  curva B) comienza e l 

avance de es te  último hacia la  cámara de cartuchos del arma, 

por lo  menos una de laa levas 40 e jerce  siempre aun un empuje 

sobre e l  cartucho b y es este empuje e l que in ic ia  e l movi­

miento de descenso del cartucho bdesde que (punto Y I de la  

curva B) e l  cartuoho a se ha escamoteado bajo dicho cartu­

cho b y l e  ha dejado en lib ertad  de descender hacia e l  dorso 

de la  culata, como indica la  figura 4. KL c ic lo  de t iro  co­

mienza de nuevo,

lo  que precede muestra b ien  lo s  d is tin tos  pa­

peles del rotor y de la s  levas 40, $1 rotor arrastra lo s  

cartuchos en engrane con é l y por lo  tanto, la  cinta de car­

tuchos. Tensa también lo s  resortee 41. Pero son únicamente 

la s  levas 40 la s  que aseguran 01 desplazamiento transversal 

u lte r io r  en dos tiempos de cada cartuoho desde e l alvéolo 

correspondiente del rotor hasta loa  lab ios 39, BSt rotor no 

neocaita, por tanto, como en lo s  d ispositivos anterioras, 

inm ovilizarse bruscamente durante e l paso, a causa del tope 

pos itivo  que se produce entre los últimos cartuchos en e l  

memento de la  aplicaciún del cartucho siguiente sobre e l 

dorso de la  culata.

ge conoihe que e l  p e r f i l  de la s  caras a c t i­

vas de la s  levas  40 podrá ser fácilm ente determinado, en 

cada caso particu lar, por un entendido, teniendo en cuenta
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le  que a oabe de ser indi cade. Ventajo ásmente, se d iv id id  

este p e r f i l  en dos partea, ambas oblicuas oon relación  a 

la  posición ra d ia l, formando la  parte de arriba (a la  iz ­

quierda en la s  figuras 4 a 7 ), como se indica, un ángulo 

5 mas agudo con la  dirección rad ia l, que le  parte de aguas 

abajo.

preferentemente, y especialmente en e l  case 

en que lo s  cartuchos sean relativamente pesados (cartuchos 

de un ca lib re superior a 25 mm. por ejemplo) se completará 

10 e l conjunto, que acaba de ser descrito , anadiándole una 

leva suplementaria de frenado 44, análoga a la s  levas 40 

y so lic itada  análogamente por un resorte 45, estando lim i­

tados io s  desplazamientos de esta leva  44, a n e l  sentido de 

la  rotación del ro tor, por un tope 46 y,en sentido inverso,

15 por un tope 47 (dispuesto ventajosamente entre e l  sa lien te
*

de la  leva y e l borde de agen# abajo del oanal 38),

Dicha leva presenta, en e l trayecto de lo s  

cartuchos en engrane con e l rotor, una cara activa , dispues­

ta preferentemente radialmente, pero de manera ta l que no 

20 pueda ejercer un empuje rad ia l sensible sobre e l cartucho 

que acaba de empujar esta cara activa , por e l contrario, 

e jeroe  aun sobre este cartucho (cartucho b, figu ra  6) una 

presión que tiende a frenar el ro tor.

Se concibe que s i  dicha cara activa , a s í 

25 como el tope 47 están convenientemente dispuestos, e l  úl­

timo cartucho en engrane con e l rotor llega rá  a tocar con­

tra  la  cara activa  antes del f in a l d e l peso del rotor y se

- 15 -
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encontrara as í frenado elásticamente. Respe oto a l tope 46 

estará ventajosamente dispuesto, como se ve en la  figura 

6, de manera ta l ,  que una vez parado e l rotor a l fin a l del 

paso, impida dioho tope positivamente a la  leva  44, e l per- 

5 m itir a l penúltimo cartucho desplazarse más a l lá ,  a oausq 

de su in erc ia .

Como osnseeuenoia de lo  cual se ha realizado 

de todos modos un alimentador cuyo funcionamiento y venta­

jas resaltan  suficientemente clarea de lo  que precede para 

10 que sea in ú til dar otras explicaciones particu lares sobre 

e l respecto. Nos limitaremos a in s is t ir  solamente sobre e l 

hecho de que la  desolidarización  del desplazamiento trans­

versal de lo s  cartuchos de con avance de la  cinta de 

cartuchos, permite a es te  avance producirse siempre en la s  

15 mejores condiciones y a una velocidad que depende de la  iner­

cia de la  cinta y por tanto del numero de cartuchos que que­

den. por lo  demás, dicho desplazamiento transversal en dos 

tiempos no a fecta  nunca más que a un número* pequeño de car­

tuchos (dos en e l ejemplo d esc r ito ). Bate desplazamiento pue- 

20 do hacerse por tanto solamente función de la  potencia de loa  

resortes 41 y no ea influaaoiado por la  inerc ia  variab le de 

la  c in ta .

COmo es natural y come resu lta además ya de 

lo  que preoede, e l invente no se lim ita  en absoluto a aquella 

25 de las formas de aplicación  ni tampoco a aquellas de la s  for­

mas de rea lizac ión  de sua diversas p iezas, a la s  que se ha 

apuntado más especialmente; abarca por e l oontrario todas

16 -
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sus variantes.

nata aolio itud , que corresponde a la  pre­

sentada en luxemburgc el 26 da Mayo de 1954, ae acoge a 

loa b en efic ios  del a rtícu lo  51 del vigente Estatuto sobne 

5 propiedad in du stria l.

- O -  N O T A  - O

loa  puntos de invención propia y nueva que 

ae presentan para que sean objeto de esta patente de In­

vención en RapaRa, por VEINTE años, aon lo s  sigu ientes:

10 l e .  -  pn d ispositivo  proveedor o alimenta-

dor, de alimentación in d irecta , para arma automática con 

culata deslizan te que lle v a  un diapoaitivo adecuado para 

provocar, a cada disparo, a l avance en un paso completo 

de un rotor de arrastre de la  cinta de car tu che a (por 

15 ejemplo de un rotor arrastrado elásticamente por un s is te­

ma motor que entra en acción, a cada disparo, bajo e l e fe c ­

to del re tro  ceso del arma con relación  a au soporte), egrao- 

te r iz ado por e l hecho de que este  alimentador está dispues­

to de ta l manera, que e l  avance en un paso completo de au

- 17 -
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rotor de arrastre se efectúe de forma continua en an solo 

impulse (es  d e c ir , sin  encontrar un tope p o s it iv o ), es­

tando previsto un pulsador, empujado por un resorte , pues­

to bajo tensión a cada t ir o ,  preferentemente por, a l menos, 

la  ultima parte del ultimo avance del rotor de a rrastre, 

para provooar a continuación, per lo  menos parte del des­

plazamiento complementario transversal hacia e l arma d%E 

ce.rtuche sigu iente, separado ya de la  cinta..

2s, -  un d ispositivo  alimentador con rotor 

según la  reiv ind icación  l ,  caracterizado por el hecho de 

que su sistema de pulsador esta constituido por, a l menos, 

una leva (4o) montada de forma que pueda osc ila r alrededor 

del e je  de rotación d e l rotor (34) y que sea empujada, du­

rante la  parte f in a l de cada paso del ro to r , por e l último 

cartucho en engrane oon dicho ro tor, contra la  acaión de 

un sistema e lá s tico  (4 1 ), presentando esta leva , en con­

tacto con al ultimo cartucho, una cara activa apropiada 

para dar origen, sobre este mismo oartucho, a un empuje 

que presenta una componente rad ia l de sentido centrifugo.

3c. -  Un d ispositivo  alimentador según la  

re iv ind icac ión  2, caracterizado por e l  hecho de que la  

cara activa  de la  leva (40) presenta un p e r f i l  dividido 

en dos partes oblicuas ambas con re lac ión  a la posición 

ra d ia l, formando la  parte de aguas arriba ( oon re lación  

a l sentido de rotación del rotor ) un ángulo más agudo 

con esta dirección rad ia l que la  parte de aguas abajo.

18 -
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4B. -  Un diapoaitivo alimentadcr según la  

reiv indicaoion  2, caíaoterizado por e l hecho de que lle v a , 

montada coaxialmente con la  leva  (40) una leva de frenado

(44) apropiada para aer empujada, durante la  pa ite fin a l 

de cada paso del ro to r , por e l último cartucho en engrane 

con dicho ro to r , contra la  acción de un aiatema e lá s tico

(4 5 ) , presentando esta le va , en contacto con e l ultimo 

caxtuoho o itado ., una cara activa  substanoialmsnte ra d ia l, 

capaz de e j ercer sobre e l  último cartucho un efecto retar- 

dádor que va en aumento hasta la  intervención de un tope 

p os itivo  (46) que para la  leva  (44) una vez terminado e l 

paso del ro to r .

5s. -  un d ispositivo  proveedor, de alimen­

tación ind irecta , para armas automáticas de culata d es li­

zante.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria que 

antecede, representado en loa  dibujos que ae acompañan y 

con lo a  íinea que ae han especificado.

Bata Memoria cenata de diecinueve hojas es­

c r ita s  por una sola cara.

* " " " * * '  J 4 M A Y 1953
3?. _4 .

DG/. -  19 -
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