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Ia présente invencién se refiere a los medios, es
decir a los procedimientos'y aparatos para asegurar la
sintonfa automdtica de los circuitos radioeléctricos que

3
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llevan el cogunto del género de los emisores, receptore

o emisores-receptores de conductos miltiples, destinado

en particular a funcionar con frecuencias elevadas.
Dichos medios eatdn apropiados especialmente para
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res, multiplicadores u otros, en la frecuencia de trabajd
deseada, después de que ha sido cambiada la frecuencia dg
un osciledor que dichos conjuntos llevan, al conmutar a
mano, bien sea directamente o por la intervencién de man-
-dos eléctricos, mecénicos u otros, un cuarzo apropiado
elegido entre diversos otros en el circuito del osciladoy
o todos los otros dispositivos o circuitos, asegurando el
canmbio de la frecuencia de dicho oscilador.

El invento tiene sobre todo por objeto el de dejar
los medios del género en cuestién de tal manera que per-
miten asegurar la sintonla automdtica de manera mds sen-
cilla y més precisa.

v Consiste principalmente en ajustar los medios del g€
nero en cuestién de una manera que, para asegurar gque ins
tervengan por lo menos ciertos érgenos en la realizacién
de la sintonia automdtica, en particular para permitir lg
reduccidén de la velocidad del mando en la fase vecina de
la sintonia final, se emplee el paso de la frecuencia va-
riable de sintonfa, del o de los circuitos a accionar,
por un valor determinado en funcién de la frecuencia fi-
nal a obtener, especialmente desajustada con respecto a
esta dltima, de una cantidad definida.,

Consiste, aparte de esta disposicién principal, en
ciertas otras disposiciones que se emplean preferentemen-
te al mismo tiempo y de las cuales se hablard explicita-
mente a continuacidén.

Se refiere, muy particularmente, a ciertos modos de

aplicacién, asf como & ciertos modos de realizacién de di

fyas disposiciones; y se refiere, ademds, muy particular-
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mente y esto como productos industriales nuevos a los me
dios del género en cuestién, aplicédndose estas mismas

disposiciones, asf como los elementos especiales propios

para su instalacién y los conjuntos o aparatos que com-
prenden medios semejentes,

Se podrd comprender fdcilmente de todas las meneras
con la ayuda del complemento de la memoria que sigue, asi
como de los diseflos anexos, cuyo complemento y disefios
debe entenderse bien que no se dan més que a titulo de
indicacién. '

las figs. 1 y 1 bis, de las cuales una completa a
la otra, muestran un esquema de un sistema de sintonia
automdtica establecido de acuerdo con el invento.

las figs. 2 y 3, son diagrames que ilustran el prin

cipio ddl funcionamiento de los medios de sintonla auto-
mdtica de acuerdo con el invento.

Segﬁn el invento y, muy especialmente segun estos
sus modos de aplicacién, asl como los de los modos de
realizacién de sus diversas partes a los que parece hay
que conceder la preferencia, si se dispone por ejemplo
de un aparato radioceléctrico, como son: un emisor o un
receptor o un emisor-receptor de varios conductos, es de
cir, susceptible de funcionar a voluntad en varias fre-
cuencias distintas - el oscilador 11 (fig.1l) o por lo
menos uno de los osciladores que este aparato puede te-
ner, siendo a este efecto susceptible por ejemplo‘de es-
tar conmutado a voluntad por un conmutador manual u otro
39, 17, 18, 19, con cualquier de varios cuarzos 4, B, C,

aunque esta solucién no sea de ninguna manera determing-

tiva - y si se propone establecer medios que permiten de$
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| de que se ha elegido una frecuencia nueva, (por ejemplo
conectando uno de dichos cuarzos), asegurar automgticamen
te a partir de, por lo menos un motor (27, fig., 1 bis)
de cualquier tipo, el desplazamiento del o de los conden-
sadores u otros dispositivos capacitados o autoinducidos
pertenecientés a uno o varios circuitos del aparato, pa-
ra lievar este o estos circuitos a sintonia con la nueva
frecuencia, se procede como sigue o de manera andloga.

Se ajustan estos medios de manera que al observar
por un dispositivo detector, (dicho esto en toda su gene-
ralidad), las variaciones de la frecuencia adecuada de
sintonia, del o de los circuitos sobre los cuales actian
dichos medios, se emplea el paso de esta frecuencia, por
lo menos por un valor determinado en funcién de la fre-
cuencia a obtener, para accionar por lo menos una de las
operaciones sucesivas que llevan dichos medios.

Si en pérticular como conviene hacerlo y como s€ Su-
pone el accionamiento a efectuar tiene una primera fase
de arranque por motor a velocidad elevada V, y una segun-
da fase de terminacién a velocidad reducida v, se ajustaﬁ
dichos medios de manera que el cambio de veiocidad se
produeca por el paso de la frecuencia variable de sinto-
nia, del o de los circuitos considerados por un valor ve-
cino de la frecuencia de sintonffa final a obtener, es de=-
cir, vecino de la del cuarzo elegido, en el caso en que
se empleen tales cuarzos.

En general serd interesante prever tres fases, a sa-
ber:

Un arranque a velocidad V, en un sentido que tiende

@ volver el o los elementos de sintonla, (condensadores, |
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bobinas de autoinduccién etc...) -- por ejemplo, el con—
densador 15 de la fig. 1, que forma parte del circuito og
cilante 13 -- hacia una posicidén de salida.

Un arranque a velocidad V, pero en sentido inverso
al anterior, hasta que la frecuencia ce sintonla del cir-
cuito que se esta regulando alcance una frecuencia F - f,
poco diferente de la frecuencia F que hay que alcanzar.
Y, finalmente, una Ultima fase a velocidad reducide
v haste obtener la sintonla definitiva en el valor F.
Perb bien entendido, este procedimiento no es de nin
guna manera determinativo y se podria prever un arranque
siempre en el mismo sentido.

La fig. R ilustra el procedimiento a tres fases del
arranque, en el caso en gue se propone, por ejemplo, pa~-
sar de un conducto para el cual la frecuencia es 360 mega
ciclos, a otro conducto para el cual la frecuencia es 34C
megaciclos (¥ = 340). ,

Colocando las frecuencias como ordenadas y los tiem=
pos como abscisas y, suponiendo por ejemplo que la veloci
dad V sea del orden de una vuelta en dos segundos, (el caof

( Ao

densador barre por ejemplo aun para 180 ¢ de rotacién la
gama de 200 a 400 megaciclos en un segundo), se obtiene
una curva como la representada en Cj Co Cg, comprendiendo
tres partes:

Una parte Cy que ilustra una primera carrera del o dé
los condensadores 15 o semejantes, a velocidad V que los
hace volver a una posicién correspondiente, por ejemplo,
b, Ja sintoniz en 200 megaciclos.

Una parte 02 gue ilustra una segunda carrera en sen-—

fido inverso a velocidad V que la conduce a una posicién |
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correspondiente a un valor:;'; £, por ejeﬁplo 338 megaci-
clos, siendo elegido f del orden de dos megaciclos.

Y la parte 03, a velocidad v, que serd por ejemplo
del orden de 1/200 V. _

Los medios de acuerdo con el invento tendran pues qué
asegurar sucesivamente, en el caso considerado:

Frimero, la puesta en marcha del motor de arranque
en el momento en que se pasa de un conducto al otro, (por
ejemplo por la maniobra del conmutador 39 de la fig. 1,pa
sando de uno a otro de los cuarzos &4, B, C, etc...u otros
dispositivos alli asimilables).

Inego, le parada, la inversién y la salida en sentid¢
inverso, actuando, bien sobre el motor directamente o so-
bre los medios de transmisidn, o sobre los dos.

El cambio de velocidad, cuando se llega a la frecuen
cia de sintonia F-f.

Y, finalmente, la parada, cuando se llega a la fre-
cuencia F.

i Las dos Ultimas operaciones tendrdn lugar ventajosa-

mente, segin una disposicién preferida del invento, pro-

OF

duciendo sucesivamente las condiciones de resonancia sobre
la frecuencia F - f, luego sobre la frecuencia F y hacien
do intervenir ralés apropiados que aseguran los mandos de
geados en funcién de estas dos resonancias sucesivas.
Para asegurar las condiciones de resonancia sobre la
krecueneia F -f, se hace intervenir, por ejemplo, en el

nomento deseado, un oscilador de desplezamiento 10, (fig.
1), cuyo efecto es el de desplazar de f la frecuencia F

L]

del osciledor 11, pudiendo estar provistos todos los otro

Egdios en el mismo objeto. ]
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la fig. 3 ilustra lo {¥e™curre al principio y al

fin de la ultima fase C3. En el punto de transicién A,el

160 | circuito de sintonia llega & la punta de la curva de re-
, sonancia Ry correspondiente a la combinacidén de los dos

osciladores 10 y 11, (frecuencia F-f). En el punto B, qu
es teéricamente el punto final de la carrera del conden-
sador 15 u otro; se llega a la punta de la curva de reso|
165 | nancia R4 correspondiente al oscilador 11 solo, (frecuen
cia F). -

Para poner en funcionamiento las diversas disposicig
nes que se acaban de especificar, se puede proceder de
numerosas maneras diferentes, entendiéndose que bastard
170 | generalmente recurrir a cierto.mimero de ralés, a saber:

Por lo menos un ralé de mando en funcién de las con
diciones de resonancia sobre F - £ y F, ralé que, por
ejemplo, puede ser del tipo a extensién o del tipo dis—
criminador de frecuencia o cualquier otro, adoptdndose Ig
175 | primera solucién en la fig. 1, en la que se ve un ralé
de este genero 70 sobre el circuito anddico de una vdlvu
la de mando 12, acoplada en 38 al circuito oscilante de
la vdlvula osciladora 11.

Y varios ralés adecuados para producir por su accién
180 | aislada o combinada:

la inversién del sentido de arranque, por ejemplo,
por

la inversién del sentido de marcha del motor,

el frenado, cuando sea necesario, por accién sobre lis
185 elementos de conexidén 30, 31, (fig. 1 bis),
el cambio de velocidad, por accién sobre un disposi+

tivo inversor como el pepresentado esquemidticamente
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y la introduccién, en los momentos deseados, por me
190 dio de contactos apropiados, del oscilador de des-
plazamiento 10.

En le ejecucién prevista en los disefios, que se ha

.; - elegido entre muchas otras, se ha supuesto que los ralés

antedichos, actudndo junto con el ralé de mando 70, esta
195 | ban en nuimero de cuatro, a saber:

un ralé 40 que interviene muy especialmente para el
cambio de velocidad,

un ralé 80 que interviene muy especialmente para el
motor y su freno,

200 un ralé 80 que actua junto con los dos primeros y que
es principalmente un ralé retardador,

entendiéndose ademds que los diversos ralés arriba
citados actdan unos junto con los otros para ciertas opeJ
raciones y qué, en particular, la incliusién del oscilador
205 de desgplazamiento estd asegurada a la vez por los ralés
4C y 350.

A continuacién se va describir en detalle el modo de
ejecucidn representada con referencia a las figs., 1 y 1tis.

Referente a la parte electrdénica, ya se ha descrito
210 |més arriba en lo esendial., Ademds, se podrd concebir de
cualquier otra manera.

No se ha representado mds que una parte del oscila-
dor que lleva una véivula al vacio 11 Que puede servir po&
ejemplo de cambio de frecuencia, (principalmente en el ca
215 so de un receptor). Esta védlvula estd acoplada por una
parte a la vdlvule de mando 12, (polarizada en 37), por

su circuito de sintonia 13, comprendiéndo la bobina de
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autoinduccién 14 y el condensador 15 que se trata de ac—‘
cionar con ayuda de medios conformes con el invento y,
por otra parte, a la vdlvula osciladora de desplazamiene
to 10, pilotada por el cuarzo 16.

la frecuencia suminigtrads por este dltimo osciladoxy
10, cuando funciona, engendra en la vdlivula 11 una fre-

cuencia desplagzada de la frecuencia del cuarzo 16 con reg

pecto a la del cuarzo A, B, o C, elegido.

La puesta en o fuera de accién de este oscilador de
desplazamiento intervieﬁe por el hecho de que su circuito
anédico estd alimentado en alta tensidén, (procedente de
33), por los alambres 84, 91 y 85 a través de los contac-
tos:

41, 42 del ralé 40

y 51, 52 del ralé §C.
la védlvula de mando 12, acorlada como queda dicho,en
38, a la vdlvula osciladora 11, que también por su parte
es susceptible de combinarse momentaneamente con la vélvu
la de desplazamiento 10, estd representada solo en parte
en el disefio. Su rejilla de mando estd conectada al secun
dario del transformador 38.
Ia vuelta dé este circuito de rejilla se efectda por
pedio de la baterla 37 que polarize esta rejilla, de meane
ra que, en la ausencia de sintonis del circuito oscilante
13 sobre le frecuencia emitida por la vdlvula 11, la pla-
e corriente de la vdlvula detectora 12 sea muy debil €
fingapaz de acclonar o de mantener el ralé 7C en posicién
de trabajo que se encuentra en su circuito de anodo. For

el contrario, este ralé serd accionado y mantenido en po-

sicién de.trabajd’cuando se efectua la sintonia prevista |
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la parte electrénica que se acaba de describir se

250 refiere al caso en el cual se emplea una deteccién de am
plitud para accionar el ralé de mando 70. Pero si, por

ejemplo, se quisiera reemplazar esta deteccién por una

discriminacién de frecuencia, se podria suponer princips]

o

mente que @ circuito 13 forma parte integrante, o actue
255 sobre ei circuito, de otro oscilador de frecuencia con-
veniente, adecuado para actuar junto con tales frecuen-
cias como F y F - £, procedentes de los cuarzos (u otros
mediog), con miras a engendrar pulsaciones. Es pues la
frecuencia de estas pulsaciones la que se empleard, en
260 uno o varios discriminadores apropiados, para poner en
marcha las operaciones que intervienen.

La invencién se extiende en efecto a todos los me-
dios para desplazar el paso sobre las frecuencieas F - f
(oF & £) yF, con miras a poner en marcha dichas opera+
265 ciones.

Por 1o que se refiere al motor de arrastre 27, se
le supondrd por ejemplo para corriente continua y a exci
tacién por imén permanente. Es 61 el gue impulsa en 35,
36 a través del cambio de velocidad 23, al condensador
270 15 y todos los otros elementos de sintonla que pueden
llevar los circuitos, tratdndose aqui de los circuitos
de alta frecuencia. Sobre la transmisién 36 hay interpue§
to igualmente un dispositivo de tope 20, adecuado para
accionar las dos posiciones extremas de la carrera, del
2&5 o de los condensadores, en combinacién con los interrup-

tores 21, 22, el 21 entrando en accién, (con miras a la

inversién y a la manera indicada mgs tarde), cuando los
[_ et
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W—;ondensadores estan en la posicidén de origen, el otro l

22 en la posicién opuesta.

la alimentacién del motor™27, para los dos sentidos:

| de rotacidn opuestos que se le pueden dar (sentido X €

Y sobre el tope 20), se obtiene por los circuitos siguie
tes, actuando junto con el ralé de mando de inversidén 60
y el ralé de mando del motor 50:

Primer circuito asegurando el arrastre en el sentidg

X conduciendo los condensadores variables a su posicién
de origen:
‘Masa - Contacto reposo 64/65 del ralé 60 - Conexién
98 - Contacto 28 - Inducido 27 - Contacto 29 - Co-
nexién 99 - Contacto reposo 67/68 del ralé 60 - Co-
nexiones 96 y 95 - Contacto reposo 58/59 del ralé
50 - Conexidén 102 y + 24 voltios de la bateria 34.

Segundo circuito asegurando el arrastre en el senti+4

do de la rotacién I que efectda la sintonla:

Masa - Contacto trabajo 68/69 del ralé 60 - Conexidén

99 - Contacto 29 - Inducido 27 - Contacto 28 - Coned

xién 98 - Contacto trabajo 65/66 del ralé 60 - Cone-

xiones 96 y 95 - Contacto reposoc 58/59 dei ralé 50

Conexidén 102 y + 24 voitios.

Rsferente al cambio de velocidad 23, que puede ser
del tipo apropiado, éste por ejemplo estd accionado por
un solenoide 25 moviendo una palanca u otra contra la ac
cién de un resorte 24, siendo alimentado este solenoide
principalmente a partir del ralé de cambio de velocidad
40 por el circuito siguiente:

Masa - Solenoide 25 - Conexién 100 - Contacto trabaw

jo 48/49 del ralé 40 - Conexiones 103 y %02 y + 24 volti‘o&s

e
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Cuando estd alimentado el solenoide, el cambio de
320 | velocidad estd en la posicién de velocidad reducida; en |
el caso contrario, estd en pasicién de gran velocidad.

Finalmente, referente.alydispositivo del freno, del
que el mando interviene por el ralé 5C, se compone, por
ejemplo, de un disco fijb 30 y de un disco mévil 31 puesd
315 | to en rotacién. por el eje 35y friccionando en posicién
de frenaje sobre el disco fijo.

Un solenoide 32 asegura la maniobra del disco 31 que
es cebado por el solenoide cuando éste estd alimentado,
lo que tiene por efecto la eliminacién de la accién nor-
320 | mal de frenaje.

El circuito de alimentacién del solenoide 32 es, por
ejemplo, el siguiente, en combinacidén con el ralé 50:

Masa - Solenoide 32 - Conexiones 97, 96 y 95 ~ Con-

tacto reposo 58/59 del ralé 50 — Conexidn 102 + 24
325 | voltios,

En lo referente a los ralés 40, 50, 60, 70 se ddn a
continuacién sus circuitos de alimentacién y de manteni-
miento, para permitir que se comprenda el funcionamiento.

Ralé 40

330 Circuito de alimentacién:
Masa - Contacto trabajo 71/72 del ralé 70 - Conexioned
90 y 108 - Contacto reposo 55/56 del ralé 50 - Conexidh
86 -~ Contacto reposo 43/44 del ralé 40-40b - Conexidn
107 - Solenocide 40~40z - Conexiones 101 y 98 ~ Contac-
335 to trabajo 65/66 del ralé 60 - Conexiones 96.y 95 -

Contacto reposo 58/59 del ralé 50 - Conexién 102 y 24
| voltios. ]
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Masa - contacto reposo 53/54 del ralé 5C - Conexién 87 -
340 | Contacto trabajo 44/45 del ralé 40-40b - Solenocide 40-404
y después como para el circuito de alimentacidn.

Ralé 50

Circuito de alimentacién:

Mase - Contacto trabajo 71/72 del ralé 70 - Conexiones
345 | 90 y 83 -~ Contacto trabajo 81/82 del ralé 80 - Conex1one£
88 y 106 - 50b - Solenoide 50-50a - Conexién 102 y + 24

veltios.

o

Circuito de mentenimiento:
Mase -~ Contacto trabajo 71/72 del ralé 70 - Conexiones
350 | 90 y 108 - Contacto trabajo B6/57 del ralé 50 - Conexio-
nes 8¢ y 106 ~ 50b - Solenoide 5C-50a ~ Conexidén 102 y
+ 24 voltios.
Ralé 60

Circuito de alimentacién: ‘
355 | Masa- 60b - Solenoide 60-60a - Contacto reposo 61/62 del
' ralé 60 - Conexidn 93 - Interruptor 21 - Conexiones 94
y 95 - Contacto reposo 58/59 del ralé 50 - Conexidén 102
y + 24 voltios.

Circuito de mantenimiento:
360 | Masa-60b - Solenoide 60-60a - Contacto trabajo 62/63 del
ralé 60 - Conexién 92 -~ Interruptor 22 - Conexiones 94 y
95 ~ Contacto reposo 58/59 delralé 50 - Conexién 103 y
+ 24 voltios. '

Ralé 80

365 Circuito de alimentacidn:
Masa -~ Contacto reposo 71/73 del ralé 70 - Conexién 104
| - Contacto trabejo 46/47 del ralé 40 - Conexién 105 -80b)
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Solenoide 80-80a ~ Conexidén 102 y + 24 voltios.

Hay que cbservar Que este ralé, que acciona por su
contacto de trabajo 81/32 el circuito de alimentacién del
ralé 50, estd retrasado ligeramente en la ejecucién de
sus movimientos por el condensador 1089.

Habiéndoge descrito de esta manera los diversos cir+4

der de cualquier otra manera), se va explicar el funcio-
namiento del aparato tal como se ha representado, pasan=-|
do por las diversas fases operatorias sucesivas, que ber»
miten la realizacién de la sintonia automdtica.
FUNCIONAMIENTO
12) Cuarzo 4 - Sintonfa efectuada.

Se admite como punto de partida que el cuarzo A es-
td en servicio y que la sintonia del circuito oscilante
13 se efectua a la frecuencia de este cuarzo.

La energle alta frecuencia transmitida por el trans+
formador 38 a la rejilla de la vdlvula de transmisidn 1%,
mantiene el ralé 70 en posicién de trabajo. El contacto
trabajo'Vl-VZ estd cerrado pues y:

el motor estd parado,

el ralé 50 estd en posicién de trabajo,

el ralé 40 estd en posicién de reposo,

el ralé 60 estd en posicién de reposo,

el ralé 80 estd en posicién de reposo,

el cambio de velocidad estd en la posicién de gran

velocidad,

el freno actua,

el oscilador de desplazamiento 10 no funciona.

En efecto:
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u El ralé 50 se mantiene en posicién de trabajo por

su circuito de mantenimiento gracias al contacto de trg.
400 | vajo 71-72 del ralé 70 en posicién de trabajo.
El ralé 40 estd en posicién de reposo pues:
- su circuito de mantenimiento estd cortado por el con
tacto 53/54 del ralé 50 en posicién de trabajo, B
- su circuito de alimentacién estd cortado por el con-
405 tacto reposo 55/56 del ralé 50 en posicidén de traba
jo. Ademds, el contacto trabajo 65/66 del ralé 60 en
posicidén de reposo corta también los dos circuitos
de alimentacién de este ralé 40, que asi estd encla-
vado en posicién de reposo.
410 El ralé 60 estd en posicién de reposo, pues:
- su circuito de mantenimiento estd cortado por el con
tacto trabajo 62/63 del ralé 60 en posicién de repogd
- su circuito de alimentacidén también estd cortado por
el interruptor 21 que estd abierto, y por el contac-
415 to reposo 58/59 del ralé 50 en posicién de trabajo.
El ralé 80 estd en posicién de reposo, pues:
- su circuito de alimentacién estd cortado por el con-
tacto trabajo 46/47 del ralé 40 en posicién de reposg.

LY

El motor 27 estd parado, pues sus circuitos de ali;

420 mentacién egtdn cortados, banda ¢ 24 voltios, por el
contacto reposo 58/59 del ralé 50 en posicién de trat
bajo.

El cambié de velocidad 23 estd en posicién de gran
velocidad V, pues el circuito de alimentacién del sole-
425 | noide 25 estd cortado por el contacto trabajo 48/49 del
ralé 4C en posicién de reposo.

E1l freno 30, 31 acciona pues el circuito de alimeq:J

|
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tacidén del solenoide 32 estd cortado por el contacto re-
poso 58/69 del ralé 50 en posicidn de trabajo.

, Bl oscilador de desplazamiento 1C no funciona, pues
el circuito HT de esta vdlvula estd cortado por el contag
to reposo 51/52 del ralé 50 en posicidén de trabajo.

292) Paso del cuarzo 4 al cuarzo B.

Si, por la maniobra del conmutador 39, se pasa del
cuarzo A al cuarzo B, esta maniobraza provoca un corte mo-
mentdneo del circuito rejilla de la vdlvula 11 y la supre
gién momentsnea de alta frecuencia. Si la vdlvula 12 ya
no estd excitada, el ralé 7C va a la posicién de reposo
y el contacto trabajo 71/72 de este rdlé estd abierto, lo
que efectda pues los movimientos y posiciones siguientes:

El raié 50, que anteriormente estaba en posicidn de
trabajo, llega a la posicién de reposo.

Los ralés 40, 60 y 80 quedan en posicién de reposo y
el ralé 40 estd enclavado en esta posicidén.

1l freno no actda ya.

El motor, de la accién de regreso del raléd 5C a su

bosicién de reposo, entra en rotacién en el sentido X y

densadores variables y del tope 20, hacia la posicidén de

brigen de estos condensadores.

Bl oscilador de desplazamiento 10 y la vdlvula 11 fuw
ionan, pero estdn sin efecto, pues el ralé 40 estd encla
[ado en posicidén de reposo.

En efecto:

Bl ralé 5C llega a la posicién de reposo, su circui-
to de mantenimiento estando cortado momentaneamente por lg
ppertura del contacto trabajo 71/72 del ralé 70 que ha lid

arrastra a gran velocidad el eje 36, solidario de los con+

L
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gado al reposo cuando se ha conmutado el cuarzo; después
sigue cortado por el contacto trabajo 56/57 del ralé 50
en posicién de reposo. | '

Bl ralé 40 queda en posicidén de reposo, pues sus ciy
cuitos de alimentacidén y de mantenimiento se mantienen
cortados por el contacto trabajo 65/66 del ralé 60 en po+
sicién de reposo. Este corte asegura el enclavamiento en
la posicidén de reposo del ralé 70.

El ralé 60 queda en posicién de reposo, pues su cir+
cuito de alimentacién estd cortado por el interruptor 21
y su circuito de mantenimiento estd cortado por el contag
to trabajo 62/68 del ralé 60 en posicién de reposo.

El ralé 80 queda en posicién de reposo; su circuito
de alimentacién estd en efecto cortado siempre por el con
tacto trabajo 46/47 del ralé 40 en posicién de reposo.

El freno no actua ya, pues el solenoide 32 tiene ce-
rrado su circuito de alimentacién por el contacto reposo
58/59 del ralé 50 en posicién de reposo.

El cambio de velocidad queda sobre la posicidén gran
velocidad, teniendo siempre cerrado el solenoide 25 su
circuito de alimentacién por el contacto trabajo 48/49 del
ralé 40 en posicién de reposo.

Bl motor 27 vuelve y a gran velocidad arrastra el
eje 36 en el sentido X (hacia el origen), pues su circui-
to estd cerrado como se ha dicho mds arriba para el pri-
mer circuito de alimentacién del motor.

El oscilador de desplazamiznto 10 funciona, pues su
circuito + HT estd cerrado por los contactos reposo 41/42
y 51/52 de los ralés 40 y 50.

La energle alta frecuencia que proviene de la v4lvud
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la 11 pueds accionar durante este movimiento el ralé 70.

+ | Pero como se ha visto arriba, la posicién de este ralé 70
490 | ya no tiene ninguna accidén sobre el ralé 4C y asi pues
sobre todo el dispositive que estd enclavado.

32) -~ Llegada en el sentido X a la posicién de origen.

Cuando el tope R0 llega a la posicién de origen cie-
rra el contacto del intérruptor 21. Provoca puer los gi-
495 | guientes movimientos:

El ralé 60 se pone en posicidén de trabajo y se man-
tiene alll,

Bl ralé 40 queda en posicidn de reposo, pero estd
desclavado y serd susceptible de funcionar bajo la accién
500 (del ralé 70.

El ralé 50 queda en posicién de reposo.

El ralé 80 queda en posicién de reposo.

£l freno no actud.

El motor tiene invertido su sentido de rotacién (Y)
505 |y arrastra aun a gran velocidad el eje 36 en este sentido
P la vdlvula de desplazamiento 10 funciona.

En efecto:

El ralé 60 llega a la posicién de trabajo, pues su
510 pircuito de alimentacién estd eerrado por el contacto del
interruptor 21 empujado por el tope <C.

Su circuito de mantenimiento se cierra pues por el
contacto trabajo 62/63 del ralé 60 en posicidén de trabajo
El ralé 40 queda en posicién de reposo, pero estd
515 Kesenclavado, pues el contacto trabajo 65/66 del ralé 60

fen posicién de trabajo prepara el cierre, banda + 24 vol-

tios y de su circuito de alimentacién que podrd cerrarse..



Fopr787 WS
u ulteriormente por la accién del ralé 70, y de su circui-‘
to de mentenimiento. |

520 El ralé 50 queda en posicién de reposo, su circuite
de alimientacién estd cortado por el contacto trabajo 46
47 del ralé 40 en posicién de reposo: su circuito de man
tenimiento estd cortado por el contacto trabajo 56/57 de
ralé 50 en posicién de reposo.

525 El ralé 80 queda en posicién de reposo,su circuito
de alimentacién sigue cortado por el contacto trabajo
46/47 del ralé 40 en posicién de reposo.

El freno no actua, pues el circuito de alimentacién
del solenoide 32 queda cerrado por el contacto reposo
530 58/59 del ralé 50 en posicién de reposo.

El cambio de velocidad queda sobre la posicién gran
velocidad, pues el circuito del solenoide 25 estd cortado
por el contacto trabajo 48/49 del ralé 40 en posicidén de
reposoc.

535 El motor tiene invertido su sentido de rotacidén (Y),
pues estd alimentado por su segundo circuito de alimenta-
cién, como se ha dicho en la descripcién anterior.

Ia vdlvula osciladora de degplazamiento 10 funciona,
pues estd alimentada en alta tensién por los contactos
540 repoéo 41/42 y 51/52 de los ralés 40 y 50 en posicidn de
reposo.

Los condensadores variables, partiendo de su posiecidn
de origen, vuelven pues a gran velocidad en el sentido Y

LB

o la busqueda de la sintonia del circuito oscilante 13 so;

545 ﬁre la frecuencia caracterlIstica desplazada F - f suminisd
rada por la vdlvula 11, bajo la accién del oscilador 10C.
49) Paso en el sentido Y a la sintonfa del circuito
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v

oscilante sobre la frecuencia caracterIstica des-
plazada (F - f).
550 - Este paso a gran velocidad pro¢oca dos series de mo=

vimientos sucesivos

1t serie de movimientos -

Cuando el condensador variable 15 efectuara en su mg
vimiento la sintonla del circuito oscilante 13, sobre un4
555 frecuencia igual a la del cuarzo B desplazada del valor
de la frecuencia del cuarzo de desplazamiento 16, la vdld
vula de transmisién 12 actuard y despachard momentanea-
mente. Bajo su accidén, el ralé 70 pasard momentaneamente
en posicién de trabajo.

560 El cierre momentaneo del contacto trabajo 71/72 pro-
vocard los movimientos siguientes: '

El ralé 40 se pone en posicién de trabajo y se man-
tiene allf,

El ralé 50 queda en posicién de reposo.

565 £l ralé 60 queda en posicién de trabajo.

Bl ralé B0 queda en posicién de reposo.

El freno sigue sin accionar,

El cambio de velocidad pasa sobre la posicién veloci
dad reducida v, |
570 El motor arrastra pues, siempre en el sentido Y pero
a velocidad reducida v, el eje 36 de los condensadores v§
riables.

La védivula de desplazamiento 1C no funciona ya.

En efecto:

575 Bl ralé 40 se pone en posicién de trabajo y se man-
tiene alll, pues momentaneamente estd cerrado su circuito

ide alimentacidn por el contacto trabajo 71/72 del ralé 70,
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por el momento en posicién de trabajo. Su circuito de man
tenimiento se cierra pues ror el contacto trabajo 44/45
580 del ralé 40 en posicién de trabajo.

El ralé 50 queda en posicién de reposo, pues su cir+
cuito de alimentacién esté cortado por el contacto traba
jo 81/82 del ralé 80 en posicién de reposo. Su circuito
de mantenimiento sigue cortaao por el contacto trabajo
585 56/57 del ralé 50 en posicién de reposo.

El ralé 6C queda en posicién de trabajo, pues su cit
cuito de mantenimiento sigue cerrado por el contacto re-

¥

poso 58/59 del ralé 50 en reposo y por el contacto trabas
jo 62/63 del ralé 60 en posicién de trabajo.
590 El ralé 80 queda en posicidén de reposo, pues su cir;

¥

cuito de alimentacién estd cortadc por el contacto repo-
so 71/73 del ralé 70 en posicidn de trabajo.

El freno sigue sin actuar, pues el circuito de ali-
mentacién del solenoide 32 sigue cerrado por el contacteo
595 reposo 58/59 del ralé 50 en posicién de reposo.

El cambio de velocidad pasa sobre la posicién de ve
locidad reducida, pues el solenoide 25 tiene entonces su
circuito de alimentacién cerrado por el contacto trabajo
48/49 del ralé 40 en posicién de trabajo. Los condensado:

600 res variables continuan su rotacién en el sentido Y, a
velocidad reducida, |

El motor estd alimentado como en el caso precedente)
por su segundo circuito de alimentacidn. Sigue arrastran
do pues los ejes 35 y 36 en el sentido Y.
805 El circuito + HT del oscilador de desplazamiento 10

ha szido cerrado inmediatamente por el funcionamiento del

| ralé 70 que ha provocado la posicién de trabajo del ralg|
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40 y asl pues el cierre en este circuito del contacto re
poso 41/42 de este ralé.

610 El oscilador de desplazamiento no fun¢iona ya pues.

W

Esta detencién de este oscilador provoca la segunda seri
de movimientos.

2% gerie de movimientos.-

La frecuencia del cuarzo B se emplea pues, sola pe-

615 ro antes de que se efectue la sintonla del circuito csci;
lante 13 sobre este frecuencia:

Vuelve el ralé 70 al reposo, lo que provoca los movi
mientos siguientes:

El ralé 80 se pone en posicién de trabajo.
'520 El ralé 40 queda en posicidén de trabajo.
El ralé 50 queda en posicidén de reposo.

El ralé 60 queda en posicidn de trabajo.
El freno sigue sin actuar.

El cambio de velocidad queda sobre la posicién velo+
625 cided reducida.

El motor arrastra aun en el sentido Y, pero a veloci
dad reducida, el eje 36.

Bl oscilador de desplazamiento 10 sigue sin funcio-
nar.

630 En efecto :

El ralé 70 vuelve al reposo, pues el circuito de la
vdlvula de transmisidn 12 ya no recibe energia de alta
frecuencia, no estando sintonizado el circuito oscilante
13 sobre la frecuencia del cuarzo B.

635 El ralé 80 llega a la posicién de trabajo, su circuj

to de alimentacidn estd cerrado por el contacto reposo

71/73 del ralé 70 en posicién de reposo y por el contactq
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ratajo 46/47 del ralé 40 en posicién de trabajo.

El ralé 40 queda en posicidn Ge trabajo, pues su cir
840 cuito de mantenimiento estd cerrado por el contacto tra-
bajo 44/45 del ralé en posicién de trzbajo.

£l ralé 50 queda en posicién de reposo, su circuito
de alimentacién estahdc'cortado por elccontacto trabajo
71/72 del ralé 70 en posicién de reposo.

645 Su circuito de mantenimiento también estd cortedo
por el contacto trabajo 71/72 del ralé 70 en Yeposo y por
el contacto trabajo 56/55 del ralé 50 en posicién de re-
poso. ,

Bl ralé 6C queda aun en posicidn de trabajo, su cir+t
650 cuito de mantenimiento sigue cerrado por el contacto re-
poso 58/59 del ralé 50 en reposo y por el contacto traba
jo 62/63 del ralé 60 en posicidn Ge trabajo.

El freno sigue sin actdar, pues el circuito de ali-
mentacién del solenoide 32 sigue cerrado por el contacto
reposo 58/59 del ralé 50 en posicién de reposo.

El cambio de velocidad queda en posicién velocidad

655

reducida, el solenoide 25 tiene pues cerrade su circuito
de alimentacién por el contacto trabajo 48/49 deli ralé
40 en posicién de trabajo.
660 5]l motor estd alimentado aun por su segundo circuite
de alimentacién, Sigue arrastrando pues los ejes 35 y 36
en el sentido Y, a velocidad reducida.

El oscilador de desplazemiento 1C no funciona, su

circuito *+ HT estd cortado por el contacto reposo 41/42

665 del ralé 40 en posicién de trabajo.
52) lLlegada a la sintonis final.-

Cuando el condensador variable 15 efectuare la sin-~
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| tonia del circuito oscilante 13 sobre la frecuencia del
‘ cuarzo B, la vdlvula de transmisién 12 alimentard el ralg
670 70 que volverd a la posicidén de trzbajo. E1 contacto tra<
bajo 71/7 de este ralé estard cerrado pues y provocarsd
los movimientos siguientes:

El ralé 50 se pone en posicién de trabajo y se man=-
) tiene alll.
675 El ralé 4C se pone en posicién de reposo.
El ralé 80 se pone en posicién de reposo.
El ralé 6C se pone en posicién de reposo.
El motor se para.
El freno actda.
680 El cambio de velocidad pasa a la posicidn gran velo+
cidad.

El oscilador de desplazamiento 10 no funciona.

El ciclo estd terminado.

En efecto:
685 El ralé 50 se pone en posicidén de trabajo, pues su
circuito de alimentacién estd cerrado por el contacto tré
bajo 71/72 del ralé 70 en posicién de trabajo y por el
contacto trabajo 81/82 del ralé 80 en posicién de trabajd.

Su circuito de mantenimiento es cerrado después y se
690 mantiene alli cualquiera que sea la posicién del ralé 80,
por el contacte trabajo 56/57 del ralé 5C, easi pues en po
gicién de trabajo, y por el contacto trabajo 71/72 del rg
1¢ 70 en posicién de trabajo.

El ralé 40 se pone en posicién de reposo, pues su
695 circuito de mantenimiento estd cortado por el contacto
reposo 53/54 del ralé 50 en posicién de trabajo. Su cir-

cuito de alimentacidén estd cortado por el contacto reposo

| S
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| 55/56 del relé 50 en posicién de trabajo.

E1l ralé 60 se pone pues en posicién de reposo, pues
bgo su circuito de mentenimiento, como su circuito de alimen

tacién, estan cortados por el contacto reposo 58/59 del

ralé 50 en posicién de trabajo.,

El ralé 80 vuelve, con un ligero retraso, a la posi=
cién de reposo, pues su circuito de alimentacién estd coy
nos | tado por el contacto reposo 71/73 del ralé 70 en posicidn
de trabajo.

El motor se para, pues sus dos circuitos de alimen-
tacién estan cortados por el mntacto 58/59 del ralé 50
en posicién de trabajo.

710 Por el mismo motivo esta cortado el circuito de ali+
mentacién del solenoide 32 y el freno actda.

El cambioc de velocidad pasa sobre gran velocidad,
pues el circuito de alimentacidn del solenoide 25 estéd
cortado por el contacto trabajo 48/49 del ralé 40 en po-
715 | sicién de reposo.

Bl oscilador de desplazamiento 1C ya no estd alimen
tado, su circuito + HT, estando cortado por el contacto
reposo 51/52 del ralé 50 en posicién de trabajo.

El aparato estd paredo en la sintonia deseada y el
wog | ciclo estd terminado. Se vuelve a encontrar en la misma
posicidn que aguella enfocada al principio del funciona-
miento,

Los elementos se encuentran a la expectativa dispueg
tos a hacer otro ciclo si se cambié de cuarzo.
725 Hay que observar que el interruptor 22 sobre el cual
puede actuar el tope 20 al fin de la carrera en el senti+

Lég Y es una seguridad. Si por cualquier motivo no ha fun+
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cionado el digpositivo durente la rotacién total en el
sentido ¥, al fin de la carrera se abre el contacto del
730 | interruptor 22.

El cierre de este wntacto arrastra pues la puesta
en posicién de reposo del ralé 60 y el enclavamiento en
posicién de reposo del ralé 40, de manera que vuelve a
comenzar un ciclo completo con la vuelta a la posicién de
735 | origen como se ha dicho arriba.

A consecuencie de lo cual se puede egstablecer, cuals
quiera que sea el modo de realizacién adoptada, un apara-
to emisor, receptor, emisor-receptor o cualquier otro te-
niendo por lo menos un oscilador de varios conductos,sien
740 | do esto un aparato que presenta numerosas ventajas en com
paracién con los conjuntos y medios del genero en custién
que y& existen, siendo estas principalmente:

- mayor precisién en los mandos,

- posibilidad de una afinidad elevada entre lag velg
745 cidedes ¥ y v,

' i - y simplicidad de los esquemas,

Ni que decir tiene y como resulta ademds ya de lo
que procede, el invento no se limita en absoluto a aque-
1lo de sus modos de aplicacidén, ni tampoco a aquellos de
750 |los modos de realizacién de sus diversas partes que se
han considerado mds especialmente; al contrario, abarca
también todas las variantes que son principalmente:

- aquellas para las cuales,y en el caso en el gue se
prevee la vuelta previa de los condensadores a una posi-
765 [cién de origen, se eligird esta posicién de manera que og

rresponde, no ya a la frecuencia inferior de la gama con-

siderada, sino a otro valor, principalmente a la frecuen-
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cia superior de dicha gama, en cuyo caso se efectuaria

el paso de la velocidad V a la velocidad v sobre una fred

60 cuencia F + £ (en lugar de F - 1),

- aquellas para las cuales, en lugar de suponer los

elementos de sintonla realizados por condensadores variasy

bles que giran por ejemplo 18C¢, estos elementos se efed%
tuarfan de cualquier otra manera tanto en lo que se refii';
765 re a la constitucién de sus 6rganos, (bobinas de autoin-
duccién, por ejemplo) que a su carrera y a su dominio de
variacidn.

- aquellas para las cuales se preveeria mds de dos
velocidaaes,
"0 - aquellas para las cuales los raiés electromecdni-

cos representados se reemplazarian por cualquier otro el

mento electrico o electronico (vdlvulas de neon, thyratfi
nes etc..),

- aguellas para las cuales el dispositivo de mando
o | de sintonfa tlustrado en el disefio bajo la forma de una
vélvula detectora de amplitud, discriminador de frecuen-
cia, etc...,con su relé VO, se efectuaria de cualquier
otra manera, o se emplearfa en combinacidén con el inventg
para actuar ademgs sobre circuitos anexos, por ejemplo
780 tales como por lo menos una vdlvula a reactancia variable
para completar la sintonla finael del circuito oscilante,

- ¥y aquellas para las cuales el desplazamiento f de
la frecuencia J se efectuaria por cualquier‘otro meadio
que aquellos descritos.
nes ks asf que, si el aparato emplea como fuente de fre-

cuencia conductos miltiples suministrando un dispositivo

| complejo como un generador de frecuencia (cristal-saver,
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monitor, etc..) para cada conducto la frecuencia deseszda

gracias a la combinacién o a la seleccién progresiva de
variar frecuencias que actdan entre sI, se puede obtener
la frecuencia desplazada caracteristica F-foPl#4¢fdel
cambio de velocidad produciendola como la frecuencis F
del conducto deseado por medio del aispositivo compleje
del que se dispone.

El juego de conmutaciones o de selecciones apropia-
das permitird pues efectuar esta frecuencia desplazada
caracterigtica del cambio de velocidad, sin valerse de un
cuarzo de desplazamiento especializado, como es 16 fig.l.

E 0 T A

R —
En la presente Fatente de Invencién se reivindica:
1.~ Perfeccicnamientos introducidos en los medios

para la sintonfa automdtica de los emisores o receptores

radioeléctricos, susceptibles de funcionar a voluntad so-
bre varias frecuencias distintas, caracterizado por el
hecho de que, para asegurar ciertos mecanismos gque inter—
vienen en la realizacién de esta sintonia principalmente
para reducir la velocidad de la transmisién en la fase
pfdxima e la sintonfa final, se emplea el raso de la fre-
cuencia variable de sintonia, del o de los circuitos que
hay gue transmitir, por un valor F' determinado en fun-
cién de la frecuencia final F que se quiere obtener.

2.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 1,ca-
racterizados por ei hecho que dicha frecuencia empleada

F' esta desplazada en comparacién con aquella que hay que|

obtener ¥ de una cantidad definida f£.

|~ 3.~ Ferrfeccionamientos segun la reivindicacién 2, ca

Sl

R
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racterizados por el hecho de que, para asegurar las con-

diciones de resonancia sobre la frecuencia F - £ (o F+f),
se hace intervenir un escilador de desplazamiento, prin-
cipalmente piloteado por éuarzo, cuyo efecto es el de deg
plazar de f la frecuencia F del cscilador sobre el cual

ge quiere sintonizar el o los circuitos en cuestién,

4,~ Perfeccionamientos seguin la reivindicacién 1,
caracterizados por el hecho de que estan previstas tres
fases para el arrastre de los érganos variables (capaci-
dades, bobinas de autoinduccién etc...) de los circuitos
que hay que sintonizar, la primera relativamente rédpida
para volver dichos 6rganos a una posicién de salida, la
segunda igualmente rdpida y actuando en direccién inver-
se. a la anterior para conducirlos a una posicién correse
pondiente a la frecuencia antedicha F', y la tercera, re
lativamente lenta, hasta la obtencién de la sintonia fi-.
nal sobre el valor F.

5.- Perfeccionamientos seguin la reivindicacién 4,
caracterizados por el hecho de que la puesta en marcha
de la primera fase antedicha se obtiene automdticamente
por la conmutacidn del 6rgano que determina ia frecuenci
cuarzo u otro érgano, el que determina prindpalmente el
corte momentdneo del circuito de rejilla de la védlvula
osciladora que alimenta las oscilaciones que se sintoni-
zan

6.~ Perfeccionamiento segin la reivindicacidén 4,ca-
racterizados por el hecho de que el paso de la primera
a la segunda de dichas fases estd accionado a partir de

un contacto eléctrico cerrado mecanicamente por un tope

u&;rastradé al mismo tiempo que los dérganos varizbles de |
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los circuitos que hay que sintonizar.

7.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 4,ca
racterizados por el hecho de que el paso de la segunda
€50 | a la tercera de dichas fases y la detencién de la terce-

ra se transmiten empleando sucesivamente la resonancia

sobre la frecuencia F', luego aquella sobre la frecuenoi#
F y haciendo influir estas resonancias sobre uno o var104
raiés de mando apropiados.

855 8.- Perfeccionamientos segun la reivindicacién 7,ca
recterizados, por el hecho de que se emplea un solo ralé
como el que se ha citado que, primero excitado por la re+
sonancia sobre la frecuencia F', lo que tiene por efecto
entre otras cosas el poner el oscilador de desplazamien-
860 to fuera de circuito, luego de suprimir dicha resonancia
y de dejar de excitar dicho ralé, estd listo para actuar
de nuevo para la resomancia sobre la frecuéncia F.

9.- Perfeccionamientos segun una de las reivindica-
ciones 7,u 8, caracterizados por el hebho de que un ralé
865 de mando como el que se ha descrito, es del tipo de am-
plitud.

10.~ Perfeccionamientos segin la reivindicacién 9,

caracterizados por el hecho de que dicho ralé ae ampli-

L

tud tiene por circuito de alimentacién el circuito anddid
870 co de una vélvula detectora cuyo circuito de rejille es-
t4 acoplado al circuito oscilador que se sintoniza.

11.- Perfeccionamientos segun una de las reivindica
ciones 7 u 8, caracterizados por el hecho de que un ralé
de mando como el que se ha citado, es del tipo discrimi-

875 nador de frecuencia.

- 12.~- Perfeccionamientos segun la reivindicacién 7,



-

) oYX -

ncaracterizados, por el hecho de que dichos ralés de man-

do actuan, aparte de sus funciones antedichas, sobre cirJ
cuitos anexos, principalmente vdlvulas a reactancia vari__ﬁ
880 ! ble, para completar la sintonla final del circuito osci-
lante.

13.~ Perfeccionamientos seguin una de las reivindica-
ciones anteriores, caracterizados, por el hecho de que
las diversas interrupciones y cierres de contactos eléc-
885 | tricos que se necesitan para las diversas operaciones de
la puesta en sintonia, (puesta en marcha, inversién, cam- -
bio de velocidad, frenado y parada del movimiento de armp
tre, intervencidn del oscilador de desplazamiento), son
transmitidos por ralés que, por su parte, son accionados
890 |a partir de medios precisados en las reivindicaciones 5,
6 y 7y que lievan todos circuitos de mantenimiento, de
alimentacidén y de enclavamiento apropiados. ¥

14.-" FERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LOS MEDIOS
Pi%A T4 SINTONIA AUTOMATICA DE LCS LEMISCHES O RECEPTORES
895 |RADICELECTRICOS ", de conformidad en un todo en lo esen-
cial y fines industriales a lo descrito en la precedente
Hemoria descriptiva y graficamente representado en los
adjuntos planos para su mejor comprensién.

Esta lemoria consta de TREINTA Y UNA hojas escritas
o mecanografiadas por una sola cara a doble espacio en
898 1fneas.

Madrid, 12 de Majo de 1955

N
Por eutorizpcidn| del interesado.
O BE . O




B

PATENTE DE TNVENCION D. AWNEINE JEAN MERLES BOTAS  Nega ma @

4 —- — ¢ — 4 S — —", S




PO DI

UON 4 §TOIRE JRAN MERLES Bos Hogas
) :

[ ISR S o




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



