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P A T E N T E  DB  I N V E N C I O N

an

E S P A Ñ A

a nombze de UNION SPESAI MASCglNENPABRIX G.m.b.H., enti­

dad alemana, establecida en Sohwabstzasse S3a, Stattgart-w 

Alemania, poz:

"UNA MAQUINA PORTATII ATECTRICá PARA CERRAR SACOS 

POR SOSTERÀ".

- O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O - O -

cezzaz sacos medíante oosido, impal sa da e l á otzicejante y 

poztátil. Talea máquinas son en s í  ya conocidas, confec­

cionando todas e lla s  ana puntada de cadeneta simple, para

por VEINTE años

BEL invento se zefieze a ana máquina para
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algunos embalajes, especialmente le s  embale jes marítimos, 

no resu lta, empero, suficiente la  solidez do una costura 

de cadeneta simple, por otra parte, e l limitado volumen 

de tamaño y peso de estas maquinas, obliga a dar a l  meoa- 

6 nismo de costura una forma lo  más senc illa  posible, lo

cual as consigue de la  manera más fá c i l ,  aplicando la  pun­

tada de cadeneta simple# la  máquina ha de ser fácilmente 

transportable y poder ser manejada tambián a la  larga de 

tal modo, que la  persona a su servicie no se canse muy 

10 rápidamente. 331 peso de la  máquina, incluso el motor de 

accionamiento, tiene por e llo  que ser mantenido lo  más 

bajo posible.

El presente invento propone una solucián 

para una máquina da cerrar sacos mediante cosido, impel­

í s  sada eláctricemente y po rtá til, que permite mantener e l 

peso de la  máquina muy bajo, produciendo sin  embargo ana 

costura, que desde hace ya macho tiempo se ha acreditado 

como especialmente apropiada para cerrar sacos mediante 

costura, y que efectivamente satisface todas la s  oxigon­

io cías de la  práctioa, a saber, la  costura de cadeneta doble, 

A elección, empero, se puede producir tambián una costura 

de cadeneta simple. i¿a perife ria  exterior de la  máquina 

se ha mantenido lo  más pequeña posible, de modo que a 

causa de su compacta forma constructiva, puede ser maneja- 

86 da fácilmente. R1 rendimiento de la  máquina está equipara­

do a i de la s  cono oidas máquinas estacionarias para e l ce­

rrado de sacos mediante cosido. Pueden coserse irreprocha-
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bl^nente sacos de te jidos, as i como también de papel, de 

lo s  tamaños y gruesos usual es. ni largo do puntada es re­

gulable, pudiendo ser adaptado a l  fin  de cada caso.

En contraposición a la s  conocidas máqui­

na s portátiles para cerrar sacos mediante cosido, la  má­

quina solicitada opera con dispositivo superior e in fe­

r io r  para e l avance de la  te la , sirviendo para cortar la  

cadena un dispositivo de oorte. nxisten, por lo  tanto, 

todos aquellos dispositivos, que hasta ahora eran sola­

mente propios de laa  máquinas para cerrad sacos mediante 

cosido, de servicio estacionario, pero que en cuanto a 

tamaño y peso son muy superiores a la  máquina solicitada*

Con objeto de conseguir con la  pequeña 

máquina portátil para cerrar sacos mediante cosido según 

el invento, la s  mismas ventajas, hubo que emprender cami­

nos constructivos fundamentalmente nuevos. De acuerdo con 

el invento, la  máquina trabaja oon una aguja curvada, que 

opera conjuntamente con un a prosador oscilante hacia dentro 

y haoia afuera en línea recta, que ejecuta e l movimiento 

usual de desviación de la  aguja, para generar una puntada 

de cadeneta doble. Tanto la  aguja, como también el apre- 
sador, son impulsados conjuntamente por un cigüeñal doble, 

que además provoca todavía la s  movimientos de alzamiento 

de lo s  dispositivos superiores de avance de la  tala o de 

lo s  prensa-telas, que alternativamente atacan sobre el 

material, a coser. Un segundo oigtteñal, que es regulable, 

comunica tanto a l  dispositivo de avance de la  tela in fe -
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r io r , que oscila  sobre una via c ircu lar, como también al 

superior, que a su voz osc ila  sobro otra v ia  oirotC.ar, 

movimientos lo avance, accionando ademas un dispositivo 

de corte automático para la  cadeneta de h ile . Ratos dos 

5 cigüeñales son los únicos miembros de impulsión para e l 

funcionamiento de todos loa  ú tile s  de costura, inclusive  

e l dispositivo de corte, aon accionados por ruedas c ilin ­

dricas, que engranan con un piñón común, que a ató montado 

en al extremo del árbol del motor eléctrico de impulsión,

10 de tipo de construcción corriente en al mercado, estando 

conducido adicionalmente en un soporte en la  caja de la  

máquina de coser. la  máquina de coser y <s& motor, patán 

unidos mediante bridas, estando bloqueadas la s  bridas por 

un oierre de bayoneta. Mediante un breve movimiento de giro  

18 se pueden separar entre s i la  máquina y el motor, la  caja 

de la  máquina esta dividida a lo  largo de un plano, deter­

minado por lo s  ejes longitudinales del árbol oscilante del 

aprasador a s i  como del árbol del motor de impulsión, lo s  

ejes del árbol del motor, del árbol oscilante del apresa­

do dor, asi como e l eje de giro de la  palanca de aguja, están 

verticales entre s i .  R excepción del accionamiento de la  

aguja, lo s  grupos de impulsión para todos lo s  demás úti­

le s  de costura, inclusive del dispositivo de corte, se 

agrupan alrededor del árbol oscilante del apresador, que 

28 atraviesa la  caja de la  máquina por todo su largo , con lo  

cual la s  piezas de accionamiento pueden ser dispuestas en 

un espacio de le  más estrecho. Igualmaite oscilan alre&e-
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dor del eje 3e la aguje e l mismo tiempo lo s  brazos sopor­

tes para el dispositivo superior de avance de la  tela , o 

alternativamente del prensa-tele a. precisamente debido a 

estas medidas, se influye de manera decisiva sobre e l  ta­

maño y peso de la  nueva máquina. Así ha restñtado posible, 

hacer todo el grupo, inclusive el soporte para lo s  carre­

tes de h ile , todavía mas pequeño que en la s  máquinas dél 

ramo, que únicamente confeccionan una puntada de cadeneta 

simple,

Rn lo s  dibujos adjuntos ña sido represe no­

tado un ejemplo de realización  de la  nueva máquina. gn 

e llos muestran;

la  figura  1 , una vista la te ra l de la  má­

quina para cerrar sacos mediante cosido, impulsada eléc­

tricamente y po rtá til, habiéndose retirado una de la s  mi­

tades de la  caja, con objeto de dejar ver claramente la  

estructura del accionamiento;

la  figura 2, una vista desde arriba sobre 

la  máquina de la figura 1 , que representa la  disposición  

acodada de3 asidero, a s í como la  su j ación del soporte deg. 

h ilo , la  dispos ic ión  de las tensiones d#l h ilo , etc.;

la  figura 2a, la  unión entre la  barra que 

sostiene f-i carrete dt. reserva de h ilo , con plato de pie, 

placa de soporta y caballetes de regulación;

la  figura 3, una v ista  desde arriba  sobre 

la  máquina, mirada desd^ la izquierda en la  figura l ,  que 

permite reoonocer, a l estar desmontada la  caperuza de pro—
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sscoión transversal igualmente c ilin d rica , cuya superfi?- 

oie fin a l anular g está anida mediante ana brida 4 a an 

motor aláctrioo 9 de tipo de construcción usual, empleán­

dose para e llo  an cierre de bayoneta. Sirven para e llo  

S dos pequeños to rn illo s  de cabeza hexagonal 5,6 que están 

atorn illados a la  superficie fin a l anular 3 y atacan en 

la s  correspondientes esootadaras 7, 8 en la  brida 4, unien­

do o bloqueando el motor y la  caja de la  máquina, mediante 

an movimiento de giro re la tivo  entre la  oaja 1 de la  má- 

10 quina o alternativamente auperfioie fin a l 3, y la  brida 4.

Sobre e l extremo del árbol 10 del motor de 

impulsión del lado de la  máquina, está montado y sujeto 

an piñón 11, que penetra en la  prolongación la te ra l 2 de 

la  caja 1 de la  máquina, estando provisto en aa extremo 

15 con un perno de gafa 12, que está apoyado en un aoperte

13 de la  pared 14, que aepara la  prolongación 3 de la  oaje 

. hueca 1 de la  máquina. S I piñón n  engrana con dos ruedas 

c ilind ricas 15, 16, diapaeetas en la  prolongación la te ra l 

2 a amboa lados del piñón 11 en un plano vertica l con rea - 

20 peoto a l e je de g ire  del piñón, de ta l forma, que la  linea  

de anión a travós del e je  de piñón, a s i como a traváe de 

lo a  dea ejes de la s  ruedas c ilind ricas 15, 16, con e l eje 

del árbol oscilante 17 del apreaador, dispuesto en un plano 

paralelo a aqnól, transcurre en an ángulo de 45c (ü g a ra  3 ). 

25 pe esta disposición de la s  ruedas c ilindricas 15, 16 resul­

ta ana forma especialmente favorable de lo s  jaagoa de ac­

cionamiento a lo s  diversos ú tiles  de costura, sobra lo  cual
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volveremos & in s is t ir  más abaje con más deta lla . loa  arbo­

le a  de laa  ruedas c ilindricas 15, 16 están conducidos en 

aoportea en la  pared separadora 14 o alternativamente en 

la  pared f  ira l analar 3. lo s  extremo a da esto a Arbolea,

5 gue penetran en la  oaja hueca de la  máquina, llevan  d g^e -  

2alea, a saber, e l árbol 16a de la  rueda c ilind rica  16,

an cigüeñal doble 18, mientras que e l i r  bol 16a de la  roe-
*!

da cilindrica 15, soporta un cigüeñal regulable 19 ( figu­

ra I ) .  a i cig"ueñal doble 18 sirve , tanto para e l accióna­

lo  miento de la  aguja 20, del apresador 21, come también para 

subir y bajar alternativamente e l prensa-telas 22 o a lte r­

nativamente un diapoaitivo superior de avance de la  tela  

23. por otra parte, e l cigüeñal regulable 19 sirve para 

generar e l movimiento de avance longitudinal para loa  dia- 

15 positivos de avance de la  te la , in fe r io r  y superior 24, 23, 

asi como para e l accionamiento de un dispositivo automá­

tico de corte 85 (figu ras  5 y 7 ). lo s  dos cigüeñales 18 y 

19, son lo s  únicos árganos de impulsiún para todos lo s  o t i­

le s  de ooatura.

20 JA accionamiento de la  aguja se deriva del

codo de cigüeñal 18a del cigüeñal doble 18. Para e llo  ataca
<*s ^

sobre e l codo 18a un guía 26, cuyo otro oxtremo abaros an 

perno esférico 27 en el extremo in fe rio r  de la  palanca 88 

de la  aguja, la  palanca 28 de la  aguja recibe forma do pa- 

25 lanca doble, cuyo brazo más oorto 28a, guo es acogido en la  

oaja I  de la  máquina, esta ahorquillado (figu ra  8 ). El per­

no esférico 27 se encuentra en A  extremo in fe rio r de la
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88b, sobre la  que ataca la  guía 26 ( figura 8) .  ^a 

palanca de aguja 28 está apoyada en ojos salientes 29 

de la  caja 1 de la  máquina (figu ras  4 y 8) ,  estando sen­

tada la  palanca de aguja 28 fijamente sobre un caequillo 

6 de soporte 3o, e l cual, por au parte, está apoyada de for­

ma g ira to ria  en los ojos de soporte 89. gn el extreme del 

brazo de palanca más largo 28d está sujeta una aguja cur­

vada 80, qué a l  g irar e l cigüeñal doble 18, es hecha ogoi-
<3

la r  de arriba  a abajo sobre un aroo de circunferencia. Como 

10 la  caja I  de la  máquina está cortada por un plano determi­

nado por el eje del árbol oscilante 17 da! apreaador, asá 

como por el del piRán I I ,  e l accionamiento de la  palanca 

de la  aguja 28, es decir, el juego de impulsián desde e l 

perno esfárico 18a hasta al perno eafárico 27 o a lte rn ati-  

15 vamente hasta uno de lo s  ojos de soporte 29 déE manguito 

de soporte 30, que lleva  la  palanca de aguja 28, está s i­

tuado en la  misma mitad de la  caja. De e llo  resalta la  ven­

taja que la s  fuerzas actuantes durante e l accionamiento, 

son igualmente absorbidas por la  misma mitad da la  caja,

20 no siendo prácticamente transmitidas a la  mitad antagonis­

ta. loa  to rn illo s  la  (figu ra  1 ) que unan la s  dos mitades 

de la  caja, son, por lo tanto, solicitados ánicamente a 

traooián, paro no a empuja, lo  cual sería  e l caso, cuando 

la s  fuerzas aotuantee durante e l accionamiento de la  aguja, 

88 tuvieran que ser transmitidas desde una de la s  mitades de 

la  caja a la  otra, junto a loe to rn illo s  la  de la  caja, 

bastan ya, por lo  tanto, tan sáio dos espigas de paso Ib

i
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(figu ra  1 ), pa?a centrar exactamente la s  mitadss de la  oaja.

Con la  aguja calvada 20 opera conjuntamen­

te en apreaador 21 (figu ra  6 ), qae está aójete en el extre­

me lib re  de un árbol 17, qae rea liza , tanto movimientos 

8 ax ile s , como también g iratorios alrededor de su e je longi­

tudinal. nos movimientos ax ile s  del árbol 17 sirven para 

comunicar a l aprasador 21 movimientos aprasadores de lazada, 

como también movimientos soltadores de lazada, netos movi­

mientos a x ile s  son comunicados a l árbol 17 por e l brazo 

10 ahorquillado 28o de la  palanca de aguja 28 (figu ras  6 y 8 ),  

Bn e l extremo in fe rio r  de este brazo ahorquil3ado 28o ataca 

una gofa corta 31, cuyo otro extremo está articulado! aproxi­

madamente en e l oentro 32 de un brazo de palanca 34 apoyado 

en 33 de forma g irato ria  en la  oaja I  de la  máquina. Bn el 

18 extremo lib re  38 del brazo de palanca 34 ataca une da lo s  

brazoa 56a de una guía 36 de dos piezas, que mediante un 

perno 36o está  unido de forma articulada con la  otra pieza 

36b de la  guía. Rata ultima abarca con su cabeza el perno 

esférico 37 (figu ra  4 ), que sobresale lateralmente de un 

2o collarín  39 sujeto por un torn illo  de presián 38 a l árbol 

17 oscilante del apresado!. De la  manera descrita es movido 

en direooián a x il en vaivén e l árbol oaoilanto del apresador, 

en cuanto la  palanca de la  aguja 28 es impulsada.

B1 cenarán 39 posos aproximadamente en e l 

28 sentido opuesto a l perno 37, lengüeta 4o sobresaliente en 

sentido ve rtica l con respecto a l árbol 17, l a  cual está 

conducida en la  ranura 4ia de un puente 41 (figu ras  1 y 4) 

qus oscila  libremente alrededor del árbol oscilante 17 del

-  10 -
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apreaador. g ì  puente 43 posee un perno esférico (42) so­

bresaliente, que está anido mediante una gaia 43 con el 

perno de oiguana! 18b. ^1 ser accionado 01 oigNeñal doble 

18, por lo  tanto, es puesto e l puente 41 en movimiento oa- 

5 elianto, que a travia de la  lengüeta 40 del co lla rín  39 es 

también transmitido a l árbol oscilante 17 del apreaador, 

comuni cando con e llo  a l apreaador 21 el conocido movimien­

to de desviación de la  aguja.

lo s  movimientos de avance del dispositivo  

10 de avance de la  tela  23 , 24, se derivan del cigae&al regu­

lab le  19, cuyo perno de cigüeñal e s iè r i oo 44, a través de 

ana guía 46 ataca sobre un perno esférico 46, que se en­

cuentra en e l extremo lib re  de un brazo 47a de un puente 48, 

que oso ila  alrededor del eje longitudinal del árbol oscilan- 

1S te 17 del apreaador y abarca por encima e l puente 41 (figu ­

ra I ) .  Uno de lo s extremos del puente 48 oscila  de manera 

suelta alrededor dei extremo rebajado y penetrante en la  

caja hueca de la  máquina de un manguito de soporte 49, que 

conduce e l árbol oscilante 17 del apreaador. R1 otro extre- 

20 me del puente 48 rodea mediante una unión de presión e l  ex ­

tremo de un manguito oon co lla rín  5o penetrante en la  caja 

hueca de la  máquina, que se introduce a travás de un mangui­

to do soporte 51 dispuesto en la  caja de la  máquina, de ma­

nera que pueda girar libremente, sirviendo a su vez de so- 

25 porte, o alternativamente de guía, para e l árbol oscilante  

17 del apresador. gracias a esta iorma de soporte del puente 

48 ee evita , que la s  inevitables presiones gas actóan a l
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impulsar io s  dispositivos As avanos As la  ts la , se trans­

mitan por ejemplo a l propio árbol oscilante 17 Asi apre- 

saAor. por si contrario, todas la s  presiones actuantes 

son derivadas indirectamente As la  manera descrita, a la  

6 oaja de la  máquina.

gt puente 48 posee todavía un segundo brazo 

52 (figu ras  I  y 4) con perno esférico 53, que está unido 

a travás de una guía 54 con un perno esfárico 55 en e l ejo­

te emo lib r e  de un brazo da palanca 56, Hato brazo de peían­

lo  oa 56 está sujeto sobre un árbol 57, que es conducido en 

ojos de soporte 58, 59 y transcurre paralelo a l árbol os-* 

olíante 17 del aprasador, io s  ojos de soporte 58, 59 forman 

una sola pieza con un brazo de palanca 60, sujeta a un árbol 

busco dispuesto ooaxilmente con relaoián  a l manguito 30,

15 que soporta la  palanca de aguja 28. por su parto, este ár­

bol está apoyado en e l manguito de soporte 3o, siendo man­

tenido en su posicián con respecto a la s  piezas oitadas, me­

diante la  disposición adicional de un to rn illo  61a de oabo­

za ranurada, qua en la s  figuras 3 y 4 está apoyado contra 

20 e l ojo de soporte derecho 39. En ana oscilación  del puente 

48, os bocho o sc ila r , por lo  tanto, tambión el árbol 57 a l ­

rededor de su eje longitudinal.

H& sido mencionado ya más a rr iba , que debi­

do a la  posición especial de la s  ruedas c ilind ricas 15, 16 

25 con respecto a l  piñón n  o alternativamente a l árbol osci­

lante 17 del apresador, resultan reiacionsa de impulsión 

especialmente favorables para la s  derivaciones de impul-

i a *



eión de lea oigueñalea. Consisten aquéllas en que lea guías 

que pactan de lea cigüeñales, puedan ataca? bajo ángulos 

favorables sobra lea  miembros da accionamiwte a i guiante a 

a impulsar, y an que a esta respecto puedan hacerse laa  

6 guias 43 , 48 y 54 da igual longitud, forma y dimanaionea, 

da lo  cual resoltan también ventajas técnicas da fabrica­

ción. ddemás es influya suatanoialmsnte sobre e l carao fa­

vorable y compacto de loa juagoa de accionamiento, por e l  

hecho de que loa ajea da loa cigüeñales, que como ya ae ha 

10 dicho transcurren paralelos a l aje del piñén 11 o alterna­

tivamente a l árbol del motor, catán vertica les , tanto con 

respecto a l ajo del árbol oscilante del apresado?, como 

con respecto a l  eje de giro de la  palanca da aguja 28. De­

bido a aata disposición característica de lo s  ajea de im- 

15 pulsión entre a i, aa consigue además la  ventaja, de que en 

e l interior de la  caja de la  máquina, as agrupan preponds- 

rentornante alrededor del eje del árbol oscilante 17 d e l apre- 

sader, oscilando alrededor del mismo, aon e llo  resu lta  posi­

b le  una disposición extraordinariamente eoonemizadora de 

80 espacio, y con e llo  también de peso, de todo e l mecanismo 

de la  máquina de coser.

d i extremo lib r e  del árbol oscilante 57 ae 

halla sujeto ai soporte 68 del dispositivo superior de 

avance de la  tela  23, curvado, en un arco de circunferen- 

28 cia alrededor del árbol 57. Si el puente 46 es puesto en 

oscilación, entonces su movimiento es transmitido a traváa 

de la  guía 54 a l  brazo 56 unido fijamente con el árbol oe-
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o ían te  57, oomani cando so con olio a l dispositivo sapa-

r io r  de avança da la  ta la  23 an movimiento da avança.

eacllando dicho dispositivo da avança a aa vez sobre an

trayecto circular (figura  4 ),

5 Da manara aaelta alrededor del árbol haa-

oo 61 que soporta a l brazo da palanca 60, oaciia además 

otro brazo da palanca 63, an cayo extremo lib r e  aatá su­

jeto al prensa-telas 22. Bata está curvado aproximadamente 

da acaerdo con el mismo radio que a l dispositivo sapsrior 

10 da avance de la  tela 23, con el cual alternativamente ataca 

o deja suelto el material a coser. Bata sabida o bajada 

alternativas del prensa-telas 22 o alternativamente del 

Aiapoaitivo superior de avance de la  ta la  23, aa provocado 

desde la  palanca da aguja 28, Bata ultima poaáa an ojo 64 

15 con parno 64a, sn s i que ataca ano da loa extremos da ana 

gafa 65, cayo otro extremo está anido a la  rama 66a de ana 

palanca aoodada 66, la  cual, por su parta, aatá apoyada 

da manara g irato ria  sobra an perno 6oa an el brazo 60. HL 

brazo 66b da la  palanca acodada 66 soporta an aa extremo 

80 an perno 66c, que encaja an ana ranura rectilín ea  en e l

brazo de palanca 63. El brazo da palanca 60 se ha lla  ade­

más bajo la  aocián da an muelle laminar 67, que está anido 

fijamente a ama caperuza da chapa 68, que recubra la  palear­

os de aguja 28, a s í como lo s  dos brazos da palanca 60 y 63 

25 citados con sus piezas a e llo s  articu ladas. 31 muelle la ­

minar 67 empaja constantemente el dispositivo saperior de 

avance de la  tela 23 haóia abajo, ea daoir, poniéndole en
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contacto con el material a coser. Debido a la  unión de 

guía 68 entBe la  palanca de aguja 28 d y la  palanca acoda^ 

da 66, cuyo peino 66o encaja en ana ranura del brazo de 

palanca 63 que soporta el prensártela a 22, áate es izado 

8 ai subir la  aguja 2o, es decir, mientras avanza la  te la , 

mientras que, a la inversa, al descender la  aguja, es 

empujado el brazo 66a de la  palanca acodada 66 hacia e l 

punte de costura, de manera que e l perno 66o ae convierte 

en punte de g iro , alzándose e l brazo corto 66b (figura 6 ). 

10 Gome el brazo 66b está articulado a l brazo 60 que soporta 

el dispositivo superior de avance de la  te la , dieho brazo 

es también alzado, y con e llo  también e l diapositiva de 

avance de la  tela 23, es decir, que es retirado del mate­

r ia l  de costura, todo el tiempo en que la  aguja 20 está 

18 introducida en el material a coser y en que e l prénsa­

telas 22 actúa sobre dicho material de costura,

a i dispositivo in fe rio r de avance de la  

tela 24 está sujeto a un soporte 69, que consiste en ana 

sola pieza con el manguito de co llarín  80. Bate penetra 

20 en la  caja hueca de la  máquina, estando a l l í  unido f i j a ­

mente mediante una unión de presión con al puente 46, que 

también transmite movimientos de avance a l dispositivo su­

perior de avance de la  te la . Batos movimientos de avance 

para ambos dispositivos de avanoe de la  te la , por lo  tanto, 

28 son derivados del mismo miembro de impulsión (46 ), tenien­

do lugar en e l mismo momento. El dispositivo in fe r io r  de 

avance de la  tela osoila exclusivamente sobre un arco de

-  18 -
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circunferencia, ha oía adelanta y hada atrás, alrededor 

del a ja  del árbol oscilante 17 del aprasador, a sea, $ae 

no rea liza  ningún movimiento ascendente o descendente, 

tal como por ejemplo el dispositivo superior de avanoe de 

la  tela 23, con relaoián a la  plaoa de puntada 8o, por el 

contrario, mantiene siempre la  misma a ltu ra . Durante la  

carrera de avance actúa conjuntamente con el dispositivo  

superior de avanoe de la  tela  23, de ta l modo , que e l  ma­

teria l a coser es apresado inmediatamente de manera posi­

tiva, por ejemplo a l igual que en rod illo s  de avance. Duran­

te la  carrera de retroceso, él dispositivo superior de avan­

oe de la  tela 23 es retirado del material a coser, de la  

manera anteriormente descrita, gn su lugar, es ahora 01 

prensa-telas 82 el que entra en aeelán, atacando sobre e l  

material a coser, a l que oprime fuertemente contra la  pla­

ca de puntada 8o, de modo que no puede ser arrastrado por 

e l dispositivo in fe rio r  de avance de la  te la  24, que osci­

l a  hacia atrás a la  misma altara con respecto a la  placa 

de puntada.

Bs neoeaario que una máquina para cerrar sa­

cos mediante cosido, pueda seguir haciendo irreprochable­

mente cadeneta en vacío, con objeto de especialmente poder 

asegurar lo s  oierres del saco a l oomienzo y a l fin a l de la  

costura, mediante los extremos sobresalientes de la  cadene­

ta , Para ta l f in  se ha dispuesto en la  plaoa de puntada 8o, 

un pie íormador de cadeneta 7o# que empuja constantemente

-  16  -
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la  oadenota que ae va femando, contra e l dispositivo su­

perior de avance 23 o alternativamente contza e l prensa- 

teiaa 22. Rülo ea eapeoialmente neoesario, a l introducir 

piezas muy giuesaa en la  maquina, pu ea te que en este caso, 

tanto el prensa-1  d a  a, como también d  di arpositivo supe­

rio r de avance, son alzados tanto, que loa h ilo s  de costn- 

ra ya no pueden ser cogidos, por le  cual encadenan en i d ­

eo. a i pie formador de cadeneta 70 posee un oabo 70a, oon- 

ducido en un caballete acodado 71 sujeto a la  plaoa de pun­

tada 8o y que se halla  bajo la  acolan de un muelle de pre­

sión helico idal 72, que se apoya por una parte contra e l 

caballete acodado 71, y por otra, contra la  cara in ferior  

dd  pie formador de cadeneta 7o, manteniéndolo constante­

mente en contacto elástico contra e l dispositivo superior 

Ae avance de la  tala 23 o a l t  orna t i  vamente contra e l pren­

sa-te las 22. Bate posee entre sus dos extremos de detrás 

en nervio, centra e l cual ge apoya e l p ie  formador de ca­

deneta 7o, cuando es alzado e l  dispositivo superior de 

avanoe de la  tela.

Detrás de la  plaoa de puntada 8o en e l  sen­

tido de la  costura, y por debajo de dicha plaoa, está mon­

tada en la  caja 1 de la  máquina, un dispositivo de corte 

22 para la  cadeneta de h ilo , consiste en una cuchilla  f i j a  

74, sujeta de manera regulable en una pequeña leva 73, 

a s í como en um cuchilla mávil 75, que opera conjuntamen­

te oon la  enchina 74. la  cuchilla 75 está unida fijamente 

con e l brazo oscilante 76, cuyo árbol 76a está apoyado en
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soportes 77 formados en la  caja 1 ¿a la  máquina. Entre 

emboa soportea 77 asienta fijamente sobre e l árbol 76a 

on brazo de palanca 78 con an perno esférico 78a sobresalien­

te en so eje longitudinal, qae encaja en ana horquilla  79. Bata 

forma ana pieza con el manguito con co lla rín  5o# con el caal 

tambiún forma ana sola pieza e l soporte 69 del dispositivo  

de avance de la  tela (figu ras  5 y 7 ). A cada oscilación del 

manguito oon co llarín  60# la  cuchilla móvil 75 rea liza , por 

lo  tanto, an movimiento de oscilación, gn disco elástico  

76b sobre e l árbol osoilante 76a de la  cuchilla, ee apoya, 

por ana parte, contra e l eoporte 77 del lado de la  oachilla# 

y por otra contra e l brazo de palanca 78, empujando la  ca­

ch ina móvil 75 para qae ee apoye constantemente contra l a  

cuchilla f i j a  74. Alrededor de an to rn illo  81 de cabeza, 

atorn illado en la  oaja 1 de la  máquina, ae ha dispuesto da 

manera osoilante hacia afaera, ana placa de cierre 82, qae 

cierra lo s  ú tiles in feriores íormadorea de puntada haoia 

s i  exterior.

junto oon la  caperuza cobertora 68 eatá sá­

jete  ana placa 63 para soportes del h ilo  sn la  caja 1 de 

la  máquina, por ejemplo mediante to rn illo s  84 (figu ra  2 ).

Son objeto de asegurar loa o v illo s  85 de reasAva de h ile  

para que no puedan caerse de acuerdo con la s  condiciones 

especiales de servicio , ae han previsto barras 86, que 

atraviesan a lo  largo lo s  o v illo s  de reserva 85 e a lte r­

nativamente aaa soportea, y que en aa extremo superior 

(figu ra  1) llevan  un plato 86a en forma de embpae, que

-  18
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está introducido a presión en la  abertura del ov illo  do 

reserva 85 o alternativamente su soporte, mientras que 

el extremo lib re  in ferio r de la  barra 86 está introdacido 

en an oaballete 87 sujeto a la  placa de soporte para lo s  

h ilo s , estando sujeta en su guía 87a por un torn illo  de 

asidero 88. la  guía 87 en forma de manguito atraviesa, 

tanto la  placa de sopor te 8Z, oomo también un plato de 

pie 89, que hacia la  p e r ife r ia  se aplana, y con el cual 

se remacha su borde superior, es deoir, el que termina 

oon la  superficie del plato de pie. Por lo  tanto, la  guia 

87a del caballete 87, en forma de manguito, mantiene juntos 

la  placa de soporte 83 a s i como el plato da pie. Para impe­

dir que e l cabellete 87 pueda torcerse sn relación oon la  

placa de soporte 83, se ha dispuesto una espiga pasante 

87b (figu ra  2 ), que se remacha y se pule oon e l plato de 

pie 8o. 33. plato de pie 89 sirve para dar acogida y oentrar 

la  recorva de hilo 85 o alternativamente su núcleo. Bntre 

el plato de pie 69 y e l embudo 86a ae mantiene tenaa do el 

ov illo  de reserva de hilo 85 o alternativamente sn núcleo. 

De la  placa de soporte 83 sobresale de la  manera usual tam­

bién una barra 90, que sirve  de soporte para la s  guias de 

hilo  91 dispuestas por encima de lo s  ov illo s  de reserva 

de h ile  85.

33. motor eléctrico  de impulsió# 9, lleva  

un asidero 102 sujeto por ejemplo mediante to rn illos  102a 

o sim ilares, con un interruptor de presión 92 para conso­

tar y desconectar e l motor, a i eje longitudinal del asido-
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re 91 transcurre formando un ángulo agudo con el ojo lon­

gitudinal dol motor (figu ra  2 ), con lo  cual el asidero  

puede aproximarse más a la  <raja do la  maquina de coser, 

para a s í conseguir un mejor apoyo del punto de gravedad.

5 En e l asidero 91 se han previsto además ojetes 93 para 

adaptar una correa regulable 94 para colgar la  máquina, 

que convenientemente se oompone de un material e lástico , 

por ejemplo caucho, tejido de cauoho o de perlón, o s i­

m ilares, E l extremo del árbol que sobresale del motor de 

10 impulsión 9, lleva  un disco estriado 95, mediante e l cual 

puede ser accionado a mano el árbol del motor, y con e llo ,  

tamblán la  máquina de coser*

la  caperuza cobertera 66 sirve , además de 

soporte para e l muelle laminar 67, que genera l a  presida 

15 de compresión contra e l material a coser y sujeto por tor­

n illo s  67b, y cuya tensión puede ser variada mediante un 

tom illq&e asidero 67a, oonducido igualmente en la  caperu­

za cebar tora 68, tambión de soporte para lo a  ojetea para 

e l h ilo  f i jo s  96 y 97, que operan conjuntamente con estribos  

SO móvilss de retirada de h ilo  en la  palanca de agu ja  28d a

efectos de retirada del h ilo . Esí el o jete para el h ilo 96 

opera conjuntamente con lo s  dos estribos móviles de retira ­

da de h ile  98 y 99 sn la  palanca de aguja 28d, que sobre­

saliendo a travós de la s  rendijas correspondientes 98a y 

25 99a , oscilan hacia arriba y hacia abajo a ambos lados del

ojete 96. por medio de lo s miembros antes citados, se con­

sigue la  retirada para e l h ilo  de aguja N, que desde e l

20 -
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o v ille  de reserva de h ilo  65, es conducido a través da 

loa  ojetea 91, a l tensor de hilo 98b, que está sujeto a 

un saliente 68a de la  piaos oobertora 68. Desde a l lá  pasa 

e l h ilo  a través del ojete leo  a l estribo mévil de re t i -  

6 rada 99 en la  ranura 99a, siguiendo a l ojete f i jo  lo ca l­

mente 96, y desde éste, a l estribo de retirada , también 

mévil 98 en la  ranura 98a, y desde aquí, finalmente, a la  

aguja SO.

Z1 h ilo  del apresador o pasa desde su co­

lo rrespondiente ov illo  de h ilo  85, a través del correspon­

diente ojete 91, a l tensor de h ilo  97b; desde a l lá  a través 

del ojete f i jo  loo , a una de las  ramas del ojete de guía 

97 en forma de horquilla y f i jo  localmente, d continuación 

pasa e l hilo 3 a través del ojete en el estribo mévil de 

15 retirada 97o, que oscila  hacia arriba y hacia abajo en la  

ranura 97a, estando igualmente sujeto a la  palanoa de agu­

ja  38d. Desde a llá  ea conducido e l h ilo  3 a la  otra rama 

del ojete 97, f i jo  localmente y de forma de horquilla , sien­

do llevado a través de un tubo de guía 101 a l  aprasador 20. 

20 la  retirada, tanto del hilo N de la  aguja, como también

del h ilo  G del apresador, se realizan, por lo  tanto, a tra­

vés del brazo 28d de la  palanca de aguja 88.

3Ea caja c ilindrica  de la  máquina esté cerra­

da per una tape 103 desmontable. 2Bn el punto de paso de la  

BS palanca de aguja por la  oaja de la  máquina, se ha dispuesto 

una empaquetadura de un material apropiado.

21 -
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Fata so lic itad , que corresponde a la  pre­

sentada en Alemania as. ai de Cotabre de 1954, najo e l  

No. U 5044 TII/6Ba, ae acoge a loa  beneficio a del ar t í  ca­

lo  51 del vigente Batatato sobre propiedad indastria l.

- O -  N O T A  -  O -

loa  pantoa de invención propia y naeva que 

ae presentan para qae aean objete de eata patente de gn- 

vencián en EspañapoT VEINTE años, aon loa algaientea:

IB . -  Una máquina para cerrar aaooa median­

te coaido, impulsada eléctricamente y po rtá til, con motor 

eláotrioo aooplado de tipo de construcción aaual en e l  mer 

cade, aajeto mediante bridas a la  caja de la  máquina de 

coser y enclavado oon e lla  mediante oierre de bayoneta, 

oaya aguja curvada genera con e l apreeador reotilíneo y 

oscilante hacia dentro y hacia afuera, ana puntada de ca­

deneta doble, mientras qae e l dispositivo in fe r io r  de avan 

ce para la  te la , que oscila  aobre ana trayectoria oircalar
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opera conjuntamente con el dispositivo superior de avance 

de la  te la , que oaoila igualmente sobre una trayectoria 

oir oulai y actúa aobxe e l  matexial a coser al temando con 

el prensa-telas.

2B. -  Una máquina portátil paxa cexxax sa­

cos mediante coatura de acuerdo con la  reivindicación I ,  

caracterizada porque uno de loa extremos del árbol del mo­

tor de impulsión, soporte un piñón, adicionalmente apoyado

0 conducido en la  caja de la  máquina de coser, que a tra - 

vás de dos ruedas c ilindricas que engranan con ó l, impul­

sa un cigüeñal doble o alternativamente un oigMeñai regu­

la b le , que son lea  ánicos miembros de impulsión para todos 

lo s  o t ile s  de oostura, inolusive el dispositivo de corte.

53. -  una máquina portátil para cerrar sa­

cos mediante costura de acuerdo con la s  reivindicaciones

1 y 2, caracterizado porque loa ejes de oscilación de loa  

miembros intermedios qus transmiten e l movimiento de impul­

sión do ambos cigüeñales a lo s  ú tiles  de oostura, coinci­

den preponderantemente con al e je  de giro  del árbol osci­

lante del apresador o con el de la  palanca de aguja.

46. -  Una máquina portátil para cerrar 

sacos mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicaciones 

1 8 3 ,  caracterizada porque la  oaja cerrada de la  máquina, 

asá como su prolongación la te ra l, poseen substancialmen­

te sección transversal c ilin d rica .

5a. -  Una máquina po rtátil para cerrar sa­

cos mediante costura de acuerda oon la e  reivindicaciones

-  23 -
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I  a 4, caracterizada porque la  línea le unión de loa  

puntos de giro de laa ruedas c ilindricas que engranan 

con el piñón, está inclinada en 4Se con relación a l eje  

del árbol oscilante del apresador en un plano paralelo  

6 al plano que pasa verticalmente a l árbo l dei piñón (árbol 

del motor) a traváa del eje del árbol oscilante del apre- 

sador .

6c. -  una máquina po rtá til para cerrar sa­

cos mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicaciones 

10 1 a 8, caracterizada porque lo s  ejes del piñón de accio­

namiento, a s i  como lo s  de ambos cigüeñales forman un án­

gulo recto, tanto con e l árbol oaoilante del apresador¡ 

como con el e je  de oaoilación de la  palanca de aguja,

7c. -  una máquina po rtátil para cerrar aa- 

18 oos mediante cosido de acuerdo con la  a reivindicaciones 

I  a 6, cara eterizada porque la  caja de la  máquina está 

dividida a lo  largo de un plano determinado por los ejes  

longitudinales del árbol oscilante del apresador o a lte r­

nativamente del piñón.

20 8c. -  una máquina portátil para cerrar sa­

ces mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicaciones 1 

a 7, caracterizada porque e l cigüeñal doble sirve para e l 

accionamiento de la  aguja, del apresador, a s í como para 

alzar y bajar e l dispositivo superior de avance de la  te - 

5 la ,  alternando oon e l prensa-telas.

9R. -  Una máquina portátil para cerrar sa- 

ooa mediante cosido de acuerda con la s  reivindicaciones I

-  24  -
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# 8 ,  caracterizada porque e l cigüeñal regulable airve pa­

ra la  generaoián del movimiento longitudinal para di dis­

positivo in fe rio r  de avance de la  tela, que oscila  a lre ­

dedor del árbol oscilante del apretador, as í como para 

5 el dispositivo superior de avance de la  tela , que osci­

le  alrededor de un árbol para le lo , y además para e l accio­

namiento de un dispositivo de corte.

10^. -  Una máquina portátil para oerrar 

sacos mediante cosido de acuerdo con la s  raivindicacio- 

10 nee 1 a 9, caracterizada porque e l  brazo oorto de la  pe­

íanos de aguja de doe brazos apoyada en la  pared de la  

caja, está ahorquillado.

l i e .  -  Una máquina portátil para cerrar 

eaooa mediante cosido de aoueráo con la s  reivindicaciones 

IB l a  10, caracterizada porque una de lea  ramas dat braza 

oorto ahorquillado de la  palanca de aguja, está en unián 

impulsora con un perno esférico del cigüeñal doble, mien­

tras que la  otra rama de la  horquilla, comunica a l árbol 

oscilante que soporta el apresador, movimientos reoípre- 

20 eos en su e js longitudinal.

I&c. -  Una máquina po rtátil para cerrar 

sacos mediante cosido de acuerda con la s  reivindicaciones 

I  a 11, caracterizada porque en la  línea de fuerzas entre 

e l árbol osoilante que soporta el apresador y la  rama de 

25 la  horquilla de la  palanca de aguja, que comunica a aquál 

lo s  movimientos longitudinales, se halla  dispuesto un bra­

zo de palanca, apoyado en un ojo que aobreeaie hacia e l

-  25
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in terior de la  pared de la  oaja, y que mediante sendas 

guias, está anido, tanto con la  rama de la  horquilla, 

como también con a l árbol csoilante del apr asador.

13c. -  Düe máquina portátil para cerrar 

5 aaooa mediante cosido de acuerea con la s  reivindicaodo­

na a 1 a 12, caracterizada porque e l perno esférico de& 

cigüeñal doble está articulado mediante una guia a l per­

no que sobresale lateralmente de un puente, que osc ila  

de manera suelta alrededor del árbol oscilante del apre- 

10 sadoa y lleva  una ranura de guia, que transcurre parale­

l a  a dicho árbol, y en la  que ae desliza  una lengüeta so­

bresaliente del árbo l oscilante del aprasador y unida f i ­

jamente con e l mismo, con lo  cual ee oomunioanal árbol 

del apresador movimientos oscilantes alrededor de eu eje  

15 longitudinal (movimientos desviadores de la  agu ja ),

14B. -  una máquina po rtátil para cerrar sa­

cos mediante cosido de acuerdo con la a  reivindicaciones 

1 a 13, caracterizada porque e l clgáeña! regulable está 

articulado a través de una guía a un brazo sobresaliente 

20 de un segundo puente, que oscila  alrededor del eje del ár­

bol oscilante del apresador, y que abarca por encima el 

puente que proporciona lo s  movimientos la te ra les  del apre- 

eadcr, segundo puente que comunica movimientos de avanoe, 

tanto a l  dispositivo superior de avanoe de la  te la , como 

25 también a l in fe rio r .

15a. -  una máquina po rtá til para oerrar sa­

cos mediante oosido de acuerdo con laa  reivindicaciones 1

-  26 -
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a 14, caracterizado porque a l segundo puente (48) está apo­

yado por una parte, de forma libremente giratoria  sobre un 

manguito de soporte para el árbol oscilante del apresador, 

que sobresale hacia dentro, mientras que por otra parte está 

anido rígidamente con el extremo del manguito con oollarín  

sobresaliente en el interior de la  caja, que está apoyado 

giratoriamente en la  caja de la  máquina, transmitiendo lo s  

movimientos de avance para el dispositivo in fe rio r  de avan­

ce de la  te la .

16e. -  Una máquina po rtá til para cerrar sa­

cos mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicaciones 

1 a 15, caracterizada porque el manguito con co llarín  lleva  

dos brazos perpendiculares a su eje de g iro , uno de loe cua­

le s  sirve de aoporte para e l dispositivo in ferior de avanos 

de la  te la , mientras qus e l otro brazo, de forma ahorquilla­

da, acciona un dispositivo de corte.

17e, -  Una máquina po rtá til para cerrar sa­

cos mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicaciones 1 

a 16, caracterizada porque e l brazo del dispositivo da cor­

te que soporta la  cuchilla mávil¿ asienta fijamente sobre 

un árbol apoyado en la  pared sobresaliente de la caja y del 

que sobresale lateralmente un perno esférico , que opsra 

conjuntamente con el extremo ahorquillado del brazo.

183. -  uno máquina portátil para cerrar sa­

cos mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicaciones 1 

a 17, caracterizada porque si puente que impulsa el dispo­

sitivo  in fe rio r de avance de la  te la , lleva  en la s  proximi-

27 -
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dedea Ae au extremo in terior un brazo, que sobresale for­

mando ángulo reoto con su eje longitudinal, y que a tra­

vos de una guía está unido a un brazo, que sobresale fo r­

mando ángulo recto oon el árbol oscilante del dispositivo 

superior de avance de la  tela ,

19$ -  Una máquina portátil para cerrar 

sacos mediante cosido de acuerdo oon la s  reivindicacio­

nes 1 a 18, caracterizada porque el árbol oscilante para 

e l dispositivo superior de avance de la  tele es soportado 

por un brazo y está apoyado de manera g iratoria  en el 

mismo, oscilando dicho brazo alrededor del míame aje que 

la  palanca de aguja.

203. -  Una máquina portátil para oerrar 

sacos mediante cosido de acuerdo oon la  e 'r  aivi ndi cao iones 

I  a 19, caracterizada porque e l brazo que soporta e l pren­

sa -te las , oscila  alrededor del mismqhje que la  palanca de 

aguja.

213. -  una máquina po rtá til para cerrar 

sacos mediante cosido de aonerdo oon laa  reivindicacio­

nes I  a 2o, caracterizada porque en e l brazo que soporta 

el árbol oscilante para e l dispositivo superior de avanoe 

de la  tela , y perpendicular a l eje longitudinal del mismo,

 ̂ está apoyado un perno, alrededor del (mal osc ila  una palan­

ca aoodada, uno de cuyos brazos está unido mediante una 

guía oon un perno articulado dispuesto en la  palanca de agu­

ja , mientras que e l otro brazo de la  palanca acodada lleva  ' 

uq&erno que encaja en una ranura de deslizamiento en el bra-
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22B. -  Una máquina po rtátil para cerrar sac­

óos mediante cosido de acuerdo oon la a  reivindicacionea  

1 a S I, caracterizada por una lengüeta formadora de cade- 

6 neta conducida elásticamente y dispuesta en la  plaoa de

puntada, a la  que atravieaa desde abajo, que opeza conjun­

tamente de maneza alternativa con el dispositivo superior 

de avance de la  te la  o con e l piensa-tela a.

830. -  Una máquina poztátil paza cezzaz sa­

lo  coa mediante cosido de acuezdo oon la s  zeivindioaciones 1 

a 82, oazaotezizada pozque el perno de gafa de la  lengüeta 

formadora de cadeneta, está conducido en la  rama lib re  de 

un oab a líe te  acodado sujeto a la  placa de puntada, oonducián­

dose la  lengüeta formadora de cadeneta elásticamente junto 

15 oon un muelle de presión helicoidal que la  rodea, y que se 

apoya, por una parte, contra la  rama acodada, y poz otra , 

contra la  superfioie in fe rio r de la  lengüeta fozmadoza de 

cadeneta.

34=e. -  naa máquina poztátil para car zar sa- 

20 coa mediante cosido de aouezdo oon la s  reivindicaciones I

a 33, caracterizada porque la  palanca de aguja, a s í  como 

le s  brazos acoplados que soportan al dispositivo superior 

de avance de la  tela o alternativamente e l prensa-telas, 

están cubiertos por una caperuza protectora que, sujeta a 

28 la  caja de la  máquina, sirve a l mismo tiempo de soporte 

para el muelle del prensa-telas, a s í  como para lo s  guia- 

hilos para la  retirada  del hilo de la  aguja y del apresa-

29
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doz, y para laa tensiones 3.a loa h ilo s .

25 c. -  una maquina po rtátil paz a oerrar 

sacos mediante ooaido de acuezdo oon laa  reivindioacio- 

nea 1 a 24, caractezizada porque la  zatizada para e l h l- 

6 lo  de la  aguja, a s i como para el h ilo  del apzeaadoz, ae 

provoca mediante estribos de retirada sujatea a la  palan­

ca de aguja,

26c. -  una máquina po rtá til para cerrar 

aaoos mediante ooaido de acuezdo con la a  reivindicaciones 

10 l a  28, caracterizada porque el aoporte del h ilo sujeto 

conjuntamente con la  caperuza protectora a la  caja de la  

máquina, posee para la  aujeoián y centrado de la s  reser­

vas de hilo arro lladas sobre bobinas de cartán o simila­

res, sendos platos de pie llanos, de forma de tronco de 

15 cono, oontra lo s  cuales empuja la  bobina de cartán median­

te un plato en forma de embudo sujeto a l extremo superior 

de una barra que la  atraviesa, quedando asi f ija d a .

27c. -  una máquina po rtá til para oerrar 

sacos mediante cosido do acuerdo con la s  zeivindioaoio- 

20 nos l  a 26, caracterizada porque la  barra que soporta e l 

plato en forma de embudo, está conducida de forma despla- 

zable y f i ja b le  en un manguito, que forma una sola pieza 

oon un caballete que recibe e l perno roscado del torni­

l lo  de asidero, y porque la  plaoa de soetán, asá como 

26 e l plato de pie de forma de tronco de cono, están rema­

chados penetrantemente eem aquál.

-  30 -
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28s, ^ Una máquina portátil para cerrar sa­

cos mediante cosido de acuerdo cen ia s  reivindicaciones 

1 a 27, caracterizada porque e l caballete, la  placa da 

sostén y e l plato de pie están asegurados oontra giro recí­

proco, mediante una espiga oonducida paralelamente a l eje 

del manguito,

29s, -  Una máquina po rtátil para cerrar 

sacos mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicacio­

nes 1 a 28, caracterizada porque para au transporte y guía 

sirve un asidero sujeto a l  motor eléctrico de impulsión, 

con interruptor incorporado para el mando del motor, y que 

a l mismo tiempo lle v a  ojetea para la  su jedén  de una co­

rrea para colgar, preferentemente e lástica ,

502, -  Una máquina po rtátil para cerrar 

sacos mediante cosido de acuerdo con la s  reivindicacio­

nes 1 a 29, caracterizada porque e l asidero transcurro 

formando un ángulo agudo con e l eje longitudinal del mo­

tor de impulsión.

51a. -  Una máquina po rtá til e léctrica  para 

cerrar sacos por costura.

Tal y como se ha descrito en la  Memoria 

que antecede, representado en lo s dibujos que se acompa­

san y con lo s  fines que se han sapeciíioado,

Bata Memoria conata de treinta y una hojas 

escritas por una sola cara.

Madrid* T1MAY19S51
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