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PATBYNTE DB INVENCION
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rsrsals
por VEINTE efios
& nombre de UNION SPECIAY MASCHINENFABRIK G‘r‘.m'l.b'.H‘.. enti-
dad elemens, establecide en Schwebstrasse 3%a, Stuttgart-u,
&lenmenie, por: ‘

w4 MAQUINA PORTATII BIECTRICA P4RA CHRRAR SAC0S
" POR COSTURA".

~
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, 1 invento se refiere & una méquire: pera
cerrar sacos medlante aoside, impulseda eléotricamente y
partéui. Tales mdgnines son en sf ya conocidss; confeo-
cionando todes elle:a une puntede de cadensts simplc.. Para
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algunes émbalajes, especialmente loe embalejes mar{timog,
no resulta, empero, suficiente la solideéz de una ocosturs
de crdensta Simple; Por otre parte, el limitado vclﬁmln
de temafio y pes¢ d¢ egtas mdquines, obliga & dar el mece~-
nismo de costura una forme 10 més sencilla poeible, 10
oual &e oonsigue de la menera més féoii, aplicanio la pun-
teda de cadenetz simple, Ie ndquine he de ser ffoilmente
trangportable y poder ser manejeda también a 1s larga de
£9,1 modo, que la pergong & su gexrvicic no ge canse muy
:épidamente; ¥l pesc &e la mfquina, incluso el motor de
accionamiento, tiens por ellc gue ser mentenido 1o més
bajo posiblo: ,

Bl presente invento propone una soluoidn
para wne mdquina de ceriaz sacos mediante cosido, impul-
sade eléctricamente y portdtil, que permite mantenexr el
peso de la mdquina muy dbaje, produciendo sin embargo une
ooaturas, que desde hacs ye mucho tiempo se ha screditado
como especlalmente apropladas pare gerrar sacos mediante
cogtura, y que efectivamente satiafece todes les exigen-
cias ds la prdotioca, & saber, 1a cogtura de ozdenstas aoble;
4 elecoidn, empero, se puede producir también una costura
de oadeneta aimplaL ia periferia exterior de 1a ngguina
se h8 mentenide lo mée pequeiis posidble, de modc que &
osusa de su compacta forme constructiva, puede ser mansjs-
ta fdotlnente, £1 rendimiento de le mdquina estd equipara-
40 a1 de las conooldas méquinag estacionsrias para 61 ae-

rrado de sacos mediente cosido, Pueden cogsrge irreproches-
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blemente sacos de tejidos, asf como tambidn de pepsl, de
log temafics y grussos usuales; El largo de puntada €s re-
gulable, pudlendo ser adaptado al fin de cada caao'.

Bn contraposioldn a las conocidas méqui-
nag paztétiles para cerrar sacos medlante cosido, la md-
quins solicitada opera con disgpositivo superior e& infe-
rior pare sl evence de ls tels, sirviendo para cortar la
cadena un disposlitivo de oorte; Existen, por 1o tamo,
todos aquellos dispositivos, que hasta shors eran sols-
mente propios de las mfguinags para cerrar sacos mediante
cogldo, de gsrvicio estmoclongric, pero que eén cuanto &
tamafio y peso son muy superiores & la mfguins solioitaﬂé.

Con objeto de conseguir con la pequsiie
méquins portdtil pera cerrar sscos medimnte cosido segdn
el Ainvento, las mismag venitajes, hubo qué emprender ommie
nng oongtructivos fundesmentalments nnuvos: De acusrdio ocen
el invento, la mdguins trabesja con una agulja ourvada, aue
opera conjuntamente con un apreésador oscilante hmaoia dentro
7 hacia afuera en 1{nez rects, que &jecuta €1 movimiento
usuel de desvizocidn de lz aguja, para generar ung puntada
de cadensts aoble; fento la sguja, como también €] apre-
sador, son impulsados conjuntamente por un cigtefisl doble,
que adenfs provoca todavia 1os movimientos de élzamiehfo
dﬁylos disposiiivos superiores de svancs de la tela o de
los prensa~telass, que elternstivamente staoin sobre &}
meterizl a oosar; Un segundo ocigdefiel, que es regulable,

conuni oz tanto &l dispositive da'avance de lz tela infe-
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rior, qus oscila sobre una vie circular, como también a1
supsrior, cue © su vez osclla sobre otra vias ciroular,
movimientos d& svance, sccicnando ademds un dispositivo

de corte automdtico para la cadenste de hilcV. kstos dos
oignefinles son 108 #nicos miembros de impuleidn para el
fun;icnamiento de todos log Utiles de costura, indlusive
el dispositivo de corta; Son mocionsios por ruedss oilin~
dricas, que e€ngransn con un pifin comdn, que estd montado
en &1 extremo del &rbol del motor eldctrico de impulsidn,
de tipo de construceién corriente en el mercado, estando
conducido aaie;onalmante én un goporte eén la ozjs de la
ndquina de ooaer; 7o méquina de cosger y el motor, eaetdn
unidos mediante bridas, estanio bloqueadzs las bridas por
un clerre de bayoneta: Mediente un breve movimiento de giro
ge pueden geporer entre af 12 mdquine y el motor; Ia ceja
de 1a mfquinn estd d1vidida & 1o largo de un plano, deter—
minsfo por loa ejes longtiudineles del £rbol osoilante del
apresaior as{ como del drbol del motor de 1mpu1316n'. Tos

ejes del £rbol del motor, del £rbol oscilante del aprese-

dor, =al ocomo e1 eje de giro de la pelanca de aguje, estdn

verticales entre s{, & excepcidn del ascoionsmiento de 18
eguje, 1os grupos de impulsidn para todoa los demde dti-
les de costura, inclusive del dispositivo de corte, se
egrupen slrededor del érbol oscilante del apresador, que
atraviesa la oaja de 1s mfquins por todo su largo, ocon 10
oual 1ae Plezas de socionamliento pusden ger digpuestas en

un eapacic de lo m€s @strecho. Iguslments oscilan slrede-
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dor del eje de 18 agule £l mismo tiempo los brazos 8opor-
tes para o1 digpeslilvo supsrior de avance de la telm, ©
elter mtivenente de]l prense—tﬁl?a: Precigamante debldo &
estag medjldes, se influye ds menere decisiva sobre €1 ia-
mefio y peso de 12 nueve mé@uina; #s{ ha resultado posibie,
hscer todo &1 grupo, Inclusive el soporte para los carre~
tes de nhilsc, todavie mfs pequefio que en 1ss méouinss ael
ramo, que unicamente coniscelonan une runtede de ondensts
aimPIG;

L1 Jos divujos adjuntsae ha sidc represen~
tedo un ejemple de reslizecidn de la ueve méguiﬁa; sn
€1108 mnestreng

3a figura 1, una vista letsrel de 1l mé-
quine para Osrrar sacos mediants coaidon, impulsada e1dc-
tricamente y portdtil, havidniose retirsdo una de 1les mi-
tades d¢ 1z caja, con objeto de dejar ver claramente la
ectructure de1 scolonemiento:

la firmra 2, una viste desds arribz sobre
12 mfquine de I8 figura 1, quavrgpr@ssnta la disposicidn
acodada d=1 reiderec, esf come o gujecidn del soporte del
hilo, la disposicidn de las tenslones dasl hilo, etc:;

le figura 2a, 1& unidn sntr§ 12 barra quse
soatlens «]1 oarreté dv regerve de hilo, ocen plato de ple,
plact d¢ soporte y cabslletes de regulacidn;

la figura 3, una vista desde arribe scbre
1a mfquine, mirede desic Ja iz.quierds en la ifigurs 1, que

permite reconvoer, 21 estar despontade le capernzs de pro-
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secoién transvereal igualmente cilindrica, cuye superfi-
ole final anular 3 eaté unida mediaente una brids 4 & un
motor eréotrico 9 ds tipo de construceién uemel, smpleén-
dose pera 6110 un cierre de bayoneta‘. Sirven para ello

. doa pegquefios tornillos de osbeza hexmgonal 5,6 gue estén

&tornillados & 1la superficie finel anuler & y ataocan en
las corresponiientes oscotadura_s 7, 8 en la bxride 4, unien~-
do o blogneando el motor y la caja de la méquine, mediante
un movimiento de giro roiativo entre la oéja 1 de 18 mé-
quina o alternativamente auperfiolie final 3, y la brida 4..
Sobre €1 extremo del £rbol 1G del motor de
impuleidén del lado de le mdguina, estd montado y sujeto

- un pifién 11, que penstra en la prolongacién lateral 2 de

la ocaja 1 a8 le mdquins, estendo proviato en su extreme
oon un perno de gufe 18, gue estd epoyede en un soporte
1% de la pared 14, gue separa la prolongacifn 2 de la ozje

. hneoca 1 de la mﬁézuina. Kl pifién 11 engrana con doa ruedas

eil{naricas 15, 16, diepuesias en la prolongacién lateral
2 & embos lados del p;ﬁén 11 en un pleno vertical con res-
pecto el eje de giro del pifidn, de tal forms, gne le l{nsa
ds unién e travéds del eje de pifidn, es{ ocomo & travée de
los 40a ejes de las rueirs cllfindriess 15, 16, con el eje
del 4rbol oscilante 17 &el spregmdor, dispneste en un plano

 paralelo & aquél, transcurre en m &€ngulo &e 452 (figura 3).

Do este disposicién de les rnedss ollfniricas 15, 16 reml~
ta una forma especiclimenie favorablo de loe juegos de ac~

cionemiento & los diversos Giiles de costura, sobre 1o omel
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volveremos & insistir mds abajo con mdg detalle, Xow €rbo-
les de las rnedas cilindricas 15, 16 eatdn condncidos en

‘ ‘soportes en la pered sepsradora 14 o elternativamente en

la pared fim] anuler 3, 10s extremos ds estos drboles,
gque penstran en la ocaja hueoa de la méquina, llevan cigie-
finles, & saber, el &rbol 168 de la rueds oilfnirica 15,‘
on olgieiial doble 18, mientras gue el £rbol 1l5e de l1a rue-
an qllanrioa 156, soporta un clgwtefial regulable 19 (£igu-
ra 1)‘. B cig"nefial doble 18 sirve, tante para el acciona-
miento de la ;gn:!a 20, del apresador 21, como también pers
subir y bajar alternativamente el pronsa-fo:[&s 22 0 2lter-
nativamente un dispositivo superior de avance de la tels
23'. Por otra parte, el cigiefial regulable 19 sirve para
gensrar el movimiento de a;anoe longitndinal para los dis~
positivos de avance de la tela, inferior y superior 24, 23,
aaf como para el acoionsmiento 36 un dispositive eutomd-
tioo de corte 25 (figurss 5 y 7); Jos dosg oiglefinles 18 y
19, son losg Wnicos Jrganos de impulsidén para 'Eodoa’ los dti-
les de ooatura‘.

&1 acoionsmiento de la sguja se deriva del
ovde de os.gnenal 188 del oigueﬁﬂ doble 18, Para elle staoe
sobre el oodo 188 un gufa 26, ouyo oiro extremo &baroms un
perno egférico 27 en el extremo inferior de la palanca &8
de la &guj&;. %a palanoce 28 de 1a agnje recibe forms de pa-

lencs doble, ouyo brazo mds corto 28a&, gue es acoglide en l2

~oaje 1 de 1a méquine, esta ahorguillade (figure 8). E1 per-

no egférico 27 se encunentra en &l extremc inferior de la
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rama 28b, aobre la que ateoa la gufa 26 (figurae 8)‘. b 7}
yelanca de aguja 28 eatd apoysds en o0jos salientes 29

de Ia caja 1 de la méquina (figuras 4 y 8), estendc sen-
tade la palance de eguja 28 fijemente sobre un caequillo
de sopoxrte 30, el cual, por su parte, estd apoyada de for-

ma glratoria en los ojos de soporte 29, En el extremo dal

brazo de palanca mfe large 284 eatd snjeta una sguja our-

vada 20, qué &l girar a1 cigflefiel doble 18, es hecha ogoi-
lar de arriba a absjo sobre ;n arco de oironnfereno:la‘. Cono
la oaja 1 de 1la méquine estd cortads por un planc determi-
nado por e1 eje del €rbol oscilante 17 del apresador, asf
oomo por el del piAdn 11, el accionamiento de la palanoca
de 1a aguje 28, ea decir, o1 juego &2 impulsidn deads el
perno esférice 18a haste el perno esférico 27 o alternati-
vemente hsata uno de los ojos de sopoite 29 ddi manguito

de soporte 30, gue lleva la pelanoca de aguj& 28, estd si-
tuado en 18 miame mitad de la oaja'. De ello resnlts la ven-
taja que lag fuerzas actuantes durente e1 accionamiento,
son igualmente abaorbidas por la miame mitzd de le caja,

no siendo prédoticamente tranamitidas & la mitad antagonis-
m'. Jos tornillos la (figura 1) que nnen las dos mitades
de la oaja, 8on, por lo tanto, solicitadca ¥niosmente a
traoccién, pero no & empuje, lo cual serfa el g0, cuenio
las fuerzas actuaniee durante el acclionamiento de la agula,
tuvieran que ser tranamitides desde una de las mitades de
la cale a la otra‘. Junto a los tornillos la de l=2 caje,

bastean ya, por lo tanto, tan sélo dos espigas de paaso 1b
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(figura 1), para centrar exactamente las mitades de la oaja.‘.
Con la aguja ocurvada 20 opera conjuntamen-
te un apresador 21 (figura 5), que 6std snjetc en el extre-
me 1ibre de un drbol 17, gue realiza, tanto movimientos
axiles, como también giratorios alrededor de su eje longi-
tadinal. Tos movimientos sxiles del &rbol 17 girvenm para
comunicer al apresador 21 movimientos apresadores de lazads,
como tembién movimientos scltadores de lazada; Estos movi-
mientos exiles son comunicados el £rbol 17 por el braze
ahorquilledo 280 de l& palanca 46 agnja 828 (figurag 6 y 8);
En 1 extremo inferior de sste brazo ghorguillado 280 &taoe
una gufa corta 31, ouyo otro extremo estd artionlade aproxi-
mademente en el centre 33 de un brazo de palanca 34 apoysde
en 33 de forma giratorie en le neje 1 48 la méquina: En el
extreme libre 35 del brozo de palsnocm 34 ataocs uno de los
brazos 36a de une gufs 36 de dosg plezes, gque mediante un
perno 36¢ ests unido de forma articulada con la otrs pleza
36b de la guiab. Keta ultime abarca oon su cabeza el perns
egférioo 37 (figura 4), gue sobreszle lateralmente de un
collerfn 39 sujeto por un ‘tornillo de presidn 38 al €rbol
17»cscllanfe del apzesador; D2 la maners desorita.os movido

en direccidn axil en veivén el drbol oaocilante del epresador,

én onento la palanca de la aguja 88 eg impulsada,

¥l oollardn 39 posee aproximasdamente en el
sentido opuesto &l perno 37, lengtiet®& 40 sobresaliente e¢n
sentido vertical con respecto a1 &rbol 17, 1& oual estd
oonducida en la ranura 4la de un puente 41 (figurss 1 y 4)

que oscila libremente alrededor del €rbol oscilante 17 del
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apresador, Bl puente 41 posee un pernc esférioco (42) so-
bressliente, que estd unido mediante uns gufa 43 con el
pernoc de cignefiel 18b; '£1 eer asccionado el oigleiisl doble
18, por lo t;.nto, ag puesto 61 puente 41 en mo;mionto o8~
cilante, gue & través de la lengflete 40 del collarin 39 es
también tranamitido &l drbol oséilante 17 del apresador,
comunicando oon allo &l apresador 21 el coriod.dn movimien-
to de deavieoidn de 1la agu:a;

Xog movimientos de avance del dispositivo
de avance de la tela 23, 24, ae derivan del ocigtiefial regu~
leble 19, ouyo perno ae oigllefiel eafériocc 44, & través de
una gufe 45 ataos sobrs unaporm esférioco 46, gue ss en-
ouentra en el extremo 1ibre de un brezo 47a de un puente 48,
que oscila elrededor del sje longitudinal del drbol oscilan~
te 17 del spresador y sbaros por encima el puente 41 {figu~
ra 1)'. Uno de los extremos del puente 48 oscila de m=nera
suelta alrededor del extremo reba jads y penetrante en le&
caja hueca de 1a méguina de un manguito de soporte 49, gue
conduce 61 drbol osgcllante 17 del apraaador; Bl otrec extre-
mo del pnente 48 rodea mefiante nne unidn de presidn o1 ex-
tremo de un mamguito con ocollarin 50 penstrante en la caje
haecs de 1la ndguina, que se introdnce a través de un mangui-
to de soporte 51 dispuesto en la ocaje de la m€guina, de ma-
nera gue pueda girar libremente, girviendo & su vez de go~
porte, o alternativamentes de gufa, para el €rbol oscilante
17 del apresaAOr; Graclas a esta forma de soporte del pusnte

48 ee evita, que las inevitables presiones gne actdan al
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1mpnlaar Jos diepoasitivos de avance de la tela, me trans—
nitan por ejemplo a1 propio drbol oscilante 17 del apre-
saa.or'. Por 61 ocontrarlo, todas las presiones actuantes
son derlivades indirectamente de la menera descrita, & la
ocnja de la méquinak.

K1 puente 48 pomee todavia un segunio brazo
5% (figures 1 y 4) con perno easférico 53, que estd unido
a travéa de una gufe 54 con un perno esférice 55 en el ex-
tremo libre de un brgzo ds palenca 56‘. Hste braze de palan-
o2 56 egtd sujeto sobre nun £rbol 57, que es conducido en
ojos de soporte 58, 59 y transourre parslelo &l €rbecl os~
oilente 17 del apraaador..r Joa ojoa de goporte 58, 59 forman
une sola pleza con un brazo de palenca 60, mjets & un £rbol
huegceo diap.ueeto coaxiimente con relacidn al manguito 20,
que soporta la palanoa‘ de aguja 28‘. Por su parte, este ér-
bol estd apoysdc en el manguito ds soporte 36, sienio man~
tenido en su posiocién con respecto 2 laa pilezas cltzdes, me-
diante la disposioldn edicionsl de un tornillo 6la de oabe-
ze ranurads, que en las figuras 3 y 4 estd apoyado contra
el ojo de soporte derecheo 29.. En uns esmnilsoidn del puente
48, es hecho osmocilar, por 1o tante, también e1 £rbol 57 al-
rededor de su eje 1ong1tu(unall.

Be sido mencionado ya mds arriba, que debi-
d0 & la posicidén capcoial de les ruedas oil {ndrices 15, 16
oon respecto al pifién 11 o slternativemente a1 &rbol osoi-
lante 17 del apresador, resultan relzciones de impuleidn
egpecialmente favorables pare las derivaciones ds impul-

-Jg =
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eidn de los cigz':'eﬁazca‘. Conaisten aque’llaa en que leg 5u£ae
gue parten de 1;a cigiieficles, pneden atacar bajo dngulos
faevorables seﬁra loe r;zumbroa ds moclionemiento siguientes
& impulear, y en gne & este respecto pneden hacerse lzs
gunisa 43, 46 y 54 de igual longitud, forma y dimensiones,
de 10 oual resultan también ventejae téoniecas de fabrice-
eién'. sdemds 2e influye snstancialmente sobre eI cursc fa-
vorable y compticto de los juegos de accionamiento, por el
hecho de gue los ejes de los oigleiiales, que oomo ya se ha
dicho trangourren paralelos a1 oZe del pifidn 11 ¢ alterna-
tivamente al £rbol del motor, estén verticales, tanto con
respeato a1 eje del drbol omoilante del apresador, ocomo
con respecto &1 eje de giro de la palenca de aguja 28‘. Do
D140 a esta disposiocidn caracterfstioca de los ejes de im-
puleién entre s-lr. se congigne ademds la ventaja, de gue en
€1 interior de la caja de la mfquina, se agrupen preponde-
rentemente alrededor del eje del frbol oscllante 17 del apre-
sador, oscilando glrededor del mismo.. gon ello reasunlte posi-
ble un= disposioidn extraordinarismente economizadora de
éspacio, y con ello también de peso, de todo el meomnismo
de le mdguine de ooaer‘. ‘

51 extremo 1ibre del £rbol omcilante 57 se
helle sujeto &1 soporte 62 del d-i.spoaitivo guper ior de
evence de la tela 23, ourvado,.eén un arco de circunferen- -
ola alrededor del drbol 57‘. i el puente 48 es puesto en
¢scilacién, entonces su movimiento es transpitidd a través

4e la gufe 54 al brazo 56 unido fijemente con el €rtiol oe-

- 13 =
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oilante 57, comaniodniose con &llo 2l dispositivo empe~
rior de avance de la tela 23 .un movimiento de evance,
oecilendo dicho dispositivo de avance a su vez sobre un
trayecto oircular (figure 4)‘.

De meners suelta alrededor del &rbol hue-
o0 61 gue soporta el braze de palanca 60, osoila ademds
otro brazoe de palanca 63, en cuyo extreme l1ibre esté aun-
jeto el prense-telas 22'. Bste estd ourvado aproximsdamente
de acuerdo con el mismo radio gue ¢1 dispositivo guperior
de avance de la tela 23, con & ouzl slternativamente atzoa
0 deja suelto el material a ooaer'. Bste subida o bajade
elternativas del prensa-teles 22 o slternativamente del
dispoeltivo superior de avance de la tela 23, es provocadc
desde le pelanca de aguja ae, Bste dltime poefe un ojo 64
ocon perno 64a, en 6l gue 8tsoa uno de loa extremoa de uns
gufe 65, onyo otre extremo egt unido a la rems 66a ae uns
palence acodada 66, la oual, DOr su perte, eetd apoyads
de menera giratoria sobre un pernc 60a en el braze 60; B
brazo 66b de la palanca acodmda 66 soporte én su extremo
un perno 660. gue encaja en una remire rectilines en el
brazo de palanca 63‘. El1 brezo de palanca 60 we halla ade-
mde bejo 1a accidn de un muelle laminmr 67, gue estd unido
fi jamente a una caperuza de chape 68, que recubre la palan-
oa de aguja 28, aaf como los dos brazos de palanca 60 y 63
citados con sus pisZes a ellos articuladas; Bl muelle lo~
minar 67 empuja constantemente el diaposit;vo anperlor de

avance de la tela 23 haole abajo, ee decir, poniéndolo en
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contacto con el materisl a coser. Dsbido & 1a unién de
gufe 65 entre la pelance de aguje 264 y la palanca acoda~
dn 66, ouyo perno 660 encaja en une ranuré del braszo ds.
palanca 63 que soporte el prense-telas 22, dete s 1zado
el subir lea aguja 20, es deolr, mientrag avenza la tele,
nientras gque, & lz inverse, al deacender la aguja, es
empujado &1 brazo 66e de la palanca eacodada 66 hacla 61
punto de ocostura, de menera que el perno 66c ae convierte
en punto de giro, alzdndose o1 brazo corto 66b (figura 6)‘.
Oomo el brazo 66b egtd articnmlado al brazo 60 gue soporta
81 disposltive superior de avance de l& tels, dicho brazo
es también alzsdo, y con ello también el dispositive de
evance de la tela 23, esg decir, gue 6s retirasdc del mate-
rial de costura, todo el tiempo en que la aguja 20 eatd
introducida en el material a coser y en que €l prenga-
tekes 28 sotda sobre dicho material de aosf.ura.. ‘

Bl dispositivo inferior de evance de la
tela 24 estd sujeto & un soporte 69, gue oconsiste en uns
gola pleza ~§on el manguito de collardn 50‘. Eete pens tra
en 1a oaja hueca de la mdquina, estando ell{ unido fije-
ments mediante una unién de presién con el puente 48, que
también tranamite movimientos de avance &l dlspositivo so-
perior de avance de la te:la'. Batos movimientoas de avanoce
para ambos digpositivos de avanoe'de la tela, por lo tanto,
son derivados del mismo miembro de impulgidn (48), tenien-
de Iugar en el mismo momento'. El dlsposgitivo inferior de

evanceé de la tele osclla exclusivamente gobre un arco de

- 15 =
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oironnferencia, hacla adelante y hacla atrds, alrededor

del eje del €rbol oscllante 17 del apresador, ¢ sea, gue

no reelize ningdn movimiento ascendente ¢ descendente,

tal oomo por ejemplo el dispositivo superior de avanoce de
le tela 23, con relacidn a la placa de puntade 80, por el
oontrario, mentiene siempre la misma altura; Durante 18
oarrera de avence actia conjuntamente con el alapositive
superior de avance de la tela 23, de tal modo, gue el me-
teriel a coser es apresadio inmediatamente de manera posi-
tive, por ejemplo &1 iguasl que en rodillos de avance., ran-
te la carrera de retroceso, € dlspositive guperior de avan-
ge de la tela 23 es retirado del materiel a coser, de la
meanersa antezlormentO'deacrita; Bn su lugsr, es ahora 6T

prenga-telas 22 61 gue sntre en esccidn, atscandc eobre el

meterisl a coser, &1 que oprime fuertemente contra la ple-

oca de puntada 80, de modo gue no puede ser agrrastrado por
61 dispositive inferior de avance de la tela 24, gque osci-
la hacla strdes 8 la miema gltura con respecto & la placa
de pnnta&a;

Bs necesario que una mfquing para Cerrar ga-
occs mediante cosldo, puede segulr haciendo irreprochable-
mente cadenete en vacfo, con objeto de especisimente poder
agegurar los olerres del saco al comlienzo y al finel de la
coestura, mediante los extremos sobreseslisntes de la cadene-
ta; Parg tal fin se ha dismesto en le placa de puntada 80,

un pie formador de ocmdeneta 70, gque empuja constantemente

- 16 -
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la czdeneta que ae va formando, contra el dispositivo su-
perior de avance 23 ¢ alternstivamente contra el prensa-
telas 2‘2,‘. Ello es espeocialmente ngeesario, el introdueoir
plezzs muy gruesas en la mdquina, puesto gue en este ocass,
tanto el prensa-teles, ocomo tembién el dispositivo supe-
rior de avance, son alzados tanto, gque los hiloa de costu~-
rs ya no pueden ser cogidos, por l¢ cual encedenan en fal-
ao.. Bl ple formamdor de oadensta 76 pogee un osbo 708, oon~
ducido en un caballete acodedo 71 sujeto & 12 plsca de pun-
tade 80 y gue se halla bajo 1a acolén de un muelle de pre=~
eién helicoidel 78, gue se ayoye' Por une parte contre el
cabellete acodado 71, y por otra, contra la ocara infer iox
del pie formador de cadenete 70, manten.iéndolo congtante-
mente en contacto eldetico contrs e1 d1spositive superiox
de avance dc la tele 25 o &1ternativemente contra el pren-
sa~-telas 22. Bate posee entre sus dos extremos de detrds
un nervio, contra el cuel &6 apoyas el ple formador de ca-
deneta 70, cuando es alzado @1 dispositivo superior de
avance de la telva-.

| Detrda de 18 placa de punteds 80 en el sen
t1d0 de la costura, y por debajo ds dicha placa, estd mon-
tada en la caja 1l de le méquine, un dispositivo de corte
2b para la cadeneta de hilo‘. Consiete en una ouchills fida
74, snjeta de manere regulable en une peguefie leva 73,
ea{ como en urm cuchilla mévil 75, que opers conjuntemen-
te oon la ocuchilla 74‘. Ia cuchilla 75 estd unids fijamente

con el brazo oscilante 76, ouyo érbol 76a estd apoyzdo en

- 17 «
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soportes 77 formados en la oaja 1 de la mfguine, Entre
ambos soportea 77 asienta fijamente sobre €1 drbol 76a

un brezo 4e palanca 78 con un perno oéte’rioo 788 mobresalien~

te en su eje long;tuaiml. que encaja en una horquills 79, Bete

forma una plezz con el manguito ogn collar{n 50, con el oual
tamblén forma una sola pleza el soports 69 det dlspositivo
de avance de la tela (figures 5 y 7)'. 4 cada oscilacidn del
meangnito con coiler{n 50, la ouchille mévil 75 resliza, por
lo tanto, nn movimiento de os.cilacuin'. Un discc sléatioo
76b gobre el £rbol osoilante 76e de la ouchillz, se spoys,
por unea pexrte, contra el soporte 77 del ledo de la onchills,
¥ por otra ocontra el brazo de palenca 78, empujendo la ou~-
chilTe mévil 76 para gue ge apoye constentemente contra 1e
cuohilla fija '74‘. Alrediedor de un tornilleo 81 de ombe:ze,

| etornilledo en la ozja 1 de le méquine, se he dispuesto s

menexe oscilante haols efuners, una placa de clierre 82, gne
clerra los dtiles inferiores formadores de puntada heola
el oxterior'.

Junto con la caperuza cobertora 68 estd su-
jeta un2 placa 83 pare sopor tes del hilo en la mja }l 'd!'
la méquina. por ejemplo mediante tornillos 84 (figurs 2).
Oon objeto de msegurar loas ovillos 85 &e resefva de hile
para gue no puedan caerse de &acuerdc con las condlociones

esgpecialea de gserviolo, se han previsto barras 86, que

| atreviesan & 1o largo los ovillos de reserve 85 0 alter~

nativamente sus soportes, y que e€n an exiremo auperior

(figura 1) llevan un plato 868 en forma de embpdo, gune
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estd introducido a presidn en la sberturs del ovillo de
reserva 856 o alternativamente su soporie, mientres gue

el extremo libre inferior de la barra 86 estd introducldo
en un csballete B7 sujeto a la placa de soporte pera los
hilos, estando sujeta en su gufa 872 por un tornillo de
agldero 88; 12 gufa 87 en forms de manguito atraviesa,
tanto la plecz de soporte 8%, como tembién un plate de

pie 89, que hmola 18 periferiz ze aplana, y oon &1 cual

8e remacha su borde superior, es decir, el gue termins

con la superficie del pleto de pie; Por lo tanto, la gufa
878 del cmballete 87, en forma de mnguito, mantiene juntos
1z place de goporte 83 asf{ como el plato de pio; rare impe-
dir que €1 cabellete 87 pueda torcerse en relacién oon la
plaoca de soporte 83. se he dispuesto una easplga pasente

8Tb (figura 2), que se remacha y se pule con el plato de
rie 80; Kl plato de ple 89 girve yera dar gscogida y oentrar

le regerva de hilo 856 ¢ altermativamente su miclec, Entre

el plate de pie B9 y el embudc 868 se mantiene tensais el
ovillo de reserva de hilo 85 ¢ alternativamente an ndoleo.
Ds 1= placa de soporie 83 mobresale de la meners usual tam-
bién uns barrs 90, que sirve de soporte para las gufes de
hilo 91 dispuestas ﬁor encime de los ovillos de reserva
de hile 85;

Bl motor eléotrico de impulsidy 9, lleve
un agldero 102 sujeto por ejemplo mediante tornillos 102a
o similarea, con un interruptor de presidén 92 pera conec-
tar y desoonectar @1 motor, El eje longltudinel del saide-
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re 91 transourre formando un éngulo agudo con el eje lon-
gitudim]l &el motor (fignra 2), oon 10 ocual €l @&sidere
puede sproximerse m€s a la caja de la mfquine de oomer,
para as{ conseguir un mejor zpoyo del puntoc de gravcaaa;
En el asldero 91 ge han previsto sdends ojetes 93 para
adapter una correa regulsble 94 para colgar la méquine,
que convenientemente se compone de un materizl e€ldastit co,
por ejemplo caucho, tejido de caucho o de perlon, o ai-
mileres, X1 extremo del drbol que sobresale del motor de
impulseibén 9, lleva unidlaco estriado 95, mediante el ounal
puede ser sccionzdo & mano el &rbol del motor, ¥y con ello,
tambidn ia mdgquina de coaer;

J2 caperuza cobertora 68 sirve, ademds de
soporte para el muelle laminer 67, gue geners la presidén
de compresién contra el materisl a coser y mujeto por tor-
nillos 67b, y ouya tensidén puede ser variade medisnte un
tornillolie aeidero 67&, conducido iguslmente en ]la ocaperu-
za cobertora 68, también de moporte para los ojetea pare
el hilo fijos 96 y 97, que operan conjuntamente con estribos
mévileg de retirada de hilo en la palanca de aguje 284 a
efectos de retirede del hilo; 2s8{ o1 ojete psra el hilo 96
opera conjuntamente oon los dos estribos méviles de retirs-
s 4e¢ hilo 98 y 99 en la& pelanca de aguja 284, gque sobre-
saliendo a través de lms rendijas correspondientes 98a y

998, oscllan hecile arriba y haois sbajo & ambos lzdos del

‘ojete 96, Por medio de los miembros antes citados, 8@ con-

aigue la retirads para el hilo de aguja N, que deade el
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ovillo de reserva de hLilo 85, es conducido a trav€s de
loe Oﬁetea 91, e1 tensor de hilo 98b, gue csté anjeto &
un saliente 58& de la plaocs oobe;'toza 68'. Dsgde a11f raga
el hilo a través del ojete 100 al estribo mévil de reti-
rads 99 en la ramura 992, giguienio al-ojete fijo looal-
mente 96, y desde éste, 'al estribo de retirsda, tambidn
méviy 98 en la ramura 988, y desde agnf, finslmente, a la
aguja &0‘.‘ _

Bl hilo del apresador G pase desde au oo-
rresponiiente ovillo de hilo 85, a travéds del correspon-
dtente ojete 91, al tensor de hilo 97b; desde aIlf & través
del ojete fijo 100, a una de las ramag del ojete de gnfe
97 en forma de horguille y fijo Iooalmente:. 4 ocontinuvacidén
pasa 61 hilo G a través del cjete en el estribo mdévil de
retirade 97e¢, que ogclla haecla arriba y haoia abajo en la
ranure 97a, estando iguaslmente auj.sto a la palgnca 46 sgu-
ja 284, Desde a11{ es conduoldo el hlle G & 1a otre rame
del ojets 97, fijo localmente y de forma de horquille, eien~-
do 1levado a travéa de un tubo de gufa 101 al apresadox ao'.
J& retirsds, tanto dei hilo N de la aguja, oomo también
del hilo G del gpresador, ge realizan, por lo tanto, a tre-
vés del brazo 284 de la palanca de aguje EB‘.

J& caja oilfndrica de la méguina estd cerra-
da por una tape 103 desnontable: Bn 8] punto de pasc de la
palance de aguje por la oaja de 1a méquina, ee ha dlspnesto

une empaguetadura de un materimsl aepropisdo,

- 21 -



R\ R

221728

Bsta solioltud, que corresponde & la pre-
senteda en slemania el 21 de Octubre de 1554, bajo el
No. U 3044 VII/62%, se acoge a los beneficlos del artfou-
lc 51 del vigente Betatuto sobre Propledad Industual..

b «-0= NOT4 -0~

108 puntog de invencidn propia y nneve gue
e presentan para que sean objeto de esta Patente de Jn-
vencién en Espafia, por VEINTE efios, son loa sigulentea:
19~. ~ Une nfguine pera cerrar sacos medisn-
10 tﬂ_ cosido, impulseds eléoctricamente y portdtil, con motor
eldotrico @coplado de tipo de construccidn uenal en 61 mer-
oado, aujeto mediante bridas a la caja de la méquina de
ooger y enclavado con ella mediante cierre de beyonets,
ouya 8sguja ourvada genera con el apresador reotilineo y
16 ogoilente hooia dentro y hacia afuera, uns puntade de oaw
denetz doble, mientras que el dispoaitivo inferjior de avan-

o8 para la tela, gue oscila gobre una trayectoriz olroular,
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opere conjuntamente con el dispositivo superior de avance
de la tela, que oOsolla igpalmente sobre una tiayeotoria
oireulaer y ectia scbre el material = coser alternando oon
el prenaa-’aelau'.

29: - Une méguine portédtil para cerrar gs-
cos mediante costura de acuerde con 1a reivinilocscidn 1,
oaracterizada porque uno de 10s extremos del €rbol del mo-
tor de impuleidn, soporte un pifidn, sdiocionalmente apoyale
o conducido en la caja de la mdquina de coger, gue a tre-
v€a de dos ruedas ctlindrices gue engranan con &1, impul-
82 un ocigiefial doble o alternstivamente un oigiefial regu-
leble, qu; gon les dWniocos miembrog de Unpulaiéﬁ para todos
los dtiles ae cogtura, inclusive el disposiiivo de oorto‘.

39.. ~ Una mdquine portdtil para cerrar se-
cogs mediante costura de amcuerdo con las reiviniicaciones
1y &8, caracterizado porque los ejea de oscilacidn de los
xxiianbros Iintermedios que tranamiten el xnoﬂ.mimfo des impul-
g8ién de ambos cigé'aﬁalea & los utiles de costura, coinci-
den preponderantemente con el eje de giro del drbol ogoi-
lente del apresador o con el de la palanca de aguja..

49'. - Une méquina portdtil pera cerrar
sacos mediante cogido de mouerds con las reivindicaciones
1l 8 3, oaracterizade porgue la oaja cerrada de la méauinm,
asf{ como au prolongacién latersl, poseen substancialmen-
te secoién trangversal ollindri-.oa‘.

5“'0 - Tme ndquina portdtil pars cerrar ss-

oo medimnte costura de acuerdr con laos reivindicacionss

- 83 =~
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18 4, oaraotgmizaﬁé porque 1lg 1{nea de unidn de los
puntos de giro de las ruedas cilfindricas que engranari
con el pifidn, estd inoclinada en 452 con relascién a1 eje
del €rbol oscilante del apresador en un plano paralelo
8]l plenc gque pesa verticalmente sl grbol del pifién (arbol
del motor) a través del eje del arbol oscilante del apre-
aaa.or‘.

62, - Una mdguina portédtil para cerrar se-
0os medignte cosido de acnerdo con las reivindiocaciones
1 a 5, caracterizads porgue 1os ejes del pififn de =2coio-
nemiento, as{ como los de ambos oigtiefinles forman un én-
gulo recto, tanto con el €rbol oaoiiante del epresador,
como con el sje de oscilacién de la palanca de aguja..

"72.. ~ tne méguine portdtil para cerrar as-
coa mediante cogido de gounerde con les reivindioceciones
1 8 6, caracterizada porque la caje de la méguine estd
dividide s 10 large de un planoc determinzdo por los ejes
longitudinales del €rbol oscilante del apreasador o alter—
netivamente del piﬁéﬁ.

' 89‘. - Une mé€quine portdtil para cerrar ea-
cog mediante cogldo de acuerdo con las reivindicaciones 1
a7, aaractorizadﬁ porque el ociglefizl doble sirve para el
acoionamiento de la aguja, del apresador, asf como pera
elzar y bejar el disgpositivo superior de avance de ls te-
92, - Una méquine pdrtétu para cerrer saw

cog mediante cosido de gogusrdo con las reivindicaciones 1
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& 8, ocaracterizads porgue €l cigﬁeﬁal regulsble sirve pa-
ra la genersocldén del movimiento longitudinel pare 41 die-
rositive Inferior de avance de la tela, gque ogcila elre-

dedor del €rbol oscilente del apresador, esf oomo pare

el dispositivo superior de avance de la tela, gue osci-

le alrededor de un €rbol parelelo, y ademés para el =ocoio-
namiento de un digpositivo de oorte,
| 102. - Una méquine portdtil para ocerrar

sscos mediente cosido de aouerdo con las reivindicacio-

. keg 1 a 9, cargoterizads porque €l brazo corto de la po-

lanos de sguje 4e dog brazos a2poyada en la pared de la
caja, egtd aharquillado;

112, - Una méquina portdtil para cerrar
sacog medlante coslido de acuerds con las reivindicad ones
1 & 10, caracterizada porgue une de lse rames A€l braze
corto ahorguillado de la palanca de sgnje, estf en unién
impulsora con un perno esférico del clgtiefial doble, mien-
tres que 12 otra rama de )& horguilla, comunios al drbol
ogcllante que soporta el ayressdor, movimientoe recf{pro-
co8 en su eje 1ong1tnd£nall

1&9; - Una méquina portdtil para cerrsar
sacog medianté cosido de monerds con las reivindioaciones
1l a 11, caracterizads porque en la 1{nes de fnerzas entre
el érbol osollante que soporta el apresedor y la rams de
la horguilla 4de la palaenca de aguja, que oomunicz a aquél
los movimlientos longitudinales, se halle dispueato un bra-

20 ds palanca, apoyedo eén un ojo que sobressle hacia el
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interior de la pared de la osje, y que medlante sendeg
guies, eatd unido, tento con la rama de la horguille,
como tembién con el €rbol oscilante del apzeaador'.

182, - Une méiuine portdtil pare cerrer
sacos medisnte cosido de scuerdr con las refvindioncio-
nes 1 a 12, carsotdrizada porque el perno esférioo aer
cigliefial doble estd articulado mediante una gnfa &1 per-
no Euo sobresale lateralments de un puente, que o0socilsa
de menera suelte 8lrededor del arbol oscilante del apre-
gedog y 1leva una ranure de gufa, que transourre psrale-
12 @ dicho drbol, y en la gue se desliza une lengilets so-
bresaliente del €rbol oscilante del apresedor y unida fi-
jemente con el miemo, con 1o cugl se comunicen el €rbel
del apresador movimientos oscilentes alrededor de sn eje
longitudinal (movimientos desvizdores de 1_a agu:a:.);

149‘. - Unme méguina port€til pera cerrexr sa-
org mediante cosido de acuerdo con las reiviniiocaciones
1 & 13, oaracterizadas porque el cigiefiel regulable eatd
articulede a través de una gufs a ur: brazo sobresaliente
de un Qa_gundo ruente, cue oscila slredeior del eje del €r-
bol oscllante del apresador, y que sbarom por encime el
puents que proporcicns los movimientos laterales del apre-
sador, segundo puente que comuniocs movimientos de avanoé,
tento &1 dispositivo superior de avanoce de 1la tela, como
tembién 81 inferior..

159.. - Une mdquina portdtil pere cerrer sa-

ocoa mediante cosido de acuerio con 1sg reivinidicaciones 1
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a 14, caracterizado yorqni el gsgundo puente (45) estd epo-
yade por una paerte, de formawlibramenxe giratoric sobre un
mangulto de goports para el drbol oscilante del apresador,
que sobresale hacla dentro, mientras que por otre parte emid
unide rfgidasmente con el extremo del mangnito con gollarin
gobresaliente en el interior de 1z caja, que estd apoyade
giratoriamente en la ocaja de 12 mdgquina, transmitiendo los
movimientos de avance para el digpositivo inferior de avan-
ce de la telal |

169; - tne méquln; portdtil pera cerrar ga-
cos medlsnte coeldo de souerdo con las reiviniicsciones
1l alls, oaracterizada'pqrgue el menguito con collar{n lleve
doa brazos perpendiculares & su eje de giro, uno de loe ocua~
les sirve de soporte pars el dispositivo inferior de evance
de la telsa, mientres gue 61 otro braze, de forma shorquilie-~ -
éa, soclona un disgpositivo de corte;

17£; ~ Une méquina ﬁortétil para cerrar ga-
cog mediante cosido de acuerdo con las reivinilocsciones 1
& 16, caracterizads porgue el breazo del dispogitivo de ocor-
te gue soporta la cuchilla mévil, asienta £ijamente sobre
un drbol apoysdo en lea pared sobresallente de 1a oaja y del

que soObresale lateralmente un perno esférico, que opera

oconjuntamente con el extremo shorquillado del dbrasze,

18¢. - Unz mdquina portdtil para ceérrar sa-

‘gos medlante cosido de acuerdo con las reivindioczciones 1

& 17, osracterizada porgue 61 puente gue impulse el dispo-

gitivo inferior de avance de la tela, lleva en las proximi-

A 27.~
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dzdes de au extremo interior un brazo, que sobressle ifor-
mendo éngulo reoto con au eje longitudinsl, ¥ gque & tra-
vés de una gufa eatd unido a un brazo, que sobresale for-
mando dngulo recto con el £rbol oscilante del dispogitive
superior de avance de la tala'.

19¢ - Ume néquina portdtil para cerrar
gacos meilante cosido de acuerdo con las reivindicacio-
nea 1 & 18, caracterizada poroue el &rbol oscilante paras
el disyposgitivo superior de svance de 1a tela ey soporitado
por un braezo y estd epoyade de man&ia giratoria en el
mismo, ogcllando dicho brazo alrededor del mismo eje gue
la pelances de aguja;

209; - Una mdquina portdtil para ocerrar

.gac0s medlente cosldo de acuerdo con lae-reivindicaciones

1l a 19, caracterizade porque el brazo gque soporta el pren-
ga-telas, osclla alrededor del mismgbkje que la palanca de
aguje. |

21‘?. ~ Une méquina portdtil pera cerrar
aéoos mediante cosido de monerdo con las reivindicsolow
nes 1 & 80, oaracterizada porque en el braze gue soporta
el drbol oscilante para el dispositivo superior de avance
ds la telea, y perpendiocular &1 eje longitudinel del miamo,
estd apoyede un perno, slrededor del oual oscila unt palen-
or aoodads, uno de cuyos brazos eatd unido mediante une
gufa con un perno articulado dispnegto en la palenca de agu-
Ja, mientras que 61 otro brazo de la palanoz &codada lleva *

ugberno que encaja en una ranure de deslizamiento en el bra-
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22¢, - Une méguine portdtil pars cerrar sa~

z0 que scporta el prensa-telas, -

cog mediante cosido de acunerdo con las reivindicsoionsg
1 a &1, oaracterizeda por una lenglista forzﬁadora de cade-
neta conducida Veléatioamente y diepueats en 12 place de
runtada, 8 la que atraviesa desde abajo, que opera conjun-
tamente 4@ menera elternstiva oon el dispositive superior
de avance de la tela o con el pransa—to:[aa’. '

239.. - Una méquine portdtil pera cerrar sa-
oos mediante cosldo de scuerdo con las Teivindioaclones 1
a 22, oaracterizada porque el perno de gufa de la lengfleta
formadore de cadeneta, estd conincido en la rama 1libre de
un oabsllete acodado sujeto a la placa de¢ puntada, conduncién-
doge la lengleta formadora de cadeneta eldsticamente junto
eon un musll; de pree;én helicoldal que la rodea, y gue ge
apoya, por una parte, contres la ramas acodada, y por otra,
contra 1a superficie inferior de la lengllets formadoxa de
oadenafa‘. )

249». - Une méquine portdtil para cerrar sa-
00a mediante cosido de aouerdo con las reivindiosclones 1
a 23, ocaracterizada porgue la pelanca de sguje, aaf{ ocomo
los brazos acoplados que aoportan el dispositivo superior
de avance de la telz o alternativamente el prensa-telaas,
sstdn cublertos por una caperuza protectora gue, &ujeta g
ja caja de 1a mfquina, sirve al mismo tiempo de soporte
pera 1 muslle del prengs-telas, as{ como para los gufe-

hilos pare la retirada del hilo de la sguja y del apresa-
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dor, y para les tensiones de los hiloa;

259; -~ Una mééuina portdtil para ocerrar
sacos mediants cogldo de acuerdo ocon las roiﬁindioaGIO-
nes 1 & 24, caracterizada porque la retirada para el hi-
1o de la aguje, sa{ como para el hilo del apresador, se
provooa mediante estribos de retirade sujetos a la palan~
os de agnja;

869; - Una méquine portdtil pera cerrar
sacos medlante cosido de mouerdo con las reiviniicacionsg
1 e 85, caraoterizades porgue el éoPorto del hilo sujeto
conjuntamente ocon la oaperuza protectora & la caja ds la
méguina, posee para la snjecién y osntradc de las reser-
vas de hilo arrollades sobre bobinag de cartén o simila-
res, sendos platos de pie llanos, de forma de tronoo de
cono, contra los cusles empuja 1l bobina de cartdn median-
te un plato en forma de embudo sujeto al extremo superior
de una barre que la atraviesa, quedanio as{ £1jada,

279; - Una mdquina portdtil psra osrrar
sacos meiiante cosido ds acuerdo con las reiviniicacio-
nes 1 e 26, caracterizada porgue le barra que soporis e}
rleto en forme de embudo, estd conducida de forms despla-
zeble y fijable en un menguito, gque forma una sola pleza
con un. caballete que recibe el perno roscade del torni-
1lo de agidero, y porgue la placa de gostén, esf como
6l plato de ple de forma de tronco de cono, estdin rema-

chados penetrantemente een aquél,
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28¢, = Una mdquina portdtil pare cerrar sa-

cog medlente cogldo de acuerdo con lasg reivindlcacionss

3 a 87, oaracterizada porque el oaballets, la placa 4e
sostén y el plate de pie estdn msegnrados contra giro reof-
prece, medisnte una espiga ooniuncida parslelamente el eoje

" del manguito,

299; ~ Una mdquina portdtil para ocerrax
seo0s mediante cosido de acuerdo oon las reivindiosoio-
nes 1 a 28, cerscterizada porque psra su transporte y gufs
sirve un esiderc emjeto sl motor eldotrico de impuleidn,

oon interruptor incorporedo para el mendo 4del motor, y que

8] mismo tiampo 1leva ojetes para la sujecidn de una co-

rree para colger, preferentemente elfstios,
| Soﬂ.. - tne mfouine portdtil para cerrar
sacos medisnte cosido d¢ acuerds oon lae reivindiocaolo-
nes 1 » 29. ‘caracterizades porgue el asidero transourre
formendo un éngulo agndc con el eje longitudinsl del mo-
tor de impnlaidn..

219’. - Una méquine portdtil eléoctrioe para
oerraxr seco0s DOT oaatura‘. |

Tal y como se ha descrito en la Memoris
que antecede, representado ¢n los dibnjos que a§ aconpé-
fien y oon los fines gue 8e han aAapgciuoado;

Rata Memo:.t‘a oconste de treintea y una hojlag

egoritas por una eola cara,

Madrid, 11 .M 4. 19551

D/, -2 -
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