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"PROTESIS DE MANO AMPUTADA"

La presente Memoria descriptiva tiene como fin la -
declaracidén del objeto sobre gque ha de recaer el privilegio -
de explotacidn exclusiva en todo el térritorio nacional de —
un Modelo de Utilidad de acuerdo con.la'Legislacién vigente -
en materia de‘Fropiedéd-InduStrial, el cual consiste, como su
enunéiado indica, en una prétesis de mano amputada; cuya nove
dad representa una evidente y sustancial mejoré sobre todo lo
conocido por el esfado actual de ié técnica,

La finalidad del presente invento, es sustibuf%kié

>0
e

mano amputada por una prdétesis accionada por la fuerza prgaia

‘es decir, sin necesidad de ser gobernada por una fuerza agena,

‘es decir, dirigida o accionada neumdtica o mioeléctricamente.

Segn la inveneidn, se ha desarrollado y comprobado
una mano artificial,.accionada médiante sencillas multipliea~-
ciones de‘palanca‘para llegar al movimiento activo de acé;@&
prensil, presentando diversas ventajas con respecto a las.mg} '
nos artificiales empleadas hasta ahora; entre las que cabeici
tar el hecho de ser movida por la fuerza propia, es deci£: ;L
por la fuerza muécular; de esta manera, puede dosificarse el
"geto de captacidn protésico'. Esta dosificacidén de la accidn
de coger, puede ejercitarée hasta el punto de que el lesiona-
do, a partir de la magnitud del movimiento activo, aprenda a
apreciar adeéuadamente el tamafio y la forma del objeto asido,
sin necesidad de intervencién visual.

La presente prétesis estd especialmente desarrolla-
da para amputaciones de la mano en mufiones largos del antebra
70, implantaﬁdo una articulacidén artificial en el radio, con
reseccidén simulténea de la parte periférica del cibito y la -

articulacidn asi lograda se puede mover activaménte;ppr.los -
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misculos del mufién. |

Merced a una tal propagacién de una_articulacidn ar
tificial en el mufidn, puede emplearse el sistema neuromuscu-——
lar directa e indirectamente para el mando de la prdétesis, —
controlando y dosificando la aceidn de captacidn don la préte
g8is.

Para la mejor comprensidn de cuanto antecede, a con
tinuacién se describe un ejemplo de realizacidén préctica del
objeto cuya prﬁteccidn se preconiza, gréficamente reprqun§9~
do en el plano adjunto, cuyo ejemplo se expone solameﬁt%;é:ii
tulo de informativo, ¥y, por lo tanto sin caracter 1imitativo.

En dicho plan0° »

La figura 1, representa eSQpeméxicamente una prdte—
sis de mano con los dedos abierbos.

La figura 2, representa eSQueméticamente la pr6te--

c
o °©

sis de mano con los dedos cerrados. : | oot

En dichas figuras, las referencias correspondeﬁi'é

1;- Antebrazo. , 31‘2

2.~ Articulacidn artificial en el radio.

3.- Tirente tractor.

4.= 5.~ Tirantes derivados.

6.~ Ranura colisa. ,

7.— Articulacidén dedos indice y sucesivos.

8.~ Articulacién dedo pulgar.

9.~ Cuerpo de mano artificial.

Cuando la amputacidén se ha producido en el antebra-
zo (1), desaparegiendo con ello la articulacidén natural, se -
forma en el radio una articulacidén artificial (2), articula—
cidn que se mueve pof los misiculos del mufin. Gracias a esta

movilidad activa de la esrticulacién artificial se gobierna la
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prétesis de la mano y gracias a esta implantacién de una endo
prétesis, puede dosificarse muscularmente la accién de agarre
de la prétesis. »

Dicho movimiento se obtiene a través de un tirante -
(3) vinculado convenientemente al mufién del entebrazo, de cu—
yo tirante se derivan en divergencia. otros dos (4 y 5), arti
culados respectivamente a los dedos indice y sucésivos:y al -
pulgar; en la convergencia de tales tirantes, éstos deslizan
articuladamente sobre una ranura colisa (6). Por su parte los
dedos antedichos, Se encuentran articulados por medios égt?ﬁg

~ tos de gliro (7 y 8), respectivamente, al cuerpo de mano hftig&

cial (9), estableciendo entre dichos puntos de articulacién -
(753 é), ¥y los de los tirantes correspondientes, una aistnJL

cia o brazo de palgnca adeguados,‘de ﬂodo que se-pueda produ-—

o
e e o

cir la apertura o plegado de los dedos. o

En estas condiciones, la.maho artificial se abéézoa
cierra mediente la extensidn y flexidn de la endoprdtesi§;°r;
operaciones que se efectuan por los misculos del mufién déi?&g
tebrazo, desplazando hacis atrés los tirsntes (3, 4 y 5), de
modo que en el primer caso, al avangzar el tirante tractor (3),
los ofros dos empujan en su articulacidn a los dedos, los cua
les giran en accién de apertura, segin se muestra en la figu-
ra 1; por el conirario, cuando el tirante tractor (3) retroce
de, figura 2, los otros dos (4 y 5) tiran de los dedos, giran
do estos sobre sus articulaciones (7 y 8), con lo que se cie-
rran en accidn de asir.

Descrito yirepresentado el objeto que se preconiza,
con amplitud y claridad suficientes, se hace constar gue en &

cho ejemplo caben modificaciones de formas y elementos, siem-

Pre que dichas alteraciones no desvirtuen la esencialidad Qe
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la invencidn.
El solicitante se reserva el derechos de extender es
ta demands a loé.paises extranjeros, reivindicando la misma =--

prioridad de la presente solicitud al amparo del Convenio In-

ternacional para la proteccidn de la Propiedad Industrial.

N 0O T A

El Modelo de Utilidad, gue se solicita por veinte -
afios, para Espafia, de acuefdo con la vigente Legislacién, de-—-

ber4 recaer sobre: "PROTESIS DE MANO AMPUTADA", Segin las ca-

o o

racteristicas esenciales de las siguientes: -
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REIVINDICACIONES

8.~ Prétesis de mano amputada, caracterizade porque

en el extremo periférico del radio del antebrazo amputado se
forma una articulacién artificial que se mueve por la fuerza
de los mésculos -del mufion, goberhando la prétesis de la mano
¥y dosificando muscularmente la accidén de agarrefmdicho movi—-—
miento ée obtiene a través de un‘tirante rigido vinculado al
mufion del antebrazo, de cuyo tirante se derivan otros dos di-
vergentes articulados uno él dedo indice y sucesivos y otro -
al pulgar; cuyos dedos, a su‘vez, se articulan al Cuerpgﬂdé'—
prétesis de la mano, de modo que se establezca un cier*éi%nﬁzo
de palanca entre las articulaciones correspondientes, para que
por la accidn‘deﬂlos misculos del mufidn se efectie el eﬁpuj§
o traccién sobre el primer tirante, el cual arrastra a los di.
vergentes, convenientemente guiados, de modo que se produszéa
la apertura o cierre de los dedos, girando sobre sus respecti
vas articulaciones. | QD?.
28 .~ "PROTESIS DE MANO AMPUTADA". ’ ;;w:'
Seglin queda sdstancialmente descrito en la preéénée
memoria que consta de cinco hojaé, escritas g méquiné por una
sola cara y acompaiiada de dibujos.

Madrid, 9g juL 1976

- ASOCIACION NACIONAL D
(ANIC). .

.P. Al
P.P . ’)MTMZO
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