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E l  o b je to  de á s t e  r e g i s t r o ,  corresponde a l a  n e ce s id a d  

que, dentro d e l campo h i g i ó n i c o - d e p o r t i v o ,  p re s e n ta n  en l o s  

ju e g o s mecánicos de s a ló n  a q u á l lo s  en que no in t e r v ie n e n  -  

más que l a  fu e r z a  muscular y  h a b i l i d a d  d e l  u s u a r io / a .  con -  

su p r e s ió n  t o t a l  de ayudas e s p e c i a l e s ;  p . e . ,  m otores, ga to s  

h i d r á u l i c o s ,  e t c .  En e l  p r e s e n te  cpso e s t á  p r e v i s t o  como -  

ú n ico  elemento coadyuvante una c i e r t a  descompensación por — 

d e s e q u i l i b r i o  d e l  ce n tr o  de gravedad a e f e c t o s  de p ro d u cir  

automáticamente un r e to r n o  a l a  p o s i c i ó n  de reposo s u b - s i -  

g u ie n te  a l  impulso lo g r a d o  p a ra  su movimiento que, con ayu­

da de l a  f i g u r a  animal que comporta, corresponde a un su­

p u esto  t r o t e  equino.

E s ta s  c o n sta n te s  determ inadas por e l  com plejo mecánico  

c o n s t i t u t i v o  de l a  in v e n c ió n  y  que seguidam ente se  d e s c r i ­

ben, transform an l a  e n e r g ía  muscular r e c i b i d a  en movimiento  

de v a iv é n ,  con cuyo e j e r c i c i o ,  a l  p ro p io  tiempo que educan 

y  d e s a r r o lla n  f ís ic a m e n t e  a l o s  u s u a r io s / a s ,  son determinan  

t e s  de un a g r a d a b le  ju e g o .

Con a r r e g lo  a l a s  p r e v i s i o n e s  d e l  A r t i c u l o  175 d e l  v i ­

g en te  E s t a t u t o  sobre Propiedad I n d u s t r i a l  en r e l a c i ó n  con -  

e l  100, apartado 42, se  acompaña una h o ja  doble de p lan os a 

cuyas r e p r e s e n ta c io n e s  se  hace r e f e r e n c i a  co n sta n te  se g u id a  

mente y  de cuyo examen se  deduce l a  e s e n c i a l  c o n s t i t u c i ó n  -  

m ecánica capaz de determ inar un movimiento de v a iv é n  en c i ­

c lo  r e p e t id o :

F i g .  1 -  A lzado l a t e r a l  y  c o r te  de l o s  medios de impul­

s ió n  y  t r a c c i ó n  en l a  p o s i c i ó n  de r e p o s o . Esquemáticamente -



s e  r e p r e s e n t a  p a r t e  d e l  anim al d eterm in an te d e l  su pu esto t r o  

t e .

30 F i g .  2 -  Alzado f r o n t a l  y  r e p r e s e n t a c ió n  mecánica d e l  -

co m p lejo .

F i g .  3 ** A lzado l a t e r a l  y  c o r t e  de l o s  medios de impul­

s ió n  y  t r a c c i ó n  en l a  p o s i c i ó n  de m ovim iento. Esquem ática­

mente se  r e p r e s e n ta  p a r t e  d e l  anim al determ inante d e l  supueg  

35 t o  t r o t e .

Siempre en consonancia con l a s  r e p r e s e n t a c io n e s  mencio­

n a d a s, e l  complejo mecánico i n c l u y e  e l  aprovecham iento i n t e ­

g r a l  de l a  fu e r z a  muscular d e s a r r o l l a d a ,  en co n d icio n e s  s i n  

embargo de r eto rn o  a l a  p o s i c i ó n  de reposo y  en c o n d ic io n e s  

40 óptim as de nueva im p u ls ió n . A t a l  e f e c t o  e l  u s u a r io / a ,  sen *  

tado sobre e l  animal - l 6 - ,  apoya sus dos p i e s  sobre l o s  peda  

l e s  - 14- ,  v e r i f i c á n d o s e  e l  movimiento de v a iv é n  r e q u e r id o  -  

(su p u e sto  t r o t e )  a t r a v ó s  d e l  com plejo y  en c o la b o r a c ió n  con  

l a s  g u ia s  t e l e s c ó p i c a s  - 1 0 -  en que s e  a l o j a  l a  f i g u r a  de a n i  

45 mal, cuyos c i l i n d r o s  - 1 0 -  r e s u l t a n  u t i l i z a b l e s  para l a  amor­

t i g u a c i ó n  de l a  f i g u r a  - l 6 -  y  co n sig u ie n te m e n te  d e l  a s ie n t o  

que comporta sobre e l  que r e p o s a  e l  u s u a r io / a  que e j e r c e  l a  

a c c ió n  m uscular.

E l acoplam iento de ambos c i l i n d r o s  - 10-  a l  anim al - l 6 -  

50 su p u esto , se produce por so ld a d u r a  y ,  a su v e z ,  so lid a ria m e n *  

t e ,  so b re l a  b a se  s u p e r io r  d e l  oonjunto mecánico en e l  que -  

una p la ta fo r m a  b ase  - 1 - ,  o p ta tiv a m e n te  a n cla d a  a una s u p e r f i  

c i é  f i j a ,  p e . ,  e l  su e lo  - 1 7 -  p r e s e n ta  e l  com plejo s im á tr ic o  

en su s dos puntos f i j o s  —2—2 *— so b re l o s  c u a le s  s e  dispone — 

55 todo e l  conjunto m ó v il.
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De ambos s o p o r te s  - 2- 2* -  y  en su p a r te  s u p e r io r ,  se  d is  

pone un ensanchamiento t u b u la r  - 3 - 3 * *  u t i l i z a b l e  para a l b e r ­

gar sendos rodamientos - 4- 4* - .  E sto s  rodam ientos o e j e s  - 4-  

- 4* -  in c lu y e n  dos b i e l a s  r e s p e c t iv a m e n te ,  - 5-  y  - 1 2 - ,  l a s  

c u a l e s ,  a su v e z ,  tr a n sm ite n  e l  movimiento de v a iv é n  a t r a ­

v é s  de sendos e je s  de g ir o  o rodam ientos - 6 - 1 1 -  a l a s  horqui  

l i a s  - 7- 3-  que mantienen l a  b a se  - 9 -  sien d o  s o l i d a r i a s  de 

e l l a s ,  cuyas h o r q u i l l a s  - 7 - 8 -  p refe ren tem e n te  c i l i n d r i c a s  

mantienen como se  ha dicho l a  b a se  * 9 -  en l a  cu a l encuentran  

su a s ie n t o  lo s  c i l i n d r o s  t e l e s c ó p i c o s  - 1 0 -  d e stin a d o s  a l a  -  

am o rtigu ació n  d e l g o lp e te o  producido en e l  movimiento sobre  

e l  a s ie n t o  y ,  co n sig u ie n te m e n te , de l a  persona que e j e r c e  l a  

a c c ió n  f í s i c a  montada en e l  animal - 1 6 - .

P ro sig u ien d o  l a s  normas d e l  com plejo m ecánico, puede -  

p r e c i s a r s e  que d e l  e j e  de g ir o  o rodamiento - 6 -  y  conjuntado  

con l a  b i e l a  -5** c o n s titu y e n d o  entrambas un ángulo in d eterm i  

nado, p a r t e  a su v e z  l a  b i e l a  - 15** s o l i d a r i a  con l a  - 7-  y  

- 1 3 - ,  siendo im portante d e s t a c a r  e l  hecho de que e l  ángulo -  

que forma l a  b i e l a  - 1 5 *  con l a  - 5 *  siempre se r á  e l  mismo, 

b ie n  en estado de reposo o en movimiento, y a  que l a  -15** men 

clo n ad a es s o l i d a r i a  de l a  -13**, determ inante de h o r q u i l l a  y ,  

a l  mismo tiempo de l a  b i e l a  - 5 " ,  cuya p r i n c i p a l  m isión es im 

p u ls a r  e l  movimiento a l  e j e  o rodam iento - 6 -  e l  c u a l  y ,  a -  

t r a v é s  de 1& h o r q u i l l a  - 1 3 -  que dispon e h o r iz o n ta lm e n te  de -  

s o p o r te s  - 14-  p refe ren tem e n te  r c u b i e r t o s  de goma como elemen 

t o s  de a c c ió n  o p e d a le s  de lo s  p ie s  d e l  u s u a r io / a .

En razón de l a  p r e s ió n  e j e r c i d a  sobre l o s  s o p o r te s  - 14- ,

l a  fu e r z a  muscular y ,  a t r a v é s  de -1 3 -1 5 * * 5 -  so b re e l  r o d a -
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miento - 4- 4 ' - 6- l l - ,  l a  f u e r z a  muscular im puesta se  tr a n s m ite  

a l a  h o r q u i l l a  - 1 3 -  impulsando h a c ia  a d e la n te  y  h a c ia  a r r ib a  

l a  p a r t e  d e la n te r a  d e l  com plejo determinando un desplazam ien  

t o  h o r i z o n t a l  a l  pro pio  tiempo que l a  h o r q u i l l a  - 7 -  lo  s u fr e  

h o r i z o n t a l  y  h a c ia  a r r ib a  h a s t a  c o l i s i o n a r  l a  comentada h o r­

q u i l l a  - 1 3 -  en e l  s o p o r te  - 2 - ,  momento en e l  c u a l  e l  comple­

j o  p r e s e n ta  un autom&tico descen so  h a c ia  l a  p o s i c i ó n  i n i c i a l  

de r e p o s o .

Contrariam ente l a  h o r q u i l l a  - 8 -  p rev e a un movimiento de 

d e s liz a m ie n to  en e l  a r r a s t r e  de l a  b i e l a  - 1 2 -  h a c ia  a d e la n t e ;  

movimiento de d e s liz a m ie n to  que se  p r e s e n ta  en e l  caso in v e r  

so a l  d e ja r  de p r e s io n a r  so b re l o s  p e d a le s  - 14- .

Puede se r  v a r i a b l e  en todo  cuanto no a l t e r e ,  cambie o -  

m odifique l a  e s e n c ia l i d a d  d e s c r i t a .  La firm a s o l i c i t a n t e  se  

r e s e r v a  l o s  derechos que l e  c o n f ie r e n  l o s  Convenios I n te r n a ­

c io n a l e s  v i g e n t e s ,  durante e l  p la z o  l e g a l  para l a  e x t e n s ió n -  

t e r r i t o r i a l  de v a l i d e z  de & ste p r i v i l e g i o .
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N O T A. -  Se r e i v i n d i c a  l a  pro p ied a d  dé é s t e  Modelo de U t i ­

l i d a d :

1 ) -  Complejo mecánico de e s p e c i a l  a p l i c a c i ó n  sobre ju e g o s  -  

m ó vile s  i n f a n t i l e s ,  c a r a c t e r iz a d o  porque, a p a r t i r  de una -  

p la ta fo r m a  comprensiva de un d o b le  b a s t i d o r  d is p u e s to  en am­

bos s e c t o r e s  extremos cuyo v é r t i c e  s u p e r io r  i n c l u y e  una d i s ­

p o s ic ió n  tu b u la r  comprensiva o no de rodam ientos, p a r te n  sen  

das b i e l a s  en " V " , l a s  c u a le s  forman co n ju n to  s o l i d a r i o  con 

una h o r q u i l l a  dotada de p e d a le s .

110 2) -  Complejo mecánico de e s p e c i a l  a p l i c a c i ó n  sobre ju e g o s  -

m ó vile s  i n f a n t i l e s ,  según 1& r e i v i n d i c a c i ó n ,  c a r a c t e r iz a d o  

porque d e l  b a s t id o r  opuestam ente d is p u e s to  y  en l a s  mismas -  

c o n d ic io n e s ,  p a r te n  b i e l a s  com prensivas de una h o r q u i l l a  co­

mún f i j a d a  por sus extremos a l o s  rodam ientos que p r e s e n ta n  

11$  en sus v é r t i c e s  i n f e r i o r e s  t a n t o  l a s  b i e l a s  en "V" como l a s  

m a n ife sta d a s a n te r io r m e n te .

3 ) -  Complejo mecánico de e s p e c i a l  a p l i c a c i ó n  so b re ju e g o s  -  

m ó vile s i n f a n t i l e s ,  según 1& y  2& r e i v i n d i c a c i o n e s ,  c a r a t e r i  

zado porque ambas b i e l a s  d o b l e s , e stá n  p r e v i s t a s  para e l  p a -

120 so de ambas h o r q u i l l a s  sobre a q u é l l a s ,  presentando e l  b a s t i ­

dor a s í  in te g r a d o  en su punto más a l t o ,  sendos c i l i n d r o s  t e ­

l e s c ó p i c o s  f i j a d o s  por so ld a d u ra  ta n to  a l  b a s t id o r  como a l a  

f i g u r a  anim al.

4 ) -  "COMPLEJO MECANICO DE ESPECIAL APLICACION SOBRE JUEGOS- 

123 MOVILES INFANTILES".

E s ta  Memoria D e s c r i p t i v a  c o n s ta  de s i e t e  h o ja s  f o l i a d a s  

t  m ecanografiadas por una s o l a  ca r a  y  de una h o ja  d o b le  de -
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p la n o s .
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