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MEMORIA DESCRIPTIVA

Ae la  ^atente da Introducción por 10 años, so lic itada a fa­
vor da AUTOCESORIOS HARRY WALKER, S. A S o c i e d a d  constitui­
da de acuerdo oon las Leyes Españolas, residente en Barcelo­
na, calle de Rosellón numero 192, por " UN MECANISMO DE UNIA 
CE PARA SUJECION A DISTANCIA DE EXTREMOS DE TUBERIAS " .

4* La presente Patente de Introducción tiene por objeto ga -
ran tiza r e l derecho a la  fabricación y explotación exclusiva 
de un mecanismo de enlace para sujeción a distancia de extre 
mos da tuberías .

5 Uno de los inconvenientes que presenta e l riego por as -
persión en forma de lluv ia  sobre zonas cultivadas, consiste 
en la unión de los tubos rígidos que forman la  red de tuba -  
r ía s  de distribución que, ai se hace por los enlaces corrían 
te s , de doble rosca, es una operaoión sumamente engorrosa y 

10 entretenida, que obliga a l usuario a recorrer una por una to  
das las uniones para armarlas y desarmarlas y teniendo en 
cuenta la  necesidad que ex iste  Ae poder trasladar la  red de 
un s itio  a otro para, con pocoB tubos, cubrir una gran área, 
t a l  inconveniente hace en ocasiones prohibitivo e l empleo de 

15 este sistema de riego .
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Con e l mecanismo objeto de la  presente Patente de In tro­

ducción, ee posible desde uno da los extramos del tubo armar 
y desarmar la  unión con e l  tubo siguiente o acoplamiento in­
termedio, situado en e l otro extremo.

20 Comprende este mecanismo dos partee fundamentales; una -
comprende loa elementos de engancha y la  o tra los elementos 
de recepción.

La parte que comprende los elementos de enganche está -  
constituida por un brazo basculante articulado a una brlda- 

25 dispuesta en uno de los extremos del tubo, presentando di -  
oho brazo en su extremo lib re , medios para quedar retenido- 
en el elemento de recepción eatablecido en elextrem o contí 
guo del tubo siguiente o de un elemento intermedio de acó -  
plamiento y solidario de á l ,  o unido por medio de una brida, 

35 bastando la  aproximación adecuada del brazo basculante a l  -  
elemento de recepción para determinar su enganche inmediato- 
y acentuar esta aproximación seguida de un movimiento de gi­
ro para desarmar la  unión de los dos elementos *

Se caracteriza este mecanismo por la existencia de la  par- 
40 te  receptora del mismo, de una cuchara o pala, con ligera  -  

rampa, que guia el extremo del tubo que se desea enganchar -  
evitando la  entrada de t ie r ra  en a l  tubo.

El brazo de enganche presenta un p e r f i l  inclinado y pro -  
gresivamente decreciente hacia su extremo lib re , continúan -  

45 do en una zona recta  y terminando en un p e s tillo  en forma -  
de m artillo , arandela o gancho de cara in fe rio r inclinada o 
biselada para f a o il i ta r  su acoplamiento.

El elemento receptor consiste en una horquilla, g a tillo  o 
sa lien te , de cara fron tal biselada y cara posterior recta ,

50 para retener e l terminal del brazo de enganche .



221539in te r io r  del extremp receptor está provisto de junta 
constituida por un aro de goma que presenta dos pestañea, una de -  
la s  cuales queda alojada en una ranura circular establecida en la  
cara interna del elemento receptor y cerca de su borde, en tanto — 

55 que la  otra queda flo tan te  y asegura la  junta hermética con e l ex 
treme del tubo entrante .

Bn los dibujos de la hoja adjunta y a t i tu lo  de ejemplo, se re­
presenta un caso particu lar de realización práctica del mecanismo- 
objeto de la  presente Patente de Introducción, con e l  brazo articu  

60 lado terminado en doble p es tillo  o cabeza de m artilla , mostrando -  
la  figura 1, un oorte longitudinal y la s  figuras 2, 3% 4 y 5 ana -  
demostración gráfica del funcionamiento del mecanismo en e s te  caso 
de realización práctica .

Siguiendo los diseños, vemos e l  mecanismo constituido por e l  bra 
65 zo de enganche -L -, articulado por e l pasador -2 - a lo s  extremos -3 

de la  brida de sujeción -4 - que lo vincula a l extremo del tubo -5 -, 
oontaido este brazo articulado -1 -  con una cabeza o terminal -6 - 
en forma de doble m artillo que queda retenida detrás de la  horqui­
l la  receptora -7 - .

La superfioie interna -8 - del acoplamiento -9— presenta una -  
si ta l la  circu lar -10- cerca de su borda, en la  que se alo ja la  jun 
ta  e lástica  -1 1 -. Además, e l borde -12- se prolonga por su parte -  
in ferio r en una pala en rampa -13- que f a c i l i ta  la  penetración del 
extremo del tubo -5 -  evitando que éste coja t i e r r a .

Bn la  figura 2 vemos la  posición in ic ia l  para la operación de 
enganche y ai la  figura 3 e l mecanismo en posiolón de un ir e l tubo 
-5— y e l acoplamiento -9—#

Bn la figura 4y se aprecie la  aproximación acentuada entre e l  -  
tubo -5 -  y enlace -9*- que determina e l levantamiento del brazo -1—̂ 

80 viéndose en la  figura 5 como, con un ligero giro del tubo -5 - , e l 
p e s tillo  -6— se desengancha de la horquilla -7^ permitiendo la  se­
paración f in a l .
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Se fabricará e l mecanismo descrito con loa materiales apropia­
dos a cada uno de los elementos que los integran, variando sus di 

85 mansiones, forma y acabado y cuantos detalles no a lteren , cambien 
o modifiquen su esencialidad.

Se reivindica como objeto de esta Patente
I B U n  mecanismo de enlace para sujeción a distancia de extremos 
de tuberías, que esencialmente está constituido por un brazo basen 

90 lante articulado a una brida dispuesta en uno de los extremos del 
tubo, presentando dicho brazo en su extremo lib re  medios para que­
dar retenido en e l elemento de recepción, establecido en e l extremo 
contiguo del tubo siguiente o de un elemento intermedio de acopla­
miento y solidario de á l  o unido por medio de una brida, bastando -  

95 la  aproximación adecuada del brazo basculante a l elemento de recep­
ción para determinar su enganche inmediato y acentuar esta aproxima 
eión seguida de un movimiento de giro para desarmar la  unión de los 
dos elementos .
2B.-Un mecanismo de enlace para sujeción a distancia de extremo# -  

100 de tubería#, según reivindicación 1%., que se caracteriza por la  
existencia en la  parte receptora del mismo, deuna cuchara o pala -  
con ligera  rampa, que guía e l extremo del tubo que se desea engan -  
ohar, evitando la entrada de t ie r ra  en e l tubo.
3B.- Un mecanismo de enlace para sujeción a d istancia de extremos -  

105 de tuberías, según reivindicación IB ., caracterizado porqué el bra­
zo de enganche presenta un p e rf il inclinado, progresivamente decre­
ciente hacia su extremo lib re , continuando en una zona recta y te r ­
minando en un p e s tillo , en forma de m artillo , arandela o gancho, de 
oara in ferio r inclinada o biselada para f a c i l i ta r  su acoplamiento. 

110 4S*4Jn mecanismo de enlace para sujeción a distancia de extremos de 
tuberías, según reivindicaciones 1 y 2, caracterizado porqué e l ele
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mentó receptor consiste en una horquilla, g a tillo  o sa lien te  de 
cara frontal biselada y oara posterior recta para retener e l -  
terminal del brazo de enganche .

115 5H^-Un mecanismo de enlace para sujeción a distancia de extrae­
mos de tuberías, segdn reivindicaciones an teriores, que se ca­
racteriza  por la  existencia en e l  in te r io r  del elemento recep -  
to r , de una junta constituida por un a ro de goma que presenta -  
dos pestañas, una de la s  cuales queda alojada en una ranura c ir  

120 eular establecida en la  cara interna del elemento receptor y eer 
oa de su borde, en tanto que la  o tra queda flo tante y asegura -  
la  junta hermética con e l  extremo del tubo entrante .
6a Un mecanismo de enlace para sujeción a distancia de extremos 
de tuberías.

125 Consta la  presente memoria descriptiva de cinco hojas foliadas, 
1^6 escritas  por una sola cara.

Barcelona, 29 de ABRIL de 1.955.

P . A.
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