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wd 0 X1 a4 DESCRIPY IVA

La prossnte patents de introduseidn ticne por objeto una
méquina de arrcllar hilo en forms de bouina o de sanutillo,
qus dispone para la guia del hilo, de un rodillo o tambor eon
ranuras de raups helicoidal.

{iodillos eoumo estos son ya utilizados en las wdquinas de-

[#3]

noninadas bovinadoras, que presentan una gran ventaja sobre las
que estén provistas de una pieza gufa~-hilos aseionada por una
exeéntriea o una varilla. Las ndquinas pmw vistas de tales rodi-
llos, son, en sfecto, susesptibles ds al canzar velocidades del
10 hilo superiores, asegurando una mareha exenta de saeudidas.

dunque sstas wdquinas solo hem sido utilizadas en los casos de
bovinazes ednicos, de longitud igual & la del eursor del guia-
hilos, y para Dbobinas estdticas.

Lsta wédquina se emracteriza por la guia del hile, que es-
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t4 asegurada por un rodillo ds wranuras oblieuas, estando pre-
vigtos 1los medios para eomuniear a didho rodillo, un movimien-
to relativo de translaeidn longitudinal, ¢on relaeién & la bo=
oina o al sanutillo.

De este wodo ss puedsn obtener bobirnas o eanutillos ds
una longitud igual a la suma de la longitud de las rampas y
de la anehura de su desplazémianto relativo longlitudinal. Es-
te, pusde ser regular o irregular, e igualiente puede ser eom-
bimdo eon el movimiento de vaivén que mejora sl enrollado dsl
hileo sobre el eanutillo.

Jaturalmente, el movimiento de¢ traslacidn presenta tres
agpestos: el de estar fijo el e je de la bobina y wmévil el gufa-
hilos; fijo éste y mévil el eje de la bobina, o blen ambos en

movimianto.

En el dibujo anexo, dado Unieamente a titulo de e jeanplo,
la Fig. 1, e8 una vista en elevaeidn, del conjunto de la méd-
quin&, La Fig. £, una vista de la planta. La ¥ig. 3, uns vista
pareial; de frente, del disgpositivo de tornillo sinfin y tor-
nillo regulador del meeanismo de avanes. ie Eig. 4, s un gor-
te vertissl, siguiendc la 1inea AA' de la Fig. 3.

Siguiendo los diseiios, vemos que la mégquina eg doble,
es decir, que puede trabajar a dos bobinas -1 y 1'-~, fijadas
s¢ada una entre la punta -2- de un 4rbol -3~ o ~5'-, y una econ-
trapunta eldstisa -4-,

Log 4rboles -8 y &'=-, giran dentro de los ¢asquillos de
una earsasa -b-, prolongéndose al exterior, donde pregentan
sendas poleas de transmisidn -6-.

El hilo I de la ¥iyg, 1, 88 condueido a eada una de las

bobinas -1 y 1'-, eon gran suavidad por un gufe~hilos eonsti-
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tuido por los rodillos -7 y 7'-, ramrados., Segin la presente
inveneidn, la medids longitudinal de las ranurags héliaoidales,
s netamente Iinferior a la longitud axisl de las bobinas -1
¥y 1t~

Cada rodillo ranurado se halla fi jo por medio de chavetes,
& un eje -10 y 10'~, que giran en el intericr dé la caja, en
dependenels de los ejes -3 y 3'-, porta-bobinas, por medio dse
un aeoplamiento de engranajes -1l y 1li-, (Pig, 2), y pueden
deglizarse a lo largo de su drool de arrastre, graeias a las
horquillss -l13~, que e¢abalgan sobre la varilla -18-, sosteni-
da por puentes en la eaja -5-, Las dos varillas -l4-, se hallan
apafejadas por otra varilla transverssal -15-, que én su punto
medio es scolidaria de dos eojinetes -16 y 17~, por los que se
introduscs el sjs ds un tornillo sinfin -18~, gue le imprime
un movimiento longitudinal en el sentido de las bobinas, bajo
la gufa de las varillas -l4-. El tornillo sinfin -18-, pase
por une abertura -19- (Figs., & y 4), de forma oblonga, praseti-
ecada en una plaqueta -20-, que se desliza varticalmente dentro
de una earrilera -21l-. Xl borde superior de la ranura -19-, en-
eaja en el tornillo sinfin mientras ejerss su fuerza de atras-
¢ibn el resorte de muelle -23-., Un vdstago -24-, fijado a la
plaqueta -20-, permite su elevaecién vaneiendo la resisteneis
del resorte, dejando en libertad al tornillo sinfin -18-. se
couprende gue puestos en sontacto la plaqueta y &l tomillo
ginfin, cuando éste gire, arrastrard con &1, en su movimiento,
2 la plaqueta, ilmprimiéndole un movimiento longitudinal de
traslaeién. La pleza -22-, en forma de estribe, da lugar en su

interior, al movimiento auxiliar que deseribe la eoxcéntriaa

=a5-, glrando alredsdor del eje -26-, &k sual ostents una rue-
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da dentada -27-, (Fig, 1), con toma de un tomillo sinfin -28-,
unido por ehavsta al eje -10-, de arrastre del rodillo =T7-,

Sobrs el 4rbol -10-, se fija, por g¢haveta, un plato ~39-,
portador de un pivote -30-, gue a cada vuslta del 4rbol, en el
gentido de la flesha (II), provoea la oseilaaidn haeia 10 al-
to, de una leve -5l-, montada eon holgura sobre el eje -5i-,
transversal, en la eaja -b-. Hsta leva descansa por su propio
peso en el sentido inverso de la Fflscha, 7 en 41 ss artieula
un trinquete -94-, yue a ecada movimiemto de la leva =-31-, hace
avanzar un dimte de la rueda -05- (Pig. &), chaveteada sobre
el eje transversal -oui-, la cual, sigulendo su mismo giro, sal-
va el obstéeulo del trinquete al deseender le leva. La ampli-
tud ds las oseilaciones de la leva y los avances impulsados a
la rueda dentada -55-, y a su érbol, es rezulada por otro pi-
vote ~0é-~, scbre sl que lleza a apoyarss la leva cuando ha sa-
lido de ia @acilén dsl pivote -50-. HEste Ultimo pivote =-56-,
es condusido por la rueda dentada -057-, que ss& apoya sobre su
sebeza gue gira loga en dl 4rbol -26-, sén el cual la Posicidn
angular es regulada por un botdén de maniobra ~38- gue, para su
referencia, so apoya e un euello de la eareasa -5-, Iste bo-
tén se relaciona también y gira sobre el 4rbol -52- a través
de otra rueda dentads gue eoneets ason la -57-.

in éste &rbol -32-, suya rotaeidn por iupulso regable asa-
bamos ds deseribir, tisene én su prolongaeidén un tornillo sin-
£in -42-, que pusde ser retenido sobre la placa fija, mediante
un ehavetero, eén la parte lisa posterior dsl tornillo sinfin
-18-,

Bl funeionamiento de la méquina ss el siguisnte: la bo-

bina -l1-, &8 puesta en moviaiemto de rotasidn P or 8l giro del



*s

10

15

20

eje -3- que, a través de los engranajes -11 v 18-, 1o transmi-
te al drbol -10- del gufa=hilos -7-. De manera andloge y por
&p &rejamlento, 86 pone en movimiento € otro gula<hiloa -7'a,
Bste 4rbol del zufa-hilos, arrastra por el agoplamiento del
plién -28-, con la rueda dentada.-ﬁv-, al drbol -26-, que por
medio del pivote -30-, impulsando z la leva =31~ y su trinque-
te =34-, haeen avanzar por impuls os sueesivos, 8l 4rbol -3%2-
en el sentido de la fleeha (III). Este £rbol -52-, por el en-
granaje =~44-45-, hase girar al tornillo sinfin -18-, que toma
eontaeto de rosea eon la plasa -20- y avéenza en &l gentido ds
la fleeha (II) (Fig. 1). Simultédneamente, la excéntrica -35m,
imprime impulsos répidos y al ternativos, de poeca amplitud, que
son los que favoreeen el arrollamiento del hilo sobre la canid
lla o eanillas.

4l finel del arrollemisnto del hilo, eada gufa-hilos que=-
de en la posieidn que se dibuja en la Flz, 2, correspondiendo
al fin de la operaeidén. Pare reintegrarlos a su posiecién ini-
cial, basta eon liberar al tornillo sinfin de su enlace con
la plaqueta, y dssprendiendo el pivote -24- de la norquilla
-20-, el movimiento del puente transversal -15-, gufa el re-
troeeso por las varillas -l10-, de los rodillos gufa-hilos,

La amplitud de las zonas ednisas finales de las bobinas,
queda regulada segin se ha deserito, por el botdn de reglage.
Bl paro de la mdquine &l findl de cada bobinado, pueds efeg-
tuarse indistintamente, a mano o por paro automdtico eléetri-
80, segin los métodos sonoeidos.

Esta méquina, de eonstruceidn simple y de funeionamiento
segin las norms expuestas er @ eurso del e jemplo gue se ha

deserito, permite llenar lass bobinas en una longitud superior
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a la del eurso de las ranuras del rodillo gufa-hilos y a ma-
yor veloeided que la de los gufa-hilos usuales.

Naturalmente, el cbjeto de la presente patente, no se 1li-
witard a la realizeeidn del e jemplo eitado, sino que variard
gon arreglo a las neeesidades deo fabrisaeién, sin al terar ni

modifisar la esensialidad prevista.
- O0OT A -

Se relvindiea como objeto de esta patente:

l¢,- Una méquina bobinadora perfeceionada, gue sa earac-
teriza ésenaialmanta por poseer un doble jusgo de rodillos o
tanborss gufa-hilos, provistos en su superficie, de ranuras o
rampas heliecidales, y asfmisno de los medios para comuniear
a dichos rodillos, un movimiento longitudinal de relativa tras-
laeeidn a lo largo de la bobina o canilla,

2¢,- La propia mdquina bobinadora perfsesionada de la rei-
vindicaeidn anterior, en la que &l desplazamiento o movimiento
longitudinal que da lugar a la formaeidn ds la vobina, pueds
gloctuarss indistintamente por wovimiento del gufa-hilos, son
bobina fija, por movimiento de la bobina eon gufa-hilos f1ijo,

0 por anbod eombinados a la vesz.

32,- La propis méquina bobinadora de las reivindicaeiones
anteri;res, en la que existen medios de dar al gufa-hilos un
movimiento eomplementario de vaivén, gque permite la fijacién
nés estable del hilo en la bobina o eanilla.

42,.~ La propia méquina bobinadora de las reivindieaciones
anteriéres, en la que ek reglaje de la velosidad de desplaza-

miento longitudinsgl relativo entre el tambor gufa-hilos y la

bobina, viene determinado por un soporte transversal gue apa-
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reja las horquillas sonduectoras de las dos bobinas, unido a un
eje roseado gus penetra en la caja, snlazande por tornillo sin
£in al tambor dentado interior, que aceionsa sobre dos ejes
transversales en sueesién de engranaje e interveneidn de un

trinquete solidario de una leve de la eonicidad de los finales
de ambas bobinas,

52,- La propia ufquina bobinadora de las reivinﬂiaaeiqnes
anterisras, €n la que se distingue la existvencia de relasidn
entre el vdstago roscado sinfin y el borde supsricr de un ojal
do ¢olisa, existente en una placa ossilante bajo la presidn de
un resorte de muelle, =l eual estd capacitado para efeetuar el
desplazamiento gue hage eesar el engranaje.

62,- La propia mdquina bobinadora de las reivindicasiones
anteri;res, en la que la rotaeidn del tornillo sinfin citado
en la reivindicaeidén 5%, estf asegurada por un meeanismo de
rueda dentads y tringuete, llevado por una leva oseilante, cu-
ya posisién de reposo es regulable, susceptible de variar la
amplitud de diehas osecilaeiones y, por consiguiente, la velogi-
dad de rotasidn dsl s je sinfin.

72 ,- UNA LAQUINA BOBINADORA, PERFBCCIONADA.

Abril de 1955

FERNANDO PERAIRFE
P, P.

Madrid, 30
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