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por  "UNA iíAQUIHA BQBIMDOBA PBRi’BGaiÜlIáDÁ" , a fav o r de Dpn 
H afael ilLAQUBH E li ,  de ra c io n a lid a d  eapah o la , r e a i  dente en 
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La p re s a n te  p a ten te  de in tro d u a a ió n  t ie n e  por o b je to  una 
máquina de a r r o l l a r  h i lo  en íorina de bobina o de c a n u t i l lo ,  
que dispone pan1 a l a  gu ia dal h i lo ,  de un r o d i l lo  o tambor eon 
ran u ra s  de rampa h e l ic o id a l .

¿Codillos «orno e s to s  son  ya u t i l i z a d o s  en l a s  máquinas de­
nominadas b o o in ad oras, que p resen tan  una gran v e n ta ja  sobre l a s  
que e s tá n  p ro v is ta s  de una p ie z a  g u ía -h ilo s  accionada por una 
e x c é n tr ic a  o una v a r i l l a ,  l a s  máquinas p ro v is ta s  de t a le s  r o d i­
l l o s ,  son , en e f e c to , s u s a e p tib le s  d© a lc a n z a r  v e lo c idad es del 
h i lo  s u p e r io re s , asegurando una maraha exenta de sacu d id as. 
Aunque e s ta s  máquinas so lo  han sid o  u t i l i z a d a s  ei lo s  oas os de 
b o oi na ge s có n ico s , de lo n g itu d  ig u a l a l a  d e l cu rso r d e l g u ía - 
h i lo s ,  y para  bobinas e s tá t ia a a .

E s ta  máquina se aa rac  te r i z a  por l a  gu ía  del h i lo ,  que es-
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t á  asegurada por un r o d i l lo  da ran u ra s  o b lic u a s , estando p re ­
v is to s  lo s  medios p a ra  comunicar a diati o r o d i l l o ,  un movimien­
to  r e la t iv o  de t ra n s la c ió n  lo n g i tu d in a l ,  oon re la c ió n  a l a  bo­
b ina o a l  c a n u t i l lo .

De es te  ¡nodo se puedan o b ten er bobinas o c a n u t i l lo s  de 
una lo n g itu d  ig u a l a l a  suma de l a  lo n g itu d  de la s  rampas y 
de l a  anchura de su desplazam iento  r e la t iv o  lo n g itu d in a l .  Es­
t e ,  puede s e r  re g u la r  o i r r e g u la r ,  e igualm ente puede s e r  eom- 
binado eon e l movimiento de vaivón  que m ejora e l  en ro llad o  del 
h i lo  sobre e l  c a n u t i l lo .

lía tu ra lm an ta , e l  movimiento de t r a s la c ió n  p re se n ta  t r e s  
a sp e c to s : e l  de e s ta r  f i j o  aL e je  de l a  bobina y móvil e l  gu ía- 
h i lo s ;  f i j o  á s te  y móvil e l  e je  de l a  bo b in a , o b ien  ambos en 
moví mi en to .

En e l  d ibujo  anexo, dado tínicam ente a t i t a  lo  de ejem plo, 
l a  P ig . 1 , es una v i s t a  en el evasión , del conjunto  de l a  má­
quina. La P ig . 2, una v i s t a  ds l a  p la n ta . La P ig . 3, una v i s ta  
p a r c ia l ,  da f r e n te ,  del d i^ s o a it iv o  de to r n i l lo  s in f ín  y t o r ­
n i l lo  reg u lad o r d e l mecanismo de avance. La P ig . 4 , es un c o r ­
te  v e r t i c a l ,  sigu iendo  l a  l í n e a  AA* de l a  P ig . 3.

¿Siguiendo lo s  d iseñ o s , vemos que la  máquina es dob le , 
es d e c ir , que puede t r a b a ja r  a  dos bobinas -1 y 1> -, f i j a d a s  
cada tina e n tre  l a  punta -2 - de un á rb o l -3 -  o - 3 ' - ,  y una con­
tra p u n ta  e l á s t i c a  -4 - .

Los á rb o le s  -3  y 3 ’ - ,  g iran  den tro  de lo s  s a s q u i l lo s  de 
una c a rc a sa  - 5 - ,  prolongándose a l  e x te r io r ,  donde p resen tan  
sendas p o leas de tran sm isió n  -6 - ,

-El h i lo  I  de l a  P ig . 1 , es conducido a  cada una de l a s  
bobinas -1 y 1 ’ con g ran  suav idad  por un g u ía -h ilo s  a o n s t i-
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tu ido  por lo s  r o d i l lo s  -7 y ran u ra  dos. segiín la  p re sen te
invención , l a  medida lo n g itu d in a l  de l a s  ra n u ra s  h e l ic o id a le s ,  
es netam ente in f e r io r  a l a  lo n g itu d  a z i  a l  de la s  bobinas -1 
y l 1- .

Cada r o d i l lo  ranurado  se h a l l a  a j o  p o r medio de chavetas, 
a un e je  -10 y 1 0 ' que g iran  en e l  i n t e r i o r  dé l a  c a ja ,  en 
dependenaia de lo s  e je s  -3 y 3 ' - ,  p o rta -b o b in a s , por medio de 
un acoplam iento de en g ran a jes  -11 y 1 2 -, (p ig . 2 ) , y pueden 
d e s l i s a r s e  a lo  la rg o  de su  á rb o l de a r r a s t r e ,  g rac ia s  a  la s  
h o rq u i l la s  -1 3 -, que cabalgan  sobre  l a  v a r i l l a  - I d - ,  s o s te n i­
da por puen tes en l a  c a ja  - 5 - .  Las dos v a r i l l a s  -1 4 -, se  h a lla n  
ap a re jad as  por o tr a  v a r i l l a  t ra n s v e rs a l  -1 5 -, que en su punto 
medio es s o l id a r i a  da dos c o j in e te s  -16 y 1 7 -, por lo s  que se 
in tro d uce  e l  a je  de un to r n i l lo  s in f ín  -1 8 -, que l e  imprime 
un movimiento lo n g itu d in a l  en e l se n tid o  de la s  b o b in as, bajo 
l a  g u ía  da la s  v a r i l l a s  -1 4 -. El t o m i l l o  s in f ín  -1 8 - , pasa 
por una a b e r tu ra  -1 9 - (P ig s . 3 y 4 ), de forma oblonga, p r a c t i ­
cada en una p la q u e ta  -2 0 - , que s e  d e s liz a  v a r t i  calm ante den tro  
de una c a r r i l e r a  -2 1 -, 121 borde su p e r io r  de l a  ra n u ra  -1 9 -, en­
c a ja  en e l  t o r n i l l o  s in f ín  m ien tras  e je r c e  su fu e rz a  de a t r a c ­
c ión  e l  r e s o r te  de m uelle -2 3 -, Un v ástag o  -2 4 -, f i j a d o  a l a  
p la q u e ta  -2 0 -, p erm ite  su  e lev ac ió n  venciendo l a  r e s i s t e n c ia  
del r e s o r te ,  dejando en l i b e r t a d  a l  t o r n i l l o  s in f ín  -1 8 - . se 
comprende que p uestos en co n testo  l a  p la q u e ta  y aL t o m i l l o  
s in f ín ,  cuando é s te  g i r e ,  a r r a s t r a i 'á  con é l ,  en su m ovim iaito, 
e l a  p la q u e ta , im prim iéndole un movimiento lo n g itu d in a l de 
t r a s la c ió n .  La p ie z a  -2 2 - , en form a de e s t r ib o ,  da lu g a r  en su 
i n t e r i o r ,  a l  movimiento a u x i l ia r  que d e se r ib e  l a  e x c é n tr ic a  
-2 5 - , g irando  a lred ed o r d e l  e je  -2 6 -, aL cual o s te n ta  una ru é -
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da dentada -2 7 -, fl’lg .  1 ) ,  con toma de un t o m i l l o  s in f ín  -2 8 -, 
unido por ch av eta  a l  e je  -1 0 -, de a r r a s t r e  del r o d i l lo  -7 - ,

Sotos e l  á rb o l -1 0 - , se f i j a ,  po r ch av e ta , un p la to  -2 9 -, 
p o rtad o r de un p iv o te  -SO-, que a  oada v u e lta  del á rb o l, en e l  
se n tid o  de la  f le c h a  ( I I ) ,  p rovosa l a  03eilaai<5n h ao ia  lo  a l ­
to , de una le v a  -3 1 -, montada son h o lg u ra  sobre el e je  -5 2 -, 
t r a n s v e r s a l ,  en l a  c a ja  - 5 - .  E s ta  le v a  d escan sa  por su propio  
peso en e l  sen tido  in v erso  de l a  f le c h a , y en é l se a r t i c u la  
un t r in q u e te  -5 4 -, que a  cada movimiento de la  lev a  -3 1 -, hace 
avanzar un d ien te  de l a  rueda -35- (li'ig. 2 ) ,  chaveteada sobre 
e l e je  t r a n s v e rs a l  -3 2 - , l a  c u a l, sigu iendo  su miaño g iro ,  s a l ­
va e l  o b stácu lo  d e l t r in q u e te  a l  descender l a  le v a , l a  am pli­
tud  da l a s  o sc ila c io n e s  de l a  le v a  y lo s  avances impulsados a 
l a  rueda dentada -3 5 - , y a su  á rb o l, as reg u lad a  po r o tro  p i ­
vo te -5 6 -, sobre  e l  que l le g a  a apoyarse l a  le v a  cuando ha s a ­
lid o  de l a  acc iá n  del p iv o te  -5 0 -. E ste ú ltim o p iv o te  -5 6 -, 
es conducido por l a  rueda  dentada -5 7 -, que se  apoya sobre su 
cabeza que g i r a  lo c a  en aL á rb o l -2 6 -, en e l  cual l a  ío s ie ié n  
angular as regu lada  por un bo tán  de m aniobra -38 - que, p a ra  su 
r e f e r e n c ia ,  s e  apoya en un c u e llo  de l a  c a rc a sa  - 5 - ,  E ste  bo­
tán  se re la c io n a  tam bién y g ira  sobre e l á rb o l -5 2 - a  tra v é s  
de o t r a  ru ed a  den tada que conecta  con la  -3 7 -,

En é s te  á rb o l -3 2 -, cuya ro ta a ié n  por impulso re g a b le  ac a ­
barnos de d e s c r ib i r ,  t ie n e  en su p ro lo ng ació n  un t o r n i l l o  s in ­
f ín  -4 2 -, que puede se r  re te n id o  sobre l a  p la c a  f i j a ,  mediante 
un c h a v a te ro , en l a  p a r te  l i s a  p o s te r io r  d e l t o m i l l o  s in f ín  
-1 8 -,

El fu n e io n an ien to  de l a  máquina es e l s ig u ie n te :  l a  bo­
b in a  - 1 - ,  es p u e s ta  en movimiento de ro ta c ié n  p or e l  g iro  del

-  4  -
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aja  -3 -  que, a tra v é s  de lo s  en g ran a jes  -11 y 1 2 -, lo  transm i­
te  a l  á rb o l -10- del g u ía -h ilo s  -7 - ,  De manera análoga y  por 
ap a r e  jam ian to , se  pone « i movimiento ai o tro  g u ia -h ilo s  - 7 '- ,  
E ste  á rb o l del g u ía -h i lo s ,  a r r a s t r a  por e l  acoplam iento del 
p iñén  -2 8 - , con l a  ru ed a  dentada -2 7 -, a l á rb o l -2 6 -, que por 
medio del p iv o te  -¿>0-, impulsando a l a  le v a  -3 1 - y  su t r in q u e ­
te  -3 4 -, hacen avanzar po r im pulsos su c es iv o s , a l  á rb o l -3 2 - 
en e l  se n tid o  de l a  f le c h a  ( I I I ) .  E ste  á rb o l -3 2 -, por e l en­
g rana je  -4 2 -4 3 -, hace g i r a r  a l  t o r n i l l o  s in f ín  -1 8 -, que toma 
co n tac to  de ro sc a  con la  p la c a  -20 - y  avanza en a l se n tid o  de 
l a  f le c h a  ( I I )  (F ig . 1 ) .  Sim ultáneam ente, l a  e x c é n tr ic a  -2 5 -, 
imprime im pulsos ráp idos y  a l t e r n a t iv o s ,  de poca am plitud , que 
son lo s  que favo recen  el a r ro lla m ie n to  del h i lo  sobre l a  c a n i l  
l i a  o c a n i l l a s .

á l  f i n a l  del a r ro lla m isn to  del h i lo ,  cada g u ía -h ilo s  que­
da en l a  p o s ic id n  que s e  d ib u ja  en l a  F ig . 2 , correspondiendo 
a l  f i n  de la  op erac id n . P a ra  r e in te g r a r lo s  a su  p o s is ié n  i n i ­
c i a l ,  b a s ta  con l i b e r a r  al t o r n i l l o  s i n f í n  de su  en lace eon 
l a  p la q u e ta , y  desprendiendo e l  p iv o te  -24- de l a  h o rq u i l la  
-2 0 - , e l  movimiento del puen te t r a n s v e r s a l  -1 5 -, gu ía  e l  r e ­
tro ceso  po r l a s  v a r i l l a s  -1 0 - , de lo s  r o d i l lo s  g u ía -h i lo s .

l a  am plitud  de la s  zonas eén iaas f in a le s  de la s  bob in as, 
queda reg u lad a  segán se  ha d e s c r i to ,  por el bo tén  de re g la g e .
E l paro de l a  máquina a l flnáL de cada bobinado, puede e fe c ­
tu a rse  in d is t in ta m e n te , a mano o por paro autom ático  e l é c t r i ­
co, segán lo s  métodos conocidos.

E sta  máquina, de c o n s tru c c ié n  sim ple y de funcionam iento  
segán l a s  normas ex p u estas en él aurso d e l ejem plo que se  ha 
d a s e r i to , perm ite  l l e n a r  la s  bobinas en una lo n g itu d  su p e rio r
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a l a  del aura o de la s  ranu ras  d e l r o d i l lo  g u ía -h ilo s  y a ma­
yor v e lo c id ad  que la  de lo a  g u ía -h ilo s  u su a le s .

N aturalm ente, e l o b je to  de l a  p re se n te  p a te n te , no se l i ­
m ita rá  a l a  r e a l iz a c ió n  del ejem plo c i ta d o , sin o  que v a r ia rá  
con a r re g lo  a l a s  neeesidades de fa b r ic a c ió n , s i n  a l t e r a r  n i 
m o d ifica r l a  e se n c ia lid a d  p r e v is ta .

-  21 O I  A -

Se r e iv in d ic a  como o b je to  de e s ta  p a te n te :
1 2 .-  Una máquina bobinadora p e rfe sp io n ad a , que se c a ra c ­

t e r i z a  esencia lm en te  po r p o seer un doble juego de r o d i l lo s  o 
tambores g u ía -h i lo s ,  p ro v is to s  en su s u p e r f ic ie ,  de ranu ras o 
rampas h e l ic o id a le s ,  y asimismo de lo s  medios p a ra  comunicar 
a dichos r o d i l lo s ,  un movimiento lo n g itu d in a l  de r e l a t i v a  t r a s ­
la c ió n  a lo  la rg o  de l a  bob ina o c a n i l l a .

2 s #-  La p ro p ia  máquina bobinadora p erfecc io n ad a  de l a  r e i ­
v in d ic ac ió n  a n te r io r ,  en l a  que e l desplazam iento  o movimiento 
lo n g itu d in a l  que d a  lu g a r  a l a  form ación de l a  bob ina , puede 
e fe c tu a rse  in d is tin ta m e n te  por movimiento del g u ía -h i lo s ,  con 
bobina f i j a ,  por movimiento de l a  bobina con g u ía -h ilo s  f i j o ,  
o por emboa combinados a l a  vez.

32. -  La p ro p ia  máquina bobinadora de l a s  re iv in d ic a c io n e s  
a n te r io r e s ,  en l a  que e x is te n  medios de d ar a l g u ía -h ilo s  un 
movimiento com plem entario de v a iv én , que perm ite  la  f i j a c ió n  
más e s ta b le  del h i lo  en l a  bobina o c a n i l l a .

42. -  La p ro p ia  máquina bob inadora de l a s  re iv in d ic a c io n e s  
a n te r io r e s ,  en l a  que eOL re g la je  de l a  v e lo c id a d  de d esp laza ­
miento lo n g itu d in a l r e la t iv o  e n tre  e l tambor g u ía -h ilo s  y l a  
bobina, v iene determ inado po r un so p o rte  t r a n s v e rs a l  que apa-
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r e ja  l a s  i io rq u ll la s  conductoras de la s  dos b ob inas, unido a un 
e je  roseado  que p e n e tra  en l a  c a ja , enlazando por to r n i l lo  s in  
f i n  a l  tambor dentado i n t e r i o r ,  que acc io n a  sobre dos e je s  
t ra n s v e rs a le s  en su cesión  de engranaje  e intervenei<5n de un
tr in q u e te  s o l id a r io  de una le v a  da l a  eo n ie id ad  de lo s  f in a le s  
de arabas bob inas.

52 . -  x,a p ro p ia  máquina bobinadora de l a s  re iv in d ic a c io n e s  
a n te r io r e s ,  en l a  que se  d is tin g u e  l a  e x is te n c ia  de re la c ió n  
e n tra  e l  v ás tag o  roscado  s in f ín  y e l borde su p e rio r  de un o ja l  
de c o l i s a ,  e x is te n te  en una p la c a  o s c i la n te  ba jo  l a  p re s ió n  de 
un r e s o r te  de m uelle , e l  cu a l e s t á  cap ac itad o  p a ra  e fe c tu a r  e l  
desplazam iento que hace ce sa r  e l en g ra n a je .

La p ro p ia  máquina Qobinadora de la3  re iv in d ic a c io n e s  
a n te r io r e s ,  en l a  que l a  ro ta c ió n  del t o m i l l o  s in f ín  c itad o  
en l a  re iv in d ic a c ió n  5S, e s tá  asegurada por un mecanismo de 
rueda dentada y t r in q u e te ,  llev ad o  pox* una le v a  o s c i la n te ,  cu­
ya p o s ic ió n  de reposo es re g u la b le , su s c e p tib le  de v a r ia r  l a  
am plitud de d ich as o sc ila c io n e s  y , por co n s ig u ie n te , l a  v e lo c i­
dad de ro ta c ió n  d e l e je  s i n f í n .

7 2 . -  UBI liá tU IM  BOBIMDOKA, EEIUTBOOIOUADA.
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