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MEMORIZLZ DESCGRIPTIVA

PARL UNk PATENTE DE INVRODUGCION POR DIEZ Afios EN
EsPAfit, & FAVOR DE nHOME FITTINGS Espafis, S.i.», DE
NACTONALIDAD ESPAfOT&, DOMICIITADA EN VITORIA, BA-

BRI DEL PRADO, 33,

Sobre:
»MAQUINA CORTADGRA UTILIZABIE EN L& FABRICACION IE

- e e =

e presente petente de introduceidm se mr.m-_
re & mdcmina. cortaders destinada & ser usada en la fg
bricecidn de cintas o eintos prinsipeles del tipo de
‘egoalones, como los que se usan par2 sostener las ta.-

5; blilles de las persianas, & implica ciertos perfeccio
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namientos de los elementos y de las gombinaciones y disposi
ciones de los mismos para el corte de hilos de wrdimbre o
similares entre los dos eintos prinecipsles durante 1a fabri
cacién de cintas de este tipo,

En la fabriomeién de ecintos prinsipeles del tipo de
escalones es prdctica corriente tejer los dos ecintos prinsi
pales y las correas o ointes de unién 'sinmltdmamentae, es-
tando dispuestes las correas de unidr en dos hilerss parele
les & lo lergo de los bordes opuestos de las cintes princi-
pales, Cuendo son tejidas de esta maners, las dos cintas -
prinecipeles no pueden ser separsdes formando la emtm
& modo de escelera debido a los hilos de urdimbre gue oru-
zan en los puntos dende la urdimbre de las ointas de unién
pasa de una de& las cinteas principales a otra. Para permi-
tir la separaciém de las dos cintae primcipales, se ecostunm
bra corrientemente corter los hilos de cruce de l& urdimbre
& mano y mediante tijeres, Este es una operacién aburrids -

~ de la febricacidm de tales cintas y requiere cierts canti-

ded de cperarios que reslicen la operacién de carte o sepas~
recién & la salida de un telar,

Por consiguienter, el objeto primerio de la patente
es la creacidn de uns mdquine provista de una combinseidn
¥ disposieién de elementos, sef como de un adecusdo meocanis
mo de accionamiento, para scortar los hilos de cruse entre
dos tires o cintas superpuestas de material tejido,

Otro objeto de la patente es la oreameidm de un dis-
positivo perfeccionsdo de corte pera goartar dichos hilos -
de cruce, y mas particularmente para corter tales pertes de
unién dispuestes en relaocién esczlonade y e intervalos en

el sentidc longitudinal de las tiras,
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G‘b::o objeto de la presente patente es la: eraneiéu de

un adecuadc mecenismo de tope para perar le elimentaciénm de ,
l8s ointas enlazadas superpuwestas con el f£in de que los hi-
los: de cruce o las otras partes de unidn» puedan enscontrarse
5, en adecusde posicidm de cooperacién eon respecto al disposi
tiva de oorte.‘. |
Gtros cbjetos y ventajas de le patente resultardn -
evidentes por la desoripei&z; sigulente, q_uﬂt e retiarq e los
dibujos adjuntos: en los ocusles:
10, 7 Eig. 18 es une viste en plante de unmx mfquina en
la que han aiao introducides laes mejoras,
Le Fig. 2% es una vista longitudinsl en secaién de
la mdqnina segin la l{nea 2.2 de la Fig, 1%,
. Ia Tig. 3% es3 una vista en perspectim de uns parte
15, de s mdquina que muestre los rodilles de alimentacién, el

—

mecanismo de perads y el dispositivo de corte,

Ia“ Fig, 4% es una vista en plante de une parte de -
le mdquins que musstre el dispositivo de corte en lz posi-
oién cj;ue: edopta inmedistamente antes de su movimientc haciam

20, dentro pera corter los hilos de una de las partes de unién
& lo largo dsl borde adyacente del einto, con unc de los de
dos de tope en posiocién para detener la alimentaciln del -
einto.

Ia Fig, 5% es une viste en alzado a lo largo del bor

25, de infericr de la Figli 4%, con partes de estas vistas en -
seccidm, |

Ia Fig, 6% es una vista en planta similar & la Fis.
4%, pero q,ﬁe muestra el dispositiveo de corte en la posioién
que adopta immedietamente antes de su movimients haciem den-

5~G~. tro para ecrter los hilos de uns de las partes de unién a
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1o lergo del barde distel del ointe, eon el otro dedo de de-
tenoiém en poaiaidn rere perer la elimentacidn del ecinte,

Ie Fig. 7% es une viste en perspectiva de una seceién
del einto de escalones tal como llega del telar, con los hi
log de uretimbra de unién sin oorter, y

1a Fig, 88 es una vista en perspective de wuna secaién
del einto de escalones acebedo, con las cintas pr:[mipe.las
seperadas parea recibir las tablilles de une persiens,

Ia mfquine provista de las distintas caracter{sticas
de las presentes mejoras esté destinada a trabe jar scbre un
eintc de escalones 10 sin acabar canstitufdo por dos cin'baa
o eintos prineipales parelelos y simileres 11, 1=z, eon. co-
rreas o cintas de unidn 1% entretejides entre ellos. Corrien
temente, tales cintcs de escalonss estén hechos oon das se-
ries separades de correes de unidm 13, una serie adyacente
& ocada borde de las eintas prineipales, Durante le te;[edm:a;
del cinto de escalones 10, los extremos de las ecorreas 15
son entretejidos con las cintes principales como se ve en _
1& siendc entretejido un extremo de cads corres gon una de
les ointas prinaipales Yy entretejido el extremo opuesto de
le corree oon le otre cinta mrineipal, Cuando estédn tejidos
asf, los hilos de urdimbre 15 de unién tien=n gue ser corta
dos antes de que las dos eintas principeles 11 ¥ 12 puedan
ser seperades pera reeibir las tablillas de una perm

Gomo se vé en las distintes figuras de los ﬁbujas,
las pertes entretejides 14 de ceda serie estdn separadas -
por igusl y las partes entretejides de una serie de ‘oorreas
estén dispuestas longitudinalmente con respecto el ointo de,
forme que se encuentran g medio cemine de las partes entre-
teJidas & lo lergo del borde opuesto del einto, Cuando al -
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cinto es tejido de esta mensre, las partes entretejides 14,
eun ouando astia dispuestas escalonedes, se encuentran se-
parades por iguml une de otra en el sentidoc longitﬁi[inal -
del cintn‘.

Los varios elementos del meeanismo utilizado en l=m
petente estdn montados sobre un elemento de bese 16 que pre
feriblemente se extiende par tode le longitud de la mlq,u:[m
Un soporte 17 en forme de mesa pers el ointo 10 esté monte-
do sobre un per de soparte J.B transversales sujetos a un ex
tremo del elementc de base 16, El cinto 10 puede ser slimen
tedo de tode meners sdecuedm entre un per de gnfes 19 sobre
el extremo exterior del soparte 17 y es hecho avanzer sobre
el soporte mediente un per de eoilindros de elimentasién 20,
21 del extremo del soporte opuesto & las gufes. El cilimdro
inferiar 20 de elimentzoiln esté montado sobre un eje 22 -
gontedo en un cojinste 23 sobre el elemento de base,

Un movimiento intermitente de rot&ci&n es creedo pu-
re el eje 22 por una rueds de trinq:nete 2‘4 montada seab:e 1
mismo y aseionade mediante un trinqpete.v 35, El tringuete: 25
estd ertiouledo sobre un soporte laterel 26 szjeto & un trg
z0 de trinquete 27 montedo 1ibremem:e subre el e;[em 22 a,dm-
cente & l= ruede de trinquete 24, Un trinquete 28 con mme-
lle de carga artioculado sobre el brazorzs sacpers con la -
rusde dentade 24 imptdiendo su rotecién en sentido inversa,

Bl rodillc supericr 21 de alimentacidn esté monmtado
schre un eje 30 montedo en un oxjinete 31 en el extremo ex
terior de un brezo oscilante 32 que tiene sus extremos -
opuestos erticulados sobre el extremo superiar de un sopor
te 35 montadc sobre el elemento de bease 16, Un engranaje _
34, montado sobre el eje 30, engrana con un engrans je simi
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lax 55 montado scbre el eje 22, de hmdo que el rodillo su-
pericr 21 de elimentecidn es accionsdo positivemente & la&
misme veloeided gue el rodille inferiar de alimentacilm 20.
Como resultard evidente del modo eomo el rodille superice
de elimenteciln: estd montadc, puede ser hesho osellar apar
tdndose del rodillo inferior de alimentmeidn, pers que el
cintc pueda ser soltadc para sguellos ajustes de la alimen
tacilm que puedan desearse,

Se le eomuniex un movimiento intermitente al brazo
de trinquete 27 mediente una ﬁr:.lh de conexién 56 q;uev tie
ne un e;trema articuladc sobre el extremoc libre del brazo
de tringquete y su extremo opuestoc artieuladc sobre un bra-
zo de manivels 37 sujétc &l extremc exterior de un eje 58
mon:tgao en un wejined:e: 39 en un extremo del elemento de bg
se 16, El eje 38 1leve montads sobre 41 une polee de accio
nemiento 40 pera une corree 41 que le trensmite energis a
la mdquina desde una fuente: adecumda cuslquiera, o

El mecanismo de corte que ha sido ideade para cor-—
ter los hilos de urdimbre 15 de unién del einto comprende
un dispositive de corte 42 montado scbre un carro, prefe-
riblemente en forma de elemento 43 que ‘pueda moverse oon
movimiento de veivés enuna direcoién que forme éngunlos -
rectos oon la direceiln de alimenteéién del cinto sabre el
soporte 17. El carro 43 puede desplezarse en wne gufe 44
prevista en un soporte £5 ‘mmtado; debajo dal soporte 17 ¥y
que se extiende transversalmente con respescto &l mismo

Bl dispositivo de corte propiamente dicho comprende
un par de hojas cortentes superior e inferiar 46, 47, ar-
ticuladas sobre el extremc superiar de un soporte 48 suje-
to al cerro 43 ¥ que se extiende hecia arriba desde el mis
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mo., Pre:feriblament&, los extremos interiores de las hogas
cortantes se extienden ligeramente sobre el barde edyacen
te del soporte 17 cuando el carrc se encuentre en su posi
oién més exterior, y estos extremos de las hojes de corte
estdn separados de la superficie superiocxr del soporte por
una distancia que les permite pasar libremente par encims
de la c¢inte Prineipal infericr 12 durente los mcm’imientos
de vaivén del carroc y de las hojas. Pera que la ointa sg-
perior ll pueda sexr separada de 1a& ecinta inferior, un per
de elementos espaciados de separecidn 49, 50 estd sujeto a
lo lergo del borde del scporte 17 adyacente al dispositivo
de carte, de forma gue se extiende hacie dentro entre los
bordes de las ointas 11 ¥ 12. Estos elementos separadores
estdn dispuestos preferiblemente en ledos opuestos del dig
positivo de corte, de forms que les hojes de corte 46 y &7
8¢ mueven entre ellos durante la operacidn de corte. Los
bordes interiores de los elemgtos. separedores 49, 50 son
preferiblemente ecurvos como sevver en 51 y 52, con el frip -
de gque las conexiones entretejidas 14 entre las carreas y
las ointas prineipales buedan ser gufedes elrededor de es-
tos elementos e impedir que los elementos en ouestidm in-
terfieran con le alimenteeidn dey einto,

Un par de elementos espaciados de retencidn 53 uti
sujeto a lo largo del borde del soporte 17 epuesto al dia-
Positive de corte 42, con el fin de retener el cinto sobre
el soporte. Dichos elementos de retencidn son prefertblemen
te de forma tal que impiden que el sinto sea indebidamente
desplazedo heoia arriba desde el soporte Y hacia fuers &80~
bre el borde del mismo, y eomprenden partes verticales 54
Y partes horizontales salientes 55,
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El movimiento intermitente de vaivén del carrc 43 es
obtenido mediante una palanca alergade 56 erticulade en 57
sobre un brazo lateral de soparte 58 sobre el elemento de
base 16 y que tiene un extremo artioculadc en 59 sobre el lz
do inferior del carro 43. El extremo opuesta de la palgnc&
56 estd provisto de un rodille de: leva 66 destinado & eoope
rar con una ranura de leva 61 de la superficie de un rodi-
llo der leve 62 montado sobre un eje de leva 63 montado & su

vez en un ecjinete 64 del elemento de base 16, El eje de le

- ve 63 es asccionado mediante un engraneje 65 montado sobre

él v que engrana con un engrena je 66 montado sabre el eje
z8.

Al mover el carrc 43 con movimiento de vaivén en le
gufsa. M, es importente le obtencién de wna eccidm imtermi-
tente tal que mueve el dispositivo de ecarte 42 hecie une
pasioidn de carte de los hilos de cruce 15 entre dos partes
sntretejidas 14 a lo lerge del borde del einto adyscente el
dispositive de ecarter, y luege que lo mueve hacia dentro Y
hecis une posieidn de corte de los hilos de unidn entre las
sigulentes partes entretejides & lo largo del borde cpuesto
del cirnto, después de lo cual el dispositivo de corte tiene

que ser retrafdo pare encontrerse nuevemente en posieidn re

ra moverse hecia dentro para cortar los hilos de unidm si-

guientes & lo large del borde adyecente del ointo. Estos mo
vimientos pueden convenientemente ser provocados haciendo -
la renura de leve 61 con una& perte & que retenge el carro -
en la posicidp representeda en las Eigsv. 1 y 31“. A1 seguir
se el movimiento ulteriormente le leva 62, el rodillo de leg
ve 60 entra en le perte inclinade b de la renura paras deﬁ-

plezar hacia dentro el oa:r.?ro: e forme que el dispesitiwof de
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corte 42 se encuentre en posieidn para cortar un grupc de
hilos de uniém 15 & lo largs del borde adyacente del ocinte.
El rodillo de leve 60 entre luego en la parte recta g de le
remure, durante la cual el ointc es avanzado par el mecanis
mo de elimentaciénm de forme que lleva le perte de intersone
xifn & lo largo del borde opuesto del oimto en relacién de
cooperacién oon el dispositive de corte, como se muestre en
le Fig, 6, Con el cintc en este posicién, el redillo de le-
ve 60 entre luegs en la parte inclinade ¢ de la ranura para
mover el cerrc mis edn heois dentro y llever el &ispositive
de corte & la posicidm de carte. RJ.» radillo de leve 60 pasa
luego por la parte rectm ¢ de )= renure; y entre en la parte
inelinade £, que retrese el cerro pere dmlve:c lag hojas &
le posiolén representada en les Figs. 1y 3,

las hojas cortentes 45, 46 son ascionadas med;iant&
un eje veu:tioal asoilwnte 67 montedo en el ertrm exterior
del carro 43 y que tieme un br&zo tmaversal as montado 80
bxe su extremoc superiar. Un extremo del brazo 'bmsversal
68 esté unido el extremo exterior de la hoja de carte 46 me
diante una cmg biels 69 y el extremo apuesto del brazo -
trensversal esté unido el extremo exterior de la otra noje
de corte é’i mediente unas corte hielm 7G, Con unz tal cane-;
xiém entre las hojes de corte resulta evidente que el movi
niento del eje oscilante ‘6? sirve para mover los ext;*eﬁos
de las hojas cortantes eceredndolos y epertdndolos umo de
otro pere reelizer la operaciém de corte,

El eJe oscilante 67 es sceionado mediant& un brazo
de palanoa 71 sujetc e su extremc inferior ¥ que tiens erti
culado sobre su extremo libre un extremo de uns varille: de
leve 72, euyc extremo opuestc estd articuledo sobre el ex-
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tremo infericr de la palencea de leve 73 suspendide de un eje
de: soporte 74 en un brazo de soparte saliente 75 montedo so-
bre una parte 76, que se extiende lateralmente, del elemento
de base 16, Ia palance de leva 75 lleve un rodille de leve:
77 que ecopera con una ranure de leve mmgadm y simétrica
de la superficie de une plecz de 1m 79 montedes sobre el eje
de leva 63, Con una tal remra de leva, resulta evidente que
el aispeaitiw de corte 42 serd accionado dos veces & cedm -
roPacidn del eje de leva 63, sirviendo dichos accionemientos
pere corter los hilos de uniém de une perte de intercomexién
& lo largo de un borde del cinto, y luege para cortexr los hi
los de unién de l2 perte sigutente de interconexidm & lo lex
go del borde opuesto del ecintae, N N . N
Adn euendo un dispositiva de elimentecién como el ex-
Pliceds sirve pare elimenter el cintoc de menere intermitente
pare llevar las partes sucesivas de interconexién ésmiulf
mente en posicidn de cooperacidm eon respecto al dispositi-
¥ao de corte, es importente, deda la naturaleze del ointe 8Q
bre el cusl actia el dispositivo, el que medics de deten—-
eién de socionamiento positive estén previstes pere inte--
rrumpir le elimentecién del cinto de forme: que las partes -
de interconexié: se encuentren dispuestas eonm precisiém pa~
ra su ecoperacilnr con el dispositiva de corte. E1 meoani smo
de interrupeiém que ha sido ideado con este cbjeto sompren-
de un par de dedos de parada 80, 81 accionados alternative-
mente de forme que se pongan en, y respectivamente fuers dea
posicién entre las eintas 11 y 12 pare ccoperar con la unidn
de las correas 13 gon las partes entretejides 14 e lo largo
del borde edyacente del einto 16-; El dedo de parada 80 esté
sujeto al extremo libre del brazo large 82 de une palance 83
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de dos brazos, y el dedo 81 estd preferiblemente sujete com
medios regulables 84 al exiremo libre del brazo 85 de une pa
lanca 86 de tres brazos, la palenca de dos brezos 83 estd ar
ticuleds sobre el extremo superior de un soporte 87 que so-
bresale hacia arriba de un soper te 88 sujeto al lada inferior
del soporte 17, y el brezo ecorto 89 de este palance estd uni
4o mediente une biele 90 &l brazo corto 81 de la palanca 86
de: tres brazes, también articulads sobre el saparte 88,

. &rticuleda sobre el extremo libre del brazo 92 de lm
palanecs 86 de tres brazos, hey una verills de leva 93 euyw
extremo opuesto estd ertieulado sobre el extremo inferior de
une palenca de leve 94 suspendida del eje 74, Ia palanom dq
leve: 94 lleve un rodillo de leve 95 que coopers conm unz su-
perficie de leva del borde de unz plaga de: leva 96 mantada‘
socbre el eje de leva 68. El rodillo 95 es mentenido en mg
tacto con la leve 96 mediante un muelle espiral 97 que tie-
ne un extremo sujeto & la palance de leva 94 y su extremo -
opuesto smnjeto & un brazo de soporte 98 montedo sobre el_v a;.gza_
mento de base l&; la place de leve 96 tiene una forme tal -
g;ue le comunios: unm solo movimients de veivén & la varille -
de leva $3 durente cada rotaciln del eje de leva 63,

Resulte as{ evidente que, a cads rotecibn del eje de
leva 65, el dedo de parade. 81 serd hecho avanzer y retrooce-
der hecis -~y respect;mnta de- entre las dos eintes prin-
¢ipales 11 y 12 sobre el soporte 17, Tambidn resulta eviden
te que, & consecuencis de la interconexidn sabre la pelanca
de dos brazes: 83 ¥ la palanca de tres brazos 86, la espiga
de perada 80 serd movida slternativemente, oon respecto & -
la espige 81, heoie ¥ respectivemente fuera de su posieidn
entre dos ointes principales, la disposicidn de las esp"igaa ‘
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de parade 80 y 81 es tal que cade espiga es llevade & posi-
eién de ecooperacidn eon las conexiones entretejidas sucesi-
ves entre oade correa 135 & lo lergo del borde adyacente del
einto y la eints brincipal inferior 12, siendo tal la distan
oie entre cadae espige, en posicidn de trabajo, y tal el dis-
po:sitivd de corte, que ouando cualquiere de las espiges go-
Oper# con una parte de interconexiln, los hilos de eruce de

las partes entretejidas adyacentes al dispositivo de corte

se encuentren en edecuads posieidn de eocoperacidn con respeg
to el dispositivo de corte, Dade la separacidn uniforme de
las pertes entretejidas escalonadas en el sentido longltudi-
nel del cinto, es suficiente que las espigas de pmda ecope
Ten elternativamente con las partes de interconexrién & le - |
lergo del borde adyacente del cinto, sin necesidad de q;ua co:
cperen con las pertes de interconexidm & lo large del barde
opuesto del cinta;

Pare volver haciam arriba el borﬁ.e de J.a einte 11 de
forma que los dedos de perads 80 v 8.1 pueden entrer féoilmen
te entre las ointes 11 y 12, un dispos itivo 99 sepmdor de
la einte esté sujeto al soporte 18 eerca del rodille de al:l-
mentaeiéu 20. Bl dispositivo seperador 99 tiene forma de ve-
rille inclineda hacie arriba hacis le superficie superior -
del soporte 17, & pertir de la cusl esté doblada hecie dem-
tro sobre el barde adyacente de le ginta =z, ¥ 1\1;339“1;&@1&
eryribe para proporeioner une: perte vertioel 100 que eoopers:
eon el borde de la ointe 11 pars volver hacim erribs aichc
borde de la maners: representads por las Figs 32 & 68, do -
los dibujos.

Un elemento alergado 101 de retencién esté su:[eto a.'L
borde del soporte 17 en.fmte del dispositivo separader 99
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Y de las dedos de parade 80 y sl con el fin de impedir un in
debido movimientc del einte 10 que aperte éste del soparte
en este punto, Como en el case de. los elementos de reteneidn
53, el elemento de retencién 101 estd provisto de una parte
vertical 102 pera impedir todo desplezemiento del einto nds
8114 del borde del soporte, y de una parte horizontel 105 -
pars Ixnpedir todo movimiente indebido hacie arribe,

Ia elimentecin dsl cinto 10 sobre el soporte 17 pue
de ser eontrolsde mediante un pesc 104, Este peso descanse
sobre el sinto entre los elementos de gnia 19 y su movimien
to con el einto es impedido por uno de los elexentos de re.
tensién 53. |

Por cusnto el funcionamiente de los distintos elemen

~ tos de le méquine he sfde desorito el propio tiempo que en

la estru;ctm de los elemsntos mismos, no se eree necersarm
una desoripeién detallede del funcionemiento pera une com-
prensién total de 1a mdquine, Sin eubargo, se hard sonster
que la slimentecidn intermitente del cinte 10 por les rodi
llos de alimenteoidn 20, 21 estd Prevista y regulada. en el
tiempo con respecto al neécenismo de perada que une u ctm
de los dedos de parads 8C, 8l, aceionados de forma altm,
es llevado & su posicidm entre las cintas 11, 12 pera que
cocpere con una interconexidn entre una corres 15 ¥y la ein
ta 12 exmotamente eates de la conelusién de un movimiento
intermitente del einto, Pambién se sdvertird por las Figs,
Sy 4de los didujos que, ouando el evance del einto es de
tenidoc por el dedo de parede 80, uno de los grupos. de huas
de cruce 15 & lo largo del borde: sont{gne del einto se en-
cuentra direotamente enfrente del dispositive de eorte 4z,
En este momento, el carro 4% es movido hecia dentro por la
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perte b de la ranura de leva 61 pare coloscar en pesicién
las hojas de oorte 456, £7 de lados opusstos de loe hilos de
unibx 15, Ie leva 79 actdea luego aceionando les hojas de -
corte & través de la verilla de leva 72, cortando asf{ el -
grupo edyacente de hilos 15,

Bl mecanismo de alimenteaoién acoions luego el avan-
ce del einto pars llever el grupo siguiente de hiles de -
unién 15 del borde opuesto del ointo enfrente del disposi-
tivo de corte, como se ve en la Fig, 6 de los dibujos, En
el intervalo, el dedo de: pareda 80 he sido retiredo yel -
dedo 81 ha sido llevedo & su posieidn &= cooperacién conm
le interconexiém antes en coopermeidn con el dedo 80 y de-
tener asf{ positivemente el grupo de hilos de unifm 15 en-
frente del dispositivo de corte, El carro 45 es movido lue
ge mhs etn hecia dentro por l& perte & de h.rmmaale;
ve 61, pera llevar las hojas de ocorte 45, 47 a lados opuss
tos de ester grupo de hilos de uni&u Ias hojes de eorte son
eoolonedas nuevamente por la leve 78 pera sorter los: hilos
de este grupo, después de lo cuel le parte £ de la remurs
de leva 61 retrae el ocarrc 43 y devuelve el dispositivo de
corte a la posicién representede en las Eigs', 1, 3y 4 de
los &ibujos, E1l meoeniamo de alimentacién setde nuevemente
para llever el grupo siguiente de hilos 15 a lo largo dsl
borde gont{guo del cinto & su posicidn enfrente del diepo-~
sitivo de corte, después de lo cusl se repite el eiolo de
ocperaciones & que se acabx de hecer referencia,

Bfn cuando se han deserito formas y disposiciones eg
peeificas de las distintas partes del me‘eaniamo; queds en-
tendido que diche deseripcidm es puramente ilustrative ¥y que
pueden Introdueirse cambics en la forms y en la disposicidn
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de los elementos que no superan el alcance de la patente tal

coﬁo ge deseribe en la presente memoria.

NOTA
En resumen: la presente petente de introduccién recae
rd sobre las sigulentes reivindicaciones:
18,- Miquine cortadora utilizable en la fabricacién
de cintas o cintos principeles del tipo de escalones, ecarag

terizada por comprender en combinacién un soporte para fa-

bricacién de ecinto para esecalones de persianas; medios mecd

nicos de alimentaciém para hacer avanzer dicho cintc sobre
el meneionedo soporte; un dispositivo de corte montado movi
ble a lo largo de dicho soporte para cortar partes de di&ho
cinto dispuestes a intervalos sobre el mismo; medios de pa-
rada pere detensr la alimentacién de dicheo ecinto cuando ca-
da una de dichas partes es adyecente al mencionado disposi-
tivo de corte; y medios para accionar dicho dispositivo de
eorte y cortar sucesivamente las partes mencionadas.

g%, . Miquina, segln le reivindiecaciln 1%, caracteri-
zada por comprender medios meodnicos para llevar el dispo-
sitivo de eorte sucesivemente & posicién de trabajo con res
pecto & cada une de las partes del cinto y medios para ao-
cionar diecho dispositivo de corte y cortar sucesivemente ca
da una de dichas partes.

%8,~ Miquine, segin las reivindicaeciones 1% y 28, -
caracterizada por comprendexr medios mecdnicos de parada -
que pueden ser llevados a posicidén de cooperacidn con el -
cinto de escalones, y separados de ella, pare detener la alji
mentacién del cinto cuando cada una de las partes de dicho
cinto es adyacente al mencionado dispositivo de earte y me;

dios parse acoionar el dispositivo de corte y eartar suce-
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sivamente las referidas partes.

4%,- Mquina, seghn las reivindicaciones 1%, g2 y 3%,
caracterizade por comprender un soporte pars eortiar partes
espacladas de interconexién entre dos tiras de tejido en po
sicidn superpueste; medios mecdnicos de elimentecién pera ha
car avanzar dichas tiras sobre dicho soporte; un dispositivo
de corte montado movible a lo large de dicho soporte; medios
para separar dlchas tiras y permitirle al mencionado disposi
tivo de ocorte moverse libremente entre ellas; medios de pare
da que se mueven de manere intermitente heecia y fuere de su
pogicién entre diches tiras parea detener le alimentacidn de
les mismas cuando cada una de dichas partes es adyacente a -
dicho dispositivo de corte; y medios para aceionar dicho dis
positivo de corte y cortar sucesivamente las mencionadas par
tes de interconexién,

58, Miquina, segdn las reivindicaciones anteriores,
caracterizada por comprender medios mecénicos pare separer
los bordes de las tiras y recibir medios de perada y medios
pere accionar el dispositivo de ecorte y cortar sucesivemente
las partes de interconexidn.

68%,~ Mquina, segin las reivindicaciones anteriores,
carecterizada por comprender medios mecénicaa~pana separar
los bordes de las tiras para la recepeidn de redios de para-
de y medios para eccionar el dispositivo de corte Yy cortear
sucesivamente las partes de interconexidn,

78, Mﬁquina, seglin las reivindlceciones anteriores,
caracterizada por comprender un mecanismo para cartar partes
espaciadas longitudinalmente y escalonadas lateralmente en-
tre dos tiras superpuestas de materisl provisto de un sopor-

te para diches tiras; medios mecdnicos de alimentacién pera

R —
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el avance de diches tiras longitudinelmente sobre dicho sopor
te; un dispositivo de corte montade de manera movible a lo -
largo de dicho soparte; medios para detener la alimentacién
de dichas tiras cuando cada una de dichas partes de interco-
nexién se encuentra enfrente de dicho dispositivo de corte;
medios para llever dicho dispositivo de corte hacisa y fuera

de su posioidn pere cortar sucesivamente cade unz de diches

partes de interoonexién; Yy medios para accioner dicho dispo
sitivo de corte y cortar dichas partes de interconexidn,

8%.- Mdquina, segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizada por comprender un seoporte de material; medios
mecédnicos de alimentecidn para hecer avenzar de manera inter
mitente el meterial & lo lergo de dicho soporte; un disposi-~
tivo de corte montado de forma que puede moverse transversal
mente sobre dicho scporte; un eje de leva; una leva sobre di
cho eje para mover dicho dispositivo de corte, pasc a paso,
transversalmente con respectc a dicho soporte ¥ que propor-
ciona periodes intermedios de reposo; medios rare acoionar -
dicho dispositivo de corte; una leve sobre dicho eje para ag
cionar dichos medios de acecionamiento durante los mencione-~
dos periodos de reposo; mecanismo de parada montedo a lo lar
g0 de dicho soporte para detener positivamente la alimenta-
cién del meterisl durente dichos periodos de reposo; y una
leva sobre dicho eje pera accionar dicho mecenismo de parada
en relacién de tiempo regulada con los movimientos graduales
de dicho dispositive de corte,

9&,- Mdquina, segfn las reivindicaciones anteriores,
caracterizade por comprender un mecenismo bara caortar partes
espaciadas de interconexién entre dos tiras de tejido super-

puestas; medios mecdnicos de alimentacién pare hacer avanzar
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diches tires sobre dicho soporte; un dispositivo de corte mon
tado movible a lo largo de dicho soporte; medios para separar
diches tiras y permitir que el mencionado dispesitivo de cor-
te se mueva libremente entre elles; y medios pare esccionar di
cho dispositivo de corte y ceorter sucesivemente diches partes
de intereonexién.

10%,- Miquine, segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizada por comprender un mecaniamc de corte, provisto
de un soporte de materiel; medios mecédnicos de alimentaeidén
para hacer avenzar el material sobre dicho soparte en una de
terminada direccifn; un earro montedo & lo largo de dicho sg
porte y capaz de realizar un movimiento de vaivén en éngulas

rectos con respecto & la direccién de movimiento de dicho ma

. terial; un dispositivo de corte montadc sobre diecho carro y

que se mueve con.éste; medios accionados de manera intermiten
te para mover dicho carro; medios para detener de manera in-
termitente el movimiento de dicho carroc en una direccidn; Yy
medioe para accionar dicho dispositivo de eorte cuando dicho
carro se encuentre en posiciones de movimiento detenido.
11%,- Méquina, segdn las reivindicaciones anteriorees,
caracterizada por comprender un mecanismo de corte destinado
a trabajar entre dos tiras superpuestas de meterial, provisto
de un soporte pare diches tiras; medios meeédnicos de aliments
oién pare hacer mvenzer diches tires sobre dicho soporte en
une determineda direceidn; un carro montado a lo largo de di-
cho soporte y destinedo & realizar un movimiento de vaivén en
una direccidn en dngulos rectos con respecto & la direccidn -
de alimentacién de diehas tires; un dispositivo de corte mon-
tado sobre dicho ¢arro y que se mueve con éste; mediocs pare -

separar los bordes de dichas tiras adyacentes a dicho disposi
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tivo de ocorte para reecibir el mencionadoc dispositivo; medios
para retener los bordes de dichas tiras enfrente del disposi
tive de corte scbre dicho soporte; medios para eomunicar un
movimienta de vaivén a dicho carra; y medios para accionar
dieho dispositivae de corte,

1%, Héquin&, segin las reivindicaciomes anteriores,
caracterizade por comprender una leva sobre el eje para mo-
ver el dispositivo de corte, pasc a paso, transversalmente
con respecto al soporte y que proporciona periodos interme-
dios de reposa; medios de a&ecionamiento para dicho disposi-
tivo de corte; y una leva socbre dicho eJje para accionar di-
chos medios de acoionamiente durante los periodos de reposa.

15%, - Miquim, segin las reivindieaciones anteriores,
caracterizada por eomprender un mecanismo de detencién de -
alimentacién de material, provisto de un soporte para el ma
teriel; medios mecé.nicoa de alimentacién para haser avanzar
dieho material sobre el soporte; un per de dedos de parada
espaciados montados de menera movible a lo largo de dicho -
soporte; y medios pare llevar cade uno de dichos dedos alter
nativamente hacia - y fuera de - la posicidén de cooperacién
con dicho material para detener positivamente la alimente&-
cién del miamo.

AWt Mbquine, segln las reivindicaciones anteriocres, ca-
reocterizada por comprender un par de brezos de pelanca mon-
tados giratorios a lo largo del saopoarte; un dedo de parada
montadc sobre cada brazo de palsnca; y medios pare aceionar
simulténeamente dichos brazos de palanca y llevar dichos de-
dos de parada elternativamente haecia y fuere de la posicién
de detencién de la alimentacién de material.,

152,- Miquina, segin les reivindicaciones anteriores,

vt e s

S ———
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caracterizade por comprender medios meednicos gue funcionan
de menera intermitente para accionar uno de los brazos de pe
lenca y llevar el dedo de parade montado sabre el mismo hacia
y fuera de le posicidén de rareda y medics pars laAintarcons;
xién de dichos brezos de palanca con el fin de llevar alter-
netivamente el dedo de parada sobre el segundo brazo de palan
ce hacia y fuere de la posicién de parada con respecto al de-
do de parade del primer brazo de palance.

162,- Mquine, segdin las reivindicacfones enteriores,
caracterizada por comprender un mecanismo pere detener de ma-
nere intermitente la alimentacién de un par de tiras super-
puestes de material que tienen partes de 1nterconaxidn espa;
ciadas en el sentido longitudinal de aqnéllas, Provisto de un
soporte pare dichas tiras; medios mecdnicos de alimzntacién
para hacer avanzar dichas tiras sobre dicho sgparte; un par
de dedos de detencién espaciasdos en sentido longitudinal a lo
largo de dicho soporte y susceptibles de moverse hacia y fue-
ra de posioidn entre dichas tiras; medios para separar los -
bordes de dichas tiras para la recepcidn de dichos dedos de
tope; y medios de funcionamiento intermitente para poner di-
chos dedos de parsda alternativamente en y fuera de posicidén
de ocooperacién con las partes que unen entre ellas dichas 179
ras;

178,-~ Mquina, segdn las reivindiceciones enteriores,
caracterizade por comprender un soporte de matérial; medios
mecénicos de alimentacién pare hacer avanzer de manera intex
mitente el material a travds de dicho soporte; un dispositi-
Vo de corte montado & lo largo de dicho soparte para cortar
una perte del meterial; un par de dedos de parada espaciados

montados movibles a lo leargo de dicho soporte; medios para -
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mover alternativamente cade uno de dichos dedos hacia ¥y fue-
re de la posicién de eooperacién con dicho material pare de-
tener positivemente su alimentacién; y medios pera accionar
dicho dispositivo de eorte simultdneamente al movimiento de
cada uno de dichos dedos de peradm & su posicién de detencidn.

188, - Mﬁquina, segln las reivindicaciones enteriores,
caracterizada por comprender un par de brezos de palanca mon
tados giratorios & lo largo del soperte; un dedo de detencidn
montaedo en cada brazo de palanca; medios para accionar simml-
téneemente dichoe brazos de palenca pare llever alternative.
mente dichos dedos de parade hacia y fuera de la posicién de
detencién de alimentacién del materiel; y medios para sccio-
ner el dispositivo de corte simulténeamente al movimiento de
cada dedo de parada hacia su posicién de detencidn de la ali
mentaeidn,

19&,. Miguina, segdn las reivindiceciones anteriores,
caracterizada por comprender medios mecdnicogs de acclonamien
to intermitente que accionan uno de los brazos de palance ra
re llevar el dedo de parade montado sobre el mismo hecias la
posicién de parada y fuera de ella; medios que unen entre -
ellos los brazos de palenca paras llevar el dedo de parada mon
tado sobre el segundo brazo de palance hacia y fuera de la
posioidnnde perada alternativamente eon respecto al dedo de
perada del primer brazo de palenca; y medios pars aceionar
el dispositivo de corte simultdneamente al movimientc de ca-
de. dedo de parade hecia su posicién de detencién,

208, -»MAQUINA CORTADORA UTILIZABLIE EN LA FABRICACION
DE CINTAS O CINTGS PRINCIPALES DEL TIPO DE ESCALONES»,

Segin se describe en este Memoria que consta de vein-
tiuna hojas escritas a mdquina por une sole cara y dibujpa.

Madrid, 38 de Abril 1955,

22 1472 Cugily
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