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Este invento se re f ie re  a lo s  conjuntos de rueda 

y e je  propulsados p o r fu e rza  de lo s  vehícu los de motor, p e rte ­
neciendo t a le s  conjuntos a l  tip o  en que el conjunto comprende 
un c á r te r  de e je  pivotado en e l  chasis pa ra  movimiento de sus­
pensión h ac ia  a r r ib a  y ab a jo , un árbo l ro ta t iv o  propulsado 
por fu e rz a , a lo jado  y engoznado dentro d e l c á r te r ,  un e je  de 
muñón hueco unido a l c á r te r  y que se extiende a l  e x te r io r  del 
mismo, un e je  vivo universalm ente unido a l  árbol y que se ex­
tien d e  desde e l  a trav és  d e l e je  de muñón, y un cubo de rueda 
de c a r re te ra  que e s ta  engoznado sobre e l  e je  de muñen y e s ta  
unido a l  e je  vivo.

El presen te  invento  es un conjunto de rueda y e je  
propulsado po r fu e rz a , de l t ip o  menoionado, en que e l  eje de 
muñón es de tamaño d iam etra l proporoionalm ente grande y sopor­
t a  e l  cubo de l a  rueda por un par de c o jin e te s  opuestos de con-- 
ta c to  angular que e s tá n  d ispuestos en yuxtaposición osaaesna,, 
de modo que e l  eje de muñón puede se r  lo  bastan te  co rto  para 
que l a  ju n ta  de bo la se ex tienda próxima a l  cubo.

En v ir tu d  del gran tamaño d iam etral del e je  da mu- 
ñon, es p ra c tic a b le  durante l a  la b o r  de montaje de reunión e l  
t r a b a ja r  desde el lado e x te r io r  del e je  de muñón e in s e r ta r  a 
tra v é s  d e l miaño y a ju s ta r  la s  p a rte s  de l a  ju n ta  u n iv ersa l 
en e l  in te r io r  de l a  ju n ta  de b o la  que es  hueca, e in s e r ta r  
y a ju s ta r  e l  eje  v ivo . Además, e l  eje vivo puede te n e r , fo r ­
mando p a rte  in te g ra l con e l  mismo, una b rid a  f i n a l  para u n ir­
le  a l a  rueda. Además un miembro de l a  ju n ta  de bo la  puede s e r  }
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fundido integralm ente con e l  eje de muñón.

En v ir tu d  de l a  brevedad del eje de muñón, l a  jun­
t a  de bola puede extenderse dentro de l a  p ro tección  de l a  l l a n ­
t a  de l a  rueda de c a rre te ra . Donde e l conjunto de rueda y eje 
e s tá  en l a  d e la n te ra  d e l vehícu lo , y po r lo  ta n to  tien e  un me­
canismo de perno re a l  p a ra  d i r ig i r  e l veh ícu lo , t a l  mecanismo 
también puede extenderse dentro de l a  p ro tección  de l a  l l a n t a  
de la rueda. Ademas no hay ninguna necesidad de co jin e te  en tre  
e l  e je  vivo y e l e je  de muñón.

El dibujo  ad jun to  i l u s t r a  un ejemplo d e l conjunto 
de rueda y e je  t a l  como se a p lic a  a une, de 3a s ruedas de o arre-, 
td ra  d e lan te ras  d ir ig id a s ,  propulsadas por fu e rz a , de un vehí­
culo de motor, teniendo tra c c ió n  a l a s  cuatro ruedas. El dibu­
jo  es una seoción del conjunto en e l  plano tra n sv e rsa l v e r t i ­
ca l de l a  rueda de c a rre te ra .

En a l  d ibu jo , e l  c á r te r  de .muelle de e je  e s tá  in ­
dicado por 10, e l  árbo l ro ta t iv o ,  propulsado por fu e rz a , por 
l l ,  e l  e je  hueco de muñón por IB , lo s  p r in c ip a le s  componentes 
de l a  ju n ta  de bo la entre e l  c á r te r  10 y e l  e je  12, por 13 y 
14, e l  e je  v ito  por 16, lo s  componentes te rm in a les  de la  jun­
ta  un iversa l por 16 y 17, e l  cubo de la  rueda de c a rre te ra  
por 16, l a  l l a n t a  de l a  rueda de c a rre te ra  po r 19 y l a  p lac a  
del cubo de l a  rueda de c a r re te ra  por SO.

El árbo l ro ta t iv o  11 e s tá  engoznado en e l extremo 
e x te r io r  del c á r te r  10 en un co jin e te  de bo las SI a u to -a lin e a -  
dor que, en e l  ejemplo, e s ta  a ju s tad o  dentro  d e l componente j 
13 de l a  ju n ta  de bo la. La ju n ta  u n iv e rsa l, de l a  que solamen-!
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te  se muestran lo s  componentes te rm in ales 16, es del tip o  co­
nocido de velocidad co nstan te , estando alojada, concéntricamen­
te  dentro de l a  ju n ta  de bola*

El e je  de muñón hueco 12 es una ex tensión  in te ­
g ra l  del componente 14 de l a  ju n ta  de bola* El e je  de muñón 
e s ta  a ju stado  con dos c o jin e te s  22 de contacto  angular del 
tip o  de ro d i l lo s  conioos* Cada uno de e s to s  c o jin e te s  e s tá  
colocado en ángulo oonvergentemente h ac ia  e l o tro , y lo s  mis­
mos están  d ispuestos en yuxtaposición oeroana. No obstante , 
lo s  v é r t ic e s  de lo s  "conos* 25 c e n tra le s ,  a lrededor de cuyas 
p e r i f e r ia s  ruedan lo s  r o d i l lo s ,  son ambos co inoidentes con 
e l  e je 24 del e je  de mnñon 12 en  puntos 8S espaciados bien 
a p a r te , y e l  soporte e fe c tiv o  dado por es to s  c o jin e te s  22 
a l  cubo 18 e s tá  determinado por t a l  espaciamiento* A lte rn a ti­
vamente, lo s  c o jin e te s  de contacto  angular son del tip o  de 
b o la , cada uno colocado en ángulo oonvergentemente h ac ia  e l 
o tro  y d ispuestos en yuxtaposic ión  próxima? de nuevo lo s  pun­
to s efeo tivoa de soporte sobre e l e je  24 d e l e je  de muñón 12 
es tán  espaciados bien apartados* í a  ex tensión  adecuada de l 
espaciam iento e n tre  lo s  puntos 25, no obstan te  a l a  yuxtaposi­
c ión  próxima de lo s  o o jin e te s  22, se debe principalm ente a l  
tamaño d iam etral comparativamente grande del eje  de muñón*

El cubo 18 e s ta  asegurado a una b rid a  in te g ra l  
86 sobre el e je  vivo 15 por pernos 8?, y l a  l l a n t a  19 e s tá  
asegurada a l  cubo por pernos 28*

Viendo que el ejemplo es un conjunto d ir ig id o  de ) 
rueda y e je , e l  componente 14 de ju n ta  de bo la  tie n e  una ex- j 
te n s ió n  29 h ac ia  abajo, a l a  que e s ta  asegurado e l perno r e a l
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Se observará que e l  e je  de muñón 12 es de un t a ­

maño d iam etra l qu.e es grande en proporoion a l  tamaño de l á r­
bol 11 ro ta t iv o ,  propulsado por fu e rz a , tan to  que, no obstan­
te  a l a  proximidad de lo s  c o jin e te s  88, lo s  mismos procuran 
a l  eje 84 una s u s ta n c ia l  am plitud soportadora , representada, 
po r e l  espaoiamiento aparte  de lo s  puntos 2B. A si, en v ir tu d  
de l a  compacidad de lo s  o o jin e te s  28, e l  e je  de muñón 12 pue­
de s e r  bastan te  co rto , tan to  que l a  ju n ta  de bo la  13, 14 y e l  
conjunto de perno re a l  39, SO se ex tiendan den tro  de 3a pro­
tecc ió n  de l a  l l a n t a  19 de l a  rueda de c a r re te ra .  De hecho, 
l a  d is ta n c ia  en tre  e l  cen tro  31 de l a  ju n ta  de bo la  13, 14 
y e l plano c e n tra l  32 de l a  rueda y neumático, a lo  la rg o  del 
e je  24, es de a lre d e d o r de t r e s  pulgadas, en comparación con 4 
# a  5 pulgadas o mas en lo s  conjuntos usuales de e s te  tipo#
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E ste re g is tro  consta de l a s  s ig u ie n te s  r e iv in d i-

cacioneŝ
1 ^ .-  Mejoras en l a  construcción de vehionlos de 

motor teniendo un conjunto de rueda y e je  propulsado por fu e r ­
za, ca rac te rizad as  porque el e je  de muñón es de tamaño diam etral 
proporoionalmente grande y sopo rta  a l  cubo de l a  rueda por un 
p a r de c o jin e te s  opuestos de contacto  angu lar, que es tán  d is ­
puestos en yuxtaposición próxima, de modo que e l  eje de muñdn 
pueda se r lo  b a s tan te  co rto  para que l a  ju n ta  de bo la  se ex­
tien d a  cercana a l cubo.

3 * .-  M ejoras según l a  re iv in d ica c ió n  1 , c a ra c te ­
rizadas porque l a  brevedad del e je  de muñón, hecha p o sib le  
por su tamaño d iam etral proporcionalm ente grande y l a  yuxta­
posic ión  próxima de lo s  o o jin e te s , es t a l  que, son l a  rueda de 
c a r re te ra  montada encima d e l mismo, e l  plano c e n tra l de l a  
rueda y neumático e s tá  a una d is ta n c ia  de alrededor de t r e s  
pulgadas A lo  la rg o  del eje de rueda desde e l  oentro  de la  jun^- 
t a  de bo la .

3 * .-  M ejoras según la s  re iv in d icac io n es  1 o 2 , 
ca rac te rizad as  porque l a  ju n ta  de bo la se extiende den tro  de 
l a  p ro tecc ió n  de l a  l l a n t a  de l a  rueda de c a rre te ra .

4 * .-  M ejoras según la s  re iv in d icac io n es  p rece­
den tes, c a rac te riza d as  porque e l  eje v i to  t ie n e ,  in te g ra l  conterm inale l  mismo, una b rid a /u n id a  a l a  rueda.

8 * .-  Me jo ras según l a s  re iv in d icac io n es  prece­
den tes, c a rac te riza d as  porque un componente de l a  ju n ta  de 
bo la  es  in te g ra l  con e l e je  de muñón.
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6**- M ejoras según l a s  reiviiaLicac iones preceden­

te s ,  c a rá c te r  izadas porque e l  e je  vivo e s tá  l i b r e  de cualqu ier 
sopo rte  dentro d e l eje  de muñen.

? * .-  Mejoras en l a  construcción de vehicn los de
motor.

Segán se describe y re iv in d ic a  en e s ta  memoria
d e sc rip tiv a .

Se d e ta l la  e i l u s t r a  con lo s  planos que a l a  mis­
ma se acompañan.

Y que consta de s ie te  h o ja s , fo l ia d a s  y e s c r ita s  
a máquina p o r una so la  de sus caras*
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