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I N T R O D U C C I O N

por "SISTEMA ELECTRÔ MECANIOO PARA REGISTRAR EL PASO BE TRAYEC­
TORIAS PARABOLICAS A TRAVES BE UN CUERPO EN ROTACION AXIALMENTE

La presente invención en refiere a un sistema eleo^-meo&- 
nico para registrar el paso de trayectorias parabólicas a través 
de un cuerpo en rotación axialmente taladrado.

La principal aplicación del sistema objeto d* l a  invención 
$ es para juegos de salón.

La rotación del cuerpo hueco tiene lugar en el plano verti­
cal que pasa por su eje de figura.

El sistema se compone de tres conjuntos principales vincula­
dos entre s i  eléctrica o mecánicamente, según el cometido de cada 

10 conjunte, y dispuestos a su vez conjuntamente en un medie porta- 
sistema.

Un conjunto lo constituye el dispositivo de puesta en marcha 
vinculado al circuito motor y ai de recuperación de elementes de 
juego, estando estos elementos de juego conformados como elemen­
tos esféricos en número variable.

TALADRALO", a favor de l a  firma C O G L O Y A, 6.A., domiciliada 
en Madrid, "Bscosura, 31"*
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O ¡Ero oonjunto le  oonsdtuyo #1 dispositivo ds ro t  ación del 

cuerpo hueco conectado el motor# y el tercer contente está inte­
grado por el tadero de juego con ene medios de ocultación de e- 
lementos y redes de oirouitos de enlace con lo s  dispositivos se- 
haladores de tanteo.

La trayectoria parabólica de lo s elementos esféricos en jue­
go se debe a que el tablero de juego esté formado con dos zonas 
sucesivas# inclinadas haoia el erigen de lanzamiento# pero de dis­
tinto nivel, siendo de nivel in ferior l a  mas próxima a diohe ori­
gen, mientras que l a  zona de tablero superior os l a  prevista de 
una serie de troneras ds ocultación espaciadas en toda su exten­
sión y representando cada una c ifra  do tantee variable; sobre l a  
de máximo tanteo coincide la  prolongación del eje de figura del 
cuerpo en rotación dispuesto a nivel superior a dicha zona ele­
vada. Ambas zonas do tablero so enlazan per una superficie cur­
va cónoava haoia arriba# de suerte que un elementp esférico im­
pulsado rasante a l a  zona de tablero de nivel inferior# al remon­
tar l a  citada parte de enlace sale de e lla  en trayectoria para­
bólica sobre l a  zona de nivel alto y cae per una u otra  tronera 
con paso a través del cuerpo cu rotación s i  ta l trayectoria coin­
cide en dirección e inclinación con el momento en que l a  menciona­
da rotación da lugar a que el eje del cuerpo adopte la  misma in­
clinación que la  rama desócate de la  parábola.

La rotaolón del citado cuerpo os do carácter uniforme y entre 
el eje de rotación y el motor eléotrico que la  produce hay una 
serie de engranajes y transmisión por correa que dan lugar a una 
demultiplioación suficiente para que la  velocidad do aquella ro­
tación sea relativamente lenta.

El dispositivo do puesta en marcha obodcoc al principio de 
liberación de un elemento deslizante previa introducción do me-
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nada o ficha desde $1 exterior del sistema? suyo elemento desli­
zante efectúa entonces en penetración y con ello da Ingar a l cie­
rre de oirenito motor y por ello a l a  rotación del cuerpo hueee 
y activación de redes de circuitos señal ado res en los mementos 

$ oportunos.
La referida liberación de elemente deslizantes provoca a sn 

vez la  oscilación de un diedro retentar de elementes esféricos 
que por rampas inclinadas h ad a  el origen, y dispnestas bajo el 
tablero de juego, oondacen a ta les elementos a una zona de reu- 

10 nión sin sa l ir  al exterior nasta qne aquella oscilación lo per­
mite. Ahora bién, como la  máxima penetración del elemento desli-

' ' í
zante liberado podría ser mantenida per e l usuario una vez recu­
peradas inieialmente la s  bolas de juego, y asi conseguir su su-  ̂
cesiva recuperación sin nueva aportación de moneda o ficha, este 

15 dispositivo está dotado de un dispositivo complementario que ase- ¡ 
gura l a  oscilación contraria del diedro aunque el elemento desli- 
zante se mantuviera introducido. Bsta seguridad so realiza  por j 
un medio eléctrico o, preferiblemente, mecánico, a base de una 
palanca oscilante dotada de adecuada muesca para a le jar el extra- [ 

20 del medio de o soilación, s i  bién cualquier dispositivo apropiado i;'; 
puede ser empleado con la  misma finalidad, oomo le haría, por 
ejemplo, una bobina excitada en el momento oportuno para provo­
car la  oscilación dol fiador de oscilación y quo ta l excitación  ̂
so mantuviera hasta que el elemento deslizante volviera a su pe- 

25 sioión ia io ia l .
El cirouito motor, al ser accionado, provoca asimismo la  }

puesta en marcha de un mecanismo de re lo jería  limitador de tiem­
pos ol cual, una vez agotado el tiempo predeterminado, da lugar 
a l a  apertura del eitado cirouito. j

50 El conjunto dol sistema relativo a señalización de tanteo !
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se in ic ia  en la s  troneras As ocultación cada una As la s  cuales 
lleva  un fondo desplazadle por el propio pese Asi elemente esfé­
rico al caer en ella# y elle  Aa lugar al cierre de un circuito 
que origina é su vez la  excitación de un mecanismo trinquete en 
proporción a la  cuantía del tanteo a registrar para lo cual es­
te  trinquete aooiona una rueda de contactos sobre lo s que roza 
una doble escobilla y enlazados oon lo s respectivos mecanismos 
señal adores. Resulta por lo tanto una señalización acumulativa# 
puesto que se excitan sucesivamente un nómere de circuitos co­
rrespondientes a la  c ifra  de tanteo. Como ya hornos dicho# el má­
ximo tanteo corresponde a l a  tronera debajo del cuerpo en rotar* j 
eión. Mediante la  pulsación de un contacto adecuado son puestos 
de nuevo a cero le s  distin tos señal ado res una vez finalizada oa?- ¡ 
da serio de jugadas. los elementos esféricos, ya accionado el 
contacto respectivo, siguen su recorrido bajo el tablero per oa-  ̂
nales inclinadas que confluyen en l a  zona de reunión desde l a  
cual sea vueltas a ponef en juego cuando se desee mediante l a  
acción del dispositivo de puesta en marcha.

En la  figura de la  adjunta lámina se esquematiza una robliza- ¡ 
eión del sistema, como ejemplo no lim itativo. ¡

En M se indica el motor vinculado por engranajes al cuerpo 
en rotación g ; ¿  es el extremo de elemente deslizante cuya pene­
tración acciona le s  oentaetos g , siendo R* el diedro fetentor de 
bolas oon muelle antagonista g  en este ejemplo; g  es la  interrup­
ción para el mecanismo de re lo jería . T es l a  parte superior del 
tablero een troneras y contactos inferiores conectados al trinque- ¡ 
te í  a o oionado per bobina g  siendo 2  la  rueda de contactes para 
señalización en los dispositivos g# esquematizándose en cuadradi- 
tos lea relós necesarios# tales como los g .

El invento, puede ser objeto de modificaciones de detalle, }
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2*.-  Sistema, segán l a  reivindicación 1 *, caracterizado por­

que la  materialización de trayeeteriaa pM-abólioas y accionamien­
to de mecanismos señalizadores se debe a una pluralidad de ele­
mentos esféricos rígidos, de igual diámetro entre s í ,  que son 

5 impulsados sensiblemente rasantes a lo largo de una parte de ta ­
blero enlazada a otra parte posterior de nivel superior a l del 
anterior, estando estas dos partes igualmente inclinadas hacia 
el origen, y ouyo enlace so realiza mediante una superficie cur­
va que vuelve su oonoavidad hacia arriba, enlace que al ser re- 

10 montada por el elemento en juego obliga a ésto a continuar su 
recorrido, ya despegado del tablero, en trayectoria parabólloa 
en cuya rama descendente pasa, o no, a través del hueco del euor- 
po en rotación, para activar uno u otro de les circuitos de se­
ñalización.

1$ 3 **-  Sistema, segán la  reivindicación 2b, caracterizado por-
"' ' ' ' ' !

que el fondo de cada tronera de ocultación os desplazable per el 
propio pese de l a  bola oerrando así un circuito activador de un 
trinquete que imprime a una rueda de contactos un adrnero de avan- í 
oes proporcional a l a  cuantía de tantee correspondí ente a dioha 

20 tronera, siendo dobles la s  esoobillas que conectan los citados 
contactos con le s  dispositivos de señalización, resultando así
esta  señalización con carácter acumulativo, y siendo el tanteo

- - - - -  - .  - - - ^

máximo el que corresponde al paso de trayectoria a través del
cuerpo hueco en rotación dado que precisamente en l a  prelongar 

25 oión del eje del figura del mismo se encuentra l a  tronera co­
rrespondiente a l a  mencionada máxima puntuación.

4b.- Sistema, segán la  reivindioaoión Ib, caracterizado por­
que el elemento deslizante del dispositivo de puesta en marcha 
del sistema al ser liberado por introducción externa de moneda 

30 o ficha, cierra le s  contactes del eireuito motor y a la  vez ao-



$

10

13

20

7

2 2 1 1  8 ?
12 ABR.

dona un sistema de paloneas articuladas que prevooan la  omcila- 
oidn de un diedro, nao de cayos planos es retentor de elementos 
esféricos ocultados, previo su deslizamiento per canales in cli­
nadas que concluyen en una zona común do reunida a nivel infe­
rio r que e l del tablero de juego, y cuya oscilación permite a 
ta les elementos continuar su deslizamiento hasta ser accesibles 
desde el exterior del sistema.

5b.- Sistema, según l a  reivindicación 4b, caracterizado por­
que la  oscilación del diedro retentor cesa mediante l a  acción 
de un dispositivo eléctrico o mecánico que accionado asimismo 
por el dispositivo de puesta en mar oha, impide que prosiga l a  
recuperación de elementos esféricos una vaz liberados in ic ia l­
mente los mismos, aun cuando ol elemento deslizante permanezca 
en posición penetrante.

6b.- Sistema, según la s  precedentes reivindicaciones, en 
el cual todos lo s  dispositivos dsl miase están comprendidos on 
un mueblo do trazado adecuado en el que figura una instalación 
de alumbrado complementaria, quedando le s  distintos cismen tos 
en l a  disposición y altura que mejor contribuya a su respecti­
va función.

7 b .- Sis tasa electro-meeánioo para registrar el paso de 
trayectorias parabólicas a través do un cuerpo on rotación exlai- 
mente taladrado.

Según se describe y reivindica en l a  presente memoria que 
consta do siete hojas foliadas y mecanografiadas por una sola 
oara y de una lámina de dibujos.

Madrid, a 12 de Abril de 1955
CO P IO  Y A, S. A.

p . a.
JAME Í5ERN MÍKALLES
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