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,pey "SISTMA ELECTRO-MECANICO PARA BATIR CON BALINES UN BLANCO 
EN MOVIMIENTO BE APARICION INTERMITENTE, APLICABLE A JUEGOS BE 
SALON*, a  favo r de l a  firm a  española C 0 O L O Y A, S, A ., domi- 
o i l ia d a  en M adrid, "E soosura, 21*#

MEMORIA DESCRIPTIVA

La p resen te  invención se  r e f ie r e  a  un sistem a electro-m ee& ni- 
co p a ra  b a t i r  oon b a lin e s  un blanco en movimiento de ap aric ió n  
in te rm ite n te , a p lic a b le  a juegos da sa ld n .

La p r in c ip a l  e p lio a e i in  de e s te  s is tem a es p a ra  b a t i r  un 
5 blanco simulando un torpedero  e un submarino que a  in te rv a lo s  

ir re g u la ro s  y en d is t in to s  lu g a re s  d e l re co rrid o  e fe c tú a  ap a ri­
ciones do c e r ta  duraoidn, surgiendo de l a  l in e a  que f ig u ra  e l  
mar#

Los p ro y e c tile s  empleados co n sis ten  principalm ente en b a l i -  
10 nes de tamaño peque&o, t a le s  oomo le s  empleados oomo bo las  en 

le s  rodam ientos de e s ta  c la s e .  E stes b a lin e s  sen proyectados 
co n tra  e l  blanco en número v a r ia b le , y siempre son v a rio s  lo s  
que sen lanzados en cada d isparo  simulado#

El sistem a que nos ocupa consta  de un d isp o s it iv o  de p u esta  
1$ sn marena de l sistem a que aec iena  a l e s  mecanismos del sistem a
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pec tin ad as  a l a  t ra s la c ió n  y o c u lta c ió n  del blanco, y a  l a  recu­
peración  de b a lin e s , excitando a l a  vez l a s  redes de c irc u i to s  
d e stin ad as  a l a  se ñ a liz a c ió n  de ta n te e , señ a liza c ió n  del número 
de d isp a ro s  y p u es ta  en acción de l mecanismo de r e lo j e r í a  l im ita ­
dor de tiem pos.

El d isp o s it iv o  do p u e s ta  en marcha obedece e l  tip o  de l ib e ­
rac ió n  de un elemento d e s l iz a n te  mediante in tro d u cc ió n  de moneda 
o f ic h a  desde e l  e x te r io r  d e l s is tem a, con cuyo deslizam ien to  c ie ­
r r a  lo s  apeonados con tac to s del c irc u ito  m otor, siendo l a  in te ­
rru p c ió n  de dicho c irc u ito  e fec tu ad a  por e l  mecanismo lim ita d o r 
de tiempos cuando ha tra n sc u rr id o  uno predeterm inado*

El motor es de l tip o  e lé c tr ic o  conectado p o r un sistem a de 
engranajes dem ultip lieado r con l a  ru ed a  de recuperación  de b a l i ­
n e s , eon o tro  sistem a de engrana jes con l a  rueda le v a  de o c u lta ­
ciones y ap aric io n es  de l blaneo y con una d e riv ac ió n  del mismo 
d e s tin ad a  a l e s  movimientos t r a s l a t i c i o s  de diche b lanco .

El sistem a e s tá  inc lu id o  en un mueble que, a una a l tu r a  ade­
cuada e s tá  p ro v is to  de un tab le ro  o campo de t i r o  in d in a d o  ha­
c ia  e l o rig en  de lanzam iento de b a lin e s  y en e l  l ím ite  p o s te r io r  
d e l c itado  tab le ro  e s tá  d ispuesto  e l  blanco en s i lu e ta  p lan a  des- 
l iz a b le  a una d is ta n c ia  muy c o r ta  de mencionado l im i to .  En e a te  
l im ite  y en e l  de borde a n te r io r  de l tab le ro  hay paqueñas solu­
ciones de con tinu idad  a u f ic ie n to s  p a ra  p e rm it ir  l a  oaida de le s  
b a lin e s  a  l a  reg ión  in f e r io r  de l mueble donde e s tá  e l  d i s p o s i t i ­
vo do recuperación  de aq ue llo s  b a lin e s .  E ste  d isp o s it iv o  consis­
te  esencialm ente en una rueda r o t a to r i a  sobre e je  in d in a d o  eon 
respec to  a l a  h o r iz o n ta l ,  de su e rte  que l a  c i ta d a  rueda r e s u l ta  
asimismo eon su plano inc linado  h a c ia  l a  p a r te  de e r ig e n  d e l s is ­
tema. E sta  rueda poseo una p lu ra l id a d  de a le jam ien tos p asan tes  
y su ro ta c ió n  l a  e fe c tú a  en contaoto con una pared  igualm ente
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- in c lin ad a  poro s in  rozam iento, y l a  manoionada rueda e s tá  s i tu a ­
da a  l a  term inación  de l a  rampa descendente h a d a  e l  o rig en  de l 
s is tem a que se ex tiende p e r debajo de l tab le ro *  A sí, lo s  b a lin e s  
que caen por l a s  so luciones de con tinu idad  del campo de t i r o  se 

$ d e d ic a n  rodando p e r l a  rampa, e rampas, y pene tran  en lo s  c i ta ­
dos a lo jam ientos y como l a  ru ed a  en su ro ta c ió n  lo s  conduce suce­
sivamente h a c ia  a r r ib a ,  a l  l le g a r  a l a  zona su p e rio r de l r e c o r r i ­
do, e l  pequeño segmento de rueda que r e s u l ta  velado con respec te  
a l a  pared  adyacente, pe rm ite , po r l a  in c lin a c ió n  do ta le s  alojar­

le m ien tes, que lo s  b a lin e s  se d e s lic e n  a una zona de reunioón don­
de un medio e lá s t ic o  accionado desde e l  e x te r io r  d e l sistem a lo s  
la n z a , a  v o lun tad  del u su a rio , a  s a l i r  ra sa n te s  a l  tab le ro  on 
d ireo e ió n  a l  blanoe p a ra  vo lver h a c ia  l a  zona de recuperación  co­
me ya  hamos indicado* El medio lan zad o r e s tá  p refo rib lem en ta  oons- 

1$ t i tu id o  imitando un arma de fuego y accionado por g a t i l lo  que de­
ja  en l ib e r ta d  a l  medio lan zad o r e lá s t ic o  p a ra  l a  v io le n ta  impul­
sión  en haz lo  su íio ie n te p e n ta  cerrado debido a l  sem i-cañín de 
a q u e lla  armadura s im ila r  a  boca de fuego que se apoya en e l  pro­
pio tab lero*

20 El blanoo sim ula una s i l u e t a  de torpedero o submarino monta­
da en un b a s tid o r  v e r t i c a l  vinculado por t i r a n te s  a  lo s  medies 
que provocan su movimiento* P re fe rib lem en te , uno de lo s  t i r a n te s  
apoya adecuadamente sobre una ru ed a  le v a  de su e r te  que l a s  i r r e ­
g u laridades de su p e r i f e r i a  dan lu g a r a e lev acio nes y descensos 

25 del b a s tid o r  y su  t ra s la c ió n  a l te r n a t iv a  a  une y o tro  lodo del 
campe de acción so debo a  un sis tem a de palancas a r tic u la d a s  a 
su vez accionadas por le v a s  o b ien  dotando a l  borde in f e r io r  de l 
b a s t id o r  de c rem a lle ra  que engrana con rueda p ro v is ta  do molimien­
to a l te rn a tiv o  por juego de topes de un sis tem a de engranajes v in -  

30 oslado a l  motor del sistema*
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El blanco tie n e  en s u p e rf ic ie  r i s i b l e  sim uladora de casco 

sub d iv id id  a en secciones lo n g itu d in a le s , de su e rte  que e l  tan teo  
que se acuse cuando e l  impacto de b a lin  corresponda a  una u  o t r a  
sea  d i s t i n to ,  p re fe rib lem en te , ya que se supone que un impacto 
r e v is te  mayor o menor gravedad según l a  p a r te  del barco que le  
s u f re .  P referib lem en te  también, e s to s  se c to re s  de l a  su b d iv isió n  
se colorean con d is t in to  tono en tre  s i ,  y e l  d isp o s itiv o  señ a la - 
dor re sp ec tiv o  o frece  co lo ración  s im ila r .

Aunque hemos indicado a l-gunas v en ta jo sas  re a liz a c io n e s  do 
lo s  mecanismos que producen e l  movimiento del b a s tid o r del blan­
co, so sobren tiende que pueden em plearse medios cu a lq u ie ra  ten­
den tes a l  mismo o b je to , ya que l a  cu es tió n  es que dicho b a s tid o r 
e s té  constantem ente en movimiento con o c u lta c io n e s , ap aric io n es  
y cambios de lu g a r en su cesiv as  ap a ric io n es , s in  uniform idad a l­
guna en l a s  s itu a c io n es  del mismo, y po r e l l o ,  o b ién  lo s  medios 
a r tic u la d o s  le  son p e r  s i  mismos, o t a l  a r t ic u la c ió n  os inheren­
te  a l  propio  bastido r#

La señ a liza c ió n  do tan teo  e s tá  c o n s ti tu id a  por lo s  co rres­
pondientes co n tac tes  s itu ad o s  d e trá s  do eada sec to r sen s ib le  de l 
simulado o as oo, que c ie r ra n  a l  impacto d e l b a lin  momentáneamente 
poniendo en aeoión e l  c irc u i to  de l mecanismo señal ador co rres­
pondiente debido a  l a  e x c ita c ió n  de un tr in q u e te  que ao tda sobro 
l a  rueda do co n tac to s conectados a  dichos mecanismos señal ad eres . 
Como puede d a rse  e l oase de p ro d u c irse  im pactos enmao de un sec­
t o r  de l cáseo, sim ultáneam ente, dado o l s e r  v a rio s  lo s  b a lin e s  
lanzados en haz an cada d isp a ro , t a l  efecto  lo  acusa l a  señ a li­
zación en forma acum ulativa po r so r entóneos sumados l e s  pasos 
de d ien te  de l tr in q u e te  con l a  censeouenoia de co n tac ta r suce­
sivamente mas de un c i rc u i to  seña l ador. Es d e c ir ,  que e l tan teo  
on su in d icac ió n  es de c a rá c te r  aoumul a t iv o .
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En e s to s  sistem as re g is tra d o re s  de una h a b ilid ad  en e l  juego 
basada en nn tan tee  debido a impactos ú t i l e s , es f a c t ib le  e l  re ­
g i s t r a r  asimismo e l  número de d isp a ro s  e fe  otilados, aprovechados 
o nú, p a ra  te n e r a s i  e l  dato d e l tan to  po r o ien to  de a c ie r to s .

5 Esto se consigne, por ejem plo, m ediante nn o iro n ite  independien­
te  que os oerrado por e l  p rop io  medio e lá s t ic o  en su desp laza­
miento en cada d isp a ro , cono otado a un re g is tr a d o r  también apar­
te  accionado de manera s im ila r  a  lo s  do tan-too efec tivo *

Todos lo s  mecanismos re g is tra d o re s  t ie n e n  su correspondien te  
10 d isp o s itiv o  de p u es ta  a cero .

En l a  f ig u ra  de l a  ad ju n ta  lám ina so esquem atiza e l  sistem a 
en su p a r te  e se n c ia l , considerando solamente un c irc u ito  de se­
ñ a liz a c ió n  indicado en ya que lo s  demás son s im ila re s , con 
l a  bobina g  aooienadora de tr in q u e te ,  p la to  de con tac to s g  con 

15 c irc u i to s  a le s  señal adores $  y tr in q u e te  R. En $  se in d ic a  e l  
ta b le ro  o o ampo de t i r o  in c lin a d o , oon armazón g  en su extremo 
p a ra  g u ia je  do haz do b a lin e s  que sen conducidos a  l a  rueda in -  j 
d iñ a d a  g  p o r rampa no re p re sen tad a , y a s i  lo s  elevan  h a s ta  l a  ¡' * üp la ta fo rm a d isp u esta  bajo o l medie e lá s t ic o  im pulsor L-E. s ie n -  ¡ 

20 do g  e l  motor derivado de l a  l in e a  genera l oon in te r ru p c ió n  par } 
r a  e l d isp o s itiv o  g  de p u e s ta  en marcha, vinculando e l  c itado  
motor p o r sistem as adecuados do engranajes oon o l ojo de l a  ru e -  
d a g  y con e l  b a s tid o r  de l blanco g  que, en e s te  ejem plo, obede- j
co en su  movimiento v e r t i c a l  a  l a  ru ed a  de le v a s  g  y e l  t r a s l a r  í̂25 t i  ció lo  produce engrano de rueda g  oon or email e ra , indicando
en R 3a d irecc ió n  de l e s  sistem as in term edios do engranaje (no } 
d e ta lla d o s) ¡

El inv en to , dentro de su e se n e ia lid a d , puede s e r  ob je to  do j 
v a r ia n te s  de d e ta l l e ,  asimismo p ro te g id a s , podiendo se r  c u a l-  ; 

50 q u ie ra  e l  número y tamaño de lo s  b a lin e s , a s i  como l a  forma do

r
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im pu lsarlo s! asimismo, como ya in d i o amos a n te s , e l  b a s tid o r  del 
blanoo puedo so r sometido a to d a  o la se  de e l evasiones, descensos 
y tra s la c io n e s  por medies adecuados que perm itan l a  máxima i r r e ­
g u la rid ad  en lo s  mismos i co n sta r e l  blanoo de cuantos sec to re s  

5 se n s ib le s  se  estim e oportuno ; p roveer en consecuencia a  l a  sob­
r i e  de c i rc u i to s  n e cesa rio s  p a ra  e l lo !  d o ta r a l  s is tem a de medio 
señal ador do d isparos  o no, y en f i n ,  in tro d u c ir  cuantas varian­
te s  se  oonsideren convenientes en la  forma del mueble portee-sis­
tema dotándolo de ilum inación  i n t e r io r  y proveyendo en e l  e r te ­

lo r i o r  de l mueblo lo s  medios do accionam ientos a  u t i l i z a r  p o r e l  
u su a rio , p e r e s ta r  todo o lle  dentro del e s p í r i tu  y aloance do 
la s  re iv in d ic a c io n e s .

S O T A

Hecha l a  d e sc rip c ió n  de l p re sen to  in v en to , lo  que se oonsi- 
de ra  oomo no p rac ticad o  n i  puesto en e jecu c ió n  en España, com- 

15 prendo la s  re iv in d io a e ie n o s  s ig u ie n te s !
1 * .-  S istem a electrom ecánico p a ra  b a t i r  con b a lin e s  un b lan ­

co en movimiento do a p a ric ió n  in te rm ite n te , a p lic a b le  a juegos 
de sa ló n , ca rac te rizad o  p e r co n sta r do un d isp o s itiv o  de pues­
t a  en mareha que, a  base de in tro d u cc ió n  de moneda o f ic h a ,  po- 

20 ne en acción un elemente d e s liz a n te  que c ie r r a  un c irc u ito  del 
motor e lé c tr ic o  del s is tem a e l  c u a l, po r una p a r te ,  e s tá  v incu­
lad o , mediante engranajes d e m u ltip licad o res , a  una rey da de re ­
cuperación de b a lin e s  u t i l iz a d o s  y por o t r a  a  una s e r i e  de rue­
das le v a  y sistem as do pa lancas a r tic u la d a s  a  un b a s tid o r  s o l i -  

25 dario  del blanco sim ulado, cuyo blanco d ispuesto  en plano v e r t i ­
ca l e s tá  inm ediatam ente s itu ad o  en e l  extremo mas le jan o  do un



ta b le ro  lig eram en te  in c lin ad o  h a c ia  e l  e r ig e n  del sistem a# de 
su e r te  que e n tre  e l  plano de l blanco y e l  c itado  borde de tar- 
b lero  haya una separación  s u f ic ie n te  p a ra  e l  paso de lo s  b a l i ­
nes que hayan alcanzado a l  blanco# completando e l  sistem a con 
l a  red  de c i rc u i to s  señ a lizad o res  ooneotados a  le s  mecanismos 
ind icado res de tan  to s ,p o r  un extremo# y con una rueda de contac­
to s accionada p e r mecanismo trin q u e  tqácoiohado p o r bobina que 
a  su vez re c ib e  l a  ex c ita c ió n  de c i rc u i to s  que e ie r r a  e l impac­
to  de cada b a lín  a l  chocar co n tra  determ inadas p arteo  del blan­
eo# habiendo asimismo un c iro u ito  destinado a  v in c u la r  e l  medio 
im pulsor do b a lin e s  con un marcador que r e g i s t r a  l a  to ta l id a d  
de d isp aro s  do lanzam iento rea lizad o s#

2 * .-  Sistema# sogdn l a  re iv in d ic a c ió n  1*# ca rac te rizad o  
porque e l  d isp o s itiv o  recuperador de b a lin e s  ya u t i l iz a d o s  so 
in i c i a  en la# o la s#  so luciones de continu idad  que o fre c e  tra n s ­
v e rsam en te  e l  tab le ro  do tiro #  p refe rib lem en te  en embes e x tre ­
mos# cayendo lo s  b a lin e s  a una# o varias#  rampas d isp u esta s  ba­
jo dicho tab le ro  rodando por e l l a s  h a s ta  a lcanzar una rueda e le ­
vadora cuyo plano e s td  in c lin ad o  h a c ia  o l e r ig e n  d e l sistem a y 
animada de un movimiento de ro ta c ió n  re la tiv am en te  len to#  no­
tando d icha rueda p ro v is ta  do una p lu ra lid a d  de a lveo los pasan­
te s  y efectuando su  ro ta c ió n  c a s i  en oontacto con ana pared  f i ­
ja# asimismo inclinada#  de s u e r te  que lo s  b a lin e s  que van siendo 
a lo jad os p o r su propio poso en aquellos a lv eo lo s  p asan tes  que­
dan contenidos por d ich a  pared b a s ta  que a l  l le g a r  en l a  r o ta r  
e ión  de l a  rueda a  l a  zona a l t a  de l a  misma# vo lada sobro l a  c i­
ta d a  pared# se d e s liz a n  p a ra  cae r sobre una p lataform a desdo la  
eual son a rra s tra d o s  h a c ia  o l tab le ro  por im pulsión v io le n ta  do 
un medio e lá s t ic o  aooionado por o l  usuario  desdo o l e x te r io r  de l 
sistema# sa liendo  ra sa n te s  a l  tab le ro  ascendente h a c ia  e l  blanoo*
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. 3***- S istem a, según l a  re iv in d ic a c ió n  2*, carac te rizado  por­

que l a  pioyecoiún v io le n ta  d e l naz de b a lin e s  en eada d isparo  es­
t á  l im ita d a  en d isp e rs ió n  per una pro longación d e l medio la n z a ­
dor en fo xma de semitubo adyacente a  l a  ca ra  su p e rio r de l ta b le ­
ro .

4 * .-  Sistem a, eegdn l a  re iv in d ic a c ió n  1*, ca rac te rizad o  por­
que e l blanco c o n s is te  en una s i l u e ta  p lan a  cuya ca ra  v is ib le  
o fre c e  v a rio s  s e c to re s  s e n s ib le s  dotados de una lám ina que, a l 
impacto de l b a lín ,  c ie r r a  un contacto en un c irc u ito  conectado 
a  l a  bobina accionadora de l mecanismo tr in q u e te ,  e l  cual pasa  
un ndmero de d ien te s  p ro p o rc io n a l a  l a  cu an tía  do tan teo  prede­
term inada p a ra  l a  p a r te  alcanzada, y s i  son te  cadas sim ultánea­
mente mas de una p a r te  s e n s ib le  de l a  s i lu e ta ,  se acumulan lo s  
pases de d ien te  p a ra  r e f l e j a r  l a  acumulación en la s  c i f r a s  de l 
resp ec tivo  m arcador.

5 * .-  S istem a, según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1* y 4*, ca rac te ­
rizado  porque e l  plano del blanco se  prolonga n a e ia  abaje en un 
b a s tid o r  a r tic u la d o  a palancas que son o sc ila d a s  por adecuadas 
ruedas que tie n e n  su p e r i f e r i a  en la v a  y que e s tán  animadas de 
ro tao ió n  p e r su enlace con e l  medio motor a  tra v é s  de engranar- 
je s  dotados de d e m u ltip liea e ió n , habiendo le v a s  p a ra  lo s  movi­
m ientos ascendentes y  descendentes de dieho b a s t id o r  y s is tem a 
de palancas a r tic u la d a s  p a ra  lo s  de t r a s la c ió n ,  de su e rte  que 
todoc e llo  ofrezca*, ir re g u la r id a d e s  en tiem pos y en s itu a c ió n  
p a ra  l a s  sucesivas ap a r!c ien es  del b lan co .

6 * ,-  Sistem a electre-m eoánieo p a ra  b a t i r  con B alines un blanco en movimiento de ap a ric ió n  in te rm ite n te , ap licab le  a jue­gos de sa ló n .Según se d e sc rib e  y re iv in d ic a  en la  p resen te  memoria que co n sta  de cobo Rojas fo l ia d a s  y m ecanografiadas por una so la  cai­r a  po de una lám ina de d ib u jo s .
M adrid, a 12 de A b ril de 1955
C O G L 0 Y A, S. A. p . a . JAtME MiRALLES
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