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PATEATE DE INTRODUCCION

"STRIKER MOUNTING FOR CLOCK 

WORK ALARM".

"PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS DE PERCUSION, ESPECIAL 

MENTE ADECUADOS PARA TIMBRES, GONGS Y DISPOSITIVOS SIMI 

LARES PARA SECALES AUDIBLES DE PRECAUCION".

S o l i c i t a n t e s :  S . SMITH & SONS (England) LIMITED, en tidad

B r i t á n ic a ,  d o m ic ilia d a  en: C ricklew ood , 

Works, LONDON, N.W.2 . I n g la t e r r a .

E ste  in v e n to  se r e f ie r e  a  mecanismos de p ercu ­

s ió n , especialm en te para campanas, gongs y  d is p o s it iv o s  

s im ila r e s  para s e ñ a le s  a u d ib le s  de p re c a u c ió n , y t ie n e  

como uno de sus o b je to s  e l  p ro p o rcio n a r un mecanismo s e n -  

5 # c i l i o  que asegu re que e l  p e rc u to r  o m a c illo  puede re b o ta r

lib rem en te  d esd e  e l  elem ento con e l  cu al ch oca.

De acuerdo con e s te  in v e n to , un mecanismo de 

p e rcu sió n  comprende un p e rc u to r  lib rem en te  p iv o ta d o  en un 

elem ento de a c tu a c ió n ; un tope d isp u e sto  en l a  t r a y e c t o r ia  

1 0 . de m ovim iento de una p a rte  d e l  p e r c u to r , para que e l m ovi-
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m iento  d e l  elem ento d e  a c tu a c ió n  en una d ir e c c ió n , coloque 

l a  p a rte  c ita d a  d e l p e rc u to r  en a ju s te  con é l  to p e , mien­

t r a s  que e l  movimiento continuado d e l  elem ento de a c tu a c ió n , 

comunica movimiento a o t r a  p arte  de p e r c u to r  h a c ia  e l  e le ­

mento a g o lp e a r , y  e l  elem ento de a c tu a c ió n  e sta  preparado 

para a e r  deten id o  p or e l  tope mencionado o , por o t r o ,  pero 

perm ite e l  movimiento l i b r e  d e l  p e r c u to r , d e  modo c o n t i ­

nuado, som etido a&u p ro p ia  in e r c ia ,  h a c ia  l a  p a rte  a g o l­

p e a r , y que e l  p e rc u to r  re b o te  desde e l l a ;  e l  movimiento 

d e l  elem ento de a c tu a c ió n  en d ir e c c ió n  o p u esta , re to rn a  

e l  p e rc u to r  a una, p o s ic ió n  i n i c i a l .  Con p r e fe r e n c ia , se 

d isp on e o tro  to p e para l im i t a r  e l  movimiento d e l  reto rn o  

d e l  p e r c u to r .

E l elem ento d e  a ctu a ció n  puede comprender una 

p a la n ca  p iv o ta d a  d is p u e s ta  para que en e l l a  se a ju s t e  una 

p a rte  m óvil de un mecanismo de a c tu a c ió n , t a l  como un 

mecanismo de r e l o j e r í a .

La p alan ca  p iv o ta d a  puede e s ta r  d otad a, p or

ejem p lo , de un s a t é l i t e  de le v a  que se a ju s ta  en l a  p e r i ­

f e r i a  de una le v a  que un mecanismo d e  r e l o j e r í a  hace g i r a r ,  

y  c o n tra  l a  c u a l se r e t ie n e  por l a  a c c ió n  da un m u e lle ; l a

le v a  e s ta  p r o v is ta  de un esca ló n  i n t e r i o r  de ángulo agudo, 

de t a l  modo que después de un grado predeterm inado de 

r o t a c ió n  de la  le v a ,  l a  p a lan ca  de a c tu a c ió n  r e c ib e  un 

movimiento ráp id o  que l e  comunica e l  m u e lle , y d ich a  le v a  

e s ta  dotada de o tr a  c a r a , angularm ente d isp u e sta  con r e s ­

p e c to  a l  e s c a ló n , p o r cuyo medio puede com unicarse m ovi­

m iento d e re to rn o  a l a  p a lan ca  p iv o ta d a .

Los elem entos dqáeva pueden comprender dos 

d is c o s  o p la c a s  d is p u e s to s  cara  a c a r a , uno de lo s  c u a le s



4 5 .

5 5 .

6o.

65.

70.

2 2 1 0 1 1
e s t á  d irectam en te f i j o  a una e sp ig a  de accion am ien to , 

y  e l  o tro  t ie n e  un m ovim iento lim ita d o  de ro ta c ió n  en l a  

e s p ig a ;  ambos d is c o s  e stá n  p r o v is to s  de una cara  p e r i f é ­

r i c a  que se prolonga in te r io rm e n te  h a c ia  e l  e je  de r o t a ­

c ió n , una de la s  ea ra s  o bordes p e r i f é r i c o s ,  es p r á c t ic a ­

mente r a d ia l  y  e l  o tro  e s ta  in c lin a d o  con re s p e c to  a un 

r a d io ,  siendo t a l  l a  d is p o s ic ió n  que cuando 1 a le v a  de dos 

p a r te s  g ir a  en una d ir e c c ió n  para poner nuevamente a punto 

e l  a p a r a to , e l  borde ih c lin a d o  se a ju s t a  en e l  s a t é l i t e  de 

le v a  y  lo  d e sp la za  a  una p o s ic ió n  adecuada p ara  a ju s ta r s e  

en l a  p e r i f e r ia  e x t e r io r  de un d is c o ,  m ien tras que l a  p r i ­

mera p a rte  de movimiento r o t a c io n a l  de re to rn o  de l a  le v a  

de dos p a r te s , r e t i r a  e l  borde in c lin a d o  mas a l i a  d e l  borde 

r a d i a l ,  de modo que cuando e l  s a t é l i t e  de le v a  a lc a n za  l a  

p a rte  r a d i a l ,  puede m overse rápidam ente en se n tid o  r a d ia l  

h a c ia  e l  in t e r i o r .

A co n tin u a ció n  f ig u r a  l a  d e s c r ip c ió n  de una 

forma de p e rc u to r  para una campana o tim bre de alarm a; 

en e l l a  se  hace r e fe r e n c ia  en e l  d ib u jo  ad ju n to , en e l  que: 

La f ig u r a  1 , es una v i s t a  esquem ática de fr e n te  

d e l  mecanismo y re p re se n ta  lo s  elem entos en p o s ic ió n  d e s ­

pués de dar cuerda a l  mecanismo d e  alarm a o p recau ción  y 

se  ha a ju sta d o  in ic ia lm e n te ;  y

La f ig u r a  2 , re p re s e n ta  la  d is p o s ic ió n  de lo s  

elem entos precisam ente euando e l  p e rc u to r  golpea l a  campana 

Un brazo acodado 10  e s t á  pivotadam ante montado 

en 11 a una p la c a  da m ontaje 1 2 . Una e sp ig a  13 accion ada 

p o r un mecanismo de r e l o j e r í a ,  se p ro lon ga a tr a v é s  de l a  

p la c a  de m ontaje y  l l e v a  montados dos d is c o s  14 y 1$, d i s ­

p u e sto s c a ra  a ca ra ; e l  d is c o  in f e r i o r  14 , e s  de diám etro

-  3 -
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lig e ra m e n te  mayor que e l d is c o  s u p e r io r  1$ , que e s t a  

a ju sta b le m e n te  s u je t o ,  por f r i c c i ó n ,  a l a  e ^ i g a  im pul­

so ra  1 3 , y  t ie n e  un p asad or 16 que se prolonga a l  i n t e ­

r i o r  de una ranura arqueada 17  t a l la d a  en e l  d is c o  i n t e ­

r i o r  o no con d u cid o ,ro tativam en te  montado en l a  e s p ig a  

1 3 .  E l d is c o  su p e r io r  15  e s ta  p r o v is to  de una muesca en 

V , uno de cuyos bordes 18  es r a d ia l  y  e l  o tr o  1 9 , e s ta  

in c lin a d o  con re sp e cto  a l  r a d io . E l d is c o  i n f e r i o r  1 4 * 

t ie n e  una muesca en form a de U cuyos dos bordes 20 son 

r a d i a l e s .  La palan ca o b ra zo  acodado 10  t ie n e  un s a t é l i t e  

de le v a  en forma de un pasador 21 que se a ju s ta  en l a  

p e r i f e r i a  d e l d isco  o le v a  i n f e r i o r  1 4 . Un m uelle h e l i ­

c o id a l  22, de te n s ió n , e s t a  s u je t o ,  p or un extrem o, a 

una c l a v i j a  23 f i j a  a l a  p la c a  de m ontaje 1 2 , m ien tras 

que e l  o tr o  extremo d e l m u elle  se a ju s t a  en una c l a v i j a  

24 de l a  p a lan ca  o b ra zo  acodado 1 0 . En 26, cerca  d e l  

extrem o l i b r e  d e l  b ra zo  acodada o p a la n ca  10 , e s tá  montado 

pivotadam ente un p e rc u to r  o m a c illo  25* p r o v is to  de un 

p ic o  27 d isp u e sto  en e l  la d o  opuesto  de l a  p a rte  p r in c ip a l 

d e l  p e r c u to r , con r e s p e c to  a¡l p iv o te  26. La palan ca acodada 

e s t á  p r o v is ta  análogam ente de una p ro lo n g ació n  28. Una 

o r e je t a  29, doblada h a c ia  a r r ib a  en l a  p la c a  de m ontaje, 

se  encuentra en la  t r a y e c t o r ia  d e  m ovim iento d e l  p ic o  27 

y de ja  p m lo n g a cio n  28. O tra le n g ü e ta  30  de l a  p la c a  

de m on taje , también doblada h a c ia  a r r i b a ,  s e  encuentra 

f r e n te  a un extremo de una p a rte  arqueada d e l p e r c u to r , 

cuando é s te  se  h a l la  en un l ím it e  de su  r e c o r r id o  y muy 

separado de l a  campana 31 a l  g o lp e a r .

E l funcionam iento d e l  mecanismo e s  e l  s ig u ie n te :

Después de dar cuerda a l  mecanismo de r e l o j e r í a ,
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l o s  dos d is c o s  se l le v a n  a l a  p o s ic ió n  rep resen tad a  en 

l a  f ig u r a  1 .

E l mecanismo se s u e lta  y lo s  dos d is c o s  quedan 

ju n to s  en l a  d ir e c c ió n  de l a  f le c h a .  E l pasador 16 d e l 

d is c o  s u p e r io r  15* se a ju s t a  en e l  extrem o d e l a  ranura 

arqueada d e l  d isc o  i n f e r i o r  1 4 y  a r r a s t r a  e s te  d isco  con 

é l .  E l p e rcu to r  o m a c il lo ,  por l a  a c c ió n  d e  l a  graved ad , 

ad o p tara  l a  p o s ic ió n  rep re sen tá a *  con un extremo de l a  

p a rte  arqueada d e l  miaño, a ju sta d o  con l a  o r e je ta  30 do­

b la d a  h a c ia  a r r ib a .  E ventualm ente, e l  pasador 21 s e r á  

a r r a s tr a d o  por e l  m uelle  22 a l  i n t e r i o r  de l a  muesca en 

U, como se in d ic a  en l a  f ig u r a  2 , lo  cu al dará por r e s u l­

tado  que e l  extrem o l i b r e  de l a  p a la n ca  acodada 10  s e  

d e sp la ce  en se n tid o  c o n tr a r io  a l  d e l  r e l o j .  E l p ic o  27 

se  pondrá en c o n ta c to  con l a  le n g ü e ta  29 an tes de que la  

p ro lo n g a ció n  28 de l a  p a la n ca  acodada l le g u e  a é s ta  le n ­

g ü e ta , y  l a  in e r c ia  d e l  p e rcu to r  h ará  que e l  o tro  extremo 

de l a  p a rte  arqueada d e l  m a c illo  g o lp e e  l a  campana 31*

En lu g a r  de con tar con l a  o r e je t a  29 para 

l im i t a r  e l  movimiento en se n tid o  opuesto  a l  d e l  r e lo j  

de l a  p a la n ca  acodada, é s t a  l im ita c ió n  puede o b ten erse  

p or e l  p asad or o s a t é l i t e  de le v a  21 a l  l l e g a r  a l  fondo 

de la s  muescas en fo n n a d e  Y y  de U de l o s  d is c o s - le v a s .

Después de sonar l a  a larm a, e l  mecanismo 

puede r e a ju s ta r s e  haciendo g ir a r  l a  e sp ig a  I3  en s e n tid o  

c o n tr a r io  a l d e l r e l o j ,  con lo  cu a l e l  pasador o s a t é l i t e  

de le v a  21  se  d e sp la z a rá  por e l  borde in c lin a d o  de l a  

muesca en Y , y  aunque to d a v fa  a ju sta d o  con uno de lo s  

bordes r a d ia le s  20  de l a  muesca en U, a r r a s tr a  e s te  borde 

con é l ,  dado que es p o s ib le  e l  movimiento perdido en tre
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l o s  dos d is c o s - le v a s  dado que e l  p asad or 16 se d e sp la za  

a l  o tr o  extremo de l a  ranaira 1 7 * F in a lm en te , e l  s a t é l i t e  

de le v a  21 se d e sp la z a rá  p or e l  borde c ir c u la r  d e l d is c o -  

le v a  1 4 , h a s ta  ocupar nuevamente la  p o s ic ió n  rep resen tad a  

en l a  f ig u r a  1 .

*  N O T A  -

D e s c r ita  su fic ie n te m e n te  3a n a tu ra le z a  d e l 

in v e n to , a s i  como l a  manera de r e a l i z a r l o  en l a  p r á c t ic a ,  

debe h a c e rse  co n sta r  que l o s  p erfeccio n am ien to s a n t e r io r ­

mente in d ic a d o s , son s u s c e p t ib le s  de m o d ifica c io n e s  de 

d e t a l l e ,  en cuanto no a lt e r e n  su p r in c ip io  fundam ental, 

s ien d o  lo  que c o n s titu y e  l a  e s e n c ia  d e l  r e fe r id o  in v e n to  

y p or lo  que se s o l i c i t a  P aten te de In tro d u c c ió n , por 10 

años en España: "PERFECCIONAMIENTOS EN MECANISMOS DE 

PERCUSION, ESPECIALMENTE ADECUADOS PARA TIMBRES, GONGS 

Y DISPOSITIVOS SIMILARES PARA SEÑALES AUDIBLES DE PRECAU­

CION"; c a ra c te r izá n d o s e  por lo  s ig u ie n te :

12 -  p erfecc io n a m ien to s  en mecanismos de 

p e rc u s ió n , esp ecia lm en te adecuados para tim b re s, gongs 

y d is p o s it iv o s  s im ila r e s  para se ñ a le s  a u d ib le s  de p recau ­

c ió n , c a r a c te r iz a d o s  p o r comprender un p e rc u to r  lib rem en te  

p iv o ta d  o en un elem ento de a c tu a c ió n ; un tope d isp u e sto  

en l a  t r a y e c t o r ia  de movimiento de una p a r te  d e l  p e r c u to r , 

para que e l  movimiento d e l  elem ento de a c tu a c ió n  en una 

d ir e c c ió n , coloque l a  p a rte  c ita d a  d e l  p e rc u to r  en a ju s te  

con e l  to p e , m ien tras que e l m ovim iento con tin u ad o  d e l  

elem ento de a c tu a c ió n , comunica m ovim iento a o tr a  p a rte  

d e l  p e rc u to r  h a c ia  e l  elem ento a g o lp e a r , y  e l  elem ento 

da a c tu a c ió n  e s tá  preparado para s e r  d eten id o  por é l tope 

mencionado o por o t r o ,  pero  perm ite e l  movimiento l ib r e

—* 6 ***
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d e l p e rc u to r , de modo con tin uad o, sometido a en p ro p ia  

in e r c i a ,  h a c ia  l a  p a rte  a g o lp e a r , y  que e l  p e rc u to r  

re b o te  desde e l l a ;  e l  movimiento d e l  elemento de a c tu a ­

c ió n  en d ir e c c ió n  o p u e sta , e s tá  preparado para re to rn a r  

e l  p e rc u to r  a una p o s ic ió n  i n i c i a l .

2* -  PerfeccionaH Rientos* según lo  e s p e c if ic a d o  

en l a  r e iv in d ic a c ió n  1 , c a r a c te r iz a d o s  por d isp on erse 

o tr o  tope para l im it a r  e l  movimiento de re to rn o  d e l per-* 

c u to r .

3 * -  P e rfe cc io n a m ie n to s , según lo  e s p e c if ic a d o  

en c u a lq u ie ra  de la s  r e iv in d ic a c io n e s  a n te r io r e s ,  c a ra c ­

te r iz a d o s  porque e l  elem ento d e  a c tu a c ió n  comprende una 

palan ca p iv o ta d a  y  d is p u e s ta  para que en e l l a  se a ju s te  

una p a rte  m óvil d e l mecanismo im p u lso r.

4-S -  P e rfe cc io n a m ie n to s , según lo  e s p e c if ic a d o  

en l a  r e iv in d ic a c ió n  3 # ca ra c te r iza d o  porque e l  mecanismo 

de im pulsión  es un mecanismo d e  r e l o j e r í a .

53 -  P e rfe cc io n a m ie n to s , según lo  e s p e c if ic a d o  

en l a  r e iv in d ic a c ió n  4 , c a r a c te r iz a d o s  porque la  p a lan ca  

p iv o ta d a  e s tá  p r o v is ta  de un s a t é l i t e  de le v a  que s e  

a ju s t a  en l a  p e r i f e r i a  de una le v a  que e l mecanismo de 

r e l o j e r í a  hace g i r a r ,  y  c o n tr a  l a  c u a l se r e t ie n e  p o r l a  

a c c ió n  de un m u elle; l a  le v a  e s tá  p r o v is ta  de un e so a ló n  

i n t e r i o r  de ángulo águdo, d e t a l  modo que después de un 

grado predeterm inado d e ro ta c ió n  de l a  l e v a ,  l a  p alan ca  

de a c tu a c ió n  re c ib e  un movimiento rá p id o  que le  o&munica 

e l  m u e lle , y  d ich a  le v a  e s t é  dotada de o tr a  ca ra , an gu lar 

mente d is p u e s ta  con re sp e cto  a l e s c a ló n , por cuyo medio 

puede com unicarse un movimiento g ra d u a l d e  r e to rn o  a l a  

p a la n ca  p iv o ta d a .
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6$ -  P erfeccion aim ien to s, según lo  e s p e c if ic a d o  

en l a  r e iv in d ic a c ió n  5* c a r a c te r iz a d o s  porque e l  esca ló n  

i n t e r i o r  d e l ángulo agudo e s t á  preparado p ara  term inar 

en una s u p e r f ic ie  de to p e , de t a l  modo que e l  movimiento 

ráp id o  de l a  p alan ca  de a ctu a ció n  es d eten id o  por l a  

s u p e r f ic ie  de tope m encionada.

7 - -  P e rfe cc io n a m ie n to s , según lo  esp ecificad o ) 

en l a  r e iv in d ic a c ió n  5* o 6 , c a r a c te r iz a d o s  porque la  le v a  

comprende dos d is c o s  o p la c a s  d is p u e s to s  c a ra  co n tra  e a r a , 

uno de lo s  cu a le s  e s t á  d irectam en te  f i j o  a una e sp ig a  de 

accionam iento  im pulsada por e l  mecanismo de r e l o j e r í a ,  y  

e l  o tr o  t ie n e  un movimiento lim itad o d e r o ta c ió n  en l a  

e s p ig a ;  ambos d isc o s  e stá n  p r o v is to s  de un ca ra  o borde 

p e r i f é r ic o  que se p ro lo n ga  in te rio rm e n te  h a c ia  e l  e je  de 

r o ta c ió n ;  una de l a s  c a ra s  o bordes p e r i f é r ic o s  es  p rá c ­

tica m en te  r a d ia l  y  e l  o tr o  e s t á  in c lin a d o  con re s p e c to  

a un r a d io ,  siendo t a l  l a  d is p o s ic ió n  que d u ran te  la  

o p e ra c ió n  de r e a ju s t e ,  l a  r o ta c ió n  d e l  d is c o  con l a  c a ra  

in c lin a d a  o b lig a  prim ero a l  s a t é l i t e  de le v a  h a c ia  e l  

e x t e r io r  a lo  la r g o  d e l borde in c lin a d o  y  sobre l a  p e r i ­

f e r i a  de ese d is c o ;  e l  s a t é l i t e  de le v a  se  a ju s ta  también 

con e l  d is c o  dotado d e l  borde r a d ia l  prim ero a tr a v é s  

de s í  borde r a d i a l  y ,  después que e l  s a t é l i t e  ha a lc a n ­

zado l a  p e r i f e r ia  d e l d isco  con e l  borde ih c lin a d o , con 

su p e r i f e r i a ,  asegurando a s f  l a  compensación d e l movimien­

t o  perdido  e n tre  lo s  d is c o s ,  en l a  d ir e c c ió n  de r e a j u s t e ,  

y d u ran te  e l  movimiento de r e to rn o , e l  a ju s te  d e l  s a t é l i t e  

con l a  p e r i f e r i a  d e l  d is c o  dotado de borde r a d i a l  asegu ra 

l a  compensación d e l m ovim iento p erd id o  e n tre  lo s  d is c o s ,  

en l a  d ir e c c ió n  de m ovim iento, de t a l  modo que cuando l a
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p a r te  de le v a  l l e g a  a l  borde r a d ia l  de e s te  d is c o , se  

mueve rap id am m te h a c ia  e l  in t e r io r  en d ir e c c ió n  ra d ia l#  

8* -  P e rfe ccio n a m ie n to s en mecanismos de p er­

c u s ió n , esp ecia lm en te adecuados para tim b r e s , gongs y 

225# d is p o s i t iv o s  s im ila r e s  para señ a le s  a u d ib le s  de p recau ­

c ió n ; t a l  y  como queda su b sta n cia lm en te  d e s c r ito  en l a
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