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a favor de
LA SEDA DE BARCELONA, S. A. - de nacionglidad espafiola -~
domiciliada en Av. José Antonio Primo de Rivera, n& 65&,
BARCELONA

-

por:

# pispositivo para estirar filamentos, haces de filamen-

) tos o hilos de superpolimeros.”

~
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Es conocida la obtencién de hilos y filamentos
sintéticos por hilatura de superpolimeros.fundidos 1NOw
diante hileras de miltiples orificios asf como su pos~
terior estiraje para mejorar sus caracter{sticase.

Superpolimeros adecuados para este fin son p.e.
los polimerizados puros o mezclados de etileno, cloruro
de vinilideno, cloruro de vinilo, nitrilos acrflicos é&-
oidos, estirol, isobutileno, productos de condensacién,
como superpoliamidas o poliuretanos, la acetilecelulosa,

etc.

Estos supsrpolimeros suelen emplearse, ya en esg—

tado puro, ya con adicidén de plastificantes, materiales
de relleno, estabilizadores, etc. La presién necesaria
para su hilatura se consigue mediante prensas helicoi-
dales, bombas de hilar u otros medios.

Los hilos obtenidos se arrollan sobre bobinas
y la mayoria de ellos se someten luego a una orienta-
cidén, por estiraje de los misﬁos hasta un mdltiplo de
su longitud primitiva, a fin de aumentar su resisten~
cia. Este estiraje se lleva a cabo conduciendo los hi-
los por juegos de cilindros que giran a velocldades pe

riféricas diferentes. La relacién de velocidades de los

cilindros de alimentacién respecto a la de los de entre-

ga, es la relacién de estiraje, cociente que debe per—
manecer invarisble durante todo el estiraje. Habitual=
mente los hilos as{ obtenidos son de seccidn transver—
sal superior a 0,01 mme .

8i se desean fllamentos de 0,01 a 0,0001 mm2

de
seccién, los materiales fundidos, con una viscosidad
mfnimg, se hilan a travds de hileras con el mayor néme~

ro posible de orificios, cuya seccién es como mfnimo,
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10 veces superior a la de los hilos que se deseen ob-
tener, La disminucién de la seccidn del hilo, se lo=-
gra mediante una extracoién rdpida del material fundi
do que, como mfnimo, reduce la seccién del hilo 10 vé-
ces (preferentemente de 20 -~ 50 veoes) antes de su so-
lidificacién por refrigeracién mediante aire o por un
l{quido.

Dicha extraccién répida se consigue ya sea me-
canicamente, o ya por arrastre de los hilos mediante
una corriente muy ;épida de aire, vapor o un gas apro-
piadoe.

A la corriente gaseosa pueden afiadirsele materias
sélidas o liquidas en fina dispersién con lo que se evi~-
ta, al adherirse las mismas sobre la superficie de los
filamentos, se peguen dstos cuando ain no estén solidi-
ficados. Tambien pueden producir sobre los filamentos
determinados efectos, como p.e. mateado, tacto suave,
etc. Substancias adecuadas para ello son p.e. talco,
plastizantes; acelites, etce.

Para el enfriamiento de los hilos sé emplean
1fquidos de baja tensién superficial y fécil evaporacién
o tambien agua conteniendo agentes humectantes,

La presién necesaria para la extrusién dellma-
terial fundido se efectua mediante prensa helicoidal,
bombas de hilar, etc. Las hileras usadas son del tipo
de miltiples orificios, p.e. de 10 a 200, y la seccién
de los orificios pﬁede ser un mfltiple de la seccidn
de los filamentos.hilédos.

Mediante dispositivos adecuados se evita que
los filamentos puedan tocarse entre s{ antes de su so-

lidificacién,
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Puesto que 1la reésistencig absoluta de filamenw
+tos de seccién tan pequefia es poca, se escoge un nimero
tal de filamentos simulténeamente hilados, de manera que
1la resistenoiardel haz después del enfriamiento ses su=
ficiente para resistir el estiraje posterior.

El haz de filementos ya enfriado, p.e. mediante
un bafio 1fquido, se le gomete a continuacién a un estira
jee. )

feztn el dispositivo de esta patente se obtiene
un estiraje constante y por tanto filamentos, haces de
filamentos ¢ hilos de caracteristicas uniformes, si los
cilindros de alimentacidén y de entrega se accionan cada
ﬁno separadamente, directa o indirectamente por un motor
de corriente oontinua en derivacidn, cuyos nfimeros de
revoluciones se mantienen en relacién constante, inde-
pendientemente de su potencia, mediante regukcién con -
secutiva,de uno de los motores en dependencia del otro.
Para ello pueden emplesgrse, p.e. dos tacodinamos montadas
con bridas en cada uno de los motores y cuya tensidén sir-
ve para mantener mediante una conexién potenciométrica o
en puente, esta dependencia del ndmero de revoluciones
de ambos motores dentro de lfmites muy estrechos.

De esta forma es posible modificar a voluntad y
en ambos sentidos la relacidn de estiraje durante el ser-
vicio.

Como puede verse, el dispositivb segln esta pa~-
tente, evita el accionamiento de los cilindros de esti-
raje mediante engranajes rigidos, gque no permiten una

graduacién fing de la relacién de estiraje, y obligan

&l paro de la mAguina cuando es necesario un cembio de
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dicha relacién, g fin de poder cambiar las ruedas den—
tadas que permitan modificar la reiaci6n de transmisién.

El dispositivo, segin la patente, se ilustra en
lo que sigue con referencia al plano adjunto, en el cual:

La figura 1 muestra esquematicamente en planta
una realizacidn del dispositivo para estirar filamentos
© haces de filamentos.

La figura 2 muestra esquematicamente el mismo
disposgsitivo, pero visto de frente.

En ambas figuras el filemento ¢ haz de filsmen=-
tos se mueve en direccién de las flechas desde el Juego
de cilindros de alimentacién -l- y -2-, hasta el juego
de cilindros de entrega =5- y -6-. Para que el filamen-
to o haz de filamentos se adhiera suficientemente sobre
la superfice de los cilindros sin deslizarse, se han
dispuesto los rodillos -2- y -6- con sus ejes formando
angulo respecto a los ejes de los cilindros —l- y =5w~s

Los filamentos se conducen dando varias vueltas y en

forma helicoidal por los juegos de cilindros =le=2= J =5=6- °

de tal forma que la friccidén producida por ellos sobre
los oillindros es suficiente para evitar deslizamientos.

El cilindro -l1- se acciona directamente o medign
te transmisién de engranajes, por el motor dé corrient;
continug ~3-, y el cilindro ~5- de igual modo por el
motor de corriente continug ~7-~. En ambos motores se han
fijado, mediante brildas, dos tacodinamos -4- y -8; reg =
pectivamente, cuya tensién es transmitida a los instru-
mentos de regulacidn dispuestos en el armario -9-, que
no son objeto de la presente patente.

Si por disminucién del campo, aumentan las revo-

luciones del motor -7- y por tanto del cilindro ~5-, la
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variacifn que experimenta la tensién desarrollada por
la tacodinamo -8-, se transmite a los instrumentos de
regulacidn del armario -9- aumentando automaticamente
las revolucliones del motor -3~ y del cilindro =1~ de
manera tal que, la relacidn entre ambos ntmeros de re-
voluciones permanece invariable,

. De igual forma se mantendria constante la re-

lacién caso de variar las revolucionss del motor =3,

m——zami N O T A imcteeew

8e reivindica como objeto de esta patente:

l.~ Dispositivo para estirar filsmentos, haces
de filementos o hilos de superpolimeros mediante juegos
de cilindros de diferente velocidad tangencial, sobre
cuales ge conducen por arrollamiento en forma helicoiw
dal los filamentos, haces de filamentos o hilos, carac—
terizado por el hecho de que los cilindros de alimenta=
cién y de entrega son accionados cada uno de ellos res—

pectivamente, directa o indirectamente por un motor de

‘corriente continua en derivacién, de regulacién sin es-—

calas.

2.~ Dispositivo para estirar filamentos, haces
de filamentos o hilos de superpolfmeros segfin la rei-
vindicacién anterior, caracterizado en que se mantiene
constante la relacién de revoluciones de ambos motores
de corriente continus independientemente de su potencila,
por regulacién consecutiva de uno de los motores en de—
pendencia del otro, mediante dos tacodinamos y una co-
nexién potenciométrica o en puente. |

3 e~ Dispositive para estirar filamentos, haces

de filementos o hilos de superpolimercs segn reivindi-
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oaciones anteriores, csracterizado en que las tacodi-
namos se montan en cada uno de los motores mediante
bridas.

4 .~ Digpositivo para estirar filamentos, haces
de filamentos o hilos de superpolimeros segfn reivine-
dicaciones anteriores, caracterizado por disponer de un
armario de conexién que contiene los elementos de regu-
lacién y para el mando electrénico de los motores.

5.~ Dispositivo para estirar filamentos, haces
de filamentos o hilos de superpolimeros.

Esta memoria consta de siete piginas escritas

pPor una sola cara.
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