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NEEMORIA DESCRIPTIVA
que se acompafia a '
la solicitud de
una PATENTE DE INVENCION por VEINTE AROS en ESPARA
a fevor de _ |
TALLERES JUAN BORRELL, S.A, de nacionalided espafiola, domi-
ciliada en BARCELONA, Calle ribau =46, .
| por _
" MAQUINA AUTOMATICA PARA ENVOLVER CARAMELOS, EN FORMA DE RI-
' ZADO MARIPOSA, EN BOLSA Y CON EXTREMOS PLANOS CON REBORDE
ONDULADO * )
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La invencién a que se refiere la presente memorie, cons-
titujo una novedad industrial con ceracteristices y venta-
Jas que la hacen merecedora del. privilegio de explotacidn
exclusiva que por ella se solicita, de acuerdo con las pres-
cripciones del Estatuto vigente sobre Propleded Industrial
de 26 Julio 1929, texto refundido, publicado el 30 de abril
de 1930.

Las miquines autométicas para envolver pastillas, cara-
melos Y todo producto comestible, en particular del ramo
del azdcar, estén poco difundidas em la industria por ser
escesos los modelos en el extranjero y por su elevado cos-
te. Al estudier con detenimiento el problema, se ha ha-
1lado una soluecidn perfecte Yy resultado del cual es la
mdquine envolvedora automitiea que se descubre en la pre-
sente solicitud y que estd Tepresentada en las hojas nts.
1,'2 j 3, que & escala figurede, indican las solucicnes a
los diferentes mecenismos, asf como 8ituacién y detalle
de loe mismos,

La primordisl dificultad con que se ha tropezado para
la proyeccién de estos sparatos, ha side la de resgolver
un impertente inconveniente que presentan todas las mé-
quinas conocidas y empleades que comdnmente hasgta la fe-
cha se hen construfde en el extranjero para un tipo de-
terminado de caramelos, no siendo epta la misma méquine
para caramelos que, en sus medidas, difieren del tipo
original parae el que se habfs creade, inconveniente este
muy acusado, ya que cualquier instalacién eifra su impor-
tancia en la varieded de caramelos que fabricam variando
desde el dibujo hesta las medidas. Féeil es comprender

que se necesitarfa un equipo numercso de aparatos para
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que en cualguier momento estuviera a punte la méquina 1do-
nea para aquel determinado tipo que se desea envolver.

Conocidos estos pormenores y orientada la méquina en-
volvedore de ceramelos a la solucién més conveniente, se
ha logrado con dlspositivos correctores, mecanismos gredua-
dores, amen de accesorios afiadidos e cada movimlento, see
la primera méquine que puede envolver, con papeles en bo-
bina, caremelos cuyas medidas estén comprendidas en los ta-
mafios ms corrientes hasta el die de hoy, siendo la adapta-
cién del cambio de uno a otro tipo, salvo el molde alimenta-
dor y punzén elevador, mera manipulscidn de azjuste de palean-
cas, las cuales, mediante husillos apropiedos, perﬁiten el
reglaje y ajuste.

Esté representada en la figura 1% une seccidn esquemé-
tica del conjunto del aparato y em la figura n? 2, una vig-
ta frontal de la parte postericr. |

En la figura 3 se representa una seccién del mecanismo
motor con variedor de velocldades y caja de movimientos; la
figura n? 5 corresponde a la transmisién de movimientos a
determinades partes que se indican més esdelante y, la figu-
ra nt 6, un conjunto del cabezal de pinzas con sus anexos
de alimentacidén de papel, rizadores y pinza devanadora de
las bobinas. Todos estos detalles presentados en las diver-
sas figuras, indican la combinacién de meocanismos a escala
convencional, as{ como su enlace a los movimlentos deriva-
dos del eje prinecipel comir a todos.

Su funcionamiento es como sigue: De la bendeja nt 1, en
la que se hen depositade los caramelos que deben envelverse,
son éstos introducidos a unas cavidedes o alvéolos que el
disco alimentedor 2 posee; el punzén elevador 3, situedo de-

bajo mismo del disco 2, espera el peso de la pinza devanado-

.
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ra de las bobines 4, la cuel retira el largo de papel, en-
trando en eccién las tijeras 5, que lo cortan. El1 fijador
nt 8, una vez apoyado sobre el papel, y acompefiado por el
pﬁnzén elevador 3, sitda el caramelo precisémante entre
las pinzas 7, sincronizado el movimiento final de carreras
del punzén con el cierre de las pinzas. En su desplazamien-
to de abajo a erriba el papel en el caremelo he sufrido un
movimiento de arco; entonces, estd en condiciones para que
la cuchille 8 figura 6%, inicie el plegado que se sitda a
la parte interior. Seguidemente el eje 10, movido por la
erdz de melta 12, figura 4%, adelanta 90® y colora el ca-
remele, cuyo pepel exterior ha s1do a su vez doblado en el
camino por la cuchille 9, figura 6%, frente a las mordazes
rizadoras.

Ya se tiene el caramelo, con el papel o papeles que de-
ben proteger y enmercar el producto, & punto de rizar a do-
ble mariposa dejendo las puntas perfectamente extendidas
una.vez que las mordazas rizadoras 11, figura 6%, han sido
actuadas mediante la cruz de malte 13, figura 4%,

Siguiendo el ciclo de movimientos en su marcha funcio-
hel la eludide cruz de melta 12, vuelve a girar 90t & sea
el paso de otro caramelo trasledado e las mordazas rizado-
ras para repetir la misma operacién en su periodo circuls-
torio, los caramelos envueltos o rizados, quedan parades
rreﬁte el mecanismo de expulsién 14, gigura 1%, el cual es
accionedo al propioc tiempo en que las ﬁinzas 7 se separan
por le leva, dejendo libre el  caramelo terminado.

Xel es el funcionsmiento bésico de eata envolvedora suto-
mitica y en la caja de mecanismos 15, figura 3%, hallanse

los elementos que mediente ruedes dentadas, a relacién pre-
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calculada, enlezan la sineronizacién de todos los movimien-
tos y coadyuven al logro final para el que ha sido creada
la médquina. ‘

Como origen productor de movimiento, se halla el elece
tromotof 16, alojedo en el interior de la banceda 17, el
cual es regrigerado por eire circulatorioc a través de les
ventanillas 18, flgura 2%, Eeste da mando & uns caja reduc-
tora 19, la cual y mediante embrague 20, figura 1%, pone
en movimiento el eje 21, figura 3%, donde estd{ montado el
Juego de polea de llanta cénica 22, mediante husillo regu~
lable 23, que al accionar la pelanca 25, permite aumentar
o decrecer le velocidad del eje 24, que es el eje motor de
donde parten los movimientos.

Los ejes 26, 27, 28, 29 y 30, figura 4%, son transmiso-
res ée movimlento a los distintos mecanismos. As{ el eje
26 mediante excéntrica mueve la palenca 31 que hace abrir
0 cerrar las mordazas rizadores 11, figzura 6%, también por
la excéntrica 32 se logre el movimiento de separacidén de
las mismas mordezes rizadores cue son animedes de un movi-
miento de rotaciém y traslacién conjuntemente.

En el mlsmo eje 26, figura 4%, prosigue medisnte excén-
tricas la accién de dotar de movimiento al punzdén elevador
S, figura 1%, a la pinze devanadora 4, al dispositivo de
seguridad de papel 33, figura 6%, por correlaciénm de engre-
nes a las tijeras 5, figura 1%, siendo también solidario
de este dltimo mecanismo el dispositivo de bobines pera
alimentacibén de los papeles. Por dltimo y mediente un in-
genloso dispositivo de canal a vis-sinefin, acciona el cam-

bio de ca¥idad del disco alimentador 2, figura 1%,
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El eje 27 mediante la eruz de malta 13, figura 4%, ha-
¢ce girar las mordazas-giratorias 11, figura 1%, g8ijadas
al eje 28, figure 4%, siendo el eje 20 transmisor de movi-
miento a las mordazas opuestas a la caja de mecanismos 15.

El eje 30, figura 4%, es el.sincronizador de las pin-
zas 7, figura 1%, las cuales medlante la leva 34, figura
5, las abren o cierren a su mercha; solidario de este eje
Yy por transmisién a engranes héllase unido al mismo, el me-
canismo de expulsién 14, figura 1%, en el cual funciona por
la excénirica 35 la marcha de la cuchilla 8.

Le accldén de movimientos de tocde le méquinag ha sido
desefita; pero por correlecién de las medidas del carame-
1o gue se desee envolver, estén calculadas las cursas que
debe derse a cada una de las palancas, las cuales mediante
husillos correctores del conocido sistema de pomo‘regula-
ble, hacen posible la adaptacién de los diversos tamafios
que pueden sdoptearse para ser envueltos por la mAquina.

Hay que sefialar en el disco alimentador 2 que las ca-
videdes son del perfil del caramele a tratar, por tanto,
es de fécil interfambio este disco cuando se trate de mo-
delos que no guarden analogfa en su perfil, tamafio o medi-
des totalo 5.

Expuesta asf la funcién de los mecenismos que componen
la unidad de la envelvedora autcmética de caramelos, en-
globan en la misma mecanismos anteriormente deseritos, en
cuya marcha y sineronizedos & un soclo mando, producen una
serie de movimientos, cujo final resultado es colcear al
ceramelo, ya modelado, el pepel interior de aluminio, para-
fina m otro material,al mismo tiempe que el papel de visto-
sa presentacién en el exterior, sea de celofana, pléstico,

ete; significendo ademés que si por necesidades inherentes
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al papel, formato, control, ete. es necesario de adopecidén
de un sistema electrdnico pera vigilar, cuilder o interrum-
pir el ciclo de marcha, ello no implice que se alteren en
esencia los derechos de esta patente. El conocido siste-
me de fotocélula, aun cuando en prineipio el aperato des-
erito no lo consigna, no es &bice para que la omisién no
dejo de reivindicarse. Este dispositive va acompamiado de
soluciones macénicas sobradamente conoecldas, que no nece-
siten mencidén, todo lo cuel hece que le méquine envolvedo-
re sutoméAtice funcione ininterrumpida y continuamente, sin
necesidad de cuidado alguno, ni vigilancia por obrero, ya
que la misme personea que cuida de llener los alvéolos del
disco elimentedor es més que sufieciente pare controlar to-
dos y cada uno de los movimientos en los distintos elemen-
tos que integran el conjunto.

Heche la deseripcidn precedente, es preciso afiadir que
los detalles de realizaclén de la idea expuesta pueden va-
riar, sin que por elio cambie la esencia de la invencién,
que es la que se desprende de los pérrafos que anteceden
Y la que se reivindica en la sigulente

NOTA

En resumen: La Patente de Invenci éa que se soliecite,
receerd sobre las reivindicaciones que siguen:

1% .~ Méquina automética bara envolver caramelos en for-
ma de rizado mariposa, en bols y con extremos planos y re-
borde ondulado, caracterizada por estar constitufda esen-
cielmente por una bandeja de alimentacidn fije al armazédn
de la mfquina, cuya bandeja est4 dotada de una abertura
convenlente por debajo de la cual Pasa en movimiento de

rotacién le superficie de une pieza circular que gira so-
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bre eje vertlical fijJo a la mlquina y cuya pleza circular es-
ta provista de cavlidades o alvéolos de menores dimensiones
que las de los caramelos a tramsportar.

2% .« Mfquina automética, seglh reivindicacién primers,
caracterizada porque en un punto diamentralmente opuesto
de aquédl en que se halla situado el orificic de la bande-
ja de alimentacién y debajo de la pleze circular trenspor-
tadora, se he previsto un punzén elevador de movimiento euto-
mético, que funciona en combihacidn con ek paso de una pinze
devenedora de les bobinas de pepel y de unas tijeras, tam-
bién de funcionemiento automético, situades en posicidn per-
pendicular al paso del papel, estando situades les referidas
bobines en un soporte adecuado fijo al armezén de le méqui-
na.

3%,- Miquina automética,segin reivindicaciones anterio-
res, caracterizada por le disposicién de un elemento fijador '
que detiene el paso del papel y de unas pinzas, en la parte
superlor de dicho paso, situsdas en posicién vertical res-
pecto del punzén elevedor que en su movimiento escendente
llega hasta las mismas coincidlende con su movimiento de
cierre. o

4%.~ Miquina automdtica, segln reivindicaciones anterio-
res, caracterizada porque las pinzas mencionadas son solida-
rias de un eje horizontal movido por cruz de malte, quey en
su giro, coloca al carameko, sucesivamente, ante les morda-
zes rizadoras y mecanismo de expulsién, halléndose estos dos
dltimos ekementos situados eh posicién diametralmente opues-
te, siendo dicha linea diametrel perpendicular al punto de
coincidencia de las pinzas con el punzén elevedor, y en cu-

Yo punto de’coincidencia se han dispuesto dos cuchilles la-
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terales, perpendiculares al peso del papel, de movimiento
alternativo,

5% .- Méquina automitica, segln reivindicaciones anterio-
res, caracterizeda porque en su parte superior se halle dis-
puesta la caja de mecenismos enlazados entre s{ mediante rue-
das dentadas y accionsados POor un electromosor alojado en el
interior de le bancade, cuye:bancedas estd provista de venta-
nillas laterales pars la refrigeracién.

6% .. Méquina automética, segin reivindicaciones anterio-
Tes, caracterizada porque el electromotor mediasnte transmi-
sién spropiade acciona & una caja reductora provista de em-
brague, que pone a su vez en movimiento a un eje en que ge
halla montado un juego de polea con llenta cénica mediante
husillo regulable que, acclonando une palanca al efecto,
permite variar la velpcided de otro eje situado en 1lg ceja
de mecanismos que reciben los movimientos de equél.

7%.« ¥Mdouina eutomdtica, segdn reivindicaciones anterio-

Tres, caracterizada porque el wWltimo eje mencionedo se halle

dispuesto en posiciédn paralela sl de la caja reductora ¥ pre-

cisamente en el centro de la caja de meceanismo, encontrén-
dose en torno del mismo otros cineco ejes horizontales, el
primero de los cuales, mediante excéntrica, sceione a una
palanca vertiesml que regula los movimientos de las mordazas
rizaderas, estendo también originada la apertura de las mis-
mas por otra excéntrice, siendo eanimadas de movimiento de ro-
tacién y traslacidén . conjunteamente.

8%,. Néquina sutomética, segin reivindicaciones anterio-
res, caracterizada porque el primer eje a que nos estamos
refiriendo, tembién mediante excéntrica, dote de movimiento

al punzén elevador, a la Pinza devanadora Y al dispositive

I e o 5 it s g
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de segurided del papel, y, por correlacién de engranes, a
las tijeres, siendo también solidario de este Gltimo me-
canlsmo el dispositivo de bobinas para alimentacién de

los pepeles, accionando, finalmente, mediante dispositivo
de canal a viswsin-fin, el cambio de cavidad del disco eli-
mentador,

9% .~ Miquina sutomética, segin reivindicaciones anterio-
Tes, caracterizada porque el segundoc ele es solidario de
una cruz de malta que acciona, a su vez,a otro eje parale~
lo, situado en la parte superior, soliderio de les morda-
Zas opuestas a la cajJa de mecanlsmos, siendo estos dos 4l-
timos ejes tercero y cuaryo de los ecitados en la 7% reivin-
dicacién.

10.~ Méquina sutométice, segfn reivindicaciones ante-
riores, caracterizada porque el quinto eje sincronizador de
las pinzas que se abrem y cierran mediante leva, es solida-
rlo, por transmisién deéngranes, del mecanismo de expulsién
del cuel es solidaria, a su vez, una excéntrica, que accio-
ha a une de las cuchillas para el cprte del pepel.

1l.- MAquina automdtice, segin reivindicaciones anterio-
res, caracterizada porque‘el mecanismo de elevacidn del ca-
ramelo es accionado por leva contra palanca: equilibrada y
movida a resorte de recuperacién, y el dispositivo alimen-
tador de papel estd eontrolado por un elemento fiedor de
tenteo que clerra la pinza decensdors de las bobinas cuendo
existe caramelo a envolver, siendo automético el anulsmien-
to de la pinza si no lo hay, cuya rinza esté dotads de un
corrector de:palanca, determinante de la longitud del pa-
pel, independiente del fijador de cier:e de boca.

12.- Méquine automitica, segin reivindicaciones anterio-

res, caracterizede porque lae pinzae para trasleacién del ca-
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ramelo, se hallan dispuestes en pémero de cuatro Jjuegos Bo-
bre el eje, viniendo determinado el movimiento de clerre de
las mismas desde el interior, mediante leva circular y es-
tando dotadas #e mordazas de sujecidén de vAstago con tor-

nillo.

13 .- Miquina automética, segfin reivindicaciones anterio

res, caracterizada porque las tijeras se hallan montadas en
un soporte guiado por chamela con husillo pare regulacién y
porque el dispositivo alimentedor esté constituido por un
disco de eluminio de ajuste sobre un plato circular en mo-
vimiento merced a una rueda de vis-sin-fin con avance for-
zado, que en su parte central mantiene rigido el plato a
intervalos que determinan el cambio de posicién de los al-
véolos.

14 .- Miquina asutomAtlca, segfn reivindicaclones anmterio-
res, caracterizada porque las mordezas rizadoras se separan
o ajustan mediante pomo corrector y porque la méquina, equi-
pada con reductor propio y preparada con poleas cénicas de
llantas méviles, al ser accionada por un balancin, permite
la veriecién de difmetros en los conos, estandoe el belancin
acclonado,a su vez, por husillo con volente.

15.- Se reivindica, por dltimo, como objeto sobre el que
ha de recaer la Patente de Invencién que se sollelta:
"}AQUINA AUTOMATICA PARA ENVOLVER CARAMELOS EN FORMA DE RI-
ZADO MARTPOSA, EN BOLSA Y CON EXTREMOS PLANOS Y REBORDE ON-
DULADO". - '

o To&o conforme queda desecrito en la presente memorla,que
consta de once péginas eseritas a méquina y dibujos snexos.
Madrid, 29 marzo 1955
ONSO UNGRIA
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