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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A  

que se acompaña a 

l a  so licitud  de

una PATENTE DE INVENCION por VEINTE ANOS en

a favor de

TALLERES JUAN BOBRELL, S«A, de nacionalidad española, domi­
c iliad a  en BARCELONA, Calle Aribau -43,

« ai

p o r

*  MAQUINA AUTOMATICA PASA ENVOLVER CARAMELOS, EN FORMA DE RI­

ZADO MARIPOSA, EN BOLSA Y CON EXTREMOS PLANOS CON REBORDE 
ONDULADO *
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La invención a que se re fiere  la  presente memoria, cons-] 
tituye una novedad industrial con carac te rísticas y venta­

ja s  que la  hacen merecedora del; p r iv ile g io  de explotación 

exclusiva que por e l la  se so l ic ita , de acuerdo con la s  pres-| 

cripciones del Estatuto vigente sobre Propiedad Industrial
de 26 Ju lio  1929, texto refundido, publicado el 30 de abril 
de 1930.

Las máquinas automáticas para envolver p a s t i l la s ,  cara­
melos y todo producto comestible, en p articu lar del ramo 

del azúcar, están poco difundidas en la  industria por ser 

escasos lo s  modelos en e l extranjero y por su elevado cos­

t e .  Al estudiar con detenimiento e l problema, se ha ha­
llado una solución perfecta y resultado del cual es la  

máquina envolvedora automática que se descubre en la  pre­
sente so lic itud  y que está  representada en la s  hojas n *s .

1, B y 3, que a escala  figurada, indican la s  soluciones a 

lo s  diferentes mecanismos, a si como situación y detalle 
de lo s mismos*

La primordial d ificu ltad  con que se ha tropezado para 
la  proyección de esto s aparatos, ha sido la  de resolver 

un importante inconveniente que presentan todas la s  má­
quinas conocidas y empleadas que comúnmente hasta la  fe ­
cha se han construido en e l  extranjero para un tipo de­

terminad© de caramelos, no siendo apta l a  misma máquina 
para caramelos que, en sus medidas, d ifieran  del tipo 

original para e l que se habla creado, inconveniente este 

muy acusado, ya que cualquier instalación  c ifra  su impor­

tancia en la  variedad de caramelos que fabrieam variando 
desde e l dibujo hasta la s  medidas. F ácil es coarrendar 
que se n ecesitaría un equipo numeroso de aparatos para
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que en cualquier momento estuviera a punto l a  máquina idó­

nea para aquel determinado tipo que se desea envolver.

Conocidos estos pormenores y orientada la  máquina en­

volvedora de caramelos a la  solución más conveniente, se 

lia logrado con d ispositivos correctores, mecanismos gradua­

dores, amen de accesorios añadidos a eada movimiento, sea 

la  primera máquina que puede envolver, con papeles en bo­

bina, caramelos cuyas medidas están comprendidas en lo s  ta ­

maños más corrientes basta e l día de boy, siendo la  adapta­

ción del cambio de uno a otro tipo , salvo e l molde alimenta- 

dor y punzón elevador, mera manipulación de ajuste de palan­
cas, la s  cuales, mediante h u sillo s apropiados, permiten el 
reg la je  y a ju ste .

Está representada en la  figura 1* una sección esquemá­

t ic a  del conjunto del aparato y en la  figura n* 2, una v is­

ta  frontal de la  parte p osterior.

In la  figura 3 se representa una sección del mecanismo 

motor con variador de velocidades y ca ja  de movimientos; l a  

figura n* 5 corresponde a la  transmisión de movimientos a 

determinadas partes que se indican más adelante y, la  figu ­

ra n* 6, un conjunto del cabezal de pinzas con sus anexos 

de alimentación de papel, rizadores y pinza devanadora de 

la s  bobinas. Todos estos d eta lles presentados en la s  diver­

sas figu ras, indican l a  combinación de mecanismos a escala 

convencional, a s í  como su enlace a lo s  movimientos deriva­

dos del e je  principal común a todos.

Su funcionamiento es como sigue: De la  bandeja n* 1, en 

la  que se han depositado lo s  caramelos que deben envolverse, 

son éstos introducidos a unas cavidades o alvéolos que el 
disco alimentador 2 posee, e l punzón elevador 3, situado de­

bajo mismo del disco 2, espera e l paso de la  pinza devanado-



i *.4*»

65

70

75

80

ra de la s  bobinas 4, la  cual r e t ira  e l  largo de papel, en­

trando en acción la s  t i je r a s  5, que lo  cortan. XL fijad o r  

nt 6, una Tez apoyado sobre el papel, y acompañado por e l  

punzón elevador 3, s itú a  e l caramelo precisamente entre 

la s  pinzas 7, sincronizado e l movimiento f in a l de carreras 

del punzón con e l cierre de la s  p inzas. En su desplazamien 

to de abajo a arriba el papel en e l caramelo ha sufrido un 

movimiento de arco; entonces, e stá  en condiciones para que 

la  cuch illa 8 figura 6 *, in icie  e l plegado que se sitúa a 
la  parte in te r io r . Seguidamente e l e$e 10, movido por l a  

cndz de malta 12, figura 4 *, adelanta 90* y colora e l ca­

ramelo, cuyo papel exterior ha sido a su vez doblado en e l 

camino por la  cuchilla 9, figura 6», frente a la s  mordazas 
rizadoras.

Ta se tiene e l caramelo, con e l papel o papeles que de­

ben proteger y enmarcar e l producto, a punto de r izar  a do­

ble mariposa dejando la s  puntas perfectamente extendidas 

una vez que la s  mordazas rizadoras 11, figura 6 *, han sido 

actuadas mediante la  cruz de malta 13, figura 4 * .

Siguiendo e l ciclo  de movimientos en su marcha funcio-
hal la  aludida cruz de malta 12, vuelve a g ira r  90* ó sea 

e l paso de otro caramelo trasladado a la s  mordazas rizado- 

ras para repetir la  mima operación en su periodo circula­

to rio , lo s caramelos envueltos o rizados, quedan parados 

frente a l mecanismo de expulsión 14, figu ra  1», el cual es 

accionado a l propio tiempo en que la s  pinzas 7 se separan 
por la  leva, dejando lib re  e l caramelo terminado.

5?al es e l  funcionamiento básico de esta  envolvedora auto 
mátiea y en la  caja de mecanismos 15, figura 3», hállense 

lo s  elementos que mediante ruedas dentadas, a relación pre-
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calculada, enlazan la  sincronización de todos lo s  movimien- 

tos y coadyuvan a l  logro f in a l para e l  que ha sido creada 
l a  máquina.

Como origen productor de movimiento, se h a lla  e l elec­

tromotor 16, alojado en e l in terior de la  bancqda 17, e l 

cual es refrigerado por aire circu latorio  a través de la s  

ventan illas 18, figura 2 * .  Este da mando a una caja reduc- 

tora 19, la  cual y mediante embrague 20, figura 1», pone 

en movimiento e l eje 21, figura 5 *, donde está  montado e l 

Juego de pelea de llan ta  cónica 22, mediante h u sillo  regu­
lab le  25, que a l accionar la  palanca 25, permite aumentar 
o decrecer la  velocidad del eje 24, que es e l eje motor de 
donde parten lo s movimientos.

Los e je s 26, 27, 28, 29 y 30, figura 4 *, son transmiso­

res de movimiento a lo s  d istin tos mecanismos. As£ e l e je 

26 mediante excéntrica mueve la  palanca 31 que hace abrir 

o cerrar la s  mordazas rizadoras 11, figura  6», también por 
l a  excéntrica 32 se logra e l movimiento de separación de 

la s  mismas mordazas rizadoras que son animadas de un movi­

miento de rotación y traslación  conjuntamente.

En e l mismo eje 26, figura 4 *, prosigue mediante excén­

tr ic a s  la  acción de dotar de movimiento a l  punzón elevador 

3, figura 1 *, a la  pinza devanadora 4, a l d ispositivo de 

seguridad de papel 33, figura 6 *, por correlación de engra­

nes a la s  t i je r a s  5, figura 1», siendo también solidario  
de este último mecanismo e l d ispositivo de bobinas para 

alimentación de lo s  papeles. Por último y mediante un in­

genioso dispositivo de canal a v is-sin -fin , acciona e l cam­
bio de cahidad del disco alimentador 2, figura 1 * .
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11 e je  27 mediante la  cruz de malta 13, figura 4», ha­

ce g irar la s  mordazas-giratorias 11, figura 1 *, Aijadas 
a l eje 28, figura 4 * ,  siendo el eje 29 transmisor de movi­

miento a la s  mordazas opuestas a la  ca ja  de mecanismos 15.

El eje 30, figura 4 * , es el sincronizador de la s  pin­

zas 7, figura 1 * ,  la s  cuales mediante la  leva 34, figura 

5, la s  abren o cierran a su marcha; so lidario  de este eje 

y por transmisión a engranes hállase unido a l mismo, e l me­

canismo de expulsión 14, figura 1 * , en e l cual funciona por 

la  excéntrica 35 la  marcha de la  cuch illa 8.

La acción de movimientos de toda la  máquina^ ha sido 

descrita ; pero por correlación de la s  medidas del carame­

lo  que se desee envolver, están calculadas la s  cursas que 

debe darse a cada una de la s  palancas, la s  cuales mediante 

h u sillo s  correctores del conocido sistema de pomo regula­

b le , hacen posible la  adaptación de lo s  diversos tamaños 

que pueden adoptarse para ser envueltos por la  máquina.

Ha7 que señalar en el disco alimentador 2 que la s  ca­

vidades son del p e r fi l  del caramelo a tra ta r , por tanto, 

es de fá c i l  intercambio este disco cuando se trate  de mo­

delos que no guarden analogía en su p e r f i l ,  tamaño o medi­
das to ta le s .

Expuesta a s í  la  función de lo s  mecanismos que componen 

la  unidad de la  envolvedora automática de caramelos, en­

globan en la  misma mecanismos anteriormente descritos, en 

cuya marcha y sincronizados a un solo mando, producen wt»# 
serle  de movimientos, cujto fin a l resultado es colocar a l 

caramelo, ya modelado, e l papel in terior de aluminio, para­

fin a  ji otro m ateria l,a l mismo tiempo que e l papel de v isto ­
sa presentación en e l ex terio r, sea de celofana, p lá stico , 

etc¿ significando además que s i  por necesidades inherentes



a l papel, formato, control, e tc . es necesario de adopción 

de un sistema electrónico para v ig ila r , cuidar o interrum­

p ir  e l  c iclo  de marcha, e llo  no implica que se alteren en 

esencia lo s derechos de esta  patente. El conocido s i s t e ­

ma de fotocélu la, aun cuando en principio el j a r a t o  des­

crito  no lo  consigna, no es óbice para que la  omisión no 

deje de re iv in d icarse . Este dispositivo va acompañado de 

soluciones mecánicas sobradamente conocidas, que no nece­
sitan  mención, todo lo cual hace que la  máquina envolvedo­

ra automática funcione ininterrumpida y continuamente, sin 
necesidad de cuidado alguno, ni v ig ilan cia  por obrero, ya 

que la  misma persona que cuida de llen ar lo s  alvéolos del 

disco alimentador es más que su ficiente para controlar to­

dos y cada uno de lo s  movimientos en lo s  d istin tos elemen­
tos que integran e l conjunto.

Hecha la  descripción precedente, es preciso  añadir que 
lo s d eta lles de realización  de la  idea expuesta pueden va­
r ia r ,  sin que por e llo  cambie la  esencia de l a  invención, 

que es la  que se desprende de lo s  párrafos que anteceden 
y la  que se reivindica en l a  siguiente

B O T A
En resumen: La Patente de Invención que se so l ic ita , 

recaerá sobre la s  reivindicaciones que siguen:

1 * .-  Máquina automática para envolver caramelos en fo r­
ma de rizado mariposa, en bols y con extremos planos y re­

borde ondulado, caracterizada por e sta r  constituida esen­

cialmente por una bandeja de alimentación f i j a  a l armazón 
de la  máquina, cuya bandeja está  dotada de una abertura 

conveniente por debajo de la  cual pasa en movimiento de 

rotación la  superficie de una pieza c ircu lar que g ira  so-
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bre eje v ertica l f i jo  a l a  máquina y cuya pieza circu lar es­

tá  provista de cavidades o alvéolos de menores dimensiones 
que la s  de lo s caramelos a transportar.

2 * .»  Máquina automática, segúh reivindicación primera, 

caracterizada porque en un punto diamentralmente opuesto 

de aquél en que se h a lla  situado e l o r if ic io  de l a  bande­

ja  de alimentación y debajo de la  pieza circu lar transpor­

tadora, se ha previsto un punzón elevador de movimiento auto­

mático, que funciona en combinación con e l paso de una pinza 
devanadora de la s  bobinas de papel y de unas t i je r a s ,  tam­

bién de funcionamiento automático, situadas en posición per­
pendicular a l paso del papel, estando situadas la s  referidas 
bobinas en un soporte adecuado f i jo  a l  armazón de la  máqui­
na.

3 * .-  Máquina automática,según reivindicaciones anterio­

re s, caracterizada por l a  disposición de un elemento fijad o r 

que detiene el paso del papel y de unas pinzas, en la  parte 

superior de dicho paso, situadas en posición v ertica l re s­

pecto del punzón elevador que en su movimiento ascendente 
lleg a  hasta la s  mismas coincidiendo con su movimiento de 
c ie r re .

4 * .-  Máquina automática, según reivindicaciones anterio­

res, caracterizada porque la s  pinzas mencionadas son so lida­

r ia s  de un eje horizontal movido por cruz de malta, qua% en 

su g iro , coloca a l caramelo, sucesivamente, ante la s  morda­

zas rizadoras y mecanismo de expulsión, hallándose estos dos 

últimos elementos situados eh posición dlametralmente opues­

ta , siendo dicha línea diametral perpendicular a l punto de 
coincidencia de la s  pinzas con el punzón elevador, y en cu­
yo punto de* coincidencia se han dispuesto dos cuchillas la-
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te ra le s , perpendiculares a l paso del papel, de movimiento 
alternativo.

5 » .-  Máquina automática, según reivindicaciones anterio­
re s , caracterizada p&rque en su parte superior se lla lla  d is­

puesta la  ca ja  de mecanismos enlazados entre s i  mediante rué 

das dentadas y accionados por un electromotor alojado en e l 

in terior de la  bancada, cuya;bancada esté  provista de venta­
n il la s  la te ra le s  para la  refrigeración .

6 » .-  Máquina automática, según reivindicaciones anterio­
re s , caracterizada porque el electromotor mediante transmi­

sión apropiada acciona a una ca ja  redmctora provista de em­
brague, <pe pone a su vez en movimiento a un eje en que se 

b a ila  montado un Juego de polea con llan ta  cónica mediante

u s ll lo  regulable que, accionando una palanca a l efecto, 

permite variar la  velocidad de otro eje situado en la  caja 
le mecanismos que reciben lo s  movimientos de aquél.

7 * .-  Máquina automática, según reivindicaciones anterio- 
s , caracterizada porque e l último e je  mencionado se b a ila

Lispuesto en posición para le la  al de la  caja reductora y pre 
lisamente en el centro de la  ca ja  de mecanismo, eneontrán- 

ose en torno del mismo otros cinco e je s  horizontales, e l 

rimero de lo s cuales, mediante excéntrica, aceiona a una 

alanca v ertica l que regula lo s  movimientos de la s  mordazas 

izadoras, estando también originada la  apertura de la s  mis­

as por otra excéntrica, siendo animadas de movimiento de re- 
ación y traslación  .conjuntamente.

8 » .-  Máquina automática, según reivindicaciones anterio­
ra, caracterizada porque el primer eje a que nos estamos
jfiriendi 

. punzón
'» también mediante excéntrica, dota de movimiento 
elevador, a la  pinza devanadora y a l dispositivo
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de seguridad del papel, 7, por correlación de engranes, a 

la s  t i je r a s ,  siendo también so lidario  de este último me­

canismo e l dispositivo de bobinas para alimentación de 

lo s  papeles, accionando, finalmente, mediante dispositivo 

de canal a v is- s in -fin , e l  oambio de cavidad del disco a l i-  
mentador,

9 * .-  Máquina automática, según reivindicaciones anterio­
re s , caracterizada porque e l segundo e je  es solidario  de 

una cruz de malta que acciona, a su vez,a otro eje parale­

lo , situado en la  parte superior, so lidario  de la s  morda­

zas opuestas a la  caja de mecanismos, siendo estos dos ú l­

timos e je s  tercero 7 cuar7© de lo s  citados en la  7* reivin­
dicación.

255

260

265

270

10. - Máquina automática, según reivindicaciones ante­

r io re s , caracterizada porque el quinto eje sincronizador de 
la s  pinzas que se abren 7 cierran mediante leva, es so lida­

r io , por transmisión dqéngranes, del mecanismo de expulsión 

del cual es so lid a r ia , a su vez, una excéntrica, que accio­
na a una de la s  cuch illas para e l eprte del papel.

11. - Máquina automática, según reivindicaciones anterio­
res, caracterizada porque e l mecanismo de elevación del ca­

ramelo es accionado por leva contra palanca; equilibrada 7 
movida a resorte de recuperación, 7 e l d ispositivo  a l iman­
tado r  de papel e stá  controlado por un elemento fiador de 

tanteo que cierra la  pinza decenadora de la s  bobinas cuando 

ex ista  caramelo a envolver, siendo automático e l anuíamien- 
t© de la  pinza s i  no lo  ha7, eu7a pinza e stá  dotada de un 

corrector de palanca, determinante de l a  longitud del pa­
p e l, independiente del f ijad o r  de cierre de boca.

12.- Máquina automática, según reivindicaciones anterio­

re s , caracterizada porque la s  pinzas para traslación  del ea-
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ramelo, se hallan dispuestas en número de cuatro juegos so­

bre e l e je , viniendo determinado el movimiento de cierre de 

la s  mismas desde e l in terio r, mediante leva circu lar y e s­

tando dotadas le  mordazas de sujeción de vástago con tor­

n il lo *
13. - Máquina automática, según reivindicaciones anterio­

re s, caracterizada porque la s  t i je r a s  se hallan montadas en 

un soporte guiado por chamela con husillo  para regulación y 
porque el d ispositivo  alimentador e stá  constituido por un 

disco de aluminio de a juste sobre un p lato  circular en mo­

vimiento merced a una rueda de v is-s in -fin  con avance for­

zado, que en su parte central mantiene rígido e i p lato  a 

intervalos que determinan e l cambio de posición de lo s  a l ­

véolos*
14. - Máquina automática, según reivindicaciones anterio­

re s , caracterizada porque la s  mordazas rizadoras se separan 

o ajustan mediante pomo corrector y porque la  máquina, equi­

pada con reductor propio y preparada con poleas cónicas de 

llan tas móviles, a l ser accionada por un balancín, permite 

l a  variación de diámetros en lo s conos, estando e l balancín 

accionado,a su vez, por husillo  con volante.
15 . - Se reiv ind ica, por último, como objeto sobre e l que 

ha de recaer la  Patente de Invención que se so l ic ita : 

"MAQUINA AUTOMATICA PANA ENVOLVER CARAMELOS EN FORMA DE RI­

ZADO MARIPOSA, EN BOLSA T CON EXTREMOS PLANOS T REBORDE ON­

DULADO".
Todo conforme queda descrito en la  presente memoria,que 

consta de once páginas e scrita s  a máquina y dibujos anexos*

Madrid, £9 marzo 1955
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