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PATINTE DE INVENCICN

que por 20 afios, para Espafia y sus Poseslones, se solicita a favor de
S.A. ARNALDO VIGORELLI, de nacionalidad italiana, domiciliada en Viale
Partigiani, 48, PAVIA (Italia), por : "PERFECCIOIANIENTOS INTRODUCIDOS
EN_LAS MAQUINAS DE COSER Y BORDAR®™, = = = = = = = = - o - = - - - -

Memorig descriptiva

La presente invencidn concierne una méquina de coser del tipo que;
comprende dispositivos mediante los cuales la costura puede ser resli-:
zada tanto a lo largo de una liﬁea recta o curva (segin el modo como
quien meneja la méquina guia el tejldo) como segén una o varias tra-
yectorias predelterminadas, pars obtener un efecto de bordado.

Es sablido que existen en la actualidad numerosos tipos de méqui-
nas de coser del tipo llamado en "zig-zag® que comprenden dispositi-
vos que le imponen un movimiento alterpativo lateral a la barra porta-:
aguja, de modo que la costura describe un eig-zag cuya anchura puede
ser regulable dentro de 1los valores méximos del desplazamiento late-
rel de la aguja { en general de cuatro o cinco milimetros) y cuyo pa-
so, o distancla entre los puntos sucesivos, en la‘direccién de costu-
ra, puede también ser variado actuando sobre el dispositivo de regula-
cién del mecanismo de avance del tejldo, y que en general comprende
una llamada "guia" o plaquita de apoyo del tejido, de superficie pro-
vista de dientes de slerra y animada de movimiento alterno de avance
y retroceso, que al retroceder baja de modo gue se consigue que el
tejido sea arrastrado sélo en el sentido del avance.

Algunas méquinas comprenden también un dlspositivo mediante el
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Cual el avence del tejido, en lugar de efectuarse en una dnice direc-
cién y con smplitud constante, segin la regulacidén, para cada punto
de costura, se efectla con sucesiones variables de avance y de retro-
ceso, segin un clclo previamente determinado. Tales sucesiones cicli-
cas, asocladas a determinados ciclos en el movimiento lateral de la
aguja, o zlig-zag, permiten obtener determinados bordados.

Excepto algunas méquinas de cardcter estrictamente industrial y
de muy grandes dimensiones, las mdquinas de coser y de bordar de cons-
truccifn actusl, y adecuadas para ser utilizadas en el campo normal
artesano o familiar, pueden por tanto efectuar bordados que reprodu-
cen numerosos y distintos dibujos, pero que estén comprendidos dentro
de los 1imites de la anchura del movimiento lateral de la aguja y en
un ciclo que se repite después de un némero limitado de puntos, es de-
cir que cada dibujo reproducible tliene que estar comprendido en un
gréfico realizable materlalmente con no més de algunos puntos de cos-
tura, en general veinte puntos. ‘

Dicha limitacidén impide la ejecucidén de bonitos y complejos di-
bujos ornamentales que lhteresen uns superficle relativamente grande
del tejido. Ademés, en el caso de costuras de bordado efectuadas uti-
lizando dos agujaé - 10 que permite realizar bordados muy apreclados,
por ejemplo en dos colores - dichas limitaciones resultan méds graves
todavia porque la anchura del dibujo resulta lgual a la amplitud ma-
xime del desplazamiento lateral de la aguja, menos el intervalo entre
las dos agujas. Por ejemplo, utilizando dos agujas alejadas de 2 mm

una de otra en una miquina de zlg-zag y bordado cuya barra porte-agu-
jas puede desplazarse lateralmente de 4 mm, resulia posible ejecutar |
dibujos bordados de una enchura méxima de 2 mm.

La presente invencién tiene por objeto una méquina para coser
y bordar perfeccionada de forma que no presenta las limltaciones an-
teriormente indicadas y permite la ejecucién de un grandisimo y préc-
ticamente infinito nimero de distintos dibujos bordados de noteble
amplitud tanto longitudinal como trensversal, susceptibles de ser
combinados entre s{ de muchos modos.

Se obtiene esenclalmente tal efecto por cmanto la méquina per-
feccionada en cuestidén comprende - en combinacidn con un dispositivo
para zig-zag y bordado adecuado para provocar movimientos alternos
laterales de la barra porta-agujas segén ciclos predeterminados ele-:
gibles a voluntad, seglin las disponibilidades de levas u otros me-
dios sustituibles o intercambiables presentes o que forman parte de

i1a dotacidn de la méquina de coser, y con un dispositivo pare la va-.
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riacién ciclica de los movimientos de avance o de retroceso impuestos
al tejido - un tercer dispositivo que manda, segin un determinado ci-
clo, movimientos transversales de la placa de apoyo y de gula de 1a
placa de apoyo dentada de svance del tejido, de forma que se obtienen
desplazamientOS laterales del tejido con respecto a la aguja o agujas,
segiin determinados ciclos.

Como tales movimientos latermsles del tejido no implican despla-
zamlentos relativos entre la aguja o agujaé ¥ el "crochet®, o lanzade-
ra, o como quiera con los dispositivos de costura que cooperan con la
aguja, no existen limitaciones précticas de la emplitud de tales des-
plazamientos, los cuales, por ejemplo, pueden ser de diez a quince mi-
l{metros, o incluso més.

La méquina perfecclonada segin la invencidén comprende ademés, pre
feriblemente, una leva de conslderable desarrollo periférico para ob-
tener tales movimientos c{clicos transversales de la placa, de modo
que el ciclo de dichos movimientos comprenda un gran némero de puntos,
por ejemplo 40 puntos, y una correspondiente leva para el mando del
dispositivo de las variaciones ciclicas del avance del tejido, permi-
tiendo as{ la reproduccién de dibujos muy amplios y complejos.

BEstas y otras caracteristicas de una médquina perfeccionada segin
la invencién, juntamente a algunas de las soluciones de construccién
previstas y més convenlentes, serédn comprendidas mejor por la detalla-
de descripcién sigulente de un ejemplo indicativo, pero no limitativo,
de realizacidén del invento mismo, reproducido en las figuras del ad-
Junto dibujo, en las cuales :

La Fig. 1 representa en perspectiva y en forma simplificads des-
de el punto de vista de la construccidn la asociacién de los princi-
pales 6rganos funcionales de una méquina perfeccionada segin la inven-
cién ; |

la Fig. 2 representa, en vista superior y parcialmente en sec-
¢ién, el grupo de los distintos dispositivos dispuestos debajo de la
plataforma de trabajo de le méquina, que se ha quitado. En dicha fi-
gura, algunos de los érganos estén parcialmente en seccibén y/o inte-
rrumpidos pare permitir la visién de otros 6érganos inferiores, ¥y

la Fig. 3 representa un detalle de dichos dispositivos, resul-
tante de la seccién y de la vista indicada por la linea quebrada y
respectivamente por las flechas 3-3-3-3 de la Pig. 2.

Bn su conjunto, tal como se representa en la Fig. 1, una méquina
perfeccionada segin la invencién comprende una parte superior o cabe-
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za que corresponde en s{ a la de una méquina de coser y bordar en zig-
zag corriente. Los distintos érganos contenidos en dicha parte estén
indicados a mero t{tulo de ejemplo y comprenden en principio una agu-
Ja 10 (sustituible por una aguja doble o 1lncluso triple, cuando se de-
see) montada en uns barra porta~-aguja 11 que recibe un movimiento al-
terno longitudinal, por ejemplo mediente una biela 12 acclonada por el
&drbol principal 13 de la méquina, del cual se derive el movimiento,por
ejemplo medlante una cadena de dientes 14, necesario para accilonar los:
otros mecanismos dispuestos debajo de la plataforma principal fija o
plano de trabajo 15 de la méquina.

Los dispositivos de mando.del movimiento lateral de ls barra por-
ta-agujas 11 pueden comprender, por ejemplo, una pleza 16 articulada
en 17 sobre un punte fijo de la méquine y mandads, a través de un sis-
tema de palancas o de bielas 18, 19 y 20 por una o més levas que recl-:
ben su movimiento del &rbol principal 13, por ejemplo & través de un
par de engranajes helicoidales 21. Dicho mecanismo puede comprender
por ejemplo un grupo 22 de levas contiguas que cooperan c¢on una nariz
de la pleza 60 corrediza en una pleza oscilante 23. Dicho dispositivo
puede comprender ademés un érgano 24 susceptible de ser mandado median
te un asa 25 pars la regulacién de la amplitud de los movimientos la-
terales impuestos a la barra porta-agujas 1ll.

Segiin la caracter{stica de la méquina perfeccionsda de acuerdo
con la presente invencién, en asociacién con los dispositivos descri-
tos contenidos en la parte superior de la miquina (y que pueden ser
realizados de acuerdo con distintas soluciones de construccién, por
cuanto corresponden en s{ a los de méquinas de coser Yy bordar en eig-
zag corrientes) estd previsto un par de otros dispositivos. ‘

Uno de dichos otros dispositivos estd destinado a lmponerle ci- v
clicamente un movimiento alterno & la placa 30 que sostiene y eufa la
plaquita dentada 31 de avance, y que por tanto es montada desplazable
sobre la placa principal fija 15. Dicho movimiento alterno efclico
puede ser derivado por ejemplo fel perfil de una leva de garganta 32y
practicada por ejemplo en la care superior de una pleze discoidal 33
montada en la méquina de modo fécilmente amovible, paras su sustitu-
cién con otra pieze que comprende levas de distinto perfil (ello para
obtener distintos dibujos bordados) y que es puesta en roiacién, por
ejemplo, mediante un tornillo sin fin 34 que coopera con un engranaje
61 (Fig. 2) del Arbol inferior 35, que por éjemplo puede ser el mismo
é4rbol que mands una lanzadera rotatoria 62 (Fig. 2).
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Diche 1evavde gargsnta 32 actia por ejemplo sobre un trinquete
36 de una parte solidaria de una pleza 37 que puede oscilar alrededor
de un pernc 38, y que recibe por tanto un movimiento angular alrede-
dor de dicho pernc debldo al perfil de la leva de gargantas 32. Dichs
pieza 37 estéd prevista acanalade y en ella puede moverse longitudinal-
mente una pileza corredize que tiene un pernoc 39 que atraviesa la pla-
ce mévil 30 en correspondencia de una ranura 40 dispuesta en dngulo
recto con respecto a la direccién del movimiento de dicha.placa. Un
botén de maniobrea 41 permite bloquear dicha pieza corrediza en una
posicibén cualquiera & lo largo de la pieza 37.

De este modo, desplagzando dicho perno 39 & posiclones de aistin-
ta distancla del eje del perno 38, se obtiene la variacién de la anm-

. plitud de los movimlentos cfclicos transversales impuestos a la placa

mévil 30 por la leva 32, sin variar précticamente 1ls caracteristics
del dibujo. Cuande dicho perno 39 es llevado a posicidn coaxil con
el perno 38, evldentemente no se obtiene movimiento alguno, mientras
que la amplitud médxims del movimiento es obtenids cuando dicho perno
39 es alejado del eje del perno 38 en la medida méxima admitida por
las dimenslones de la pleza 37 y de la ranura 40.

Los movimientos cfeclicos de avance y de retroceso de la plaqui-
ta dentads 31, para obtener variaciones ciclicas del avance del te-
Jido sobre el cual se realiza el bordado, pueden ser obtenidos apro-
vechando una leva que puede estar constituf{da por ejemplo por el bor-:
de perfilado de dicha pleza discoidal 33. Dichos movimientos son man-
dados por el segundo de los mencionados otros dispositivos, que com-
prende por ejemplo un trinquete 51 que se apoya sobre dicho contorno
de perfil 50, y montado en une pleza 52 que puede oscllar alrededor
de un perno 53 y uno de cuyos extremos 54 puede estar directamente
unido & una pieza 55 hecha solidaria de la plequlta dentada 30. Las
variaclones en la amplitud de dichos'movimientos de avance o de re-
troceso ciclicos pueden ser obtenidas actuando sobre un adecuado 6r-
gano de mando, por ejemplo un botén 56, que modifique de un modo cualf
quiera la amplitud de los movimiéntos transmitidos, por ejemplo des- .
plazando la posicién del perno 53 de fulcro de la pleza 52.

In la solucidén de construccién preferida, reproducide en las
Figs. 2 y 3, en la cual los 6rganos equlvalentes a los reproducidos
esqueméticamente en la rig. 1 llevan iguales cifras de referencia,
el movimiento de la pieza oscilante 52 le es transmitido a la pla-.
gquita dentada 41 mediante un brazo 65 que mediante una articulacién
corrediza tiene su fulcro sobre un pequefio brazo 66 gque lleva el per-
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no 53 de fulecro de dicha pieza 52. Dicho brazo 65 esté unido en su

extremo opuesto a un &rbol 67 corredlzo en un manguito perfilado. 68
en el cual puede girar libremente un &rbol 69. Dicho 4rbol 69 sostie-
ne, mediante brazos 70 y 71 un perno excéntrico 72 sobre el cual esté
montado corredlzo un manguito 73 solidario de dicha pleza 55. De este
modo, la plagulta dentada 31, juntamente con la pleza 55 y el mangul-
to 63, puede desplazarse transversalmente con la place 30, aun reci-
biendo los movimientos en sentido longitudinal a la direccién de cos-
tura, mandados por el segundo dlisposgitivo. |

Para obtener las variacliones de amplitud, el botén 56 - a través
de un brazo 80 y una palanca 81 oscllante alrededor de un perno 82
y provista de un extremo perfilado 87 - puede mover longltudinalmente
dicho 4rbol 67 venciendo la accién de un muelle 84 (Fig. 3), lo que
provoce un correspondlente desplazamiento del brazo 65 a 1o largo
del pequefio brazo 66, para obtener una variacién de la distancia de
su punto de fulero del fulcro del brazo 52.

Un dispositivo de embrague 90, previsto en una pieza 91 solida-
rie del 4rbol 69, permite acoplar este filtimo 4rbol tanto al mangui-
to 68 (de forma que dicho &rbol sigue los movimientos impuestos a
dicho manguito por los mecanismos mandados por la leva 50) como a
un manguito contrapuesto 92, que recibe un movimiento alterno cons-
tante del érgano alterno normal 93 de mando del avance y de la retrac-
cién de la plaquita dentada; 1o que permite escluir o acoplar dicho
segundo dispositivo.

Para permitir la transmisién del movimiento de elevaoidn y de
descenso de la plaqulta dentada 30 & pesar de sus movimientos trans-
versales y longitudinales, dicho movimiento es transmitlido mediente
un pequefio rodillo 100 corredizo en toda direcclén, en el pleno ho-
rizontal, pero no en el plano vertical, en una pieza 101 a modo de
horquilla también solidaris de dicha plaquite dentads 31.

REIVINDICACIONES

Se reivindican como de la prbpia y nueva invencién la propiedad
y explotacidén exclusivas de : |
1). Perfeccionamientos introducidos en las méquinas de coser y bor-
dar, caracterizados por el hecho de comprender la méquina dos dispo-
sitivos distintos ¢ independientes gue provocan un movimiento rela-
tivo entre aguja y tejido segiin dos ciclos distintos y sincroniza-
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dos, asi como un tercer dispositivo epto pare provocar una variacién
ciclica de los movimientos de evence o de retroceso impuestos al te~
jido, tembién en sincronismo con el ciclo de 105 movimientos debidos
& los dos primeros dispositivos.

2). Perfeccionamientos introducidos en las miquinas de coser y bordar
seglin la relvindicacidén 1), caracterizados por el hecho de comprender
la méquina un dispositivo normel de una o varias levas pars la obten-
cibn de un movimiento cfclico alterno transversal de la barra porta-
agujas, un dispositivo que comprende cuando menos una leva para la
obtencién de un movimiento cfclico alterno transversal de la placa

de soporte y de gufa de la plaquita dentads de avance, y un dispositi-
Vo que comprende cuando menos uns leve para la obtencién de una varia-
c¢ién ciclica en los movimientos activos de avance y retroceso realiza-
dos por dicha plaquita dentada, _

3). Perfeccionamlientos introducidos en las méquinas de coser y bordar
seglin la reivindicacién 2), caracterizados por el hecho de comprender
la méquina una pleza discoidal giratoria montada de forma amovible
debajo del plano de trabajo de la méquina y acoplada a un Srgano que
gira en sincronismo con los érgancs de mando del movimiento de la
aguja, comprendiendo dicha pieze dos partes perfiladss & modo de le-
ve adecuadas para actuer lndependientemente sobre tringuetes acopla-
dos & su vez cineméticemente a la placa de gufa de la plaguita denta-
da de avance, paera provocar sus movimientos transversales, o a diche
rlaguita dentada, pare provocaer sus movimientos longitudinales.

4). Perfecclonamientos introducidos en las méquinas de coser y bordar
seglin la reivindicacién 2), caracterizados por el hecho de que cade
uno de los tres dispositlvos menclonados comprende érganos adecuados
para varlar le amplitud de los movimlientos tranemitidos a las partes
reciprocamente mandadas, con respecto a la amplitud de los movimien-
tos directamente derivados de las respectivas levas.

5). Perfeccionamientos introducidos en las méquinas de coser y bordar
segln la reivindicacibén 2), caracterizados por €l hecho de comprender
le méquina un medio pare obtener un movimiento alterno uniforme de
avance constante sobre la plaquita denteda de avance, y un mecanismo
adecuado para embragar los 6rganos unidos a dicha plaquita dentads

de forma alterna & dicho medlo o al dispositivo mandado por la leva.
6). "PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS MAQUINAS DE COSFR Y BOR-




Consta la presente Memorls descriptiva de ocho hojas numeradas

Yy mecanograllades en une gola cara, & las que se asdjuntan dos planos
pera su mejor comprensién, '
Medrid,

S.A. ARNALDO
| Pea




A selty Uigoeells ooy A,




28 \\M “4. L ,,,”,,.,,/\m.\g, . 69

/. e

bus 'l\l‘l’ ot \\\ ».m. NS ':x/;u\ B .

o6 N = & oo 1]
Y| - Ol E D 9D g 1/ ]

p— '
-

EJC‘J /a I rl Z,/e
Al adnd S-4- 7755,

A

mm 5 ﬁ = 95 \qA\A Z m.. € oI5 =X J




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



