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para una Patente de Invencién, por veinte afios, por:
"NUEVO SISTEMA PARA LA FORMACION DE SUPERFICIES CéNTI— _
NUAS MOVILES", a favor de Don Esteban Zabala Aguirre,
de nacionalidad espafiola, residente en Madrid, o/
Atocha ndm. 115.-

P —

Constituye el objeto de la presente patente de
invencién la reivindicacién de propiedad y novedad de
un nuevo sistema para la formacién de superficies con-
tinuas méviles, con el qgue se obtiene un efecto nuevo
y una serie de ventajas que se desprenden de la descrip-
6ién gue sigue:

No solo con fines publicitarios sino como indica-
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tivos mdltiples se ha sentido siempre la necesidad

de disponer de una superficie de convenientes dimen-
10,~ ‘ siones en la que pudieré obtenerse una mutacién de sus

partes, ya sea parcial o totalmente manteniendo siem~

pre aquella'continuidad imprescindible a los efeotos

indicados.

El presente sistema resuelve esta neéesidad de

15e= una manera sencilla y efiocaz, permitiende la formacién
de superficies lisas continuas divididas en varias frao-

.eiones méviles, las cuales estan dotadas de movimiento
simultaneo o alterno, de modo que total o parcilalmente
: sustituyen dichas superficies.

20, - ' Esta constituido por uno, dos o més juegos de
rodillbs en 1os que bien direotamente 0 por medio de
una cinta sin-fin va montadas unas élaoas longitudina-
les méviles en ambos sentidos, cuyo montaje est4{ pre-
visto de forma que cada dos de estas placas consecuti-

05, vas, dirigidas en sentido opuesto queden con una de
sus caras en un mismo plano vertical.,

Los rodillos simples podriamos decir que s=on
aquellos en los que las placas van montadas directa~-
mente en su superficie por medio adecuzdo, a manera

30.— de aspas, de mddo gque el girc intermitente del rodillo
oriéine por;si mismo el pase de cada una de estas pla-
cas de una a otra posicidén.

Otros juegos estan formados por dos rodillos
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dispuestos paralelamente, entre los cuales mueven a
35;_ | una cinta sin-fin. Sobre esta cinta vanmontadas las
placas en forma giratoria en ambos sentidos las cua-
les se desplazan eoﬁrla cinta y su movimiento inter-
mitente origina el pase de eada una a la‘posiciéi
prevista. |
40, . Tanto en uno cémo en otro éistema de rodilloes,
las placas tienen un punto de parada en una posieién
que corresponde a aquella en la cual dos placas cone
secutivas quedaran situadas: La superior piesentando
al frente su cara anverso en tanto que la inferior
45, - preséntaré su cara reversoc y ambas en un mismo plano
vertical que puede considerarse como tangente a la
superficie de los rodillos gue las mueven.
El avance intermitente de los fodilloS'prédueiré
el salto de las placas, de manera gue larsuperior
650e~ pase a ocupar el puesto de la inferior, presentando
ahora su cara reverso, en tanto que la inmediata
siguiente habréd ocupado la posicién de ésta y presen-
tard su cara anverso. Para fija; la posicidén precisa de
ambas placas, en una y otra posieién, se ha previsto
55¢= » disponer de unos retenes de presidén sugiéiente para
mantener cada place en su punto exacto, sin impedir
por ello €l normal avance de cada una llegado el mo-—
mento de su s alto.

Para facilitar la descripcién nos referiremos



60,

65,~

70 =

764

80, -

85.-

al dibujo adjunto, dado a tftulo de ejemple ilustrati-
vo, perm no limitativo, en el que:

La figura 1 muestra los diversos elementos del
sisteia en la formacidén de una superficie plana verti-
eal, y

La figura 2 una secaién de una formacién doble
eon rodillos diferentes.

- En estas figuras se han sefialado las siguientes
referencias numéricas:

-1~ son las placas o superficies parciales.

-2~ sujecién mévil de dichas placas,

—3; cinta sin-fin en que van montadas las placas
—le,

—4- y -5~ rodillos de aeoionamiénto.

-6- engranaje de transmisidén,

-7~ 8rbol general de transmisién.

~8- motor,

-9- superficie plana formada por la conjuncién
de los juegos dq placas.

~10- bastidor en que van montados los rodillos
de accionamiento.

-1ll- carcasa o envolvente general, que permite
Por uno o ambos lados unas ventanas =12,

Las placas -1- tanto si van montadas directa-
mante sobre la superficie de los rodillos ~4-, como

8i 1o son sobre la cinta sin-fin =3-, tienen su unién
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en los extremos o en toda su longitud y hecha poi un
medio conocido que permita su girc en ambos sentidos
de una manera suave. lLas c intas sinpfin -3~ pueden ser
del mismo ancho que la-longitud de los rodilios o estar
formadas por unas cintas laterales en las que vienen
a montarse las placas -l-. LOs propios rodillos pueden

~ser de la longitid de las placas o solamenfe ocupax
los extremos, en cuyo Qéso serian dos o cuatro por
cada juego de placas.
Los r etenes o topes de fijacién de las placas
en su posioién en el plano vertical no se han fepresen—
tado por tratarse de elementos conocidos variables,
cuya misiéne s la de mantener las dos placas consecu-
tivas vistas en su posicién correspondiente durante el
espacio de parada.
| En la figura 2 se muestra un doble juego; o0m=—
puesto de dos sistemas de rodillos, uno compuesto ée
rodillos dobles y cinta-sin-fin y otro de rodillos
simples. Practicamente la funcién de uno y otro sistema
es la misma, radioando su diferencia en que légicamente
la cinta sin-fin permite ei montaje de mayor ndmero
de placas, con lo gue se tendri en la superficie vista
mayor nimerc de combinaciones,
Aunque su funcionamiento se desprende fédcilmen-
te de lo desorito y repreéentado, sefialaremos que pues~

t0 en marcha el sistema, con la correspondiente regula-
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e¢ién de marcha o mecanismo de movimiento intermitente
previamente calculado, por el Arbol -7- ¥y engranajgs
-6~ se ponen en movimiento los rodillos -4~ y consi-
guientemente las cintas sin-fin -3-, de modo que se
efectéa el avance de las placgs e hasta ocupar la
prevista el punto superior, piesentando su gara anverso
que queda retenida en la posicién exacteamente vertical.
Le inmediata anterior habré aleanzado la posicién in-

ferior, presentado su cara reverso, igualmente manteni-

‘da en posicidén por un reten, y coincidiendo en el mis-

mo plano que la superior. Bn este punto coindidiran

los diferentes juegos de que conste el sistema, pre-

sentando al frente una superficie -9- continua de las

dimensiones requeridés susceptible de recibir toda
clase de indicaciones, sean publiciéarias, pedagégicas,
recreativas, orientadoras, eto. etc.. El movimiento
siguiente hard que la placa -l-, gue ocupa la posieién
Supérior,rcaiga y ocupe la inferior presentando su
caia reverso, en tanto que la’plaéa inmediata anterior
viene a ocupar la posicidén superior, quedando un nuevo
frente totalmente diferente del anterior en euanto

a superficie aprovéchable. El movimiento de los dife-
rentes juegos de placas puede ser lgualmente altermno,
de modo que a cada salto o cambio de las placas de

un juego corréSpondan dds o més de otro, e inciuso

mantener permanente unc de ellos en tanto gue el otro
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En el sistema doble de la figura 2, un solo

motor de accionamiento, con sus correspondientes .reduc-
eiones y transmisiones, sirve para ambos. Los rodillos
8imples y los de c¢inta pueden intercalarse con el fin
de que una parte del plano repita con més frecuencia
una de sus caras. En'fin, caben infinitas combinaciones
sin salirse de la esencialidad del sistema.

Por ello se hace constar expresamente gue las
modificaciones de to0do orden que puedan ser introducidas
en el objeto descrito y que por referirse a la forma,
dimensiones, proporciones, clase de material empleado
y disposicidén de las diferentes partes no afecten a la
esencialidad caracteristioaise consideraran a todos los
efectos como incluidas en la presente patente, sean
cualquiera las circunstancias gue concu;raﬁ.

N O T A

Descrito suficientemente el objeto de la patente
se declaran de novedad y propia invencién las siguientes:

REIVINDICACTIOTNTES
—J WM ==

1#.-.Huevo sistema para la formacién de superfi-
ecies continuas méviles, que'se caracteriza por compren-
der una transmisién que, a través de la correspondiente:
reduccifn o intermitencia en la marcha, mueve un &rbol

central con el gue se encuentran conexionados unos rodi-—

- 11los independientes pero de movimiento sincronizado
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entre si, los cuales son portadores de las placas Que,
en conjuntc, forman la superficie continua a determinar.

22,- Nuevo s istema para la formacién de superfi-
cies continuas méviles, segln la reivindicacién anterior,
que se caracteriga por comprender ﬁna ¢inta sin-fin
entre dos rodillos paralelos, uno de los cuales es el
que recibe la transmisidén, habiendose previsto la aispo-
sicidn en la superficie del sin-fin de unos acoplamien-
tos méviles, sobre los cuales se montan los ejes de unas
placas, longitudinales.
| 38,- Nuevo sistema para la formacidﬁ de superfi-
cies continuas méviles, segin las reivindicéciones an-—
teriores, que se caracteriza por el heoho de que los
acoplamientos méviles para montaje de las placas longi-
tudinales, se disponen sobre la propia superficie del
rodillo transmisor.

48,~ Nuevo sistema para la formacidén de superfi-
cies continuas m&viles, segfin las reivindicaciones ante-
riores, gue se caracteriza por haherse‘previstc la dis-
posicién de un juego de topes-reten de presién suficien~
te, situados en dos puntos de la carrera de ias placas,
en su volteo, cuya presién es fécilmente vencida por
el avance de éstas.

58,- Nuevo sistema para la formacidén de supe?fi—
cies continuas méviles, segln las reivindicaciones an-

teriores, caracterizado por el hecho de que el montaje
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de las placas méviles ée verifica en su totalidad o en
sus extremos por medio de acoplamientos de encaje a
presién que permiten su recambio a voluntad.

s 62.~ NUEVO SISTEMA PARA LA FORMACION DE SUPERFI-
CIES CONTINUAS MOVILES.

Todo s eglin se describe y reivindica en la pre-

sente memoria descriﬁtiva que consta de nuevo hojas
y se ilustra en el dibujo que a la misma se acompafia.

Madrid, 28 de Marzo de 1.985.
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