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MEGORTA DESCRIPTIVA
para soliciter
PATENTE DE INVENOCION
en
ESPANA
‘por VEINDE eilos
a nombre de AKXTIEBOLAGET VIBRO-VERKEN, entided sueca; esta-

blecida en Luntmakergatan 29, Estocolumo, Sueoclas por:

“UNA MAQUINA APTSONADORA"

e am tm mm 4w ™ W e ™ e e e

ste invento concierne a apisonadoras vibrado-
ras; es decir aplsonadoras del tipo que tiene un tambor api~

sonador vibredors que se hace rodar a lo largo del suelo que

va &2 episonarse,

Evidentemente las apisonadores vibradoras pue-

-1 -



10

15

20

25

den disefiarse de muchas maneras diferentes. Por ejemplo es
bien sabido construirles én forma de un vehiculo remolcsado,
que es arrastrado sobre €l suelo en cuestidn por un vehiculo
tractor independiente. También se sabe wontar un tambor epi-
sonador vibrador sobre un vehfculo con ruedes de tel menera
que el tembor esté suspendido elasticemente en el chasis

del vehfoulo y puede spreter simulténeamente el suelo. tm
este caso las ruedas de gpoyo del veh{culo pueden estar im~
pulsadasy por ejemploy por un motor montado en el vehiculo,
e impulsar a su vez el vehiculo.

#n apisonadoras mas pequeiies es tembién sabi-
do dejar que el propio tambor de la apisonadora soporte un
chasis sobre el que descansa un motor impulsor, el cual su-
winistra la potencla requerida para producir las vibraciones
en el tambor episonedor y también comunica el ultimo, por
medio de una transmisidn eléstica: que generaluente consiste
en una correa en V, un movimiento de rotacidn que hace avan-
zar la méquina sobre el suelo.

8 completamente evidente que semejante uso
édel tambor vibrador como rueds motriz simplifica conslidera~
blewente la construceidn de una gpisonadora vibradore euto-
motriz. Sin embergo, hesta ahora no ha sido posible accionar
el tambor vibrador de apisonadoras vibradoras meyores de
rodo similers ye que el momento de rotacidn requerido para
propulsar el rodillo ha sido demasiado grande para que pu—
diera transmitirse por medios de transmisidn elastica en

la forma de correas en V.
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M objeto del presente invento es erear un
dispositivo de trememisidn de csdena gue sirve el propdsi-
to de comunicar al tambor del rodillo vibrador de apisone~
doras vibradoras un movimiento de rotacidn para impulser
la méquina, y esto por medio de un motor impulsor mone
tedo en un chasis de gpisonadora gque esta soportado elas-
ticamente por el tembor vibredor. ms por lo tento posible
accioner toda la Iuéquina. Por uedlic del tewmbor del rodillo
vibrador y de uh motor impulsor para el mismoy cuyo motor
descansa en el chesis de la gpisoneadora y él cual se utie~
liza simulténeamente para accioner los eleumentos vibradores
que comunicen el movimiento vibratorio al tambor, y esto auncf
que la méquina episona’dora vibraedora sea muy grende y re-
guliera por tento un gran par rotor, Sin ewbsrgo dicha im-
pulsién de cadena puede usarse solamente si les cadenas
pueden mentenerse bilen estiradas a pesar e los movimien=
tos vibratorios del tambor, una condicion que se satisface
con la estructura del ianvento.

Segin el presente invento, en una apisonado=-
ra vibradorasy que comprende un tambor vibrador y un motor
impulsor montado sobre una estructura de chasis de gpiso=~
nadora que esta soportado elasticamente por el tembor vi-
bradory se dispone unas transmision de cadena que sirve
para trensmitir desde el wotor el tambor vibradory, un mo-
vimiento giratorio pera impulsar lea apisonadoras, caracte~-
rizada porgue un brazo esta articulado pera que pueda gl-

rar en torno al eje central del tambor y tiene su extre=-
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IHidéd libre conectadas, por una barra de conexidn que se ex-
tiende sustsmcialmente en el plano de oscilacidn del brazo y
formendo éngulo recto son el Wltiio, con un punto situado en
la proximidad de una ruedsa de cadena impul=sada por el motor,
soportando tembién la extremidad libre del brazo un arbol
que tiene por lo menos dos piiiones de cadena conectados en-
tre sf que pueden girary uno de los cuales esta conectadoy
por medio de una cadenansin fin, a la rueda de cadena impul-
sada por el motory y estando conectado el otroy por une se-
gunda cadena sin fin, & una rueda de cadena fijada &l tambor
vibrador y que es concentrica con el eje de oscilecidn del
brazo.

El invento sera descrito mas arpliamente a mo-
do de ejemplo won referencia a los dibujos adjuntoss en los
que le Fig. 1 es une vista latersl diegramatioca de una epi-
sonadora de rodillo vibrente de acuerdo con el invento, y
la figs. € es una secoidn percial axil hecha por una extremi;
dad del teambor del rodillo,

La apisonadora vibrante ilustrada consiste en
une estructura de chasis 1 cuya extremidad delentera se apoyea
elasticanente en un teambor vibrador 2, mientras que su extre-
nidad posterior se apoya en un rodillo de direceidn 3 que
puede girer en tomd a un eje vertical y el oual puede accio-
narse por wedio de un volante 4, La estructura del chasis 1
lleva un motor impulsor 5, gue esta unido por 1:edios de trans~
misidn arbitrarios, por ejemplo una cadena 6, a una caja de
caublios 7 soportala del mismo wodo por la estructura del che~

sis 1.
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EL érbol del tambor @ esta conectado a la estrug
tura del chesis 1 d¢ la mamera usuel por medic de elementos
de resorte indicedos en 8 de modo que el tambor puede ejecu~
ter wovimientos vidbratorios sin que éstos sean transmitidos
el chasis. Un &rbol provisto de contrapesos exoéntricos ede-
cuados se extiende centralmente por el tambor 2 y se le hace
girer de uenera conocida por una transmisidn elastica en
forua de una o was correas en V 9 a fin de comunicar un mo-
viwiento vibratorio al tambor 2 mientras se hace rodar el
ltino gobre el suelo, El mouento que tiene que transmitirse
al &rbol vibrador por la transmisién 9 es normsluente tan
Pequeiio que puede transferirse muy bien por medio de eorreas
en V aun en gpisonadoras grandes.

Sin euwbargo, se necesita un momento apreciable
para comunicar al teubor 2 wn movimiento de rotacidn para
propulsar la episonadora no wenos porque la velocidad de
avence de la maquina debe mentenerse pequeiia, La potencia
de propulsidn se transmite asi desde la caja de campio 7
el tambor 2 por medio de una transmisidn de cadena que com-
Prende dos cadenas sin fin 10 y 1l. Una de estas cadenas
sin fin 10, se pasa en torno a una rueda de cadena 12 que
estea asegurada rigidemente a una extremided del tambor 2
conoéntrica con el eje de rotacidn o eje sentral de dicho
tambor ¥y alrededor de un pﬁién de cadena 13 montado en la
extremidad exterior de un brazo 14 que esta articwlado pa-
ra que pueda osciler libremente en torno al eje central del
tembor 2, (Fig. 2). ¥l pifidn 13 esta montado rizidamente en
un arbol corto 15 que también lleva fijo un segundo pifidn

de cadena 16 en tqmo al cual se coloca la otra cadena sin

fin 11, eplicandose la filtima & una rueda de cadena 17 en
- 5 L
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el &rbol de selida de la caje de cambios 7.

La extremldad exterior del brezo 14 esta pro-
vista de un seliente 14°, que esta conectado, por une berra
de conexidn 18 a un punto 19 situado cerca de la rueda de
cadena 17 en el arbol de sslida de la ceja de geambios, K
brazo 14 y la berra de conexidn 18 sén subos de longltud ajus-
teble de 10do que cade une de las cadenas sin f£in 10 y 11
respectivamente pueds mentenerse adecuadauente tensas y el
brezo 14 y la berra de conexidn 18 formsn esencislmente un
dngulo recto entre s{, La barra de conexin 18 se extiende
virtualuente en el plano de oscilacidn del brazo 1l4.

| ks evidentemente gue la tramsmisidn de cadena
aerribe descrita es capaz de transmitir incluso momentos muy

grendes de la caja de cambios 7 el tembor 2, puesto gue las

- cadenas sin fin 10 y 11 pueden siempre mentenerse tensas a

pesar de los movimientos vibratorios del tambor con relacidn
a la estructura del chasis y caja de cawbios 7 que se gpo-
yen sobre el mismo. La erticulacidn formaeda por el brezo 14
¥y la barra de conexidén 18 no transmite los movimientos vi-
bratorios desde el tawbor 2 a la cajs de cambioaz 7 o estruc-
tura del chasis 1 de la apisonesdora. Si es neceserioy pue-
den duplicarse les cadenas cerradas 10 y 11, y sl se desea,
el angulo entre el brazo 14 y la barra de conexidn 18 puede
@iferir del mostrado en la Figura, solamente que las dos

partes no deben estar en alineacidn entre si, sSeré tembién

evidente que la transmisidn de cadena aquf descrita puede
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usarse en apisonadoras vibradoras de otros tipos que e}
que se ha escogldo en este .ejemplo. La cadena sin fin 10
puede teubién sustituirse por une trensmisién de engremajes
entre el arbol 15 y el tembor 2,

=000= NOT A =000=

Los puntos de invencidn propia y nueva que
se presentan para que sean objeto de esta solicitud de Pa~
tente de Invencidn en Espeiia, por VEINTE &ios, son los si-
gulentes:

12, ~ Une maquina gpisonsadora, que comprende
un teubor vibrador y un motor impulsor montado sobre una
estructura de chasis de gpisonadora que se apoya elastica-
mente en el tembor vibrador, disponiéndose una transmisidn
de cadena que sirve para transmitir, desde el motor &l
tembor vibrador, un movimiento de rotacidn para impulsar la
episonadoras ceracterizada porque un brazo articulado esta
montado para que pueda girar en torno el eje central del

tambor y tieme su extremidad libre conectadey; por una ba=
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rra de conexidn que ge extiende sustanoislmente en el pla~
no de oseilacidn del brazo y que formua un angulo eon el 41~
ti10y & un punto situado en la proximided de una rueda den~
tade de cadena impulseda por el motor, soportendo tembién
la extremidad libre del brazo uan arbol que tiene por lo me-
nos dos pitiones giratorios de cadena conectados entre si,
uno de los cusles esta conesctado, por una cedena sin fins

a la rueda de cadena inpulsada por el motor y estando el
otro conectadoy por una segunda cadena sin fin, a una rue-
da de cadena asegurada &l tambor vibrador y que es eoncén-
trico con el eje de oscilacidn del brazo,

22, - Tne magulnae episonsdora segin se rei-
vindica en €l punto 1, caracterizada porque unc de los pi=
liones de cadena montados en la extremidad libre de dicho
brezo se sustituye por un engreaneje y la rueda de cadena
asegurada al taubor se sustituye por una rueda dentada gue
engrana dlrectamente con dicho engraneje, reeuplazando
dicha transmisidn de engrenajes a la trensmisidn de cade-
na entre el tambor y el arbol en la extremidad lidbre de
dicho brazo oscilante.

32, ~Una maguina apisonad.ora.

Tel y como se ha descrito en la Méumoria
Que entecedes representado en los dibujos gue se gcompa=
lien y para los fines gue se han especificado,

Egste Memoria
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consta de ochos pagines escritas a& méquina por una sola

de sus cares y la presente,

Madria, 26 MAR 1955
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