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Se conocen sparatos vibrantes de vibraciones rectilf-
neas accionsdes por un mecanismo en desequilidbrio giratorio
gl redzdor de un eje. En una deterrinadas forms de rezlizsacidn
la vibracion rectilfnes es obtenida por enlaces entre el
Cuerpo del aparato propiamente dicho y la armedura soporte,
de ‘sl manera gue no permitan méds que la vibracidn deseada
con exclusidn de cuslguier otro movimiento, El inconvenien-—
te de ese tipo de aparatos es gue provocé fuertes reacciones
entre el gparsto y la armadure soporte que originzn vibra-
oiones en los edificios y pueden ser perjudicizles para la
buens conservacidn del aparato.

Bs posible obviar este inconveniente realizando apara-

tos donde la fuerza centrifuga producida por el mecanismo en

desequilitrio es descompuesta en dos fuerzas perigdicas per- .

pendicubares, de las cudles una de ellas produce unge vibra-

cidn rectilifnea del mecanismo en desequilibrios con relacidn

8l aparato, y la otra uma vibracién rectilfnea del conjuumto .

Para la comodidad o conveniencia de la descripcidn, se
supondra que las uniones del cuerpo del aparato con sus So-
portes no iufluyen en nsda sobre su vibracidn y se denomina-
Té plano vertical de vibracidn a todos plano vertical que
contenge le trayectoria de un punto del cuerpo del espsrato o
g cualquler plano paralelo a este,

En una reslizacién conocide, pera obtener une vibracidn

reotilfnea a partir de une vibracidn circular o elfptica de
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un mecanismo en desequilibrio, se monta este de forma elés—

tica sobre el cuerpo del aparsto de hacer vibrar, siendo su :
eje de rotacidn perpendicular a los planos verticeles de vi-
brscidn del cuerpo del aparato anteriormente definido, La '
unidn elastica es tal que permite al meosnismo en desequili- -

brio desplazarse en una direccidn parslela a 1los planos ver- .

"ticales de vibracidn del cuerpo del aparato perpendiculares

a la vibracidn deseadz. Por el contrario, le unidn es rfgi-
da en los planos péralelos a los planocs verticales de vibra-
cidn el cusrpo del agparsgto. |

Teles aparatos constituyen una gran progresa sdbre los
procedentes que reslizan una vibrscidn rectilinea medim te
la utilizacidn de un simple mece=nismo en deseguilibrio, es
decir muy barato, sin transmitir reacciones a la eruadura
soporte. Sin embargo, gportan un inconveniente bastante gra- |
ve: siendo la vibracd én deseeda generslmente inclinada con i
relacidn a la horizontd , la vibracién libre del mecanismo
0 artificio en desequilibrio es asimismo inclinada y los = ~
portes eldsticos que permiten ese mofrimiento no verticsles,
Tienen pues que realizar uns triple funcidn; permitir la vi-
bracidn del mecanismo en deseqguilibrio, oponerse z una mag-
nitud exagerada de este enel momento de las velocidades cri-
ticas por cousecuencia de las puestas en marcha y de las pa-
radas, y oponerse a la accidn de la gravedad sobre el meca-
nismo en desequilibrio. Esta triple funcion no puede ser ase }‘:
gurada més que por sistemas ekésticos compliceados.

El presénte invento evita este iinconveir antve. 1 meca-
nismo en desequilibrio estd instelado sobre el aparasto de
forma wue su eje de rotacidn no sea, en ningdn caso perpen=-

dicular a 10s planos verticsles de vibracidn del cuerpo del
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aparato, pero si paralelo a éstos, es decir que la vibracién
libre del mecanismo en desequilibrio sea en una direccidn
horizontal perpendicular a los planos verticales de vibra-
cion del cuerpo del aparato.

Resulta que la union del mecanismo con el conjunto del
aparato debe ser rigida en las direcciones paralelas al pia-
no vertical de vibracion del cuerpo del aparato y eléastica

en las direcciones perpendiculares a ese plano.

j

La union rigida en aL plano vertical recupera todos losi

esfuerzos debidos a la gravedad del mecanismo en desequi— j
librio de forma particularmente simple: la unién eléstica [
en el sentido transversal resulta por consiguiente igual-
mente facil y simple de realizar*.

La fig. 1 representa un aparato siguiendo el principio
del invento cuya oaja vibrante esté apoyada sobre laminas
flexibles. !

La fig. 2 es una seccién transversal de la fig.1.

La fig. 3 representa un aparato siguiendo el principio
del invento cuya caja vibrante estd suspendida sobre resor-
tes.

La fig. 4 es una seccion transversal de la fig. 3.

En las figuras 1y 2, la caja vibrante 1 estd apoyada
sobre las laminas 2 que son fijadas sobre un chasis firme 3.

Un resorte 4 anula la componente del peso perpendicular a

N
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la direccion de las laminas 2.EIl arrastre de la caja 1 es ob-'

tenido por una polea en desequilibrio 5 que gira sobre un eje*
*

fijo 6 montado sobre un travesaio 7.

Asi como esta representado en la fig. 2, ese travesafio

P

7 esta fijado en sus extremidades sobre ldminas elasticas 8, »

halldndose la extremidad inferior de dichas ldminas conecta-
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Por.la rotacidn de la polea en deseguilibrio 5 obte- |
nida por correa & partir de la poleca 13 del motor 14, el
trevesafio 7 recibe un movimisnto vibratorio ciraular o
eliptico, siendo este movimiento trznsmitido segdin X~X g

l2 caja 1 graciss a le rigidez que les l4ninas 8 presentm |
en ests direccién, mlentras que la vibracidn en el sentido @
trzasversal estd absorbids por la elcsticidad transversal
Qe las liminas 8 y no es comuniceds = la caja 1: resulta
we vibracidn rectilfnea de 1z osja siguiendo la 4irec—
cidn X-X de la figurs 1.

Pars frensr las megnitudes exezerzdas de le vibrzcidn
trausversal durente el peso de la velocidad critics al
arranque y a la parada, la caja 1 lleve frenos zwortigua-
dores 9 contra los cuales los topes del travessilo 7 llegan

g frencrse,

Las figuras 3 y 4 representan un apereto sigulendo el
invento que aporta we caja 1, una polea en desequilibrio
5 quegire sobre un eje 6 f£ijado el travessio 7, estando su-}
jet=30 este travessiio a la caja 1 por las léminss elisticas |
8. La diferencia con el gparazto de la figura 1 consiste en
la torma de susgensidn de esta cajs 1 que estéd réslizad
por 1los cuztro csbles 10 gpoyzdos sobre ellos nmismos scbre
sistemas elasticos 1l. ‘ ;

En esta solucié'n, se pueden prevenir smortiguzfores de
amplitud 9 durante las wlocidsdes critices, 0 entre 1z
caja l y el travesafio 7, sino entre el truvessfio 7 y el
punto £ jo 12.

'Se ha supuesto, para la comnodided de 1sg e:»:posicic?n,

N I A IO

que les uniones ddl cuerpo del gparato con sus soportes no
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influirdn en nada sobre la vibracion del cuerpo del aparato.
Pero ha de entenderse bien que, sin salirse del espititu da. i
invento, se podrian obtener pniones tales que no permitiesen
al cuerpo del aparato méas que la vibracion deseada, pudiendo

120.- el eje del mecanismo en desequilibrio, en ciertos casos, no
ser rigurosamente paralelo a los planos verticales de vi-
bracion del cuerpo delsparato.

Igualmente, sin salirse del marco del presente invento,
se pueden modificar detalles de construccion o su disposi-

125. cion con vistas a obtener el mismo resultado.

La polea en desequilibrio puede estar enohavetada so-
bre un arbol giratorio en cojinetes fijados sobre el tra-
vesano.

Se puede también obtener un mecanismo en desequilibiio

130 denominado "automatico", es decir un mecanismo en el cual
el efecto de desequilibrio, nulo o poco menos en la arran-
cada, alcance el valor deseado a une velocidad de terminada ,
de manera que se eviten laB vibraciones exageradas al acce-
so de las velocidades criticas y poder disminuir la poten-
135. cia del motor necesario en el arranque.

Se previene para esto, por ejemplo, un mecanismo en
desequilibrio en 4 cuaL en la parada o reposo el centro
de gravedad del d8sequilibiio se encuentre en la proximidad
del eje de rotacion del mecanismo en desequilibrio, o aun

140. confundido con é1, alejAndose ese centro de gravedad del
eje de rotacion bajo el efecto de la fuerza centrifuga, de
manera que llegue ala posicion de marcha cuando alcanza Is
velocidad de régimen, aproximéandose al eje d8 rotacion cuan-

do la. velocidad de rotacion disminuye.

145.- Se puede igualmente, por razones de dimensiones y de
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consiruccion, prevenir un numero cualquiera de artefactos
en desequilibrio unos al lado de otros, bien girando sobre
un eje fijo, o bien chaveteados sobre un arbol giratorio
en oojinetes, siendo la longitud del &rbol determinada
Unicamente por las necesidades de la mecanica de acciona-
miento o arrastre y completamente independiente de la am-
plitud del aparato generador de la vibracién.

Descrita suficientemente la naturaleza del invento y
el modo de llevarlo a la practica se hace constar que las
disposiciones anteriormente indicadas sosa susceptibles de

modificaciones, sin que por ello se altere la esencia del

invento .

Los puntos de invencion propia y nueva que se presen- !

tr,n para que sean objeto de esta Petente de Invenci6n en
Espafia, por veinte anos, sen los siguientes: .
13.- Aparato de vibraciones rectilineas o segablemente j
rectilineas obtenidas por desequilibrio girando sobre eje (
Gnico, en el cual el esfuerzo producido por la fuerza cen- ~
trifuga hallaindose descompuesto en dos esfuerzos periddicos |
perpendiculares, produce una vibracion rectilinea de la par-*
te mecanica con relacién al aparato, y el otro una vibracion!
rectilinea del conjunto, caracterizado por los puntos si-

guientes tomados juntos o aisladamente:

a).—El eje de rotacion del mecanismo en desequilibrio *

e

|
es paralelo, o sensiblemente paralelo, a los planos vertica—!

les definidos por la trayectoria da cada punto del cuerpo dd.i
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b) .- El mecanismo en desequilibrio esta fijado al apa-
rato vibrante por medio de uniones elasticas que permiten j
una vibracion libre del mecanismo en eL sentido transver-
sal, pero que aseguran, una unidn rigida con el aparato en
las direcciones paralelas a los planos verticales defini- }

dos por la trayectoria de cada punto del aparato. n

c) .- EIl mecanismo en desequilibrio esta chaveteado 33-%

bre un arbol giratorio en dos cojinetes fijos. f

d) .- EIl mecanismo en desequilibrio gira alrededor de
un eje fijo.

e) .- EIl mecanismo es de desequilibrio automatico, es
decir en el cual el efecto del desequilibrio, nulo o casi
nulo en la arrancada, aloanza el valor deseado a una velo- ~
cidad determinada.

f) -* El mecanismo en desequilibrio aporta un artefac-
to de desequilibrio Unico.

g) .—El mecanismo en desequilibrio aporta un numero
cualquiera de artefactos en desequilibrio chaveteados o
giratorios sobre un solo arbol. n

h) .- El aumento de magnitud de vibraciéon durante la
velocidad critica estd frenado por amortiguadores hidrau-
licos o de frotamiento dispuestos bien sea entre los so-
portes de la parte mecénica y el aparato vibrante, o bien !
entre el soporte de la parte mecanica y de los apoyos fijos

i) .—El mecanismo en desequilibrio esta fijado sobre
un travesano que entra en el terreno del cuerpo deL apara- |
to vibrante, estando dicho travesano conectado a éste por i

medio de uniones rigidas en las direcciones paralelas al

plano vertical de vibraciones del cuerpo del aparato y

[

j
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elasticas en las direcciones perpendiculares ese plano.
23.- "APARATO DE VIBRACIONES RECTILINEAS O SENSIBLE-

MENTE ISCTILII"EAS OBTENIDAS POR DESERULLIBRTO GIRANDO SOBRE

EJE UNICO", todo tal y conforme se descrita en la. presente

memoria, la ou?i consta de 208 linea y a titulo de ejemplo
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