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Bate inventc as refiere & mngninarie de¢ os-
tirado @ hileture para el trabajo de ointes de 1lino, of-
fiamo, yute y otras fibres 4e liber y hojes, Dichog materie«

les son oaridesdos o hechoe peazr sobre une memss de extendido
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d¢ modo que me produzom une cinte gue se pase entonces
& mne serie de estiradores, Katos estiradores esidn namsl-
mente provigtos de rodillos de admisién entre los ouales
baea la ointe, e inmedlatamenie de szlir de ellos gqueds
Prendids por medio de los =zegmentos de bajada que se le-
vanien en la menere normel de modc que les espiges pens-
tren en las fibras y lag llevan haolas adelante & aproxi-
rmademente la misme veloclded gue 12 de los rodillos de
admiazén; I2g fibrae se separan entonces de estas espigas
por el rodilloe frontai ¢ue trabzja en ooOperadiJn oon el
rodillo compresor en Ie mannra'normail

¥1 eletene normel de rodillos de admiefén
consistie en un grupc 4e tres rodfllos, dos de log cusles
estén nsnelmente dfspneatos en el mismo plano horizontel,
eeﬁanﬂo embos normaelmente impulesadom y degcansenio sobre
e€llcs un tercer rodillo gue estd normalmente dispuesto en
longitudes oortaa; J28 cintag pesan gensrelmente bajo el
primex rodillo, haoie arriba y en torno al rodillo inter-
Kedio y d4e nuevo heaoia ahajo por debajo del terocer rodi-
llol Bn otrae pelabras, la ointa se agarra en dos puntos
y debido & dato, avanza & le veloocidaed que giran los rodi-
l1los acoionados, 8egin suben las espiges oon los segmen~-
tos egcenientes, penetran en le cinte como ye se he des-
orto,

Otro sletema de rodilloe de ednisién tiens
un par de rodillos, une 4e loe cusles esté moccionsdc mien-

traa que &1 o%ro eastd apretsdc ocontra €1 por medio de un
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contrapesc o resorte edeonado, En el dltimo c2g0, sola~-
mente hay un punto de &&ar",'. Jos segmentoes dejadores se
disponen de nuevo pars que penetren en jag fibras del mis-
mo modo gue se ha desgcrito previamtnte..

| Une de les difionltades con les que s8 tro~
rieza en smbag dlsposiciones &s que o1 operario ouids de
ie mfquine estd obligado & colocer la cinta entre y en
torno & loe rodilloa y a comprobar que es guisde con &8-
gurided e las espigas ya que de otre menera oourren 81fi-
cultades enel funcionamiento de 1= méquina, debido & gue
Ja ointe tiende @& omrexr &1 piso o & enrollarse €n torno &
los rodilloe'. otre dificnlted es gque &I ejecutar este tre-
bejo mannalmente existe 61 peligro que si aconteoe que 1=z
méquine egtd trabejando, el cperarigphnede quedar ocogido
entre loe rodilloa y los segmentog dejadores eascenientes,
lo que punede czusar nn gerio sccidente oorpom—l‘.

&l objeto del presente invento eg dleponsr
le mdquine d¢ tel modo que onande ge introduce la cinte
en un lado de 10z rodilloas de admigidn, pease, antomdtics-
mente y sin syude por perte del operaric, & loe eegmentog
dejadores de la méguina‘.

Segin 61 presente invento se interpone un
conductor o gufe entre un par de los rodilloe 4¢ edmisidn
y €1 dorgo del lecho de los aegmentog dejadores de modo
que forme un paso cerrado en 12 parte de arriba y fondo
eon ¢l resultedo gque le cinte gne se introduce a le dis-

tencie de agarre enire loe dos rodillos se &liments suto-
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méticemente & le trayectoria de los segmentos dejzdores
aéoqn;anxea Por el dorec del leche de los segmentos dsja-
dores, Bo otras pslabras, el opergrio tiene solemente que
paser ls qztzomidaa l1ibre de la cinta & log rodilloz de
admisidn que la alimenta &l peso de menera gne evense &
lo largo del pesso y directamente = los segmentos dejesldo~
res tsocendentes sin gue se necesite control edicionsel al-
guno por el op&:ario; .

Gon preferencia se dispone un conduéto: de
gufa pere introduoir le cinte e la dimtancia de egsrre
entre los dos rodillos y de este modo la opsracidn sme
simplifica aun més porque une ves gue la extremiled libre
de la cinta sme he paszdo al conductor de gufe, me dirige
a] agerre entre rodillos y despuds de ello pese directemen-
te & los =megmentos dejadores amscenlentes como se 8csbe de
dcacribir: 4 fin de incrementar el control ejercide aobre
Ié cinta segin &venze & 1o largo del peso, el agarre entre
los dos rodillos puede disponerse ligeramente por encimes
d¢ le 1f{nea general de la ocints en el lecho de los segmen-
tos dejadores, aumentado de esta menera la tensidn de le
cinte en el pRao y mejorenio asf el control ejercidc sobre
ella;

41 eplioar el invento al tipo de sisteme
primersmente mencionedo, el rodillo supqmib: de log dos
rodillos de mimteidn tiene la forme de un rodille looo eo-
portefo entre el Todillo inferior gue estd aceionadc y un

rodille sdicional situado entre el rodillo sccionsdo y el
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lecho de los segmentos dejadnrss'. El tercer rodillo del
conjunto normal constituye entonces la porcidn superior de
le extremidad 3¢l paso més préximo al lecho de¢ los segmens
tce dejadores y e1 que este rodillo esté acoionadc eyude &
le slimentacidn de la cinte & lo largo del paso &1 lecho
de log segmentios ujadorca'.

Bn le apliocecidn del invento & un sistems

que tiene solamente un pmr de rodilloe de admigidn, el pesec

puede egtar constituido por una superfioie sperior y une

snperfiocie inferior distencizdss por meiic de sranleles 6&-
pacliedoras y dispnestasg de tal modo que las fibres gue sa~-
jen de la extremided inferior guedan preniifasg directamente
por medic del sistems de los segmentoa ds;ladorae'.

Se desoribird chors en mfe detalle 1 epli-
cecidn del invento & lse doe fomas diferentes del simtems,
&8 moqo de ejemplo, con referencia & los dibnjos adjuntos en
los gque:

I2 figurs 1 es un alzado d* uns Adlsposioclidn
de rodillos de sdmisgicn;

Ia figure 2 es un elzesdo de otre disposicidn
de rodillos de admisidn; y

Xe figurs 3 es una viate en planta de la die-
poeicidn mostreds en le figura é.

En le dispoeicidn de le fignra 1, los d08
rodillos 1 y 2 sgidn accionados y en le constrnccidn usuel
de le méquine tendrien un tercer rodillo loco descansande
entre ellos. Este rodillo 1000 3, ain embargo, se muestra
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soportedo entre 61 rodillc 1 y un rodille adicionsl 4 gue
estd situado entre el rodillo 1 y la extremidad del lecho
de los segmentos dejmdores indicado generalmente por 5',

Iz cinte € pasa sobre un gsoporte 7 y se in-
troduce a le dlstencia de agarre entre los rodillos 1 y3
por medio de un condunctor de gufa 8 gue estd eblerto por
arribe, pero Quc esté ensenchado hmoia afuers en el plano
horizoniel de modo gue se dlapongaAde une boom anche pare
la recepcidn de la extremid=d de le cinta'. Después de pmsar
por el egerre entre los rodilleos 1 y 3, le cinte pase lnego
Por un pago, ouyo fondo eatd constituide poxr uns placa 10
gue se apoya scbre une ménaunle 11; I2 superficie superior
de1 pese 6atd constituilda en en dorsc por une pleca 12 gepe-
Tedn de le plaoa 10 por aranielas 13 coloozdas & interve-
Ioa‘. 38 superficie supexior de la extremidsd del=nters 4@
peso esté constituida por el rodillo sccionado & que synds
de eete modo e Ie alimentacidn de la extremided 1lidre de
la ointe segdn avenza a lo largo del paao’. Inmedietamente
después de dejar el poso, la extremided de¢ la ointa gueds
Prenilds por los segmentos de jedores aacenglontea gne en~
tonoes, naturalmente, se hacen carge de ells,

4s8f{ & fin de elimentar una nueva extremidad
de ointa e la méquine €1 operaric tiene solsmente gune in-
troducirle en el oondnctor 7, eionaorla slinentscidn ul-
terior completamente autom&tica'. Xz extremidad de 12 cinta
introdncida en el coniuctor gueds cogide por el egarre en-
tre loe rodillos 1 y 3, y me elimenta desmés & lo largo
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del peso donde su movimiento es gyndado por eI rodillo &.
Tén pronte come s&le del pase, guedsa p‘nmuda por los seg~
mentos dejadores y @1 funoionemiento de la mdguine es o1
normay '

Bn le 2ieposicidn de la figure 2 solamente
8¢ disponen dos rodillcs de siamisidn, estando el rodille
15 scecionmdo y eatando el rodillc 16 apretedo contra €1 por
medio de un resorte 17 bejo 61 control de un tornillc de
nane 18,. Un conductor de gufs 19 ge dispone de nnevo €1
onel &g o]l equivalente &el oondnotor 7 y ouya forms se ve
mejor en la figure z'. I2 cinte introducida en €1 condnstor
resa 28{ al egarre entre los rodillos 16 y 16 y se alimenta
luego automdticamente el lecho de los segmentos dejadores
gque s ve en 20; 8in embargo, entre los rodillos 16 y 16
y o1 lecho de los segmentos dejedores, l= ointa avanse por
un peso conatitnido por pleces superior e inferior 21 y 82
rupeouvamento.. Ia2 placa 22 se apoye en une ménsnle B3
mientraes gque la place 21 estf soportads desde ls placa 28
por medic de erandeles 24 dispuestes & intorvuos; Ia dnf-
oa diferencia esenciel entre el paso constituido por les
placas 81 J 82 y o1 gne ge muestra en la figura 1 es el
hecho de gue no se eynds a le slimenteoidén por ningdn ro-
aflloe adicional‘. 12 8limentacidn proporoionsda Por los ro-
d41los 15 y 16, sin embargo, es suficiente para.-réuo pege
le ocinta & lo lerge de la extremided Adel pesc donde guede
prendida inmediatemente por jcs segmentos dejciores asoen~
dentes de¢ modo que =8 permite gue pros:.gé le operacidn de

.
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1a méquine gin retraso; eef, en emboe casoe pnede introdu-
cirse una nueva extremidsd de cinta ein que haye necesidad
de yarasr le méquipa ¥y 8in n;ngu'n riesgc pere el apararlo;

~ Cuenfio la mdouine estd funocionands e1 peeo
entre los rodillos de admieidn y o1 dorso del lecho de lce
segmentos dejedores ejercer# olerto ocontrol sobre la ointa
qué pasa por ona‘. 4 fin de saegurer gque este control es
& la ver positivo y anstante, 61 agarre entre el psr prin-
cipal d¢ rodilloe de admisidn ee dispone €n cads omao lige-
ramente por encima de le 1{inea de la ointe en el lecho a6
los segnentos dejadores; asf, en la disposicidn de la figura
17 le de 1a fignra 2, el lecho d¢ los segmentos dejadores
o8 asproximsdamente horizontal mientrss gue €1 sgerre entire
el par principal de rodillos de sdmisidén estd dlspuesto 1i-
geramente por encima de esta l{nes horizontal'.- ¥u efecto,
por lo tanto la cinte pema en torno & une ligere eaguins,
conatitnida en un caso por el rodillo 2, ¥ en el otre ozeo,
por la extremidad inferior de la pleoce 21, y eato aumenta
la tensidn de 18 ocinta en estos puntos de modc que se mejo-
re 61 ocontrol ejerocidc sobre .Ilt‘.

Bata solicituld, que cor regponde & 1s pre-

sentala en Gran Bretefie el 15 de Murzo de 1954, bajo el
Ho.. 7461/54, se acoge & los beneficios del artioulo 51
del vigente Bstatnto sobre rro*pieaadvmduatuelo.
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Zos puntoe de¢ invenoidn propie y nueve que

86 presenien pare que sean objeto 3¢ egte Patente d¢ In-
vencidn en Espefin, por VEINTE efios, 8on los sigulentes:

19; - Un disposgitivo estirador para el tra-
temiento de 1ino, offiemo, yute y otrae fibras de liber, en
el que se interpone un conductor e gufe entre un per de
rodillos 3¢ mdmisidn y o] dorec del lecho de los aegnon-
tos dejadores de modo iue ge forme un paso cerrado en la
yartes de a:uba y fonde, ocon el resultado d¢ gue ls ocints
introducida en la diptancie de agarre entre los dos rodi-
llos se slimente sutomdtioamente & le trayectoria de low
segmentos dejaldores asgcendentes en 1. 3d0orgo del lecho de
los gegmentos aeoomontes;

aﬂ.. - Un dispositive segin se reivindloe
en 61 punto 1, en el gue ge dispone un condmotor de gufe
para introducir las cintz en ¢l agarre entre los dos rodf-
1108,

| 89: - Un dispositivo segin se reiviniieca en

el punto 1 6 en el punts £, en el gue el agarre entre los
dos rodillos egtd digpuestc ligeramente por enocims de le
1{nes general de la cinta en el lecho de los segmentos
dejedores, eumentendo de este modo la tensidn en la ointa
en e1 pasc de mode qﬁe se mejore el control ejercido sobre
o118, -

49.. - Un dlepoaitivo segin se reivindiocs

-9-




10

15

én oualquiera de¢ los puntos precedentes, en el que el ro-
411lo superior tiene le forma de un redillo loso sopor-
tado entre el rodillo infericr, ¢ue estd accionade, y un
rodillo adicional eituado entre €l rodillo acocicnalo y

el lecho de los segmentos &ajadorss_.ﬁmimtma que ls par.
te guperior de la extremidald del paso més préxima &1 le-
cho de los segmentos dejederes estd conatituida por otro
ro81110 scoionado €1 oual ayuda & la elimentacidn de le
cinta &1 lecho de los segmentos dajaderge;_

59‘. - Un &ispoailtivo segdn ss reivindies
en ocuglquiera de los puntos 1 & 3, én €1 aue el pasc estd
congtituido por unm superficie supericr y une superfiocie
inferior distanc&aﬁas\po‘r medio de aresndeles espaciedo-
res, siendo las fibras que salen de la extremidad infe-
rior prendidss directemente por medio del sistema de seg~
mentos ujadores', v
69‘. = Un dispoeitivo estirador para e1 traw
temiento de lino, offiamo, yute y otras fibras de taue’.

Tel y come se ha desorito en la Memorie
que antecede, representado en loes dibujoe gne ase agcompa-
flan y confos fines que se han -epeciflcado;

Bate Memoria oonete de diez ho jas escrites
pOT une sola eara;
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