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MEMORÎ  DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

P A T E N T E  D E  I N T R O D U C C I O N  

e n

E S P A Ñ A  

por DIEZ años

a  norabre de THE FORGROVE i'ACHINERY CÔ iPANY LIMITED. entidad 

b r itá n ic a , e s ta b le c id a  en Forgrove Works. 432 Dewsbury Rt^d, 

Leeds. Yorkshire, In g la te r ra , p or:

"  UNA MAQUINA 18 ENVOLVER *

9-§-e-o-0-o-o-u- ü-o-j - j- o-o -o - o-o -o-o - o- o-o -o-o - -o-o

E ste  invento se  r e f ie r e  a  agarrad ores de to r ­

sión  para máquinas de envolver. Los agarrad ores de to rs ió n  

se emplean para re to rc e r  l a s  extrem idades de una envoltura 

previamente envuelta en forme, tu b u lar en torno a  un a r t íc u ­

lo . t a l  como por ejemplo un caram elo.
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La p rá c t ic a  es alim entar e l  a r t íc u lo  eòo. una

envoltura doblada en torno a Ó1 en l a  forma de un tubo en­

tre  pares opuestos de mordaza de agarre  a  l a s  que se hace 

entonces que ap rie ten  l a s  extremidades sa l ie n te s  de l a  en­

v o ltu ra  y que giren , efectuando de e ste  modo l a  to r s ió n  de­

seada de l a s  extrem idades. Es ven ta jo so  interrum pir e l  mo­

vimiento de ro tac ió n  de lo s  ag arres de to r s ió n  en e l  momen­

to en que se  alim enta un a r t íc u lo  a l a  p o s ic ió n  en que va a  

se r  re to rc id o , a f in  de p e im it ir  que l a s  extrem idades tubu­

l a r e s  de la. en voltura pasen librem ente a  una p o sic ió n  entre 

l a s  mordazas a b ie r ta s .

una máquina de envolver por to r s ió n  a una velocidad  que va­

r ía  cíclicam en te y continúamerte desde un mínimo o cero a 

un máximo, por un mecanismo im pulsor que in cluye un mecanis­

mo de ginebra habí ¿neo se m anifestado s in  embargo que podrían 

u sarse  o tra s fornas de en gran ajes de velocidad  v a r ia b le , ta­

l e s  como ruedas dentadas no c ir c u la r e s ,  en lu g ar  de un meca­

nismo de gin ebra.

ver que tien e ag arres de to r s ió n  que están  acoplados a un 

árbo l im pulsor de ve locid ad  constante por medio de una ca­

dena de engranajes que peimanecen constemt emente engranados, 

y que incluye una rueda dentada im pulsora, una. rueda denta­

da im pulsada, y una rueda dentada interm edia d isp u e sta  para 

que e jecu te  un movimiento combinado de ro tac ió n  y rodamiento

Se ha. propuesto  hacer g f ia r  lo s  ab arres de

E l presente invento crea una máquina de envol-
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relativam ente a  l a s  rae das dentadas im pulsora e im pulsada, 

de modo qus l a  rueda dentada impulsada y por consiguiente 

l a s  mordazas de agarre  reciban  un movimiento no uniforme de 

ro tac ió n  cuya velocidad  v aria  de cuando en cuando en e l  c i ­

c lo  de operación  y lo  c u a l hace que se  detengan l a s  mordazas 

de agarre  en e l  momento en que la  extrem idad de la  envoltu­

ra  en tra  entre l a s  mordazas.

En una forma de-1 invento, la  máquina de en­

vo lver tien e  un árbo l de tran sm isión  a l  que se l e  hace g ir a r  

continuamente a velocid ad  constante y l le v a  una manivela que 

tien e f i ja d a  a  e l l a  una rueda dentada im pulsora, cuyo cen­

tro e s tá  desp lazado  d e l e je  d e l á rb o l. Rata rueda dentada 

im pulsora engrana con una rueda dentada interm edia so p o rta ­

da sobre un e je  flo tan te , y que engrana con una rueda denta­

da impulsada en un árbol impulsado que im pulsa un par de 

mordazas de ag arre , d ir e c ta  o indirectam ente. E l e je  f l o ­

tante e s tá  soportado p er b arra s de conexión, p ivo tad as en 

sus extrem idades in te r io r e s  a l  c itad o  e je  y en sus extrem i­

dades e x te r io re s  a l  á rb o l im pulsado y a  una e sp ig a  f i j a  

c o a x il  con l a  rueda dentada im pulsora respectivam ente.

ae sabe que un tren  im pulsor de l a  c la se  que 

acaba de d e sc r ib ir se , para  l l e v a r  a cabo l a  ro tac ió n  no uni­

forme de un árbol impulsado desde un árbo l im pulsor a v e lo ­

cidad constante, no e s  totalm ente nuevo y no se  re iv in d ic a  

como t a l .

ae d e sc r ib irá  ahora en mayor d e ta l le  una re a ­

l iz a c ió n  d e l  ihvento. a  modo de ejemplo, con re feren c ia  a
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lo s  d ib u jo s  ad jun tos, en l o s  que;

La f ig u ra  1 es un alzado l a t e r a l  de uno de 

lo s  ag arre s  de to r s ió n  y  e l  mecanismo para acc io n arlo .

La f ig u r a  2 es un alzado  l a t e r a l  d e l  meca­

nismo mostrado en l a  f ig u ra  1 , con l a  cu b ie rta  10 de lo a  

en gran ajes quitada y con l á s  p a rte s  en l a  p o sic ió n  que dá 

l a  im pulsión más ráp id a  a l a s  mordazas de ag a rre , y

La f ig u r a  S e s  una v i s t a  sem ejante a  l a  f i ­

gura 8, que m uéstra l a s  p a rte s  en l a  p o sic ió n  que ocupan 

durante un período de re p o so ..

JBl invento se  m uestra a p lic a d o  a  máquinas de 

envolver de l a  c la se  que se  d escrib e  en l a  Memoria d e sc r ip ­

t iv a  de l a  P atente minero 317.196. En d ich a máquina l o s  a r ­

t íc u lo s ,  cada uno de lo s  c u a le s  tien e  una envoltura p legada 

en to m o  a  á l  en forma tu b u lar  se  entregan, a  in te rv a lo s  re ­

gu lares. desde una rueda de b o lsa s  a  nnst p o sic ió n  entre un 

par de a g a rre s  de to r s ió n  11 . Sada ag arre  de to r s ió n  compren­

de un p ar  de mordazas 13 p ivotad as en 14 a  nn& exten sión  de­

la n te ra  18 de un e je  13 . ae hace que l a s  mordazas se abran 

y c ie rren  en lo s  in sta n te s  adecuadas en e l  c ie lo  por medio 

de una v a r i l l a  de crem allera 16 a lo ja d a  dentro d e l e je  13 y 

a  l a  que se  l e  dá un movimiento de vaiván  por medio de una 

le v a  17 en un á rb o l im pulsor 18 de l a  máquina en l a  manera 

d e s c r ita  en l a  Memoria d e sc r ip t iv a  de l a  P atente námero 

817.197.

Uada e je  13 del agarre  l le v a  un piñón ancho 19 

que engrana con un piñón 83 que e s tá  soportado en un árbo l
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im pulsor del agarre  21, por medio d e l cual se  comunica 

e l  movimiento n ecesario  de ro tac ió n  a  lo s  a g a r re s . S i  se  

desea, aunque e l  mecanismo p ara  hacer e s to  no se  muestra en 

e l  d ibu jo , puede darse  a lo s  ag arre s  un movimiento de vaivén, 

hacia e l  a r t ic u lo  durante l a  operación de to r s ió n , e fe c ­

tuándose e sto  por medio de una segunda le v a  en e l  árbo l im­

pu lso r en l a  manera d e sc r ita  en l a  Memoria d e sc r ip t iv a  de 

l a  Patente ndmero 217.197.

E l movimiento se  comunica desde e l árbo l im­

pu lsor 18 a l  árbo l impulsado 31. qts hace g ir a r  e l  e j e de 

agarre  13 por medio d e l s ig u ien te  mecanismo,que e s tá d u p li­

cado. proporcionándose un mecanismo en cada extremidad de 

l a  máquina. A lternativam ente puede proporcionarse sdiaman­

te  un mecanismo, extendiéndose e l árb o l impulsado 21 a t r a ­

vés de l a  máquina y estando engranado a ambos e je s  13 de 

lo s  g g a rre s . E l árb o l im pulsor 18 l le v a  en su extrem idad 

una manivela 23 que tien e  f i ja d a  en e l l a  una rueda dentada 

im pulsora 23 cuyo centro e s tá , naturalm ente, desplazado d e l 

centro del árb o l im pulsor, u o ax il con e s ta  rueda dentada 

im pulsora 23 hay una e sp ig a  s a l ie n te  24 en l a  que e s tá  mon­

tada a p ivote  una barra de conexión b ifu rcad a  35, en cuyas 

extrem idades su p erio res e s tá  montado un e je  f lo ta n te  36.

.usté e je  f lo ta n te  l le v a  una rueda, interm edia 27 que engrana 

con l a  rueda dentada im pulsora 23. En cada extremidad del e je  

f lo ta n te  e s tá  montado a p ivote  una barra  de conexión 28 que 

a su vez e s tá  p i  votada en su extremidad su p e r io r  a l  árbol 21 

para hacer g ir a r  l a s  mordazas de lo s  a g a rre s . E ste  árbol
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lleva, una rueda dentada 29 que engrana con y e s tá  im­

pulsada por l a  rueda dentada interm edia 27.

¡3egán g ira  e l  árbol im pulsor 18. por ejem­

p lo . en l a  d irecc ión  de l a s  m an illas del r e lo j ,  l le v a r á  

con Í1 l a  manivela 22, l a  rueda dentada im pulsora 33 y l a  

e sp ig a  24 a e l l a  f i j a d a ,  ¿^sto dará una ro tac ión  en contra de 

l a s  ag u ja s  del r e lo j a  l a  rueda dentada in term edia 27, y 

dará lu g a r  a que e l e je  f lo ta n te  26 se mueva en contra de 

l a s  a g u ja s  del r e lo j  en un arco en to m o  a l  árb o l acciona­

do. La velocidad  de ro tac ió n  de l a  rueda dentada interm edia 

37 v a r ia rá  de cuando en cuando durante cada revo lu ción  del 

árb o l im pulsor 18 siendo l a  velocidad  mínima cuando e l e je  

f lo ta n te  26 e s tá  más próximo a l  á rb o l impdbor (como se  mues­

t r a  en la  f i g .  3 }, y máxima cuando e s tá  lo  más a le ja d a  d e l 

árb o l im pulsor (como se m uestra en l a  f i g .  3 ).

EL movimiento r o ta to r io  d e l árb o l impulsada 

2L e l cual lo  r e c i t e  de l a  rueda dentada im pulsada 29, e s ­

ta r á  compuesto de dos movimientos, e s  decir e l  movimiento 

comunicado a l a  rueda dentada im pulsada 29 por la  ro tac ió n  

de l a  rueda dentada interm edia 27 y aquel comunicado a  l a  

rueda dentada impulsada como re su lta d o  de que l a  rueda den­

tada interm edia rueda sobre e l l a ,  i^egán se  aproxima e l  e je  

26 a l  árbo l impulsor 18 y l a  ro tac ió n  de l a  rueda dentada 

interm edia 37 e s tá  disminuyendo, se l l e g a  a un punto en e l  

que l a  velocidad  de ro tac ión  en contra de l a s  ag u ja s  del 

r e lo j  de l a  ríeda dentada interm edia 27 es exactamente ig u a l 

y opuesta a su  v e loc id ad  de rodamiento en l a  rueda dentada
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impulsada 33, con e l re su ltad o  de que l a  d lt in a  se  d e t ie ­

ne en e ste  punto del c ic lo .  .^1 árbol impulsado 81 natu­

ralmente hace una revo lu ción  completa por cada revo lución  

del árb o l impulsor 18, y e l  tiempo qie se p ierd e  durante 

5 l a  pausa se gana porque l a  velocidad  de ro tac ió n  auaenta

m$cho durante e l  r e s to  del c ic lo .

Aunque en te o r ía  solamente se  obtiene una 

pausa in stan tán ea del árb o l impulsado en l a  p rá c t ic a  e s te  

árbo l se detiene y arran ca de nuevo tan lentamente que se  

10 obtiene lo  que equivale a  un periodo de reposo que viene

a s e r  de 60-703 d e l c ic lo  de l a  m anivela. Además l a s  dimen­

sion es de l a s  p a r te s  pueden, s i  se  desea, escogerse  de t a l  

modo que se obtenga un l ig e r o  movimiento de in v ersió n  del 

árbo l impulsado, extendiendo a s í  e l período de movimiento 

15 len to  a alrededor de 1803 d e l c ic lo  de l a  m n iv e la . E sto  no

es un inconveniente sin o  que ayuda a asegu rar que l a s  ex tre­

midades de l a  en voltura pasen ¡a su p o sic ió n  s in  que haya in ­

te r fe re n c ia  por l a s  mordazas de l a s  g a rra s .

- O -  N O T A  - O -

80 Los puntos de invención, p rop ia , no nueva pe­

ro no e s ta b le c id a , p rac ticad a , n i d jyulgada en 3spaHa que
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se presentan para que sean ob jeto  de e s t a  Patente de In tro ­

ducción, son lo s  s ig u ie n te s :

i s . -  Una máquina de envolver que tien e  aga­

r re s  de to rs ió n  que e stán  acoplados a  un árbo l im pulsor de 

8 velocidad  constante por medio de una cadena de en gran ajes

que permanece constantemente engranada e incluye rueda 

dentada im pulsora, una rueda dentada impulsada y una rueda 

dentada interm edia d isp u e sta  para  e je c u ta r  un movimiento 

combinado, de ro tao ión  y rodamiento, re lativam en te a  l a s  

10 ruedas dentadas im pulsora e im pulsada de modo q^a l a  rueda

dentada impulsada y por con siguien te l a  mordaza de lo s  aga­

r re s  reciben  un movimiento de ro tac ió n  no uniforme cuya, ve­

lo c id ad  v a r ía  de cuando en cuando en e l  c ic lo  de ro tac ió n , 

y que haee que se detengan l a s  mordazas de lo s  ag a rre s  en 

18 e l  momento en que l a  extrem idad de l a  en voltura en tra en­

tre  l a s  mordazas.

3 3 .-  Una máquina de envolver que t ie n e  l a  com­

binación con un árjaol im pulsor de medios p ara  hacer g ir a r  d i  

cho á rb o l continuamente a  velocidad  constante, una :m n ivela 

20 f i j a d a  a dicho á rb o l, una rueda dentada im pulsora f i j a d a  a

dicha manivela con su centro desplazado del centro d e l á r ­

bol im pulsor, una e sp ig a  f i j a d a  a  l a  rueda dentada im pulsora 

y c o a x il con l a  misma, una rueda dentada in term edia, soporta  

da en un e je  f lo ta n te  y que engrana con l a  rueda dentada im- 

38 p u lsa ra  y  con una rueda dentada im pulsada, b a rra s  de conexión

que soportan  dicho e je  f lo ta n te  y p ivotad as respectivam ente 

en su s  extrem idades opuestas a l  c itad o  e je  y a l  árb o l impul-
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sado y j^í citado eje y a l a  espiga, y medios de acopla­

miento paya tyansm itir el movimiento de rotación no unif or- 
me resaltan te  de la  ruada dentada impulsada a un par de aga 
rres de torsión .

4 '4 *#- una máquina de envolver que tiene la
combinación con un agarre de torsión  de lo e  medios para l l e ­

var a  cabo é l movimiento de rotación no uniforme del mismo 
descrito  aquí con referencia a le s  dibujos adjuntos#

4 * .-  Una máquina de envolver#

10 Tal y como se ha descrito  en la  Memoria que an­
tecede, representado en lo s  dibujos que se acompañan y con 
lo s  fines<&e se han especificado .

neta Memoria consta de nueve hojas e sc r ita s  a 
máquina por una sola cara .

4

M adrid ! 2  MAR. H3H

*  * .

&!be¡ do Biabar*
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