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@ nombre de yHE FORGROVE H#ACH INBRY COLPANY LIMITED, entidad
britdnica, establecida en Forgrove Works, 432 Dewsbury Hoad,

Leeds, Yorkshire, Inglaterra, por:

» UNA MAQUINA UE ZWVOLVER »
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mste invento se refiere g agarraderes de tor-

8idn para mdquinas de envolver. Los sagarradores de torsidn

se emplean para retorcer las extremidades de una envoltura

previamente envuelta en forma tubular en torno a un artfcu-

lo, tal como por ejemplo un caramelo,
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La prictice es alimcmtur el articulo con una
envaltura doblada en txno a €1 en 1z fome de un tubo en-
tre pares opuestos de mordazz de agarre a las que Se hace
entonces gque apricten las extremidades salientes de la en-
voltura y gue giren, efectusnd o de este modo la tarsidn de-

seada de lus extremidades, #s ventsajoso interrumplr el mo-

vimiento de rotecidn de los agerres de tarsidn en el momen-

to en gue se alimenta un artfculo a la posi.c.{dn en que va a
ser retorcido, @ fin de pemitir wue las extremidades tubu~
lares de la envdtura pasen libremente & unu posicidn =ntre
lus mordazas sbiertas,

Se ha propuesto hacer girmr los sgarres de
une mdguina de onvolver por tarsidn 2 uma velocidad que va-
ria cfclicamente y continuamemte desde un mfnimo o cero a
un mdximo, por un mecanismo impulsor gue incluye un mecanis-
mo de ginebra habidndose munifestado sin emburgo que podrfen
usearse otras Iforims de engranajes de velocidad variable, ta-
les como ruecdes dentadas no circulares, en lugar de un meca-
nisino de @inebra,

El presente invento crea una mdquina de snvole-
ver gquwe tiere agarres de tarsidn gue estin acopladcs a un
drbol lmpulsor de velocidad constante por medio de una cam
dena de engranajes gue permanecen c onstanteme it e engrenados,
Jy e incluye una rueda dentada impulsora, una rucda denta-
da lmpulsads, y un. rueda dentada intermedia dispuesta para

que ejecute un movimiento combinado de rotacidn y rodamiento

0¢cg
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relativemente & las ruedas Jdentadas impulsora e impulsada,
de modo gw la rueda dentada impulsads y por consiguiente -
las mardazes de agarre reciban un movimiento no uniforme de
rotacidn cuya velocidad varfe de cuando en cuario en el ci-
clo de operacidn y lo cual hace que se detengan las mo‘z‘dazas_: ,
de agarre en el momento en g la extremidad de la envaltu-
ra entra entre las mordazas,

En una farma de-l imvento, la mdquina de en-
volver tiene un Jrbol de transmisidn al que se le hace girur
continuesmemte a velocidad constante y lleva una manivela que

tiene fijada a ella una rueda dentada impulsora, cuyo cen-

tro estd desplazado del eje del drbol., “sta rueds dentada

impulsora engrana con una rwda dentada intermedia soporta-
da sobre un eje flotante, y que ergrena com una rucda denta-
da impulsadz en un frbol impulsado que impulsa un par de
mordazag de agarre, directa o indirectamente. ¥l eje flo-
tante estd soportado per barras de conexidn, pivotadas en
sus extremidades interiores al citado eje y en Bsus extremi-
dades exteriores al drbol impulsado y a una espiga fija
coaxil con la ruweda dentada impulsora respectivamente,

Se sabe que un tren impulsor de la clase que
acaba de describirse, para llevar a cabo la rotacidn no uni-
forme de un #rbol impulsado desde un ‘rbol impulsor & velo-
cidad constante, no es totalmente nuevo y no se reivindics
como tal, |

Se describird shora en mayor detalle una rea-

lizacidén del ihvento, a2 modo de ejemplo, con referencia a
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los dibujos adjuntos, en los que;

La figura 1 es un aliado lateral de uno de
los agarres de torsidn y el mecaniemo para accionarlo,

La figure 8 es un alzado lateral del meca-
niemo mostrado en la figura 1, con la cubierta 10 de los
engransjes quiteda y con l&s partes en la posiocidén que dd
le impulsidn mds répida e las mordazas de asgarre, y

o La figure 3 es una vista @eme jante a la fi-
gura 2, que muestra las partes en la posicién gque ocupan
durante un perfodo de reposo,.

El invento se muestra aplicedo a mdquinas de
envolver de la clase que se describe en la Memoria descrip-
tive de la Patente ndmero 217,196. En dicha mdquina los ar-
tfculos, cade uno de los cuales tiene una envoltura plegade
en tormo & €L en forma tubular se entregan, a intervalos re-
gulares, desde una rueda de bolsas & una posicidén entre un
per de agarres de torsidn l1ll, Cada agarre de tarsidén compren~
de un par de mordazas 12 pivotadas en 14 a una extensidn de-
lantera 15 de un eje 13, Se hace que las mordazas se sbran
Yy clerren en los instantes adecuados en el ciclo por medio
de una varilla de cremellera 16 alojada dentro del eje 13 ¥
& la que se le d4 un movimiento de vaivén por medio de una
leva 17 en un drbol impulsor 18 de la mfquina en la maners
descrita en la kemoria descriptivae de la Patente némero
817,197,

Cada eje 13 del agarre lleva un pifién ancho 19

gque engrana bcon un pifién 20 que estd soportado en un 4rbol




10

15

25

el movimiento necesario de rotacidén a los agarres, Si se
desea, aungue el inecanismo para hacer esto no se muestra en
el dibujo, puede darse a los agarres un movimiento de vaivén
hacia el articulo durante la operacidn de torsidn, efec-
tudnd ose esto por medio de una segunda leva en el drbol im-
pulsor en la munera descrita en la Memoria descriptiva de
la Patente ndmero 217.197. .

#1 movimiento se comunica desde el #4rbol im-
pulsor 18 al £rbol impulsado 28l, gw hace girar el eje de
agarre 13 por medio del sigulente mecanismo,que estddapli-
cado, proporciondndose un mecanismo en cada extrenidad de
la mdquina,., Alternativamente puede mroporcionarse sglammn-
te un mecanismo, extendidndose el drbol impulsado 21 a tra-
vds de la mdquina y estundo engranado a ambos ejes 13 de
los ggarres. El drbol impulsor 18 lleva cn su extremidad
une manivela 22 que tiene fijada en elle una rueda dentada
impulsora 83 cuyo centro estd, naturaluwente, desplazado del
centro del drbol impulsor. uvoaxil con esta rueda dentada
impulsora 23 hay una esplige saliente 28 en la que estf mon-
tada a pivote uns barre de conexidn bifursgada 25, en cuyas
extrenidades superiores estd montado un eje flotante 26.
H¥ste eje flotante lleva unz rueda intermediz 27 Quwe engrana
con la rueda dentada impglsora 23. bLn cada extremidad del eje
flotante estd wmontado 2 pivote una barra de conexidn 28 que
a su vez e8td pivoteda en su extremidad supsrior al 4rbol 21

pars hacer girar las aordazas de los agerres. Bste 4rbol
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lleve unz ru=de dentada 29 Quz sngrana con y estd im-
pulsada por la ruweds dentada intermedia 27,

Segdn gira el frbol impulsor 18, por ejem-
plo, en la dircccidn de las manillas del reloj, llevard
con él la manivela 22, la rueda dentada impylsorz 23 y la
espigan 24 a ella fijads, msto dard un: rotacidn en contra de
las agujas del relq) a la rueda dentade intermedia 27, ¥
dard lugar a gue el eje flotante 26 se mueva en contra de
las agujas del reloj en un arco en tomo al 4drbol acciona-
do., La velocidad de rotacidn de la ruedz dentada inﬁermedia
27 variard de cuando en cuardo dur:nte cads revolucidn del
drbol impulsor 18 siendo le velocided minima cuanio el eje
flotante 26 cstd mds préximo al 4rbol impdsor (como se muss-
tre en la fig. 3), y méxime cusndo 2std lo mfs alejada del
drbol impulsor {como se aucstra en la fig. 2).

Bl movimient o rotatorio del drbol impulsado
2l el cuxl lo recibe de laz rusdua dentada impulsada 29, es-
tard compuesto de dos moviuientos, o8 decir el movimiento
comunicado & la ru=de dentada impulsada 289 por la rotacidn
de lu rueda deuntade interuedina 287 y aquel comunicado a la
rucda dentada impulseda como resultado de guwe la ru=da den-
tada intermedia rueda sobre ella., wegdn se aproxma el eje
26 8l 4rbol impulsor 18 y la rotacidn de la rueda dentada
intermedia 27 estd disminuyendo, se.llega & un punto en el
que la velocidad de rotacidn en contra de las agujas del
reloj de lameds dentade intermedis 27 es exactamente igual

y opuesta a su velocidad de rodamiento en la rueda dentada
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impulsada 23, con el resultado de qus la dltima se detie-
ne en este punto del ciclo. Ml drbol impulsado 21 natu-
palmente hace una revolucidn complets por cade revolueidn
del 4rbol impulsor 18, y el ﬁiempo Qie se pierde duraente
la pausa se gana porque la velocidad de rotacidn aunenta
mgocho dwante el resto del ciclo,.

Aungue en teorfe solamente se obtiene una
pausa lnstantdnea del 4rbol impulsado en la préctica este
drbol se detiene y arranca de nuevo tan lentamerte quwe se
obtiene lo gue equivale a un periodo de r2p080 gue viene
a ser de 60-70% del ciclo de la manivela, #dends las dimen-
giones de las purtes pdeden, s1 se desea, escogerse de tal
modo gue se obtenga un ligero movimient o de inversidn del
drbol impulsado, extendiendo asf el perfodo de movimiento
lento a alrededor de 1202 del ciclo de la m nivela, Bsto no
e8 un inconvenie nte siﬁo gw ayuda a asegurmr gque las extrs.
midades de la envoltura pasen a su posicidn sin que hays in-

terferencia por las mordazas de las garras,

-0 - NO1TA -0 -

Los puntos de iavencidn, propia, 1o nueva pe-

ro no establecida, pructicada, ni divulgada en Xspafia gue

s
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ge presentan pars que sean objeto de estuy Patents de Intro-
duccidn, son los siguientes:
1%.- Una mdquina de envolver que tiene aga-

rres de tarsidn que estén acoplados & un drbol impulsor de

'velocidad constante por medio de una cadena de engranajes

que psrmanece constantemente engranada e incluye una rueda
denteds impulsora, unz rueda dentada impulsada y una rueda
dentade intexmedia dispuesta para ejeocutsr un movimiento
combinado, de rotacidn y rodamiento, relativamente a las
ruedas dentadas impulsora e impulsada de modo qxxav la rueda
dentade impulsade y por consiguiente la mordaza de los aga-
rres reciben un movimiento de rotacidn no uniforme cuya ve-
locidad varfa de cuando en cuando en el ciclo de rotacidn,
Yy que hace que se detengan las mordszas de los agarres en
el momento en gue la extremidad de la envdltura entra en-
tre las mordazas,

22,~- Una mdquina de envalver que tiene la can-
binacidn con un 4rbkol impulsor de medios pare hacer girar di
cho 4rbol continuamente a velocidad constante, una manivela
fijada a dicho drbol, una rueda dentada impulsora fijada a
dicha menivela con su centro desplazado del centro del ZAr-
bol impulsor, una espiga fijada a la rueda dentada impulsora
y coaxll con la misma, una ruedas Adentad.a intermedia, soporta
da en un eje flotante y quwe engrana con la rueda dentada im-
pulsora y con una rueda dentada impulsada, barras de conexién
gue soportan dicho eje flotante y pivotadas respectivamente
en sus extremidades opuestas al citado eje y sl drbol impul-
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gado y ?J. citado eje y a la espiga, y medios de scopla-

miento para transmitir el movimiento de rotecidn no unifor-

. me resultante de la rusda dentada impulsada & un par de age

rres de torsidn,

‘88« Una mdquina de envolver qw tiene La
sombinseidn con un agerre de torsidén de loe medios para; 1le -
var & oabo el movimiento de rotecién no n#ira'me del mismo
desorito aquf con referencia a los dibujos adjuntos,

4% - Ume mdquina de envolver,

Tal y como se he desorito en la Memoris qw ane
tecede, representado en los dibujos que se acomperian y con
los fines qie sé han esp ecificadlo.

seta Memoria oonsta de mueve hojas escritas a
nﬁqn&na POr uns sols cera, | |

warig, |2 MAR 19534
Py A

aAlberfs, da Elzabum
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