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Este invento se refiere & una midgquina para el
tratamiento de cordones y més particularmente a una mi-
guina cableadora para reunir simuliténeamente una plurae-
lidad de cordones entre si al mismo tiempo que se les
comunica torsidna

La méquina de este invento es en general del

tipo mostrado y descrito en la solicitud numero 220.372

y es una mejora de la misma.
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La maqguina torcedora y reunidora combinada
de este invento puede caracterizarse ademés bor ser del
tipo de entrada capaz de recibir un gran mfmero de cor-
dones desde paquetes individuales soportados por una fi-
leta y que son llevados en forma combinada gxilmente den-
tro de la curva baldénica de la torcedora ¥ hechos avan~
zar luego axilmente al interior de la curve balénica y
arrclladoé. gobre medios de recogida adecuados para far -
mar un paquete arrollado con precisibn, comercialmente
aceptable, de alta densigad.

| Mas especificamente, aunque no se limita de

modo particular a ello, la méquina del invento estd es-~
pecialmente destinada a producir un corddén retoreido mul-
tiple adecuado para una variedad de husos, tal ocomo en
la fabricacidén de correas de todas clases, menguetas pae
ra incendios, redes, cordajes de paracsaidas, neuméticos,
alfombras, flecos, esteras, etc. En virtud de la combi-
nacién de cierto ndmero de elementos perfeceionados, la
méquina es capaz de tratar cordones o cabos flexibles de
una variedad de materiales tales como algoddén, rayén, ny-
lon u otros materiales sintéticos ¥y combinsciones de
cualegquierg de estos materiales bpara producir un cordon-
cillo continuo sin nudos en forma de paquete arrolladc
con precigién, de alta densidad, y de colocad dén nejor
y més uniforme de las capas de lo que ha podido conse -
gulrse hasta ahora.

Los perfeccionamientos en lag méguinas reuni-

doras-btorcedoras, gque congtituyene el presente invento
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Yy que se describirén de un modo mé4s especifico en lo

que sigue, facilitan también la produccién econémica

de una amplia gema de denier de cordoncillo terminado
que puede osclilar desde 2.000 a 50.000 denier.

En general, la mdquina de este invento inclu~
ye un huso torcedor de construccién tubular que tiene
una aleta dispuesta junto a una extremidad del mismo ¥y
un dispositivo ae control de lu tensidén en forma de su-
perficie acumuladora de envolvimiento del cordbn, excen~
trica y de doble escaldn, asociudo con él. Una plurali-
dada ue cordones 0 cabos de hilo suministradas desde una
fileta son alimentados axilmente dentro del cuerpo tu-
bular del huso, y salen & través de un orificio de la
pared del huso junto @ la superficie acumuladora del
cordén. Los cordones combinados hacen contacto con la
superficie qel dispositivd acumunlador de hil'o en forma
de envolvimiento y siguen luego a lo largo de La super—
Ticie de la aleta y, cuando es hecho girar el cuerpo
del huso, forman una curva baldénica en torno de un So -

porte sustentado de modo flotante por la extremidad
del cuerpo del huso. Esta curva balénica se extienden
entre la aleta y una guia de vértice montadas sobre el
soporte de armazén flotante y situada sobre el eje pro-
longado del huso. Z

Los cordones combinados, o cordoncillos, a
los cuales se estéd comunicando una doble torsién por
cada revelucidn del huso son llevados hacia dentro deg—

de la guia de vértice por una disposicidn de cabrestente
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soportada por la extremidaed del armazén flotante e ime~
pulsada a velocidad constante desde ¢l hugo en rotacidn.
El armazén flotante lleva también un soporte del paque-
te de recogida en forma de mandril o mangulito rotativo
montado con su eje de rotacidn paralelo al eje de rota-
0lén del huso y que recibe a deslizamiento un tubo de
rayado. Loa cordones retorcidos, o cordoncillo, son he-
chos avanzar desde el cabrestante a través de un meca -
nismo de precisién desplazador del arrollamiento a en~
cima del tubo de arrollado. El mecanismo desplazador es
impulsado en relacién sincronizada con respecto al tu-
to de arrollado y esté dispﬁesto para producir un p& -
gquete sin cabezas gque tiene un arrollamiento apretado

y .de presién. El tubo de arrollado es impulsado desde

el huso a través de un acoplamiento de resbalamiento @e
guministra un par constante de manera que & medida gue
el arrollamiento crece sobre el tubo, disminuye gradual-
mente la tensién en los oordones.retorcidos o cordonci-
llos. El arrollamiento apretado y de presién, junto con
la tensién de arrollamiento controlada, produce un pa-
quete de mayor densidad y de mejor forma que los pro -
ducidos en las mégquinas de este tipo segin la téonica
anterior.

Fl presente invento crea més especificamente
un accionamiento mejorado para el soporte rotativo del
paquete del cordén y el mecanismo desplazador del cor -
dén gue es de disefio mds sencillo, de forma compacta,
pero sin embargo, de construccidén més robusta que los

dispositivvos anteriores de esta clase.
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Los detalles de la méquina combinada reunide-
ra-torcedora y arrolladora, por los cuales se consiguen
lag citadas ventajas, s e d escribirén ahora ocon relacidén
a los dibujos anejos, en los -cuales:

La fig. 1 es una vista en perspectiva de la
méguina para tratar cordones del invento con ciertas
partes de la misma arrancadas para poner al descubie rto
otras,

La fig. 2 es un alzado lateral fragmentario
parcialmente en seccidén de la maquina del invento;

La fig. 3 es una vista en seccidén de la méqui-
na del invento dada por la linea III-III de la fig &£;

La fig. 4 es una vista esquemética en pers -
pectiva mostrando la relacién de los &iversos elemen -
tos impulsares e impulsados de la méquina;

La fige. 5 es una viste en corte de una parte
del mecanismo principal de accionamiento dado por la
linea V-V de la fig. 3;

La fige. 6 es una vista en planta del conjun~
to de engranajes gue constituyen una parte del acciona-
miento para el soporte rotativo del pegquete y el meca-
nismo desplazador del cordén mirando desde el lado del
conjunte de ruedas dentadas de avance.

La fig. 7 es una vista en corte extendida del
conjunto de engranajes de la fig. 6 dada por la linea
VI-VI de dicha fig; '

La fig 8 es una ¥ista en corte fragmentario
dada por la linea VIII-VIII de la fig 6 mostrando deta-

5
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lles de los medios de ajuste de la tensién del embragne
de impulgién .

La fig. 9 es una vista en corte fragmentario
del mecanismo desplazador del cordén dada por la lines
IX~IX de la fig 2; la fig 10 es una vista en corte frag-
mentario del mecanismo desplazador dada por la linea X-X
de la fig 93

La fig. 11 es un alzado lateral fragmentario,
parcialmente en seccién, mastrendo una disposicién al -
ternativa de desplazamiento del cordén para la mégquina
del invento; y

) La fig. 12 es una viste en corte de la forma
alternativa del invento mostrada en la fig. 11 y dada
por la linea XII-XII de dicha fig.

En la fig. 1 de los aibujos, el ndmero 15 de-
signa un armazén paru soportar la méquina combinada de
reunidén torsién y arrollado que tiene una plataforma de
soporte 17 sobre la cual estdn montados en relacidén es-
paciada un par de ménsulas de soporte o silletas 19.

Montado dentro de las silletas 19 por medio de

cojinetes de antifriccién adecuados, hay un a1 erpo fu -

 bular de huso 21, como se muestrea més claramente en la

fig. 2.

Un motor 23 montado en el armazén 10 estd aco-
plado en relacidn de impulsién a través de un par de co-
rreas en V 25 & un par de poleas partidas 27 montadas de
modo ajustable sobre el cuerpo <1 entre las silletas 19.

El motor .3 es preferiblemente del tipo de wvelouowidad

b
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congtante y la deseada velocidaa del cuerpo del husao
se obtiene ajustando el espaciamiento de las poleas
partidasg 15 como es bien conoecido en la técnica.
Dispuesta entre los extremos del huso 21 hay
una aleta 29 soportada por un ocubo 31l. El cubo 31 de
la aleta, como se muestra en la figs. 2, tiene dos su~
perficies cilindricas 33 y 35 que se confunde y que
son respectivamente excentricas conr especto al eje
del cuerpo 21 del huso de menera que se cree un dispo-
sitivo de envolvimiento de dos escalones de acumula -
cién del cordoncillo para controlar la tensién en la
curva balénica del cordoncillo en forma qgue estd dese
ocrita con més detalle en nuestras solicitudes nuimeros
216.376 y 220.372. El cuello 21 del huso estéd provisto

de un paso axil 37 que se extiende hacia d entro desde

'su extremided de la izquierda mirendo en la fig. 2 y

que comunica ocon un orificio 29 en ensanchado hacia
fuera en la pared del cuerpc del huso en la superficie
33. La extremidad de la derecha del ocuerpo 21 del hu -
80, mirando en la fig. ¢, y que estd dispuesta dentro
de la aleta concava 9, tiene un manguito %l montado
sobre ella, por medio de cojineres antifriccién 43 y
45. El manguito 41 tiene un ala 47 con tres lébulos
dispuesta entre sus extremos y a la cual va asegurada
una placa anular de soporte 49 gue forma el soporte
extremo interior para un armazdén de soporte flotante
indicado en general en 51. La placa de soporte 49 es-

té4 unida con preferencia a cada lébulo del ala 49 por
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medios elésticos de montaje indicados de modo general
en 53 y que son de construccién usual. EL armazén de
soporte 51 incluye una placa exterior 55 que tiene en
general forma de C como se muestra mejor en la fig 3.
El armazén 51 incluye tambien un segundo soporte en
forma de C, 57 que tiene una brolongacibn lateral deg-
plazada 58 dispuesta entre las placas 49 y 55. Las
placas 57 y 58 son mnantenidas en relacibn espaciada
fija con respecto a la placa 49 por una pluralidad

de riostras 59, dos de las cuales se muestran en la
fig. 2. La placa exterior 55 estd soportada con res -
pecto a la placa interior 49 por medio de un miembro
acanalado 61 que una estas dos placas y un miembro

de cubierta 63 gue se extiende entre las placas 55 y
58,

Una mensula desplazada 65 montada adecuada~
mente sobre la placa intérior 49 sirve como montura
fija para un eje 67 gue se extiende en una direccién
en general paralela al eje de rotacién del huso 2l.
El eje 67 lleva un par de cojinetes. antifriceidén 69
¥ 71 sobre los cuales estd montado un mandril o man~
guito rotativo cilindrico 73. Iia extremidad d e la iz~
quierda del mandril 73 mirando en la fig. 2 1lleva en
relacibén fija con ella una rueda de impuleidén 75 al
paso que el extremo de la derecha del mandril estéd
proviste de una éapgcha amlar con ala 77. La capucha
77 esté unida al mandril 73 bPor medio de roscas de mo-

do que pueda quitarse y montarse fdcilmente gobre el
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extremo del mendril. Cuendo se guite la capucha T,
el mandril 73 esté destinado a recibir a deslizamien~
t0 un tubo de arrollado 79 que al volver a colocar la
capucha 77 es matenido en aplicacibén de sujecidén en-
tre el ala de la capucha y el cubo de la rueda de im—
pulsién 75 de modo que se impida su rotacién con res-
pefito al mandril durante una operacién de arrollado
como luego sc¢ explicaréd con més detulle.

El mandril 73 puede ser retenido contra ro-
tacién durante la retirada y nueva colocacidén de la ca-
pucha con ala 77 mediante un dispositivo de blogueo ade-
cuado en forma de palanca acodada 81 montado para mo-
vimiento de basculacién en torno de un eje 83 que pe~-
sa a través de la parte superior de da ménsula despla-
zada 65. EL braso horizontal del miembro 81 mirando
en la fig 2 termina en una parte de bloque 85 que tie-
ne una pluralidad de dientes 87 que sobresalen hacia
abajo. Un muelle de tensibén 89, mostrado en la fig 3;
conectado entre la parte de brazo horizontal d el mien~-
bro 81 y la placa dorsal 49 mantiene normalmente a los
dientes 87 fuera de la cocincidencia con los dientes de
la rueda de impulsidén 75 asegurada al mandril T73. Una
empufiadura 91 que sobresale del extremo superior del
miembro 81 da un medid facil para bascular el miembro
en torno de su eje de pivotamiento 83 en direccién
del reloj mirando en la fig. 2 pare llevar los dientes
87 a aplicacién con los dientes de la rueda 75 bloguean—
do con ello la rueda, y, por tanto, el mandril 73 con-

tra rotacidn.
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EL mandril 73 que soporta el tubo de arrolla-

do 79 estd destinado a ser impulsado desde el cusrpo 21
del huso a través de un tren de engranajes y de un em—
bragune de resbalamiento montado en la placa de gsoporte
dorsal 49 del armazén flotante 51 y dispuesto entre

las placas 49 y 57 en general por detajo del eje de ro-
tacibén del cuerpo 21 del huso como se mnestra més cla—
ramente en las fifuras 2 y 3. La relacién de cooperacién
entre las diversas ruedaa que componen este tren de en-
grenajes se llustra més claramente en la fig. 4. E1
cuerpo 21 del husc lleva fijado un pifién 93 que engra -
n& con una rueda mayor 95 fijada sobre un arbol 97 mon-
tado sobre la placa de soporte forsal 49 en una forma
are se describiréd luego con mds detslle. Bl arbol 97
lleva una rueda de torsidén 99 que a su vez engrama con
una rueda lol gue es una de las tres e das coaxilmente
dispuestas gque forman un conjunto de ruedas dentadas
del acoplamiento de resbalamiento indic ado en general
en lo3. Una segunda rueda lo5 del conjunto de engrana -
jes lo3 estd d ispuesta para ger impulsada a través de
un emkrague de resbalamiento d esde la rueda lol al paso
que la rueda final lo7 del conjunto lo3 consti tuye una
rueda de avance impulsada a través del mecanismo desde
la rueda lo5, todas las cuales se describirén luego con
més detalle. La rueda lob estéd dispussta en r elacidn
de impulsién con la rueda 75 fijada al mandril rotativo

73
La rueda lol sirve también como rueda de im~

e
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puleién de entrada para un s egundo tren de engranajes
bara impulsar el mecanismd para hacer avanzar el cor-
doncillo toreido dentro de la méguina. Como se mues —
tra en la fig. 4, una rueda 109 de impulgién del ca-~
brestante montada sobre un mufién 111 engrana con la
rueda lol. Fijada a la rueda 109 del cabrestante hay
una rueda menorll3 destinada tambien a girar en torno
del arbol 1ll. La rueda 113 impulesa un arbol de inver—
8ién 127 por engrane con una rueda 115 del extremo gel
arbol. Este 4rbol de inversién 115 estd montado en ca-
da extremo respectivamente en placas 55 ¥y 57 del arma-
z0n flotante 51. El extremo exterior del arbol 117 1lle~
va una rueda 119 en engrane con una rueda 121 montada
para rotacidn sobre un arbol 123 soportado por la placa
de soporte exterior 55. Montado tambien en torno d el
arbol 123 y asegurado en relacidn fija con la rueda 1l-1
hay un cabrestante 125. Una rueda loca 127 esté di spus g-
ta para girar sobre un munén 129 que se extiende desde
la placa de soporte 55 y engrana con la rueda 121 y a
su vez impulsa una -rueda 131 asociada de un modo i jo
& un segundo cabrestante 135 montado sobre un mufién
133 soportado tambien por la placa exterior 55. Se ve-
ré& asi que la rotacidén del 4rbol de invergidén 117 haré
girar ambos miembros de cabrestante 125 ¥y 135 en la
misma d& reccibn. Los didmetros de las ruedas 121 y 131
son iguales asi como los didmetros de los miembros de
cabrestante 125 y 135 de manersa gue pueden disponerse
cie rto mimero de vueltas de cordoneéillo en torno de losg



lo

15,

20

25

226544

miembros de cabrextantes y hacerse avanzar el cordonci-
1lo por su rotacidén. '

Los cabog de hilo combinados gue estén siendo
torcidos a la forma de cordoncillo son dirigidos desde
la zona de la curva baldnica a través de un equipo de
guia de vertice 137 montado de medo articuladoc sobre la
placa de extremidad 55 del armazén flotante 51 comoc se
ilustra m4s claramente en las figs. 1 y 2. Bste equipo
de guia incluye una guia de trompeta 139 montada a rota-
cién sobre un extremo de un soporte tubular 141, El sgo-~
porte tubular 141 estd dispuesto para ajustar telescopi-
camente dentro d e un niembro tubular 142 cuya extremi -
dad de la igguierda como e ve en la fig. 2 termina en
una parte cortada diagonalmenteAl43. La parte diagonal
143 lleva un mufidon 147, sobre e cual e stéd montada a ro-
tacidén una polea de guia 145. El miembro tubular 142 se
extiende « través de un collar 149 y es soportado por €1,
cuyo collar esté dispuesto = bre los extremos de tres
brazos de soporte 151 divergentes con respecto al collar
y al miembro de soporte. Los otros extremos de los bra-
zos de soporte 151 estén rigidamente asegursdos en rela-
¢ién circunferencial equiespaciada & un anillo de sopor-
te 153. Un par de brezos articulados 155 meontudos rigida-
mente en el anillo de soporte 153 cooperan con un blogue
de soporte articulade 157 que a su vez puede estar ator-
nillado o asegurado de otro modo & la placa extreme 55
dando con ello un montaje articulado para el equipo de

guia del vertice. Con el fin de proporecionar un medio

12—
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de enclavamiento de rapida liberacién pare mantener

al equipo de guia de vergice 137 en posicién operativa
se montan dos palancas de enclavamnientos 159 cargadas
por resorte y montadas pivotadamente, en las cuales so-
lo se muestra una en la fig. 2, sobre respectivos bra-
Zzos de soporte de enclavamiento 161, fijados al miembro
de soporte 142, y extendiendose en f orma daivergente
desde ellos. Cada una de las balancas de enclavamien~
to 159 tiene una parte enclavadora 163 dispuesta para
Ser oprimida a aplicacién con el lado dorsal de la
placa frontal de soporte 155.

El equipo de guia de vertice 137 da asi me~
dios para dirigir el cordoncillo que estd siendo retor-
cido desde la curva balénica del cordoncillo axilmente
hacia dentro en direccidn al raquete de recogida del ¢
cordgneillo. El cordoncillo que esté sufriendo torsidn
J que es entregado a través de la guia de vertice 139
y del soporte tubular 141 es dirigido por encima de
la polea de guia 145, a través de un guia de sacacorchos
165, mostrada en la fig 3, soportada por la placa fron-
tal y 55 y envuelto luego en torno de los dos miembros
de cabrestante 125 y 135. Se observard gue el mufién
133 que lleva el miembro de cabrestante 135 estd lige=~
ramente oblicuado fuera de paralelismo con resgspecto
al arbol 123 que lleva el miembro de cabrestante 125
como se muestra més claramente en las figse 3 y 4 para
dar una ligera desalineacién de las regpectivas super—

ficles de cabrestante provocando con ello una separa-

~13-
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cién de los diversos alcances del cordoncillo que
pasan entre y en torno de los cabrestantes 125 y
135. Con el fin de acomodar la desalineacidén de las
ruedas 127 y 131 los dientes de la rueda 131 estén
cortados en éngulo con respecto a'su gje de rotaciébn
de modo que puedan engranar debidamente ocon la rue-
da loca 127. Como quiera que el ocuerpo 21 del huso
es impulsado a una velocidad sustancialmente o ns—
tante y los miembros de cabrestante son accionados
de modo imperativo a través de un tren de engranaje
desde el cuerpo del huso, el cordoncillo serd hecho
avanzar por losg miembros del cabrestante & una velo-
cidad sustancialmente constante.

Por la aescripcidén que antecede, es eviden—
te gque para una velocigad dada del huso, el grado.de
torsidén comunicado al wordoncillo dependerd de la

velocidad & la cual es avanzado el ¢cordonecillo por

los miembros de cabrestante 1l:5 y 135. Asi, la rela-

cidn de velocidad del tren de engranaje entre el cuer—
Po 21 del huso y lu rueda 121 del cubrestante deter—
minard la cantidad de torsién que estéd siem o comuni-
cada al cordoncillo. De este modo pueden conseguir-

se cambios en la torsién haciendo cambios apropiados
en la reiacidbn de engranaje. En la practica, hemos
encontrado que es deseable obtener estos cambios in-
tercaﬁbiando o lamente una rueda del tren y preferi-
mos gue sea la rueda 99 la rueda de cambio a causa

de su accesibilidad. Para evitar el hacer cambies en
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el diametro de la rueda compaiiera lol al cambiar el
tamafio de la rueda ge torgidn 99, preferimos montar
las ruedas 99 y 1ol en 1a forma que s e muestra mis cle—~
ramente en lasg figs. 3y 4y 5.
| Como se muestra méas Particularments en la
fig. 5, el mufién 97 ‘que lleva la rueda reductora 95
¥y la rueda de cambio 99, esté montado en una caja de
goporte cilirmdrica 167 que tiene un ala 169 me se ex~
tiende lateralmente hacia su alrededor en forma de pla—
ca de soporte. La caja 167 sobresale a través de una
abertura arqueada 171 de la placa dorsal 49 Y o3 man-
tenida de modo ajustable en la posicibn deseada por
medio de gos mensulas alargadas 173 bor seccién trans-
vergal el forms de I, que s e aplican respectivamert e
8 una parte marginal del ala 169 en lados opuestos de
la caja. Unos medios de fijacidén adecuad s, tales como
los tornillos prisioneros con eapucha 175 que pasan
@ través de la placa dorsal 49 y se aplican & rosca
a las mensulas 173 sirven bara sujetar el zla en con~
tacto con la placa dorsal.

El centro de curvatura de la abertura arquea-
da 171 coincide con el eje de rotacidén d el pifién im-
pulsor 93 del huso 21 de. modo que la caja 167 que lle-
va el arbol 97 puede ser oscilada en tornc de dicho
eje dentro de los lfmites determinados por la longitud
de la abertura 171, manteniendo al propio tiempo al pi-
fion 93 en relacién de impulsién con la rueda reductors

95. La posicién de esta trayectoria de oscilacidn: se

-15-
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designa mdés claramente en la fig 4, por la linea de
trazos arqueada 177. La trayectoria de oscilacién 177
estd en direccidn que permite el posicionamiento del
arbol 97 a diferentes distancias de 1a rueda lol. Por
consigniente, pueden montarse de modo intercambiable
ruedas de torsién 99 de diametros distintos sobre el
arbol 97 y llevatse a engrane con la rueda lol ajustan~
do la posicién de la caja 167 en la ocual e st4 montado
el a rbol 97. Una vez que s e hace el ajuste debido pa—
ra una rueda 99 de tamajfio dado, la caja se mantiene
con seguridad en su posid én apretando los tornillos
de sujecién 175.

La disposicién de ruedas dentadas mostrada
esquemaricamente con lineas llenas en la fig. 4 se
aplica a una rotacién del cuerpo del huso 21 y a la
aleta 29 en una direccién @ e produce una torsidn 2%
en el cordonéillo. Tambien s e broduce facilmente un cor-
doncillo con una torsién S con los elementos del tren
de engranaje que se han mostrado, haciendo dos bequedios
ajustes de leeposiciénes de las ruedas dentedas e
impulseando el cuerpo 21 del huso en la direccidn opues—
ta. Como quiera que es ventajoso disponer el ¢ abrestan~
te de avance del cord necillo y el mecanismo arrollado
bara Tuncionamiento unidireceional, debe hacerse un
cambio de direccidbn eh el tren de engranajes agua
arriba de la rueda lol cuando se cambia de torsidbn Z
a torsibn § o viceversa. Para dar la condicién requeri~

da para un cambio de torsién Z a S los tornillos de su-
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Jecibén 175 que mantjenen la caja de soporte 167 en po-
sicién se aflojan ae manera que la caja que soporta
las ruedad 95 y 99 pueda oscilarse hacia 1a derecha
segin se mira en la fig. 4 hasta que la rueda 99 esté
fuera de engrane con la lol. Comoc se muestra mis &la-
ramente en la fig. 5, la parte extrema de la derecha
del mufién 111 es de didmetro reducido y sobresale a
través de una ranura arqueada 18l en la placa de so-
porte frontal 57. La extremidad 179 estéd roscada para
recibir una tuerca de sujecién y una arandela 183 de
manera que el mufién 11l me lleva las ruedad 113 y
lo9 pueda moverse dentrode los limites de la ranura
argueada 1l8l. Esta ranura como se muestra més clara -
mente en las figs. 3 y 4 estd dispuesta con su centro
de curvature coincidiendo con el del eje de rotacidn
de la rueda lol. Se veréd asl que la ruweda 109 permane-
ce siempre en engrane con la lol para todas las posi-
ciones del mufién 111 en la ranura 18l. De este modo

el mufién 11l puede ajustarse con respecto a la ranura
arqueada 181 hasta que la rueda lo9 engrana con la rue-
da de cambio 99. La rueda 109 se convierte asf en una
rueda loca entre la 99 y la lol, cumpliendo con ello
el cambio de engranaje deseado para aconodarse al sam—
bio de direccién del huso. El movimiento del mufién
11l perjudicard por supuesto la debida relacién de en—
grane entre las rw das 113 y 115. Para corregirlo se
dispone un cojinete de autoalineacién 185 para el ar-

bol de inversién 127 montado ajustadamente sobre la
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placa 57 por tbrnillos de capucha 187, como se mues—
tra. Ajustendo la posicibén del cojinete 185, la rue -
da 115 es hecha engranar de nuevo debidamente con la
rueda 113 pero con una desallneacién entre los arboles
111 y 117 tan pequefla que s e mantienen buenas condi -
ciones de funcionamiento.

El cordén retorcido a&anzado por los miem -
bros de accionumiento d el cabrestsnte 1z5 y 135 es
dirigido pormedios de guia adecuados @ e luego se des-—
cribiren con mas detalle a un mecanismo desplazador
indicado en general en 189 en la figura 4. El mecenis—
mo desplazador 189 sirve para producir un tendido de
gordén sobre el tubo de arrollqdo 79 con un modelo
predeterminado como se describiré después més detalla~
damente. Los diversos ocomponentes que comprenden el
mecanismo desplazador se representan con més claridad
en las figs. 2, 9 y 10. El ndmero 191 designa un bra-
zo desplazador que tiene un ojo de guia 193 en su ex-~
tremidad superior y a través del cual pasa. €l cordon-
¢illo a colocar sobre el tubo de arrollado 79. La ex~
tremidad inferior del brazo desplazadar 191, mirando
en la fig. 2, termina en una parte lateralmente ensan-
chada 195 y estéd articulada en torno de una e spiga 197
gsoportada por una mensula alargada 199 de seccidén trans-
versal angular. Como se muestra més claramente en la
fig. 9 la mensula 199 esté unida de un modo seguro &
un manguito Zbl. EL manguito 2ol est4 montado sobre

un par de manguitos de bolas zo3 dispuestos de modo
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deslizable en torno de una vgrilla de guia 205 ocuyos
extremos estén respectivamente goportados por la pla-
ca 85 y una mensula 206 que se extiende desde la pla-
ca 58. El manguito zol estd provisto témbien entre
sus extremos de una protubdPancia 207 que sobresale
hacia abajo y que tiene un édnima aiil 209 en ella pa-

ra recibir el cuerpo cilindrico 211 de un seguidor

. de leva 213 en forma de media luna. El seguidor de

leva 213 esté destinado a cabalgar en una ranura de
leva de inversién 215 continua hecha en una leva de
cuerpo 217. Se disponen medios adecuados para montar
a rotacibén le leva de cuerpo 217, por ejemplo mufiones
219 y 221 montados respectivamente en placas extremas
58 y 55. Se verd asf que cuando ls leva 217 es gira-
da haclendo que el seguidor de leva 213 sea dampulsa—
de a lo largo de la ranura de leva 215, el manguito
20l y el brazo desplazador 191 correrén de un lado &
otro a lo largo de la varilla de guia 205.

La leva 207 esté dispuesta para ser impul-
sada en relacidn sincronizada con respecto al tubo
de arrollade 79 y para ello se dispone una rueda 223
en el mufién 219 dd cuerpo de leva 217 y engrana con
la rueda de avance 107 del conjunto d&:impulsién de
las ruedas de avance 1lo3. Se utiliza un aceionamien-
to de las.maedas de avance para la leva 217 a fin de
dar una pequeila proporcién continua de avance de la
leva y, por tanto, del brazo desplazador 191 de modo

yue se obtenga un desplazamiento de precisién exacto
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de espiras adyacentes del cordéncillo sobre el pague-
te. Esto es de importancha particular en la formacidén
de un paguete sin cabezas con arrollamiento d e preci -
sién en el cual se desea una alte demsidad. En este oce-
so particular, se prefiere usar un desplazaniento rapi-
do que prodrzca aproximadamente dos espiras por longi-
tud de paquete o lo me se denomina en la técnica vdos
por uno'. Asi, a menos que la proporcidén de desplaza-
miento s ca aumentada en un incremento dado durante ce-
da exc.rsién del brazod desplazador 191, el cordondi-
1lo se amontonard a afilard. La magnitud del incremen-
to dependerd, por supuesto, del tamafio del cordoneillo
y del caracter compacto deseadc en el arrollamiento.

8i se desea un arrollamiento compacto de densidad ma-
xima, el pequefio incremento en la proporcién de des-
plazamiento seréd justamente suficiente para hacer avan-
zar de modo o nstante el brazo desplagador en una can-
tidad ligeramente mayor que el didmetro del cordondi-
1lo que se esté arrollando sobre el tubo.

En las figs, 6, T y 8, se muestran detalles
més especificos del accicnamiento dd mandril y del
conjunto lo3 de las ruedas de avance. Como se ilustra
en la fig. 7, el mnjunto estd soportado sobre una mer-
gula desplazada 225 montada sobre la placa dorsal 49.
La mensula 225 lleva un mufién 227 que tiene un cojine—
te antifriccidhn 229 sobre el cual estd montada la rue-
da de accionamiento lol. La rueda de accionamiente lo§

estd provista de una parte de cuerpo o de disco rela-
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tivamente gruesa 231 que tiene un mangnito central
233 a la manera de cubo. El cubo 233 esté montado pa-
ra movimiento corredizo axilmente limitado sobre un
cojihete 235 soportade por un cojinete con saliente
237 rogcado en le eje 227 de la mensula 225,

La rueda lo5 egtéd destinada a ger impulsada
por la rueda lol a través de una dispod cidén de embra—
gue de resbalamiento en la cual la cara de la derecha
de la ruede lol, nmirando en la fig, 7, constituye la
superficie impulsora. Una place de emgragne empulsada
239 estd asegurada a la cara de la izquierda de la
parte de cuerpo 231 de la rueda lo5 por medio de una
pluralidad de tomillos 241 de los cuales solo se
murestra uno. La placa de embrague 239 estd provista
con preferencia de una guarnicién o forro 243 asegure-

da por remaches, por ejemplo, o por cudl quier ofrc me-

dio usual. La rueda lo5 es cargada elédstiocamente hacia
la ruede lol por un muelle compuesto anular de disco
metdlico 235 que rodea al arbol 227 y dispuesto den~
gtro de una cavidad cilindrica 247 practicada en la
parte de cuerpo 321 de la rueda lo5 de manera gue lle-
ve a la guarnicién de embrague 243 a relacidén de im-—
pulsién con lea cara motriz de la rueda lol. La tensién
del muelle 245 y, por kanto, el par entregado por el
par de resbalamiento es controlada por un anillo de
ajuste de la tensidn 249 que tiene su superficie cir-
cunferencial exterior en aplicacién roscads con la su-

perficie cilindrica de la cavidad z47. Se verd asi
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gue firando el anillo 249 en la direccién apropiada
la tensién del muelle 245. puede incrementarse o dis-
minuirse. Con el fin de dar un fécil acceso para gi-
rar el anillo 249 de ajuéte de Ze tendidn, la superfi-

cle circunferencial exterior estéd tambien pro¥ista

- de dientes de engranajes rectos radialmente cortados

como se muestra en 253. Se ha practicado un énima 255
@ través de la parte de cuerpo 231 de la rueda lo5
como se muestra claramers e en la fig. & en cionciden~
cia con la circunferencia exterior del amnillo 249 y de
didmetro igual al de un pifién 257 para recibir a ro-
tacidén tal pifidn que estd destinado a engranar con
los dientes 2%3. El pifién 257 estd provisto con prefe-
remcia de un ala 259 en un extremo cuya ala coopera
con un collar con ala 263 asegurada a su Ve, a la
parte de cuerpo 231 de la rueda lo5 por medio de tor-
nillos de sujectdn 265, como se muestra en la fig.6.
Una srandela elédstica 261 digpuesta entre € ala 259

y la parte de cuerpo 231 de la ruede lo5 crea una ra-
gistencia a la fricelidn para impedir la libre rotacién
del pifién 257. Un tormillo de capucha 267 roscado Ffir-
memente dentro del extremo pifién 257 e tiene un
alveolo 268 sirve como medio para ihsertar un,¥til
apropiado para hacer girar el pifidn. Se verd asi que
haciendo girar el pifién por el usc de dicho util el
anillo de ajuste serd hecho avanzaer axilmente al ar-
bol 237 de modo que se asumente o disminuya la tensién

del muelle 245 sezdn sea preciso para hacer gue el
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embrague de resbalamiento entregue la cuantia deseada
del par de giro. En la forma en la cual el embrague
de resbalamiento funciona para controlar la tengidn
del cordoncillo due se¢ estéd arrollando sobre el tubo
se explicard ahora con méds detalle.

La rapde de avance lo7 gue impulsa & la le-
va de cuerpo 247 a través de la rueda 223 estd conec-
tada operativamente a la rueda lo5, y es impulsada por
ella por medio de un grupo de ruedas planetarias, co-
mo se muestra més claramente en las figs. 6 y 7. Los
dientes de la rueda lo5 estén desplazados hacia la
derecha mirando en la fig. 7 de menera gque se cree
un canal circunferencial entre estos dientes y la pla-
ca de embrague 239. Este ocanal da un apoyo en torno
del cual puede girar la rue&a de avance lo7. En este

caso la rueda de avance es de forma compuesta anular

kggon dientes por dentro y por fuera. El tren de ruedas

planetarias a través del cual es impulsada la rueda

de evance lo7 comprende en su seccidén lo siguiente:

una rueda solar 271 soportada en el extremo de un cor—
to mufién que puede estar enchavetado o asegurado de
otro modo contra rotacidn dentro de un édnima axil en

el perno con saliente 237. El pifién solar 271 engra-
na ocon una rueda reductora 273 fijada a una rueda me-
nor 275 engranando esta ultima con una rueda loca 277
gue a su vesz engrana con una rueda reduvtora 279 que
lleva fijada una rueda menor 28l. La rueda 281 engra-—

na con una rueda loca 283 que & su vez engrana con la
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rueda 285 soportada por un arbol 287 apoyado en la par~
te de cuerpoc 231 de la rueda lo5. La extremidadd e

la izquierda del arbol 2«87 mirando en la fig. y lleva
un pifién 289 @ e engrana cdn los dientes interiores de
la rueda d e avance lo7. Se verd as! que cuando la rue-
da lo6 es girada, el grupo de ruedas planetarias gerd
girado alrededor d e la rueda solar <71 que se mantiene
estacionaria. EL grupo de ruedas planetarias, sin em -~
bargo, al estar engrane con el pifién estacionario 271
le comunicaréd a rotacidén en torno de eas ejeg. La re —
lacién del engranaje planetario se elige de manera que
por cada revolucién de la rueda lo5, la rueda de avan-
ce lo7 se adelante en un ligeroc inocremento. Este incre~
mento de avance de la rueda 1lo7 con respecto a la rue~
da de leva 223 Hue impulsa la leva de cuerpo 217. La
cantidad de avance deseada dependerd por supuesto del
tamafio del cordoncilloc gue estéd giendo arrollado sobre
el pagrete y de la deseada densgidad del arrollamien-
to. Seré evidente tambien que el grado d e avance de-
geado puede obtenerse reduciendo la apropiada relacién
de engranaje del grupo de ruedas planetarias usado pa-
ra hacer avanzar la rueda de avance lo7. Haciendo cam-
tios apropiados en la rueda puede obtenerse la rotacidén
relativa de la rueda de avance lo7 con respecto a lag
rueda lo5. En la practica, hemos visto que es desecable
hacer camwovios en la relacidén de engransaje usando rue -
das £71 de didmetro diferente. Para evitar el tener

que campiar el difmetro ue la rueca reductora compafie-
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ra 273 esta dltimu rueda, junto con las ruedas 275 y
277 estén montadas en un brazo 291 dispuesto para mo-
viniento de oscilacién én torno de un mufién 293 sobre
el cual estén montadas rueaas 279 y 28l. Un mufién 295
montado sobre el brazo oscilante 291 lleva las ruedas
273 y 275 al paso que un mufién 297 asegurado al brazo
oscilante lleva una solu rueda 277..Se verd asi que
todas las ruedas del tren planetario gqued=rén en engra-
ne cuando el brazo oscilante 291 es movido a diferen-
tes posiciones salvo las ruedas 271 y 273. Por consi-
guiente, el brazo oscilante <91 puede ser oscilado ha-
cia o desde el pifi6n 271 de modo gue acomode el engra-
ne de la rueda reductora «73 con un pifién solar 271 de
tamafio diferente. Una vez que el brazo oscilante 291
ge ha ajustado para un pifién 271 de tamafio dado puede
ger mantenido en posicidén sujets contra el cuerpo 231
de la rueda lo5 por una placa de sujecién 299 asegura-
da de modo separable a la parte de guerpo 231 por tor—
nillos 3D1.

Con el fin de arrollar un paguete de precisiédn
dentro del espacio limitvado de la generatriz de la cur-
va balénica, debe prestarse atencién especial al medio
de guia del cordoncillo gue va desde los miembros 125
y 135 de accionamiento del cabrestante al mecanismo
desplazador 189, El movimiento del brazo desplazador
191 de un lado para otro a lo largo del paquete cons—
tituye un movimiento gue es alternativamente hacia y

deasde los miembros de acciocnailiento d el ¢ abregtante
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que avanzan el cordoncillo & velocidad constante.‘Por.
tanto, la tensién en el cordoncillo se opondré al mo-
vimiento de desplazamiento alejandose de los miembros
de accionamiento del ¢ abrestante y ayudaréd a tal mo ~
vimiento en direcciénm a los miembros de accionamiento
del cabrestante. De hecho, la longitudd e la trayecto-
ria del cordoncillc seria alterada a'cada movimiento
de desplazamiento. Estas dificultades se vencen por el
uso de un compensador accionado de acwe rdo con el movi-
miento de desplazamiento del brazo 191 para dar una
trayectoria del cordonecillo de longitud constante en -
tre la impulsibén del c abrestante y el brazo desplazador
bara todas las posiciones del brazo desplazador.

Con referencia a las figs. 2 y 3 el cordonci-
llo que abandona el miembro de cabrestante 135 es diri-
gido en torno de una polea de guia bris=ionera 303 so -
portada desde la placa extrema 55 y dirigido hacia d en-
tro en torno de una polea de guia movil 305 soportada
por un miembro movil 307 dispuesto de modo deglizable
en torno de una barra de guia 309 cuyos extremos egtin
unidos respectivamente a las placas extremas 55 y 57.
Un muelle helicoidal que rodea a la barra de guia 309
y que tiene su extremidad de la izquierda unida a la
placa extrema 57 y su extremidad de la derecha asegura-~
de al miembro 307 empuja a este hacia la izquierda mi-
rando en la fig 2. Desde la polea de guia movil 305,
el cordon é&s hecho avanzar en torno de una_polea de

guia fija'313 adyacente a la polea 303 y montada tambien
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sobre la placa extrema 55. Desde la polea 313 sl cordon-
cillo es dirigido sucesivamente sobre poleas fijas 315
y 317 al compensador lineal de paso de la trayectoria
segin es definido por las poleas moviles 319, 321 y 323
en torno de las uvuales el cordoncillo pasa en sucesidédn
en su camino al guia-hilos 193 del brazo desplazador
191, |

La disposicidn estructural del.combensador se
ilustra mejor en las figs. 4, 9 y lo. Como se muestra
en la fig. 9, dos cremalleras paralelas 325 estén mon-
tadas en relacién espaciada cbn respecto una a otra so-
bre la pared interior de la caja hueca 63 mirando a la
cara plana de la mensula angular alargada movil 199. e
cara plana de la mensula 199 estéd provisra_de una crema—
llera 327 que en esencia es de la misma longitud gque
las cremalleras 325. Bl pifién 329 esgté& dispuesto entre
las cremalleras 325,la cremallera 327, y es de un difme—~
tro tal gue engrane operativamente con los dientes de
las cremalleras simulténeamente en lados opuestos del
mismo. Un tornillo 331 dispuesto axilmente & través
del pifién 329 da un montaje adecuado para la arandela
de retencidén 333, Un mengulito espaciador 335 y la polea
movil 319. Uns. abertura 337 aslargadz @& modo de ranura
en la caja 63 de ancho suficiente para.acomodar el man-
guito 335 permite el desplazamiento del pifién 329 en
una trayectoria paralela a las cremalleras 325 y 327.
La arandela de retencidén 333 es con preferencia de un

didmetro bastante grande para sobrepasar los dientes
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de las cremallieras superiores 325 y de la cremallera
327 de modo que impida el descenso del pifién fuera
de alineacidén con las cremalleras 325 y 327. La par-
te transversal del miembro de caja 63 en la cual estd
situada la ranura 337 sirve como superficie de apoyo
para la arandela de retencién 333 con el fin de impe-
dir el desplazamiento hacia arriba del pifién 329 du -
tante su funcionamiento. Una tira 338 de fieltro o de
otro material poroso adecuado para retener un lubrisin-
te estd dispuesta entre las cremalleras 325 ¥y puede
saturarse de vez en cuando con un libricante para en-
grasar los dientes cooperantes de las cremalleras ¥
el pifién.

Una polea guia movil 321 esté4 soportada por
la mensula movil 199 gue soporta el brazo desplazador
191 y esté dispuesta junto al extremo de la. derecha
de la ménsula mirando en la fig. 2. Por cond gulente,
la polea 321 estéd siempre dispuesta a une distaicia
fija de la polea de guia 323 soportada por la parte

ensanchada 195 del brazo 191. Durante el desplazamien—
to del brazo 191 la polea 321 se moveré alternativamen—
te hacia y desde la polea de guia fija 317. Bl cordon-
cillo que esté siendo avanzado al brazo desplazador
191, sin embargo, es dirigido desde la polea 317 a la
polea 319 y de nuevo luego a la polea 321. Como quie-
ra gue la polea 315 estd soportada ror el pifién 329
engranado operativamente por las cremalleras 325 y la

cremallera 327, un movimiento de la cremallera 327 y
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de la polea 321 en una distancia dada a la derecha
por ejemplo, hard que el pifién 329 y la polea 319 so-
portada por el sean movidos a la deeseha solamente en
la mitad de la distancia dada. Tembién se obtiene un
movimiento proporcionadc similar de la polea 319 con
respecto al movimiento de la polea 321 en la direccién
opuesta, Por tanto, la distancisa lineal de la polea
fija de guia 317 a la polea movil 321 por medio de la
polea movil 319 es de longitud constanté en todo el
recorrido del braszo 191,

Con referencia particular a la fig 9 se ob-
servaré tambien gque la disposicién y proporeionamlen-
to de los diversos elementos del compensador lineal de
trayectoria tal como la estructura de cremalleras y
pifiég que coopera con la mensula 199 y el memguito 2Dl
son tales que se mantenga al manguito 201 debidamente
orientado en sentido angular en torno del arbol de guia
205 para dar una relacidén de impulsién operativa entre
la leva de cuprpo 217 y el seguidor 213.

La polea de guia movil 305 cargada hacia la
izquierda segin se mira en la fig 2 por el muelle 311
da una elasticidad requerida en la trayectoria lineal
del cordoncillo al brazo desplazador y compénsa papti-~
cularmente cualesguiera irregularidades en el sarrolle-
do del paguete que ocurren al final de la carrera de

desplazamiento.

Ahora se describiréd el funcionamiento de la
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maquina combinada de torsién y arrollado en relad én
con la produccién de un paquete de cordondillo arro~
llado de modo preciso.

Al enfilar la maguina como preparacién a la
reunicén, torsibén y arrollado una pluralidad de cabos
de hilo Y como se muestra més particularmente en la
fig. 1 son retirados ue conos o payuetes individuales
339 soportados ppr una fileta de espigas indicada en
general 34l. Los cabos de hilo separados Y son lleva-
dos a travéam de guia-hilos respectivos 343 gue estédn
montados sobre un soporte vertical 345. A medida que
cada cabo de hilo Y sales del guia hilos 343, es diri-
gido a través de un dispositivo tensor adecuado 347
que puede ser del tipo de discos gemelos y agre estd
goportado por el miembro vertical 345. Desde 1los dis—
positivos tensores 347 los cabos de hilo Y son diri -
gidos a través de un rodillo de guia 349 desde el
cual siguem en relaeldén en general paralela hasta una
gula multiple separadora 351 montada sobre una mensu-
la 353 soportada pror la plataforma 17 del armazén de
la torcedora. Desde el guia~hilos 351 los c abos de
hilo son dirigidos a una tmmmpeta de comprensién 355
que en gracia a la converiencia puede tambien estar
montada sobre la mensula 353.

La entrada de los cabos de hilo combinados
Y en el huso se ve mejor con referencia a la fig. 2,
Con ayuda de un util enfilador de alambre flexible

los vabos d¢ hilo combinados Y son llevados a través
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del 4nima 37 del cuerpo tubmlar 21 del huso y sacados
por el orificio 39 a encima de la superficie 33 del
dispositivo acunulador de hilo. Imego, una longitud =u-
ficiente del hilo se lleva hacia delante para pasar
elkgrupo de cabos en torno de la aleta 29 y todavia a
la guia de vertice del hilo 139. En este punto &e usa
de muevo un util enfilador para pasar loscabos combi-
nados por la gula de trompeta 139, a través del anina
del tubo de soporte 141 y en torno de la polea de guia
145 soportada en un extremo del tubo l42. Desde la po-
lea 145 los cabos de hilo combinados son llevados he-
cia delante, a través de una guia de sacacorchos 165
(vease Tig. 3) soportada por la placa extrema exterior
55 y son arrollados en torno de los miembros de cabres—
tante 125 y 135. Preferimos hacer 5 o 6 pasadas en
torno de los miembros de¢ doble cabrestante para asega-
rar un accionamiento imperativo del carboncillo a tra-
vés de la mdguina. Desde los.: miembros de cabrestante
12% y 135 el grupo ae cabos de hilo se enfilan sucesi~
vamente en torno de las poleas de guia 303, 305, 313,
315, 317, 319, 321 y 323. Desde la polea 323 los cabos
de hilo son enfilados a través del guia hilos 193 del
brazo desplazador 191 y luego se llevan a encima de
un tubo de arrollado 79 que ha sido colocado sobre el
manguito 73. Los cabos de hilo combinados son asegura-
dos después en torno del tubo de arrollado F9 de tal
modo que cuando el manguito y el tubo son impulsados,
tenga lugar una accién de recogida del cordoncillo en

la forma normal.
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El motor electrico de impulsién 23 para el
husgo puede ponerse en fﬁnoionamiento y controlarse por
medio de cualquiera de dos interruptores de arranque
y de parada 357 y 359 situadeos en diferéntes posicio-
nes sobre el armazén como se muestra més claramente
en la fige 1. Accionando el interruptor 357 o 359 es
puesto en marcha el huso y continua rfuncionando a ve-
locided constante haciendo qie los cabos de hilo com-
binados Y formen una curve balénica en torno del a rma-
zén 51 soportado de modo flotante y que sean llevados
a trgvés de la méquina por los miembros de cabrestan—
te 125 y 135, a fin de proteger al operario del cor -
dén rotativo de la curva balénica se prevé una protec—
cién 361 en forma de jaula soportada por mensulas 363
y 365 montadas en el armazén 15, como se m&estra més
claramente en la fig. 1. A medida que los hilos o cor-
dones individuales Y son lanzados méds alléd de la trom—
peta de compresidén 355 a través del dnima axil 37 y
del orificio 39 del cuerpo 21 del huso, son reunidos
y toreidos para formar o rdoncillos por la aceién ro-
tative de ia aleta 29 que lanza al cordoncillo a lea
menera de una curva balénica en trono del armazbn flo-
tante 51. Ha de entenderse que los c abos de hilo Y se
desplazan a través del huso y de la guia de vértice
de tal modo que se produscan dos torsiones ommpletaa
en dido hilo por cada revolucién del huso y de la
aleta, La progiorcién de avance del cordoncillc dentro

de la méquina se mantiene substencialmente constante
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siendo controlada por los miembros 125 y 135 de accio~
namiento del cabrestante que son inpulsados de modo im-
perativo desde el cuerpo 21 del huso. La fensién en la
curva balbnica es controlada automiticamente bara mante-
ner las dimensiones deseadas de la curva balénica por
accién del cordoncillo sobre el dispositivo acumulador
de envolvimiento en sus superficies 33 y 35 en una for-
ma& qre gse describe con nmés detalle en nuestra patente
nimero P -~ 12,898,

El cordincillo uniformemente %orcido y reuni-
do es tendido de un modo uniforme y preciso sobre el ta—
bo de arrollado como resultado de accionamiento de pre-
gién para el brazo desplazador 191 que incorpora el me-
canismo de ruedas dentadas de avance que hemos d escrito,.
Se consigue una buena gorma del paquete sin abombamiens
tos extremos ni feformacién superficial arrollandb las

espiras iniciales sobre el tubo de arrcllado bajo alta

tengién y disminuyendo gradualmente la tensién de arrolla~

" do a medida que crece el paguete. La disminueidn gradeal

en la tensién de arrollado se consigue por el uso de

un acoplamiento d e embrague de resbalamiento de ber ® ns-
tante entre Ias..ruedas lol y'lo5 de la construccibn gque
arriba se ha descrito. La operacidn combinsda de torsién
y arrollado se comienza con un ajuste inicial de la ten~
8ion del embrague que haga que la ruede lol transmita

a la rueda lo5 de impulsién del mandril un par suficien-
te para obtener la alta tensidén requerida en el oordon-

cillo qre forma las capas iniciales del paquete. & medi-
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de que se afiaden capas adicionales y el paquete aumen—
ta de didmetro la tensién sobre el cordoncillo dismi-
mye automdticamente ya que el par de giro al mandril
del tubo de arrollado permanece constente, Esta dismi-
nacién gradual en la ténsién de arrollado crea un pague-
te més firme de lo que seria posible si se emnpleara en
todo €l una tensién constante,

La forma del paquete puede mejorarse tambien
por el huso de un par de rodilles de presibén 367 y 369
dispuestos como se muestra més claramente en las i gu~
ras 2 y 3 para aplicar presién junto & los bordes mar-
ginales exteriores del paquete. Los rodillos 367 y 369
tienen con preferencia una capa superfiicial de caucho
o de otro material eldstico adecuado y estén montados
en relacidén axil espaciada sobre un arbol 371, El arbol
371 estd unido preferiblemente entre lbs rodillos 367
¥y 369 al extremo libre de un balancin 373 cuyo otro ex—
tremo estéd unido a un arbol 375 monteado pivotadamente
que tiene sus extremos soportados respectivemente en
placas 55 y 57. Unos muelles helicoidales 377 dispues~
tos en torno del arbol 373 y que tienen sus respectivos
extremos anchados a las placas de soporte 55 y 57 y al

&drbol 375 en la forma usual cargan a los rodillos de

‘presibn a contacto con el paguete. Se verd asi gque a

medida que el paquete se forma los rodillos de pregidén
367 y 369 siguen su contorno y ayudan a formar un pa -

gquete mds uniforme.
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En las figs. 11 y 1z se muestra una disposi-
cién de leva alternativa para accionar el brazo despla~
zador del arrollado 191 y el compensador lineal de la
trayectoria del cordén gue cnﬁdace al brazo desplaza-
dor. En la descripcién que sigue las partes anélogas
antes descritas en relacidén con las figs. 1 a 10 reci-
birédn los mismos nimeros de referencia. Con respecto
a ta fige 1l el bruszo desplazador 191 estd montado de
modo articulado en su extremo inrer or a un blome
aesplazador 379 montado a deslizamiento para desplaza-
miento sobre una varilla de guia rectangular 381 sopor-
tadu en sus extremos desde placas de soporte 55 y 57
respectivamente. El bloque desplazador 379 tiene una
protuberancia 383 que sobresale hacia abajo a la cual
estéd pivotado un rodillo seguidor de leva 385. EL ro-
dillo de leva <85 estd destinado a coopefar con el bor-
de de la derecha de una leva esperal anular 387 que ro-
dea 8l armazdn de soporte flotante. 51. La leva espi-
ral 387 estd asegurada a la superficle interior de un
soporte hueco concavo 389 que se mueve que tiene una
parte de cubo 391 montada por medio de un coginete m-
tifriceidén 393 para rotacidén en torno del manguito 41.

Un segundo blogue desplazador 395 estd mon~
tado a deslizamiento sobre una varilla de guia 387 y
tiene una protuberancia colgante 397 en la cual esté
montado a rotacidn un rodillo seguidor de.. leva 399.
Este dltimo rodillo esté destinado a cooperar con la

superficie de leva de la izquierda de la leva espiral
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387. La superficie de leva de la izquierda tiene sus-
tancialmente la mitad del paso de la superficie de le-
va de la derecha que cdopera con el seguidor de leve
385. Los bloques de desplazamiento 379 y 395 estén res—
pectivamente provistos de poleas de guia del corddén
401 y 403 y conjuntamente con la polea fija 317 de~
finen la trayectoria de acercamiento dél cordén &l bra-
zo desplazador 191. Desde la polea de guia estaciona~
da 317 el cordbn gue estd siendo tratado por la maqui-
na es dirigikdo en torno de la polea 403 y luego en
torno de la polea 401 desde donde es enfilado a través
del ojo de guia 193 del brazo desplazador 191 y diri-
gido entonces al tubo de arrollado 79. Se observard
que la tensidén normal sobre el cordoncillo empujaré
a los rodillos seguidores de leva 385 y 399 hacia sas
respectivas superficies de leva cooperantes. Con el
fin de dar un contacto més uniforme de estos rodillos
de leva con las superficies de las levas, se disponen
medios de resorte 405 un extremo de los cuales se une
@ la placu %5 y el otro extremo a la extremidad de
una cadena 407 que opera en torno de una rueda de ca-
dena 409 soportada por el bloque desplazador 395 y
que tiene su otro extremo anclado a un saliente 411
que se extiende desde el blogue desplagador 379.

For la descripeidn que antecede serd eviden-
te que cuando la leva 387 es girada los rodillos de
leva 385 y 399 seguirén sus resgectivas.superficies

de leva haciendo que los bloques de dwsplazamiento
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379 y 395 sean accionados de un lado para otro & lo
largo de la varilla de guia 38l. El brazo desplazador
191 y su polea de guia asociada 401 harén un recorrido
completo que define la longitud deseada del paquete
mientras que el bloque desplazador 395 que lleva la
polea de guia 403 se desplazard soloc en la mitad de la
distancia de la polea 401. En consecuencia, la trayec-
torie lineal del corddén desde la polea de guia estacio-
naria 317 en torno de la polea 403 a la polea 401 perma-
nece siempre constante en longitud durante el despla -
zamiento del brazo 191.

La leva 387 estd destinada a sei impglsada
en relacidén sincronizada con regspecto al mandril 73
desde el conjunto de ruedas de uvance antes descrito
para asegurar la produccibén de un paquete de gran den~
sidad y arrollado de modo preciso. Una rueda recta 413
en engrane con la rueda de avance 107 estd soportads
por un drbol 415 montado en vna caja de soporte 417 que
atraviesa la placa de soporte 49 y que tiene un ala de
soporte 419 que puede sujetarse por tomillos como se
ha mestrado a la placa de soporte 49. El &rbol 415 lle-
va tanbién una segunda rueda 421 qué hace aplicacién
de dmpulsién con una rueda 423 dispuesta en torno del
cojinete 393 y fijada al cubo 391 del soporte rotativo
389.

Fl funcionamiento del mecaniémo desplagzador

¥ por compensador de la trayvectoria lineal del cordon-
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cillo segin se ha mostrado en las figs. 11 y 1z es
comparable al obtenido con la disposicibénm descrita
en relacidén con las figs. ¥ a 10. Sin embargo, ha de
observarse que en ciertos aspectos la forma alterne—
tiva ilustradu en las figs. 11 y 1z es de disefio més
simpie y de construccibén més barata.

Aun cuando se ha representado y descrito una
méquina especifica, para reunir torcer y arrocllar una
pluralidad de cordones fibrosos tectiles, ha de enﬁen;
derse que esta descripeién tiene. @ines ilustrativos
y no limitativos y que pueden hacerse numerosos cam -
bios y modificaciones por los técnicos sin egpartarse
por ello del espiritu y del alcance de las reivindi-
caciiones siguientes. | '

Egta solicitud gque corresponde a la presen -
tada en Estados Unidos el dia 20 de Abril de 1954 con
el No. 424.461, se acoge a los beneficios del articu~
lo 51 del vigente Estatuto Ley, sobre Propiedad Indus-
trial.
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- NOTaA-

Los puntos de invencién propia y nueva que se
presentan para que sean objeto de esta Patente de In-
vencién en Espafia por VEINTE aflos, son los siguientes:

l.- Una mayuina para torcer y arrollar un
cordén flexible, que comprende un huso roativo, un
soporte rotativo para el tubo de arrollado, soportado
por dicho huso, un tubo de arrollado montado a desli-
zamiento sobre dicho soporte, medios para hacer avan-
zar un corddén dentro de la méquina en una proporecién
que estd en relacidén directa con iavelocidad de rote-
cién de dicho huso, medios péra dirigir dicho cordon
a dicho tubo de arrollado que incluyen un mecanismo
desplazador impulsado en relacidbdn cincronigzada con res-

pecto a dicho soporte rotativo, y medios gue impulsen
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@ dicho soporte rotativo desde dicho huso a través de
un acoplamiento ajustable de par constante para con—
trolar la tensibén sobre el corddén que se estéd arrollan-
do sobre dicho tubo.

2.~ Una méquina segin se reivindica en el
punto 1, en la cual el acoplamiento ajustable de par
constante comprende un embragne de resbalamiento que
tiene miembros impulsor e impulsado empu jados &8 apli-
caoidn cooperante entre si por medios elédsticos, y
medios para ujustar la tensidén operativa de lés nedios
elésticos para controlar el par transmitido por los
miembros impulsor e impulsado.

Je- Una méquina segdn se reivindica en el
punto 1, en la cual el soporte rotativo es impulsedo
desde el huso a través de un tren de engranajes inter—
puestos entre el huso y el soporte rotativo, incluyen-
do dicho tren de engranajes un acoplamiento de resbe-
laniento destinado a suministrar un par constante con.
lo cual el cordén es arrollado sobre dicho tubo con
tensidén decreciente a medida que aumenta el diédmetro
del paquete de corddn.

4o~ Una néquina segin se reivindica en el
punto 3, en la cual el acoplamiento de resbalamiento
esté dispuesto entre dos ruedas situadas coaxilmente
del tren de engranajes constituyendo la cara de una de
dichas ruedas una superficie de impulsién, una super-
ficie impulsada cooperante soportada por la cara adya~

cente de la otra de dichas ruedas; ¥y medi os de soporte

— 40~
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para empujar a dichas superficies cooperantes a apli-
cacidén muntua.

5¢- Una méguina segin se reivindics.en ek
punto 4, en i« cuul una de alchas dos ruedas esté mon-
tada 8 rotacidén sobre un 4rbol y es retenids contra _
desplazamiento a lo largo del mismo y la otra de dichas
dos ruedus estd montada & rotacibn sobre el mismo 4r -
bol y destinada a desplazarse axikmente entre limites
determinados a lo largo del 4rbol y unos medios de re-
Sorte estan dispuestos en relacibén circundente respec-
to al érbol teniendo uno de sus extremos fijado con
respecto a &1 y aplicandose el otro extremo a dicha rue-
da axilmente desplazada para empujar a dichas dos Imie-
das una hacia otra y llevar a aplicacibn de impulsién
sus superficies impulsora ¢ impulsada.

6.~ Una méquina segin se reivindica en el
punto 5, en la cual la aplicacién de un extremo de di-
cho resorte a dicha rueda axilmente desplazable se ha~-
ce a través de un miembro anular que tiene aplicacién
periférica en el sentido de la rosca con la superficie
cilindrica roscada de una cavidad cilindrica coaxi en
el disco de dicha rueda, y medios para hacer girar di-
cho miembro anular para hacer gque sea desplazado axil-
mente dentro de dicha cavidad y ajustar con ello la po-
sicién de aplicacién de dichos medios de resorte con
respecto a dicha rueda y la tensidy cperstiva de dichos

medios de resorte.

—-41~
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7.~ Una médquina segin se reinvindica en el
punto 6, en la cual las partes roscadss perifericas
del miembro anular tienen dientes de engreanaje y un
pifién montado a rotacidén en la parte de disco de la
rueda exilmente desplazable engrana con dichos dien~
tes y medios para hacer girar dicho pifion para ajug-
tar la posicidén de dicho miembro enular.

8.~ Una mnéquina segin se reinvidica en el
punto 3, en la cual el mecanismo desplazador del oor—
@6n comprende un miembro de guia del corddén para diri-
glr dicho cordén & encima del tubo de arrollado en
Torma helicoidal y medios para impulsar a dicho miem-
bro movible de guia del cordén a través de una de las
ruedas del tren de engranajes que impulsa & dicho so-
borte rotativo.

9.~ Una méquina segén se reivindica en el
punto 8, en la cual e accionamiento por engrarxajes pa-
ra dicho mecanismo desplazador incluye medios para ha-
cer avanzar de modo continmo en un incremento Prede~
terminado la posicién relativa del miembro de guia
del cordén circunferenciaimente con respecto al tubo
de arrollado durante gada expulsién del ocorddn para
dar sobre el tubo un tendido del cordén de modelo pPre~
determinado.

10.~ Una maquina segin se reinvindica en
el punto 9, en la cual los medios Para hacer avanzar
de modo continuo el miembro de guia del cordén inclu-

yen un conjunto diferencial de ruedas de avance por

-4
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el cual la relacidn de velocidad entre el soporte rota-
tivo del tubo de arrollado y el miembro de guia del corw
dén es aumentado en un incremento suficiente para dar
un despléizaniento de precisidén exacto de espiras adya -
centes.

1l.~ Una méquina seglin se reikindica en el
punto 4, en la cual el mecanismo desplazador es impul-
sado por una tercera rasda situada coaxilmente con r es—
pecto a dichas dos ruedas, situadas coaxilmente, del
tren de engranajes, y medios gue acoplan a dicha segunda
y a dicha tercera ruedas en relacién de impulsién.

lZe~ Una maguine segin se reivindica en el
punto 11 en la cusl e acoplamiento entre dichas ruedas
segunda y tercera situadas coaxilmente comprende un
grupo de ruedas planetarias reductor de velocidad.

13,- Una méguina segin se reivindica en el
punto 12, en la cual e grupo de ruedas planetarias esté
soportado por la parte de disco de la segunda rueda =i -
tuada coaxilmente.

l4i.- Una méguina segin se reimwindica en el
punto L, en la cual los medios para hacer avanzar el
cordén son impulsados desde el huso a través de un tren
de engranajes para dar una torsién de magnitud predeter-
minada en una direccidén dada al cordén, y al menos dos
ruedas de une serie de tres ruedas del tren de engrana-
jes estén dispuewtas ajustablemente una con respecto e
otra y a la tercera rueda para permitir que el orden

de sucesidn sea alterade permitiendo con ello que el
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huso sea impulgado en la dirececidn opuésta para comani-
car una torsidn al corddn en la direccidén opuesta sin
cambiar la direccién de los medios de avance del corddn.

15.~ Una méquina segin se reivindica en el
punto 14, en la cual una de dichas dos ruedas, de la
gerie de tres ruedas es intercambiable con ruedas de
diferente tamailo para cambier la relacibén de transmisidn
para obtener consigderentemente magnituades diferentes
de torsibén en el corddén.

l6.— Una méquina segin ge reivindica en el
punto 1, en da cual el mecanismo desplazador incluye
un miembro movil de guia del éorddn, medios de leva ro-
tativos para mover alternatiﬁamente dicho miembro de
guia del cordén para hacer que dicho cordén sea coloca-
do sobre dicho tubo de arrollado, un miembro estaciona-
rio de guia del cordén situado jJjunto a un extremo de la
trayectoria de d esplazamiento de dicho miembro movil de
guia del corddn, vn segundo miembro movil de guia del
cordén ascionado por dicho miembro de guia del corddén
primeramente citado en una dirececién y a una velocidad
con respecto a dicho primer miembro y a dicho miembro.
estacionario gue de una trayectoria de aproxi macién
desde dicho miembro estacionario a dicho primer miem-
bro de longitud constante durante todo el desplazgmnien~
to de dicho primer miembro.

17.- la maguina gsegin se reivindica en el
punto 16, en la cual dicho miembro de via movil del

cordén lleva una cremallera, un pifién que engrane coo-
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operativamente con dicha cremallera y que lleva dicho
segundo miembro de guia del cordén, y una cremallera
fija #ue engrans con dicho pifién en el lado diametral-
mente opuesto a la cremallera movil con lo cual el mo-
vimientode desplazamiento de dicho primer miembro de
gnia del cordén hace que Bicho segundo miembro de
gaia del corddén sea desplazado . a La misma frecuencia
que dicho primer miembro pero en mitad de la amplitud.
18,~ Una méquina segin se reivindica en el
punto 17, en la cual el miembro movil de guia del cor-
dén estd montado a deslizamiento sobre una vgrilla de
guia y dichos medios de leva comprenden una leva de
cuerpo gue tiene una ranura cdntinua de inversifn en
ella, estando dicha leva de ocuerpo dispuesta con su
eje de ratacibén en general paralelo a dicha varilla
y un seguidor de leva soportado por dicho miembro mi-
vil de guia del corddén y que coopera con dicha ranure
de leva con lo cual la rotacién de dicha leva comuni-
ca mbvimiento de desplazamiento a dicho miembro de via
del cordén, estando dicha cremallera movil montada ri-
gidamente con r especto a dicho miembro movible de guia
del cordén, y estando dicha cremallera fija dispueste
con su eje longitudinal en general paralelo a dicha va-
rilla de guia con lo cual la cremallera movil y dicho
miembro movil de guia del cordén son mantenidos orienta-
dos en torno de dicha varilla de guia y con respecto

& dicha leva de cuerpo.
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19,~ Una maquina segdn se reivindifa en el
punto 1, en la cual el mecanismo desplazador incluye
un niembro movil de via del cordén, una le¥a espiral
anular soportada desde el huso y dispuesta pars rotacidén
en torno de dicho soporte del tubo de arrollado y ai-
cho miembro movil de guimdel cordén , y un seguidor
de leva usociadu con dicho miembro ae gnia del dordén
¥y axe cooper« con dicha leva anular para desplazar di-
cho miembro de guia del cordén.

; 20e~ Una méquina segin se reivindica en el
punto 19, en la cual la leve espiral asnular tiene dos
carag de leva espirales, teniendo una de dichas caras
de leva un paso mistancialmente mayor qxe la otra y
cooperando dicho ‘ seguidor de leva asociado con dicho
miembro de guia del cordén con la cara de leva que
tiene el paso mayor.

Z2le=~ Una maguina segin se reivindica en el
punto z0, en la cual el mecaniémo desplazador incluye
un miembro e stacionario de guia del corddén situsdo jun-—
to a un extremo de la trayectoria de d esplazamiento de
dicho miembro movil de guiad el cordén primeramente
citado, un segundo miembro mévil de guia del corddn
que tiene un seguidor de leva asociado con él.y.destina~
do a cooperar con la cara espiral de leva gue tiene el
paso menor para accionar el segundo miembro movil de
guia del cordén en una direc#iém y en una proporcién
con respecto al primer miembro de guia del cordén y

al mienmbro de guia estacionario para dar una trayecto-
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ria de aproximacién del cordfn desde el miembro esta-
cionario de guia del cordéh al primer miembro de guia
del cordén de longitud constante para todae las posi-
a ones dengro del desplazamiento de dicho primer miem-
bro de guia del corddn.

22+~ Una méguina de arrollar gue comprende
un miembro impulsor rotativo, un soporte rotativo para
un tuko de arrollado soportado por dicho miembro, un
tubo de arrollado montado a deslizamiento sobre dicho
soporte, medios para hacer avanzar un cordén flexible
dentro de lu méguina en una proporcidn constan te, me-
dlos para dirigir dicho cordén a dicho tubo de arrolla-
do gue incluyen un mecunismo desplagador accionado en
relacién sincronizada con respecto a dicho soporte ro-
tativo, y medios gue impulsan a dicho soporte rotativo
desde dicho miembro de impulsidén a trawés de un acopla-
miento ajustable de par de giro constante para contro-
lar la tensidn ensek cordén que estd siendo arrollamdo
sobre dicho tubo. ' |

23+~ Una maguina segin se reivindica en el
punto 22 en la cual el acoplamiento ajustable de par
de giro constante comprende un embrague de resbalamien~
to que tiene miembros impulsor e impulsado empujados
@ aplicacién cooperante entre si por medios elasticos
y medios para ajustar la tensidén operativa de los me¢
dios elasticos para controlar el par traamsmitido por

los miembros impulsor e impulsado.
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24.~ Una mdguine segdn se reivindica en
el punto 22 en la cual el soporte rotativo es impul-
sado d esde el miembrode impulgidn rotativo a través
de un tren de engranajes interpuestos entre el miem-
bro impulsor rotative y el soporte rotativo, inclu-
yendo dicho tren de engranajes un acoplamiento :de
resbalamiento d estinado a suministrar un par cons-
tante con 1o cual el cordén es arrollado sobre di-
cho tubo con tensidbdn decreciente a medida gque zumen-
ta de didmetro el paguete de cordén.

25.~ Una méguina geazin ge reivindioca en
el punto 24, en la cual el tren de engranajes inclu-
ye dos ruedas situadas coaxilmente, un embrague de
resbalamiento dispuesto entre dichas ruedas, congti-
tuyendoc la cara de una de dichas ruedas una superfi -
fie de impulsién para dicho acoplamiento, una super-
ficie impulsada cooperante soportadu por la cara ad-
yacente de la otra de dichas ruedas, y medios de
resorte para empujar a dichas superficies cooperantes
a contacto mutuo. '

26+~ Una méquina segin se r elvindice en
el punto 25 en la cual una de dichas dos medas es-

t4 montada a rotacién sobre un arbol y retenida con-

tra desplazamiento axil & lo largo del arbol y la otra

de dichas dos ruedas estd montada a rotacidén sobre
el mismo arbol y destinado a desplazarse axilmente
entre 1imites predcterminados a lo largo del arbol

y medios d e resorte dispuesto en relacién circundante
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lo

15

25

con el uriol y teniendo uho de sus extremos fijos con
respecto = &l y zplicandose el oiro e Xtremo 4 dicha

rueds axilnente degplaszible nara enpujur a dichsas deu—
rredas nna hacia obra

1loada =

95 superficles im-

e lmpulegidn.

o

pulsora e

ey

26— Unu gy

ge¢ relvindica en

el punto 26, en lu cual lu o licacidn de una extromno

-

de dicho resorte o dicha rueda awilmente desplazable
Se huece por medlo de un nplembro cnular que tiene wp Li-
caclén roscada pevilerica con lu superficie roscada

cilindrica de una cavidad cilindrica couxil del disco

de dlcha rueda, y nedios paru Lucer girar dic no niem—

bro anuiar con el fin de que sea desplazudo axilmente

dentrc de dicha cavidad y ajustar asi la posicibn de
anlicacién de dic’o resorte con respecto a dlcha Tue-—
da vy la tensidn dperativa de dicho resorte.

284= Una magning segdn se reivindica en el
]

punte 27 en la cuul las nartes roscadas perifericas

del mligmbro anular tienen dientes en ellas y un pifién

rnontado en L. vurte de disco de lu mede axilmente
esnlusable engruna coi dichos dientes, axistiendo

medlos nara hacer sirur dicho pilidén paoyra ajustar la

pogicidn de dichio miembro anular,

. 20,= Unu magning gesin se reivindica en
el punto 22, en lu cuul el mecanismo desplaszudor
comprende wn niencro movil de guia del cordén, ne-

dios de levu wotulivos para nover en sentido al-
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plazaniento de diche  miembro movil de mis

ternativo dicho mieubzro de puia del cordén para hacer
que dicho cordbn sea cortado sotre dicho tuto de srro-

1l=ado, un miembro estacionario de mia del cordén

o

sitwado junto & un extremo de la +ruvectoria de deo-

el

o

corddén, nn sesindo nicmbro movil de iz del cordén

asociudo por diche prinmer miembro de guila del cordaén,
en uns direceidn y en un. progoreidh con respecto

G dicho primer wmienvro y a dicihc mlembro esbtacilonurio
gue dé una trayectorisa de aproximacidn del corddn |
desde dicho micnbro estucionurio a dicho primner miem-—
bro de longitud congitunte en todo el desplasanmiento

chio wriner mlenkbro.

P

i_l.

de 4
38.~ Una nuguina segin se reivindicua en ol
punto 29, en la cral diche miembro movil de guia ‘
del cordébn lleva unu crensllera, un pifibn gque engra-
dicha cremallera y que lleya

de guiza del corddn y una cre-—

rang con dicho pifibn en el lzdo

diametralnenie osuesto uw la cremallera movil con lo

ctral el movimienbto de desgpluzaniento de dicho pri-
mer niembre de guria del corddén hace gue dicno Ssegun-—
do miembro de guls del corddbn sea despluazcdo g la
nisna frserencia gue dicho primer miembro pero con
Lu mitud de La amplitud.

31e= Lu maguins sesin se relvindicua en

el puato 3o, en lu cuwxl el wmiembro movil de guia del
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corddn eutd montudo a deslizanmisento sobre una vari-

lla de sudia y dichos medios de leva conprenden una
leva dec cuerpo cue tlene una ramnra continna de ine-

)

versién cn ell., cstundo dichua leva de cwe rpo dis-

5 puesta con su eie de rotucibn en general, paraelelo
a diehua varilla de guiz, un gesuidor de leva sopor-
tudo vor dicho niembro movil de juia del cordén y
que coopera con dicha ranura de leva con lo cual 1s
votocibn de dicha leva comunica novimiento de des—
. _lo plosusicnto @ dicho miexmbro de gulu del cordbn, co-

tando diqhu cremullera movil montuda rigidanente co
regpecto a dicheo miembro movil de suia el cordbn,
y egtgnde dicha crenzllers fila digpuesta con su
eje lonritudinul en general paralelo & dichu vari-

15 1la de ruia con Lo cnel la eremallere movil y dicho
miembro movil aé suia del éordén son nantenidos orien=-
+ados en Sorno de dichu varilla de guia y con reg-
pecto a dicha leva dc cuerpoOe. :

324~ Uznu maguina para torcer ¥y arrollar un ‘

20, cordbn fleuwivle

7al y como se ha descrito en la Hemoria que
antecede e ilusfrado en los dibuios que se acompaiian,
y para los fines que se han egpedificado.
Esta llemoria consta de cincuenta y una
25 hojas escritas a maguina por una sola ¢ ara.

Hadrid, Y4 JUN. 19SS
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