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B1 invento ae re fie re  a on dispositivo arro­
llador para am ainas de h ila r , de re torcer y de embobinar, 
en el cual e l m aterial a a rro lla r , por ejemplo h ilo , car­
dán o sim ilares, e s  arrollado a velocidad aproximadamente

/
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conatant*  bajo un curso de tensión del matoziai predeter­

minado*
Dos dispoa ltiv o s de arrollado para t a l  f in  

M ata ahora dados a conocer, tienen grandes inoonzeni<m.- 
S tee, d e i, per ej ampio, con ana nada sencillo  a d isp o siti­

vos de control, bien sean mecánicos, h idráulicos, slóc- 
triooa o electrónicos, sen demasiado caros para máqci­
ñas t e x t i le s ,  a l a  vez qoe demasiado sensibles y propen­
sos a perturbaciones.

10 3& accordo con e l  invento sirve para la
impulsión del dispositivo de arrollado un motor monofá­
sico o p o lifá s ico , cuyo numero de revoluciones, en fun­
ción de la  carga, se regula a tensión constante en loa 
bornes en e l arrollamiento de campo, mediante variación 

15 dei flu jo  do la s  lín eas do fuerza en e l motor, pos medio 

de un órgano de regulación de respuesta automática.
Para la  variación del fLujo de le s  lín eas 

de fuerza, pueds rea lizarse  e l  motor de formas diferentes, 
áaí por ejemplo, se puede variar mediante e l órgano de re- 

80 gulación, l a  posición recíproca del arrollamiento de oampo 
y la  parto inducida del motor, a cuyo respocto la  parto 
activa del arrollamiento de campo y l a  parte inducida del 
motor, sen de igual longitud, Oon objete de ev itar que 
a l variar la  posición recíproca del arrollamiento de campo 

88 y parte inducida del motor, traten  la s  lín eas de fuerza del 
arrollamiento de campo de restablecer la  posición an terior, 
se ha dispuesto en l a  dirección del eje del motor, junto
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a l a  paita  inducida dai mi ama, un conductor magnótioo ani­
do a aata ultime, qua según la  mane io nada variación da po­
sición , n an a  e alternativamente deja lib ra  a l a ape ciò 

comprendido antro a i  arrollam iento de campo y l e  parta 
g indnoide dai motor.

Otros medios pere l a  regulación del numero 
da revolucionas del motor, sn función do l e  carga, con­
sisten  sn que entre e l  arrollamiento de campo y la  parta 
inducida del motor, se ben dispuesto en e l  sentida del 

20 a ja  dal mismo, modica da cortocircuito magnótices deapla- 
zabiea, que son accionadas por e l  órgano da regulación,

Como órgano de regulación puede serv ir  un 
arplorad or quo explora d i m aterial a a r ro lla r , convenien­
temente en una lazada del mismo, y que responda a  l a  va- 

26 riación del curso predeterminado de la  tensión da dicho 
m aterial. Otro órgano de regulación cató Sumado por un 
explorador, que explora l a  p erife ria  del paquete y res­
ponde a la s  variaciones dei diámetro del mismo, como otra 
realización  del órgano de regulación, sirve un diapoai- 

20 tivù ajustado a l tiempo de arro llado .
Con objeto de transa.i t i r e l movimiento 

del órgano de regulación a la  parte a mover del motor, 
se ha dispuesto per ejemplo centrada con respecto a 
aquólla, una leva de tambor apoyada de forma basenlabíe­

os g ira to r ia  y unida a l órgano de regulación, y medica que
atacan sobre e l la ,  que deaplazan l a  pieza del motor a mover, 
con s i  f in  de variar e l flu jo  da la s  lin e a s  de fuerza en
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$1 motor, an el sentido del a ja  del mismo, oon objete de 
contrarrestar on impremeditado movimiento del órgano de 
regulación per e l i#do del motor, se ha realizado l e  par- 

te de la  leva del tambor de t e l  fonsa, que entre a l la  y 
5 l e  parte e accionar por la  parte de le  leva, ex ista  on 

aato-bloqoeo, v iste  desde dicha parte a  acoionar.
gn e l arro llad# de paqaetes cínicos, debi­

do a lo s  d iferentes diámetros del paquete a cada movimien­
to de vaiván del g o ^ -h ilo s , e l  explorador qoe explora e l 

10 material a a rro lla r  rea liza  aon so palanca, apoyada cen­
tralmente con respecto a l  e je  del motor, movimientos de 
bascolación, que han de gobernar @1 flo jo  de la s  lín eas 
de fuerza, del motor, con objeto de adaptar e l numero de 
revoluciones del mismo a l  diámetro en cada case del paqae- 

15 te en e l  ponto de entrada del h i le , h la s  elevadas velo­
cidades de arrollamiento del material a a r ro lla r , hoy en 
día corrien tes, no pueden, empero, adaptarse tan de prisa 

e l nomero de revoluciones del motor a lo s  diámetros varia­
b les del paquete en el punto de entrada del h ilo , por este 

20 motivo se prevá entre la  parte de la  leva del tambor y l a  
pieza qoe ataca sobre e l la ,  una holgura adaptada a l a s  di­

ferencias ds cada caso del diámetro del paquete, que da 
une correspondiente libertad  de movimiento a l  explorador 
que explora e l material a a rro lla r , que no reperoate en 

85 la  posición longitudinal de la  parte del motor que in flo- 
ye sobre <L flu jo  de la s  lín eas de fuerza, g e ste  respecto 
se he diapaesto, para ev itar una impremeditada variación

- 4 -
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&e la  posición de la  y u ta  del motor que inflaya sobro a l 
CLaja da la s  línoaa da fuerza, an óigame da fieme, que 
aotua sobre ana pieza da unión entra l a  lava da tac^bor y 
la  paita  del motor a e l la  acoplada.

S Otra forma de realización  peía en a l agio-
liado  de paquetes cínico a aa d e ja i s in  e fe a ^  lo a  movi­
miento a oa a llan tes del expíoladoi qaa explora ai mate­

r ia l  a argo llar con su palanca apoyada centralmente con 
respecto a l motor, an l a  medida motivada por l a s  difeien- 

10 oías de diámetro del paquete en a l  movimiento del h ilo  
desda nn extremo del paquete a l  otro  y vuelta, e s  l a  de 
di aponer an l a  lava de tambor dos piezas de tope regala- 

b le s , que únicamente transmiten en parte el movimiento 
de bascdaoión  de la  palanca, a  l a  leva de tambor, con 

16 objeto de evitar a esto respecto movimientoe involunta­
r io s de l a  leva de tambor, actúa sobro óata en órgano do 
frene y/'e ee apoya la  palanca independientemente de la  
leva de tambor.

Con objete de aeegniai la  posición longi- 
30 tndinal ajaatada per ol órgano de regulación de la  parto 

del motor que influye sobro flu jo  de l&a lín eas de 

fuerza, s i  conductor magnótice on l a  parte inducida del 
motor ae rea liza  de t a l  modo con respecto a  an comporta­
miento magnótioo, que e l  arrollamiento de oampo y l a  par- 

25 te  inducida d e l motor, permanecen sin  in f lu ir  por al a o ­

je  de l a s  líneaa de fuerza en aa posición a x i l  recíproca.
Igualmente resu lta  posib le , dar s i  conduo-
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tor magnético, dispuesto en la  parte inducida ael motor, 
forma tal con xa apacto a au ^mportamisnto magnético, 
que a l arrollamiento da campo y la  parta inducida d<i 
motor, sean in flu idos en a l aentido de ana variación da 

 ̂ su posición a x i l  recíproca, por el O.ujo de lín eas da 
fuerza del devanado da campo da manera que la a  fuerzaa 
preciaos para cambiar de posición el árgano de regula­
ción, puedan adaptar aa mejor a la a  exigencias.

Con objeto de conseguir e l grado de afeo- 

2tR tividad más elevado posible del motor, aa pueda regular 
predeterminadamente la  tensión da entrada en a l  a rro lla ­
miento de campo, de acuerdo con la  magnitud del momento 
da g iro  a rea lizar .

En la  confección de cuerpo a da paquetea 
15 con tubos para lo  a miamos relativamente grandes,, reaulta 

conveliente, para un mejor aprovechamiento del eapacio, 
diaponer e l motor regulable de acuerdo con e l inverte, 
dentro &%E tubo del paquete.

En la a  figuras 1 - 1 2  han sida reproduci­
do das la a  ideaa del invento a base de varios ejemplos de 

formas de realización , representando a e ste  rsepeoto es­
quemáticamente la a  figuras 1 o alternativamente 2, a s í  
como la a  figuras & - 4 , trea clases da d ispositivos de 
arrollado, la a  figuras 5 , 6m 10 y 11 muestran en sección,

25 realizaciones de motores, ta le s  como pueden encontrar ap li­
cación, parcialmente modificadas, por ejemplo sn  dispo­

sit iv o s  de arrollado d# acuerdo con la s  figu ras 1 ó 2 y
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l a s  figuras 3 y 4 . ^es figuras 7 - 9  representan d e ta lle s  
4# lo s  motores según la s  figuras 5 y 6. A sí, por ejemplo, 
maestra la  figura 7 ana v is ta  de costado de la  figura 6 
en la  üreooién  de la  flecha A; la  figura 8 , ana sección 

8 de la  figura 6 en la  dirección de la s  fleches B-C, y la  
figura 9, una v is ta  la te r a l  p arc ia l de iigaxa 6, eí e l 
sentido de la  flecha D, omitiéndose la  pieza de tambor 
36. o tra s forjase de ré a iiz a ^ é n  de loa  motores paeden ver­
se en la s  figuras 10 y 11. En la  figura 18. se ha représen­

lo teda una forma especial de posib ilidad  de montaje del motor.

En loa d ispositivos arro lladores mostrados 
en la s  figuras 1 y & en dos v is ta s  d iferentes, a s í  como 

en sendas v is ta s  de acuerdo con la s  figu ras 3 y 4 . 1 ra- 
pr asenta la  caja de engranajes para e l apoye del paquete 

15 y e l d ispositivo desplazador del h ilo , & un motor regu­
la b le , 3 e l paquete, 4 e l material a a r ro lla r , un hilo 
en este  caso, al cual, en la  dirección de la  flecha, a 
p a rtir  de un panto de suministro, es conducido a l  paque­
te a  través de lea ro d illo s impulsados 5 y 6, pasando 

2o por la  roldana de guía 8, montada sobra la  palanca de
guía 7, y por la  roldana conductora 9 (figuras 1 é a  
velocidad uniforme. El motor a impulsa a través dSi accio­
namiento de cadenas 10 -  12, s i  érbol 13 con a i paquete 
Z. E3L érbol 13, por su p arte , impulsa a  través ds la s  

25 ruedas c ilin d ricas 14-16, e l  érbol 17 con la  leva 18, la  

cual, a cada vuelta, mueve en vaivén, de l a  manera cono­
cida, e l guia-h ilos 19 para l a  colocación del h ilo  4, que
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corre sobre ^  paquete 8.
!B. gu ia-h ilos 19 e stá  apoyado en le  p aisa- 

ce be acolante 80, l a  coal g ira  en e l sentido de laa  mane­

c il la  a del re lo j e l  i r  creciendo el paquete. B1 órgano de 
S ajnate 7/8 que explore e l hilo 4 en ana lazada, regale el 

número de revoluciones del motor 2 en función del carao 
predeterminado de la  tensión del h ile 4, para lo  cual in­

fluye en e l  ^Lajo de le a  láñese de fuerzas en el motor, 
l e  tensión del h ilo  4 so determina mediante un contro­

l o  peso 21 deepiazabie sobro e l  órgano de regulación 7/8, o 

bien con ayuda de un muelle regulable 22, según ha sido 
representado en la  figure 2 con lin ee de trazos. Toda po­

sición  del contra-peso 21 o del mu a lie  22 en e l  órgano de 
regulación 7/8, que varié de 1$ representada, hace tam- 

15 bión posible la  regulación de otra tensión del hilo du­

rante e l  tiempo de arro llado ,
8n o l d ispositivo  arrollador de acuerdo 

con la  figura 8, e l h ilo  4 procedente do lo s  ro d illo s 5 
y 6, lleg a  directamente a l  paquete 3, sin formar lazada.

BO 4 e ste  respecto sirvo do órgano de rogulaoión para ol nú- 
moro de revoluciones del motor 2, o l guia-hilo a 19 apo­
yado en e l brazo basculante 20, que explora la  p erife ria  
exterior del paquete 3, o bien la  roldana 23, la  barra 
do tracción 24 apoyada en e l brazo basculante 20, y la  

25 palanca 25 on o l motor, d esto p articu la r , per lo  tanto, 
ae controla e l número de revoluciones del motor en fun­
ción del diámetro del paquete, influyendo para e llo  ol

-  8 -
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f ì age de la s  lín eas da fuerza.

Tía a caer da con s i  d ispositivo  da arrollado 
representado en la  figura 4, el hilo 4 es conducido igual­
mente de manera directa a l paquete 3. El árgano de regu- 

S loción, adaptado a l  tiempo de arro llado , oonsiste a este  
respecto en el mecanismo deamultipli cader 26, de la s  rue­
das c ilin d ricas 27-29 que accionan a óate desde el motor 
2, y de l a  leva 30, que regula e l número de revolucione a 
del motor influyendo sobre e l flu jo  de la a  lín eas de fuerza, 

10 loa  motores repreaantadea en l a s  figuras 5
y 6 tiensn como carac te rística  común, l a  posib ilidad de va­
r ia r  la  posición reciproca del arrollamiento de campo 31 y 
de la  parte inducida 32 del motor en e l sentido del e je  del 

mismo, Al variar la  posición recíproca del arrollamiento 
15 de campo 31 y de la  parte indù oida 33^del motor en a i sen­

tido del eje de este  último, ae influye sabre e l  flu jo  de 
la s  lín eas de fuerza, lo  cual tiene por consecuencia una 
variación del número de revoluciones del motor, si l a  par­
te inducida 32 del motor es desplazada hacia la  derecha,

20 t a l  como se ha representado en la  figura 6, entonces d is­
minuye e l número de revoluciones del motor, y desplazando 
la  parte inducida 32 del motor a la  posición según l a  f i ­
gura 5, vuelve a aumentar e l número de revoluciones del 
motor, ta  parte inducida 32 del motor, estú apoyada con 

25 su árbol 33 en cojinetes de bolas 34, lo s  cuales permiten 
movimientos g ira to r io s , a s í  como tambión desplazamientos 
longitudinales dentro de ciertos lím ite s , de la  parte icr-
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da o ida 32 del motor. jgl árgano de regulación 7 segón la  a 
figuras 1 ó 3, a a i  cano también la  palanca 26 da acuerdo 

con la  figora 3, cemantí^r a lasa piezas 35 y 36 dal tam­
bor an mov imientc rotativo dentro de determinados lim itas,

6 motivado por l a s  variaciones da la  tensión dal hilo o a l­
ternativamente dal diámetro del paquete, movimientos qaa 
a travos da la  ranara da leva 37 (fígaro s 8 y 9 ), da la  es­
piga 88 y de la  roldana 39, asentada sobre e l l a ,  es trans­
formado por o í msngcito 40, ánicamente deaplazable en sen- 

10 t i  do a x i l ,  en an movimiento longitudinal da l a  parta indu­
cida 32 del motor, a cayo respecto la  capacidad da movi­
miento rotativo da l a  parta inda oida 32 del motor en t í  
manguito 40, no es estorbada, g racias a l  cojinete da roza­
miento 41. la  espiga 38, jante oon so roldana 42, oo oonda- 

16 oida en l a  ranara 43, f i j a  leoalmente, en l a  dirección del 
e je  dal motín;, con le  coal se ev ita  an agarrotamiento de 

la  espiga.
Jante a l a  parto inducida 32 del motor, so 

ha dispuesto en e l sentido deí ojo del mismo, an condoctor 
20 magnético 44, anido a dicha parte a través del árbol 33, 

e l casi a l  eer desplazada la  parte indaoida 32 del motor, 
llena o alternativamente deja lib re  e l  espacio comprendido 
entre e l  arrollamiento de campo 31 y l a  p^rte indocida 32 
del motor. El conductor magnético poede rea lizarse  en ea 

26 comportamiento magnético de t a l  manara, qoe la s  lin eas ds
fuerza, qoe parten del arrollamiento de campo 31, no in flu­
yen sobre la  parte inducida 32 del motor en su posición
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longitudinal, o bien l e  Racen de forma que la  p aite  indu­

cida 32 del metoi tiene la  tendencia a  variar so posición 
en ano a o t i  o sentido, de modo que la s  fuerzas reguladoraa 

precdsaa del órgano de regulación, pueden adaptarse mejor 

5 a l a s  necesidades. Con objete de evitar un movimiento in ­

voluntario de la  palanca exploradora 7 o de la  f l a n e a  28 
desde e l retor, se da a la  ranura de leva 37 una forma t a l ,  
que entre ásta y l a  espiga 36 o alternativamente l a  rolda­
na 39, ex ista  un auto-frenado, v isto  desde e sta s  últimas.

10 Bn l a  confección de paquetes cónicos, la
ranura de leva 37 e s  tan ancba para la  roldana 39 que en­
caja en e l la ,  que l a  palanca exploradora 7 conserva una 
cierta  libertad  de sus movimientos basculantes, debido a 
l a  diferencia de diámetros del paquete 3 a l  desplazarse e l 

15 hilo 4 del extremo grueso a l  extremo delgado del paquete 3 
y volver a l  extremo grueso, libertad  que no repercute en 

la  posición de la  parte inducida 32 dei motor. Conveniente­

mente se dispone a  e ste  respecto en gL manguito 43, un me­
dio de freno 48, que ae b a ile  por ejemplo bajo l a  presión 

20 de un muelle, y que ev ita  involuntarias movimientos longi­

tudinales de l a  parte inducida 32 del motor (vóaae figu­
ra 8 ) .

la s  p iezas de tope 47 y 46, que de acuerdo 
con la s  figures 6 y 7 están  montadas en la  parte 36 del 

25 tambor, de forma que pueden & splazarse en l a  ranura 46,
proporcionan a  su vez a l a  palanca exploradora 7 una cier­
ta  libertad  de movimiento, que ae adapta a la s  d iferencias

- 11 -
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a* xacepción del M ía , provocadas pox ic a  d istin tos dióme- 
txoa an a i  sxtremo delgado y a l  extremo grueso ¿e l paque­

te 3. Tampoco esto s movimiento a âe l a  palanca exploradora 

7 dentro de loa  lim ites pxedeterminados entre la a  piezas 
de tope 47 y 48, tienen influencia sobre l a  posición de 

la  pieza inducida 38 del motor. Bn sa ta  realización  ao 
evita una involuntaria variación de posición de la  pieza 

inducida 32 del motor, con ayuda de un medio de freno 49, 
que se halla bajo le  presión de un muelle y aotua sobre 
la  parte 36 del tambor,

Con ebj eto de no transm itir lo s  movimien­
tos de basoulación de l a  palanca exploradora 7 entre lo s  
topes 47 y 48 a la s  partes 35 y 36 del tambor, as halla 
apoyada la  palanca exploradora 7 inde pendientemente de l a  
parte 36 del tambor, pero centrada con respecto a e l la ,  
por medio del perno 50 en el cojinete 51,

l a  rueda dentada 10, que asien ta con hol­
gura sobre e l órbol 33 e impulsa e l paquete 3, puede g irar 

en el cojinete de rodamiento 62, pero eató apoyada de forma 

inmóvil en e l mentido d<g e je  del motor, recibiendo su mo­
vimiento de giro a travós de l a  chaveta 53 en el órbol 33 

y de l a  ranura 54 en la  rueda dentada 10,
g l  movimiento longitudinal de la  parte dea- 

piazabie del motor, t a l  como debe eer provocado pom la  le ­
va 30 de acuerdo con l a  figura 4, se consigue per ejemplo 
mediante una pieza que ataca en l a  leva 30 y eató dirso-

12
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tómente acoplada a l  manguito 49, a cayo respecto dicho 

manguito 40 únicamente tiene que ser asegurado contra no­
tación, suprimióndose la a  piezas que de otro modo son pre­

cisas pana e l desplazamiento del rotor 32 aegun la s  figu- 
6 ras 5 - 9 .

En l a s  figuras 10 y 11 han sido represen­

tadas esquemáticamente o tras realizaciones de motores, sn  

la s  que la s  posiciones longitudinales recíprocas del arro­
llamiento de campo 31 y de l a  parte inducida sa  del motor, 

10 permanecen invar tab lee. E e ste  reapecto ee ha di apuesto 
para in flu ir  sobre 1E flu jo  de l a s  lín eas de fuerza entre 
el arrollam iento de campe 31 y la  parte inducida 32 del 
motor, un medio de cortocircuito magnético en forma de un 
tubo 55, que de acuerdo con la  figura 10 está  provisto de 

15 un fondo 56 de un matar ja l  no conductor de la s  lín eas de 
fuerza magnéticas, por ejemplo una materia s in té t ic a , la ­
tón o sim ilares, mientras que e l tubo 55, de acuerdo con 
la  figura 11, posee un fondo 57 de una materia magnética, 
le s  fondos 56 y 57 con e l tubo 55, no pueden g irar  debido 

80 a una espiga 61 f i j a  lo  calmante, siendo únicamente movi­

b les en e l sentido dai e je  del motor. En ambos casos pue­

de e l tubo 55 ser deaplazado en la  dirección dtl e je  del 

motor por medie del órgano de regulación según lo s  ejem­
plos representados, de la  palanca acodada 58 y de l a  ro l­

dana 59 a  través de l a  barra 60, o por otros órganos de 

regulación mencionados en l a  asmar ia , con lo  cual se con­
tro la  e l  fin jo  de la s  lín e a s  de fuerza en e l sentido de
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une variación del nómare da revoluciones del motar.
En # l ejemplo da acaer da oon la  figura 10* 

e l tubo 55 con #1 fondo 56 ee introdacido móa entre e l 
arrollamiento de campo 31 y la  parte inda oida 32 del mo- 

5 to r , a l  i r  descendiendo la  tensión del hilo 4, con lo  

cual a amenta e l numero de resoluciones del motor. En e l 

ejemplo de acuerdo con l a  figura 11, ee provoca, a l  a s­

cender la  tensión del h ilo  4, igualmente ana introducción 

del tabo 55 entre e l  arrollamiento de campo 31 y la  parte 

10 inducida 32 del motor, con lo  cual en este  oaao se  reduce 
e l numero de revolucione a del motor.

En la  figura 12 he aido representada la  po- 

eib ilidad  de alojamianto de un motor regulable 61, sim ilar 
a la  figura 5, en 01 in terio r  del paquete, a cayo reapeo- 

15 te e l  motor 61 eató sujeto a l  soporte 62. El árbol 33 que 
sobresale del motor 61, impulsa el cuerpo redondo 64, que 

da acogida a l  tabo 63 del paquete S y que está  apoyado en 
e l motor 61 y e l  soporte 62 por medio de loa cojinetes de 
rodamiento 65 y 66. Como órgano de regulación sirve ana 

2o palanca exploradora 67, que explora e l hilo - no represen­
tado - en ana lazada, y que es cargada de forma regulable, 
per un contrapeso 68, o bien por un muelle, que tampoco 

ha aido representado. Este órgano de regulación regula l a  

posición de la  parte inducida 32 del motor, y con e l lo , e l 
25 numero de revoluciones del mismo, t a l  como se ha represen­

tado en l a  figura 5 y descrito en al texto correspondiente. 
Bata forma de alejamiento de un motor regulable de acuerdo

- 14
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con el invento, ea especialmente conveniente cuando se 
trata Ae tobos para paquetea relativamente grandes, ta le s  
como encuentran aplicación  por ejemplo para l a  fabrica­
ción de h ilo s termoplásticos.

6 Dentro de la  idea del invento, aon imagi­
nables, naturalmente^ o tras realizaciones do motores que 
d ifieran  de la  descripción y representación, pndiende a s í  
por ejemplo g irar e l arrollamiento do oampo 31, y aer f i ­
ja  la  parte inducida 32 del motor, o bien eez deaplazabie 

10 en el sentido del e je  del motor el arrollam iento de campo 31 

frente a la  parte inducida 32 del motor, para 3a regula­

ción del numero do revela cienea del miañe.
S i ae monta e i  objeto del invento en má­

quinas de h ilaa  y de retorcer, resu lta  taa&ión posib le,
16 entre o tras cosas, e l impulsar conjuntamente o por gru­

pos lo s  puntos de hilado y de retorcido, mientras que 
e l accionamiento del arro llador ee efectúa individual­
mente el. ser u tilizada la  regulación de acuerdo con el 

invento.
2o Temblón puede ser conveniente en ta le s

máquinas, a s í  como temblón en máquinas bobinadaras, e l  
accionar lo s  guia-hilo a conjuntamente o por grupos, y úni­
camente individual y regulablemente de acuerdo con e l in ­
vento ¿ e l  d ispositivo  de arrollam iento,

25 Bata so lic itu d , que oorreaponde a l a  pre­

sentada en Alemania e l 83 de Febrero de 1954, bajo e l

** IS



Nê  B 29.857 VIlM /21c, se acoge a le a  beneficios del 

a rtíca lo  51 dei vigente gstatato  sobre Propiedad Dadas- 
t r i a l .
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8 lo s  pantos de invención propia y naeva
que se presentan para qae sean objeto de esta  patente 

de Invención en BapaRa, por 7EINTB años, son lo a  aigaien- 
tea;

l e .  - Un dispositivo arrollador para má- 
10 quinas de h ila r , de retorcer y de bobinar, con acciona­

miento por electromotor regalable del paqaete, caracte­

rizado porqae para e l  accionamiento del pagaste, sirve 
an motor monofásico o p o lifá s ic o , cayo nomere de revela­
ciones en fanoián de l a  carga, a ana tensión constante en 

15 lo a  bornes en e l arrollamiento de campo, ae regula median­
te variación del fLajo de la s  lín eas de fuerza en s i  motor, 
con ayuda de an órgano de regoCLaoión de reqpaesta antomá- 
tio a .

RB. - Un dispositivo arrollador de acaer do 
80 con la  reivindicación 1 , caracterizado porqae con e l  fin

- 16 -
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de in flu ir  sobre #1 fin jo  do loa lin eas de fuerza a afee- 

toa da regu ^ r el armero da revoluciones dal motor en 
función da la  carga, se pueden variar la s  posiciones lon­

gitudinales reciprocas del arrollam iento de campo (31) y 
5 de la  parte inducida (32) del motor, por medio de un órga­

no de regulación, a cuyo respecto la  parte activa del arro­

llamiento de campo (31) y la  parte inducida (32) del motor, 
tienen longitudes ig u a le s .

30, - Un dispositivo arrollador de acuerdo 
10 con la s  reivindicaciones 1 y 8, caracterizado porque en 

la  direooión a x il  del motor y junto a la  parte inducida 
(32) del mismo, se ¿a montado un conductor magnótioo unido 

a e sta  ultima, e l  cual según l a  variación reciproca de po­
sición  entre e l  arrollamiento de campo (31) y l a  parte in- 

15 duoida (32) del motor, llen a  o alternativamente deja, lib re  
e l espacie comprendido entre e l arrollamiento de campo (31) 

y l a  parte inducida (32) del motor.
4c. - pn dispositivo arrollador de acuerdo 

con l a  reivindicación 1 , caracterizado porque para e l  in- 
20 fluenciado del flu jo  de la s  lin eas de fuerza para l a  regu­

lación del numero de revoluciones del motor en función de 
la  carga, se ha dispuesto entre e l  arrollamiento de campo 
(31) y la  parte inducida (32) del motor, un medio de corto­
circuito  (55) magnótico, desplazable en el sentido del e je  

25 del motor por medio del órgano de regulación.
ge. -  gn dispositivo  arrollador de acuerdo 

con la s  reivindicaciones 1-4, caracterizado porque como

- 17 -
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ásgame Ae regulaoián sirve an explorador, que explora e i 

material a a sso li§ s  (4) y qae reeponde a  l a s  i&siacionsa 

del curso predeterminado de la  tensián de e ate m aterial.
6B. - Un d ispositivo  arrollador de acuerdo 

5 con la  a reivindica alones 1-4, ossa et es izado porque oojM 
ásgamo de regulacián .sirve an explorador que explora la  
p er ife r ia  del pagaste (3) y responde a l a s  variaciones 
del diámetro del pagaste.

7s. -  En dispositivo arrollador de acuerdo 
IO con l a s  reivindicaciones 1-4, caracterizado porgas como 

árgano de regulación sirve an d ispositivo  ajustado a l  
tiempo de arrollado.

8a. - En dispositivo arrollador de acuer­

do con la s  reivindicaciones 1-6, caracterizado porgas para 
16 la  variación de la. posieián de la  parte desplazadle del

motor, que influye sobre <L fin jo  de l a s  lín eas de fuerza, 
sirve ana leva de tambor (36/36) d ispaesta centralmente 
con respecto a l  motos, apoyada de forma baacalabie y anida 

a l  árgano de regalacián, a s í  como medios atacantes sobre 
SO dioha leva de tambor, qne están conectados a la  pieza del

motor que ha de ser desplazada,

93. - En dispositivo arrollador da acuerdo 
con la s  rsivindioaciones 1-6 y 8, caracterizado pesque ana­
tre l a  leva de tambor (35/36) y la  pieza del motor a des- 

25 pía zar pos dicha leva, ex iste  un auto-frenado, v isto  deade
dicha p ieza.

* 18 -
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lo s ,  - Un diapositiva arrollador da acuerdo 

con le a  reivindicaclone a 1-5, 6 y 9, caracterizado porque 

entre la  ranura 37 en la  leva de tambor (36/36) y la s  pie- 

zea (36/39) a aooionar por e l la ,  ex iste  una cierta  holgura 
5 que proporciona a l  explorador del m aterial a  a rro llar  l a  

correspondiente libertad  de movimiento, que no repercute 

en la  posición longitudinal de l a  pieza del motor a des­
p lazar.

l i e .  - un dispositivo  arrollador de acuerde 

10 con l a s  reivindicaciones 1-5 y 8- 10 , .caracterizado porque 
a efectos de evitar una involuntaria v&riecien de la  posi­
ción de la  parte de aplazadle del motor sobre una pieza de 
unión, se ha previsto entre esta ultima y l a  leva de tam­
bor (35/36), un órgano de freno (45),

3-5 13B, -  Un dispositivo arrollador ds acuerdo
con l a s  reivindicadLonas 1-5 y 8 y 9, caracterizado por 
asentar sobre la  leva de tambor (35/36) dos piezas de "tope 

regulables (47/48), que únicamente transmiten en parte lo s  
movimientos de basculación de la  palanca exploradora (7 ),

O que explora e l  material a a rro lla r  (4 ) , sólo en parte a l a  
leva de tambor (35/36),

i s a .  - un d ispositivo  arrollador de acuerdo 

con l a s  reivindicaciones 1-5, 8 ,9  y 13, caracterizado por- 
qw a efectos de ev itar movimientos involuntarios de l a  leva 

55 de tambor (35/36), actúa sobre esta última un órgano de 
freno (49),

14s , - un dispositivo arrollador de acuer&&
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con la s  xeivindicaeiones 1-5, 8,9  y 13, carac te c iza^  por­

que a afectos de evitan movimientos involuntarios de la  

leva de tambor (35/36), la  palanca exploradora (7 ), que 
explora e l material a a rro lla r  (4 ), e stá  apoyada indepen- 

5 diontemente de l a  leva de tambor (35/36) +

15c , -  pn dispositivo  arrollador de acuer­

do con la a  reivindicaciones 1-3, 5-14, caracterizado por­

que e l  condaotor magnético (44) situado junto a la  parte 
inducida (32) del motor, se re a liza  de ta l forma on cuanto 

10 a su comportamiento magnético, que e l enrollamiento do campo 
(31) y la  parte inducida (32) del motor, no son in flu idos 
en su posición longitudinal recíproca por e l  fLujo de la s  
lín eas de fuerza del arrollam iento de oampo (31),

16s .  - un d ispositivo  arrollador de acuerdo 

16 con la s  reivindica cienes 1-3, 5-14, caracterizado porque
e l conductor magnético (44) situado junto a la  parte indu­
cida (32) del motor, se rea liza  de t a l  forma en cuanto a  
su comportamiento magnetice, que e l arrollamiento de cam­

po (31) y la  pa r te  inducida (32) del motor, sen in flu idos 

20 por e l flu jo  de 3a a lín eas de fuerza del arrollamiento de 
campo (S i) *  en e l sentido de una variación de sus posicio­

nes longitudinales recíproca a ,
17&. - un dispositivo arrollador do acuerdo 

con la s  reivindicaciones 1-16, caracterizado porque l a  ten- 

25 sián constante de entrada en el arrollamiento de campo (31),
puede regularse predeterminadamente, de acuerde con la  magni­

tud del momento de giro a realiz^ar.

- 20 -
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15

18c. - un dispositivo arrollador de acuer­

do con la s  reivindicaciones 1-17, caracterizade porque 
para e l apoyo de la  ¡¡caite g ira to r ia  del motor, movida adi­

cio cálmente en la  dirección del e je , sirven cojinetes de 

bolas (34), cuyas bolee ruedan en ranuras perüárioaa do 
ana de la s  partea del motor, y en auparii cies envolventes 

l i s a s  de la  otra parte del motor,
19S+ -  Un dispositivo arrollador de acuerdo 

con l a s  reivindicaciones 1-18 , caracterizado porque el mo­
tor e léctrico  (61) que impulsa e l paquete (3 ) , e stá  dis­
puesto en e l in terior del tubo (63) del paquete.

20s .  - Un dispositivo arrollador para má­
quinas de h ila r , de retorcer y de bobinar,

Tal y como so ha descrito en l a  Memo ria 
qae antecede, representado en lo s  dibujos que se  acompa­
san y con lo s  finos que ee han especificada,

Bata Memoria consta do veintiuna hojas, 
e sc r ita s  por una sola cara,

Madrid,
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