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» Aparato divisor - situador, con mando por teclado . ”

30003
Memoria Descriptiva

El invento se refiere & los aparatos de dividir,
comprobar divisiones y situar, en médquinas herramientas
¥y otros instrumentos cualesquiers y concierne gobre todo,

en esta categoria de material de precisién, a un aparato
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divisor=situador con mando por teclado.

BEn todas las mégquinas herramientas que requieren si
tuar con precisién el portadtiles con relacidn a la pieza
que se ha de trabajar, como sucede cuando ésta debe tener
dimenéiones exactas, que s80lo consienten ligerss toleran=—
clag, se utilizan al efecto reglas y cuadrantes con nonio.
Este sistema de mando prebenta inconvenientes, por'ser 1ento;
adolecer de un error inevitable nacido de la dificultad dé

ajustar las graduaciones del nonio con relacidén al indi =

- oador, y por resultar dificil la seleccién previa.

El invento tiene por finalidad esencial sustituir
estos dispositivos por un graduador de teclado anflogo en
su dispositidén y principio al de una mégquina de calcular,
y que actéa mecénicé o eléctricamente por adicién de dimepn
g8iones elementales sobre un mecanigmo capaz de convertir -
en una dimensién el nifimero formado por las teclas.

' El invento consiste principalmente en el sistema
de mando por teclado.

También oonsiste en los dispositivos del receptor
que permiten sumar dimensiones elementales por medio de
contactod electricos y de levas, dispositivos que se pres~
tan especialmente al mando pbr teclado,

Consigte, aparte estos dispositivos principales,,
en otros que se utilizan preferiblemente al mismo tiempo,
y de los cuales se trataré con extensidén més adelante; so- [
bre todo, en las disposiciones particulares de las lievas
y teclas, asl como de los circuitos eléetricos, y espeoial-
mente en el desplazamiento del origen de la decenaes

El invento concierne en particulsr a ciertos mo—
dos de aplicacidén, notablemente en divisores de méquinas

herramientas, asi como a ciertos modog de realizacifén de las
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mencionadas disposiciones, y2 sézrgigres;ng concretamens
te ain, a los divisores-situadores con mando por teclado
que comprendeﬁqla aplicacién de estas disposiciones.

A titulo de ejemplo no limitativo, y para hacer
mas comprensible la presente descripcidén, en los planos
adjuntos se representa ei aparato objeto de easta patente,

La figura 1; es el esquema en planta de parte de
una méquina provista de este aparato.

La figura 2, es el esquema eléctrico del aperato.

La figura 3, es un gréafico del desarrocllo de las
levas.

La figura 4, la seccién horizontal del receptor
del aparato.

La figura 5, la seccidén vertical del receptor.

El invento se comprender& ficilmente con la des— .
cripcidén que sigue, referida a los dibujos adjuntos, y que,
como éstos, se ofrece sélo con caricter indicativoe

' Segiin el invento, y especialmente segén los modcs
de aplicacidn del mismo y. de sus diversas partes a las
que parece Jjustificado dar preferencia, suponiendo que ze
quiera realiizar, por ejemplo, un divisor-situador con mane
do por teclado para méquinas herramientas, se procederé
aproximadanmente como sigues A

La méquina a la gque se adapta el aparato gradua—
dor comprende un bastidor-i~ (figura 1) que sirve de co-
rredera a un érgano mévil -2~ que se desplaza por medio
de un mbtor -3~ que accilona un tornillo -4~ engranado cpn
una tuerca (no dibujada) solidaria del 6brgano mévil -2~
cuya posicién se gradda por medio de un teclado -5- en
relacifén, mediante conductorgs eléctricos (no represenw

tados) con un receptor -6~ montado sobre el Srganc mévil
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-2-, con el cual se traslada, ¥y que lleva un pifién -7- que
engrana con una oremallera —-8- fija gsobre unos brazos del bqg‘
tidor -l1-. Bl conjunto teclado-receptor acfﬁa sobre un conw-
tactor-inversor -9~ (figura 2), del cusl séloc se ha repre-
sentado el circuito de marcha adelante, a fin de simplifi-
car el esquema, y que pone en funcionamiento el motor -3-,
El teclado esté constituido por veinte teclas de regulacién
-10- a =29~-, una tecla de reposicidn al cero ~30~, y tres
pulsadores del contastor: avance -31-, parada ~32- y re-
troceso -1ll-. Las teclas de regulacién -10- a -29- estdn

repartidas en dos grupos de nueve y un grupo de dos. El

mimer grupo de nueve teclas -10- g -18- corresponde a las

unidades, el segundo grupo de nueve teclas =l9~ g =27- es
el de las decenas, y el grupo de dos teclas -28- y -29-
constituye el de las centenas. Por consiguiente, este te-
clado puede regular graduaciones por unidades comprendidas
entre cero y doscientos noventa y nueve.

Las teolas =10~ a -29- son de accidn sostenida; y
en la positién de nso quedan enclavadas de tal modo gue en
cada grupo (unidad; decena, centena) al apretar una tecla
queda automatiocamente libre la utilizada antes, de suerte
que sélo puede haber unavtecla en uso por grupo. Talesg ds-—
positivos de cierre son ya conocidos en las realizaciones
corrientes,

Apretando la teola -30- se ponen en libertad las
teclas que estaban en servicio, ¥y, por consiguiente, se
vuelve el teclado & la posicién ceroe

_ El receptor estéd oonstituido por un bastidor —34-
(figura 5) que soporta un eje ~35~, el cual puede girar
en el interior del bastidor por medio del pifidn -7- que

engrana oon la cremallera -8-, y lleva fijadas veintitrés
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levas -36~ a -58~; veintitrds palancas de contacto -59-

-5

(figura 4), oada una de las cuales se apdya en la leva
correspondiente por 1a_aociéh de una serie de veintitrés
resortes, y que estin articuladas sobre un eje —-6l-, Es=—
tas palancas de contacto aotuan por mediacién de los tor-
nillos de ajuste =62- sobre veintitrés contactos eleoctricos
de apertura -63- a -85~, los cusles estén normalmente ce-
rrados cuando las palancas de contacto coinciden con un
entrante de la leva, ¥ que se abren cuando las palancas
son reohazadaa por los sallentes de las levas,

El &rbol de levas =35- no debe hacer mfs que una
revoiucién, a lo sumo, por cada dimensidn total que se
tenga que regular, y que en el.oaso expuesto corresponde
a trescientas unidades.

La leva =36~ y la tecla -10- sirven Ppara regular
una carrera elemental de una unidad & partir del punto de
origen; la leva =37- y la tecla -1l—, dos unidades; la le-
va -38- y 1la tecla -12=~, tres unidades; la leva -39~ y la
teocla ~13=-, cuatro unidades; la leva -40& ¥y la tecla =1l4~,
cinco unidades; la leva =4l- y la tecla =15-, seis unidades;
la leva ~42- ¥ la tecla ~16-, siete unidades; la leva =44~
¥ la tecla -17=~, ocho unidades; la leva -46- y la tecla
=18~, nueve unidades; la leva —47- y 1la tecla -19-, dies
unidedes; la leva -48~ y la tecla =20-, veinte unidades;
la leva -49~ y B tecla -21-, treinta unidades; la leva -50-
Yy la tecla -22-, cuarenta unidades; la leva -51- y la tecla
-23-, cincuenta unidades; la leva =52- y la tecla -24— se=
senta unidades; la leva -53~ y la tecla -25-, setenta uni-
dades; la leva =54~ y la tecla =26~ ochenta unidades; la
leva -56- y la teola ~27~, noventa unidades; la leva —=57- :
y la tecla -28~, cien unidades; la leva =58~ ¥y la tecla -29—%
doscientas unidades, |
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Utilizando una mola carrera elemental en cada uno

- 6

de los grupos (unidades, decenas y centenas), o sumando
una carrera elemental de cada un& de los tres grupos, se
puede obtener una dimensién cualquiera comprendida entre
cero y doscientas noventa y nueve unidades. Para el caso
presente, con referencia a la gréfica del desarrollo de
las levas (figura 3), se advierte que cada carrera elemen
tal de unidad vuelve a su origen al comienzo de cada de-’
cena, y que, igualmente,.cada carrera elemental de deoe-
na vuelve a su origen gl comienzo de cada centena, asi
como cada centena 10 hace al comienze de cada millar; de
modo que las levas se disponen y se enclavan en conse =
cuencia.

Las levas de unidades presentan, pues, un salien-
te por decena, o sea treinta sglientes en total; las de
decenas, un saliente por centena, o sea tres sglientes
en total; ¥y las de centenas, un ssaliente por millar, o
sea uno solo. Los contactos eléctrioﬁs ~63- a 85~ del re~
ceptor estén montados en serie con los contactos ~10~ &
-29- (figure 2) del teclado, en circuitos derivados dis-
puestos en paralelo sobre la fase C de dimentacién de la
bobina de avance del contactor -9-, el cual lleva ademés
un contaoto de auntoglimentacién ~-86~ que recibe corrien-—
te después del pulsador de avance =3l=—. v

' Cuando el érgano mévil ~2- se halla situado en el
fingl de la carrera hacia la izquierda, el receptor se en
cuentra en el punto de origen cero, con todos los contace
tos -6l- a -85~ cerrados. Para esta posicibén, el teoclado
esté igualmente al cero, es decir, gueno se utiliza nine
guna de sus teclas, y todos los contactos se encusentran

entonoces abiertos, 10 ocual interrumpe el circuito de la
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fase 0 gue alimenta la bobina H-. Cuando ge pone en ser-

vicio de una de las teoclas del teclado, el circuito de
la fase O gueda cerrado, y basta pulsar el botén de aven
cé -31- para que se alimente la bobina de avance del ooﬁtqgw
tor -9-, 10 que produce el arranque del motor ¥y el desplg’r
zamiento del &rgano mévil,. )

El movimiento se detiene cuando el contacto del
receptor por el que pasa el circuito de alimentacidn de
la bobina se abre por la accién de la leva correspondien=
te, que gira por efecto del desplazamiento del 6rgano mé~
vil,

. Se comprende que este aparato permite realizar

las carreras elementales reguladas cada una de ellas por
uno de los contactos -63- a -85— ¥y por la leva corresponw
diente,

Para obtener lé suma de una carrera elemental
de decena y una carrera elemental de oentena, es indis-
pensable que el circuito correspondiente a 1& decena que
quiere agregarse tome & su cargo la alimentacidn de la
bobina del conteotor -9- cuando se haya interrumpido el
circuito correspondiente a 1la centena utilizada.

Igualmente, para sumar una carrera elemental de
unidades a una carrera eiemental de decenas y & otra de
centenas, es necesario gque el circuito de la decena que
interesa agregar substituya al oircuito de las coentenas,
después de haberse interrumpido éste, y que el circuito
de la unidad que ha de sumarse entre en accién después
de haber desconectado el de la centena y el de la decena,
Pero tembien hace falta que mientras se agregan las ca=
rreras complementarias de decenas o de unidades se man-

tenga interrumpido el circuito de la centena en servi o
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cio; como la adicién méxima que puede hacerse a una cente-
na es de nueve decenas y nueve unidades, o sea noventa y
nueve unldades, los salientes de las levas estén dispues—
tos de manera que el contacto correspondiente se mantenga
sbierto durante una carrera de noventa y nueve unidades; y
como la adicién méxime que puede hacerse & una decena es
de nueve unidades, las levas de decenas se disponen de modo
gue su saliente mantenga abierto el contacto correspondien—
te durante una carrera de nueve unidades.

BEn cambio, para que los circuitos de decenas y de
unidades puedan substituir sucesivamente a los circuitos
de centenas y de decenas, es indispensable poder restable-
cexr los contactos correspondientes por obra de la longitud
del saliente de las levas, antes del punto de interupoién
de las centenas; para las decenas, y antes del punto de
interrupcidén de lgs deocenas, para las unidades.

Como iera que no cumplian esta condioldén las caw
rreras elementales de noventa unidades reguladas por la
leva -56-, =e ha previsto una leva complementaria -55-., En
contragte oonllas otras levas de decenas, la leva -56~ sélo
lleva dos salientes gue corresponden a las posiciones ”novqg?
ta? y "dosclentos noventa”, y la -55-, un solo salient; "
qpé coiresponde a la posiéidn »ciento noventa”,.

La disposicién de los contactos de las teclas -27-
vy -28~ permite cerrar automaticemente el circuito, por me-
dio del contacto -83~ p del contacto -82- gegin que la te-
cla -27- funcione sola o en combinacién con la tecla =28~
0 con ia tecla =29-. Lo mismo sﬁcede con las dimensgiones
elementales Yocho” ¥y “nueve” reguladas respectivamente por
las levas —44- y ;46-: Por eso se han previsto dos levas cqaf

plementarias ~43- y =45-. Las levas —43~, =44-, =45- 5 -46-;?
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en vez de llevar, como las demés levas de unidades, trdn-
ta salientes, sélo presentan cada una veinte salientes esw
paciadogs entre s{ veinte unidades.

La selecoién de los contactos =70~ 8 =Tl- y =72=
6 -73-, que corresponde a las levas —43- y ~44~-, —45- y
-46-, se realiza automaticamente por medio de los esgue-
mas eléctricos, segin las combinaciones efectusdas en el
teclado.

7 Dos e jemplos permiten seguir mejor el funcionamienw
t0 del dispositivos

EJEMPLO 18.

e trata de desplagar el érgano mbévil un trecho
correspondiente a la distancia de seis unidades con relacién.
a su punto de origen. Apretando la tecla -15- correspondien
te a las carreras elementales ”geis”, se cierra el ciroui~
to de 1la fase 0 que alimehta La bobina del contactor =Gy
por medio del contacto —65— del receptor y del contacto de
la tecka -15-. Al Oprimir el botén de avance -3l-, ge po-
ne en marcha el motor eléotrico que hace desplazsar el 6rga-—
no mévil y girar el &rbol de levas del receptor. Cuando el
primer saliente de la leva de las carreras elementales 4seisﬁ
entra en contecto con la paslanca de contacto correspondien— ‘
te, se abre el contacto -p8-, deteniendo adi{ el movimiento
de traslacién del 6rgano mévil, |

EJEMPIO 22

Intéresa reslizar una carrera de doscientas sesen~-
ta y sels unidades a partir del punto de origen. Oprimiendo
la teqla -15- que corresponde & las oarreras elementales "sei
de las unidades, la tecla ~24- que oorreéponﬁe a las carr;- |
ras elementales ”sels” de las decenas, y la tecla =29- co—
rrespondiente a ias c;rreras elementeles ”dos” de las oen=

tenas, los circuitos paralelos de la fasehG qﬁe alipenta
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la bobina del contactor -~9- quedan cerrados, pasando

por los contactos -65—, ~79- y -85~ del receptor. En

la figura 3 se observaré que el cirouito de las unidades
Pdos” de las centenas queda cerradc hasta que el salienw-
te de la leva respective sbre el contacto —85- gl final
de una carrera de doscientas unidades del érgano mévil,
En el momento de producirse este corte, se glim enta el
circuito de las decenas "seis”, después de dos interrup—

ciones, lo que permite pfosegﬁir el movimiento hasta que

el tercer saliente de la leva respectiva abre el contac-—

t0 =79=~. El 6rgano mévil ha recorrido entonces un trecho
de doscientas sesenta unidades. Conforme gl mismo proce-—
80, en el mamento en que se interrumpe el circuito de
lag -decenas "seis” se alimenta el de las unidades ”seis”,
hasta que el’salignte de la respectiva leva situadé en '
el grupo de diez unidades que se inicia en el punto de
interrupcién de la tercera déocada de decenas ”seis” abre
el contacto —68-. Los tres circuitos establecidos mani-

pulando las teclas del teclado se encuentren en ese mo-

-mento cortados, y el movimiento se detiene cuando el ér-

gano mévil ha recorrido un trecho de doscientas sesenta
¥ seis unidades.

Por tanto, la disposicién de las levas ha teniw~
do por efecto desplazar, por la substitucién de los cire~
cuitos gue alimentan la bobina del contactor =9-, el ori-
gen de la década de las decenas hésta el punto de intew-
rrupcién de las centenas, asi como el origen de la ddca~
da de las unidades hasta el punto de interrupcién de las
decenss,

Como es natural y se desprende ademés de lo antes

expuesto, el invento no se limita & su modo de aplicacidén
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ni a los modos de realigacién de sus diversas partes que
mis especialmente se indicen en la premente memoria; por
el contrario, abarca todas las variantes. En particular
el teclado se puede presentar en diversas formas; por
ejemplo, es posible hacerlo a manera de teclado completo,
con tantas teolas por década como cifras hay en ésta, o
bien de teclado reducido, con sélo dieg teclas que éomprég
den las diez cifras elementales entre O y 10, a las cuale;
pueden agregerse teclas complementarias, como las de GO y
000, segtn las necésidades de la divisidén que interese. A
estas teclas de composicién vendrén a afiadirse una tecla
de reposicién a cero, y eventuslmente otras que permitan mo=
ver en la direccidn deseada al dispositivo de traslacién
del érgano que ha de situarse. Las teclas pueden actuar so- :
bre 6rganos mecinicos o establecer contactos o circuitos '
eleoctricos; y pueden ademés Sser simplemente de presién o
de enclavamientoe

De igusal modo, las desviaciones del 6rgano mévil
no se pueden regular mediante el gparato descrito més que
en un sentido. Pero no serfia dificil construir un aparato
basado en el mismo prinecipio, que permita regular trasla-
ciones en los dos sentidos., Por extensién o reduccién del
aparato descrito, es evidente que sin cambiar nada del prin
cipio se pueden obtener carreras mas importantes o més 11——
mitadae que las expuestas en la desoripcién precedente.
Asimismo serfa posible realizar un aparato ahélogo dis -
puesto en un plano lineal, en vez de estarlo en un plano
circular,

Pinalmente, y esto es de primordisl importancia,
el teclado segdin queda descrito puede poner en actividad 108

dispositivos de calces patrones utilizados en ciertas mé -
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Por consiguiente, y sea cualquiera el modo de
realizacién adoptado, se obtiene un aparato divisor-
situador con mando por teolado que presenta numerosas
ventajas sobre todos los demds sistemas de divisor-situa
dor gue actualmente existen, y en particular: rgpidez de
maniobra; precisién, puesto gue el procedimiento consis=—
te en sumar dimensiones elementales que se han podido
contrastar perfeotamente; la posibilidad de preseleccidn
la de repeticidén del Srden inscrito en el teclado, y la
de mando a distancia sin alterar las condiciones de pre—

cigién.
——zzezd B 0 T A imomee

Se reivindica como objeto de esta patente:

1.~ Aperato divisor-situador con mando por teola-
do, caracterizado porgue el mando se efeotua mediante un
teclado que comprende nueve teclas para cada una de las
.series: unidades, decenas, oentenas, etc., reduciéndose
el numeroc de teclas de la dltima serie, segin el ndmero
maximo previsto como limite del aparatoe ‘

2.~ Aparato divisor-situsdor segin la reivindica-~
cién 18, caracterizado por comprender un receptor apropis—
do para efectuar la suma de dimensiones elementales, por
nedio de contactos eléctricos y de levas, lo que le hace
a propésito para el mando por teclado.

3.~ Aparato divisor-situador segin cualquiera de
las reivindicaciones 1 o 2, caracterizado porgue el recep =
tor se basa en el principio del desplazamiento automitico

por substitunidén de contactos, del origen de las décadas
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en los pases sucegivos de centenas a decenas, y de de-
cenas a unidades, sea cugl fuere el orden de magnitud de
las dimensiones que han de sumarse.,

4.~ Aparato divisor-situador segin cualquiera
de las reivindicaciones 1 a 3, caracterizado porque el te
clado goblerna a distancia el reoeptor automéiico. "

5+~ Aparato divisor-sgitunador, con mando por te-
cladoe

Esta memoria consta de trece péginas escritas

POrY una 80la carae

P.do
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