
A

i

P - 12.8%

221/1073 
54/B apan

MEMORIA DESCRIPTIVA 

pata ao li c itas
H T . N T Ü  DB I B T B B C I ON

en
E S P A Ñ A

poi VEINTE año a
.  nombre A. ANZER-WBBKB A.G., enti&aa alemana, ea^h le  
o lla  en schliesafach 2. B ieiefelA , Alemania, por:

^  DISPOSITIVO BABA LA REGULACION DE LA PUNTADA 

EN MAQUINAS DE COSER EN ZIG-ZAG**.

- o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o - o

El invento se  refiere  a nna máqnina Ae 

. . .M  en aig-aag, AotaAa A. an Aiapoaitivo para la  rege 

laoián  aotom¿tioa Ael campo y ácl ancho Ae panta&a.
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ÍM  mfqsínas hasta ahoia sonasida. pm m it.a 

. a . l s . i v . . . . t .  la  s . . i . s s l ¿ .  M d ib s j.a  " ' * 6 . . .  so . a .
Bánar. s sn .ta .ta  4. , a . t a la s .  M a s a . t l .  so . .1  lm s ^ a .  

p t.vá a .  d ispo sitiv a . q s . has. p aa lb l. a .  -¿""3 ° va- 
5 , labia 1. paútalas, y qa . . .p a s ia la a n t .. ap .:a  a i .  a ssa ls-

nes.
vanta ja  de t a l  dispositivo ha de conside-

.a  l a  l l t s a s l l a l  1 . í . : ^ a  "  1"<= t . t l * d . s .
E l invento ha sido representado y descrito

M o base d. un ejemplo de realización , mostrando
la  figura 1, l a  v iata  la te ra l  de la  palanca

paxa el ancho de puntada;
la  figura 2, l a s  piezas del dispositivo

. 1.  j a i s .  . .  .1  b ts ts  1" l s  "

16 costado;
la  figura 3, la s  piezas a lo jadas en e l bra­

za de la  máquina de coser, v is ta s  en planta;
la  figura 4, una sección según la  lín ea JE;
la  figura 5, una sección según la  linea GH;

2P la  figura 6, una sección según la  línea CD;
la  figura 7, una sección según la  línea EF;
la  figura 8, una sección según la  lín ea Dd,
la s  figuras 9 y 10, dos dibujos de bordados. 
El d ispositivo pata la  regulación del ancho 

25 4.  p e t a n  y .1  d ispositivo Pala la  l .g s la s i¿ n  M i sMtp.
4.  , .atada 4 . l a  máqEina 4 . s o . . :  . .  z i s - n g  :.p :.a a n ta 4 a , 
^ , : , . . p . M . .  . . . t a n . i . l < M .t .  ^  d ia p .a i t i t .  n g á .  1 .  1 * " ° -
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t .  904. 0E0 . En 41 " 4 * ^ .0  ^  r .g ü .o ló n  1  (M g.-

„  „  „ t ¿  .n j^ o  .n  p . n .  2. , . .  . .  apoya . .  "n W -  

t .  3 . gt parné s a .t á  p rorn n . 1 . M °°M  * .  * a  1  3 " *
. , t ¿  atm rnillad. on tote l i l e  5 4. .ab az . 4 . bola. 4 "*

5 a c e i t a  «na b o l. 6. Cn la  Tela 4 op'ra oonjont^ant. H  
M.t.za 7 4 . ame gala 8 . c y a  otra ca°.aa  9 (ilgnM  4)
„ . , S  . .n j- m t ^ n t .  . . .  l a  bo l. 10 4 . .n  P-m * ° "=  " ° " a -  
TÍn 1 1 . El perno e n  .P ila r ín  11 a .t á  r o c h a d .  a  .na pa­

lanca 12. ey e  a a n g .i l .  4 . apoyo H  * = '¿  a w a 4 .  .obra 
10 .n  árbol 14. a l  árbol 14 a .1 Mita an .n  m ang.it. ^ . ü -  

jámente unlAo a nna placa d.e soporte 16. Al árbol 14= es 
añ ila  íijam ant. .na palanca 17. 4 .a  ..p o rta  on g a t illo  
18 . .poyado an 19. B . g a t il lo  M a .t á  p r .r i .to  4a 4o. pro­

longación*. ZO y E l. 4* l a .  coala , l a  SO p .*4 * "P **ar 
M . n j o n t ^ t .  con .na a . . . t .4 . r a  EE 4.  1 .  f la n e a  1E,

m iantra. 4. .  l a  prolongación El 1 . bao. oon .na a .o .t .4 .r a  
33 4 . .na palanca 34. l a  palanca E4 a .t á  anión íijam ant.

.  m= m ang.it. 25. , . *  a . t á  apoyad. 4a forma g ira to ria  
aabr. .1  m ang.it. 18. B  g a t il lo  18 * . t á  p r . r t . t .  4a otra 

30 prolongación E6. MoMant. la  b . . .m . . ió n  4.1 brazo E7 4a 
.na palanca ac.4a4a E8 . .  conaigo*. P«r .na parto, 4. .  
la  pelengación ZL o a ltm n atiram eta  20 4.1 g a t illo  18 
a t a , . .  0 d a j. 4 . atacar on l a .  a .o .t a 4 .r a .  EE o . I t .n a t i -  
ramanta E3. empajando para alio  a l brazo E7 contra l a  P .

OB Kmgacián 26 o altanrativam ant. EO. M palanca acodala 38 
a .t á  .nida íij^ n an t. a .n  m ang.it. E9. 4 . *  P°x in t .m a d i. 
4.  on a.párrago ¡¡0 a .t á  apoyado da modo g iratorio  .obra
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la  placa de aopo rte  16.
Cuando la  prolongación 20 del g a t illo  16 

(figara  4) ancaja en la  oaootadora de la  palanca 12, ae 
hace efectivo el árbol 14 a través de la  palanca 17.

6 árbol 14 eetá anida fijamente ana palanca 31, coya espiga 
32 penetra en ana horqailla 33. Beta horquilla 33 recibe 
forma de corredera 34 (figara  3 ), qae ee condaoida de ma­
nera desplazable en ana gaia 35 de otra corredera 36. la  
oorredera 36 as apoya de forma desplazable sobre la  placa 

10 de soporte 16, actcando a este p artica lar sos dos horqui­
l l a s  37, 36 conjuntamente con sendos espárragos 39, 40. 
la  horquilla 41 de ana palanca de horqailla 42 colabora 
con ana espiga 43, su jeta en la  oorredera 34. la  palanca 
de horqailla 42 está  anida fijamente a l perno de apoyo 44 

16 de una corredera 46 (f ig a ra  2 ). l a  oorredera 46 está  apo­
yada en la  corredera 36. Bn la  corredera 46 se halla con­

decido an taco 46, apoyado aobre an perno 47 sa je to  f i r ­
memente con l a  horqailla 48 del regalador de pantada la ­
te ra l 48. xa horqailla del regalador de pantada la te ra l  48 

ao rodea a la  excéntrica 49 de ana rneda oónioa 50, qae en­
grane oon otra raeda cónica 51. la  rneda cónica 51 está  
su je ta  a l  árbol del brazo 52. sobre e l  perno 53 de an co­
jin ete  54, se halla apoyada de forma g ira to ria  la  raeda 
dentada cónica 50. El cojinete 54 está  fijamente anido

25 con e l brazo 55.
ía  corredera 36 e stá  provista de una espi­

ga 56, con la  ocal opera conjuntamente la  horqailla 57 de

- 4 -
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ma palanca aerad a  58 (figura  3 ). EL perno de apoyo 44 

1.  1 .  oorredera *5 está  apoyado además a .  on ta la d :, da 
1.  espiga 86. la  palanca acodada 58 soporta otro t r a c  
59 , 9. a  forma al acidare para la  regu lsd án  dal campo da 

5 puntada, l a  palanca acodad. 58 está  anid'a fijamente e n  
un manguito 60 (figura 5 ). a l cual e stá  apoyado do msne- 
a .  g ira to r ia  .obra otro manguito 61. EL manguito 61 está  
unido fijamente a la  plaoa de aoporte 16. Sobro e l  broto 
59 e stá  apéyada do forma despLatabla una corredera 68,

M que llo ra  una n arlt 63. toe puede operar conjuntamente
con la  eacotadura 64 de una placa da aa lte  65. la ta  pla­
oa 65 e stá  atorn illada cobre una chapa de tope 66 (Ago­
ra 3 ). l a  Chapa de tope 66 e .t ¿  .o jo ta  e n  do. to rn illo .
67 a la  placa de soporte 16. l a  corredera 68 (fig u ra . 3.

16 5) e stá  provista de una espiga de amrplamianto 68, que
puede actuar conjuntamente con una escotadura 69 de uua 
palonea 7 . .  l a  palanca 7 . e stá  unida fijamente a un árbol 
71, que está apoyado de forma g ira to r ia  en un tanguito 61. 

Hediente deeplatatisato  de la  corredera 68 . .  puede a c  

3.  p ia r , por una parte. 1 .  naris 63 con l a  placa de a u to  65. 

y por o tra , l a  espiga 68 con l a  palanca 70.
Con la  rueda oánioa 60 (figu ra  8) está  uni-

da mediante rosca, otra amcántrica 78 (figura 6). que 
puede operar conjuntamente oon un brato 73 de un brasa 

M ahorquillado 74. la te  brato ahorquillado 74 se h ü la  bajo 
la  influencia de un muelle de giro 75. B  t r a s ,  ahorqui­
llado  74 soporta un manguito 76, apoyado de manar, gira-
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toxis sobre un peino 77. EL peino 77 sata  provisto c é n ­
tricamente con un co llarín  70, que llev a  un peeno 79. 

un pomo 79 está  apoyado en la  plana le  soporte 16. á l  

peino 79 está  unido fijamente un asidero 8o (figu ras &,
B 3) pox medio de un torn illo  81. Entre la  placa de aopox- 

te 16 y e l  aaidexo 80 ae ha diapueato un muelle de arra.a- 
txe 83. í a  zona de ha s enlacien del aaidexo 8o, está lim i­

tada pox doa to m illo  a 83. Sobre la  placa de soporte 16 
ae halla diapueata una eaoala, que indica el número de 

10 puntadas.
la  hoxquilla del brazo ahorquillado 74 

ataos sobre un rodillo  84 (figuras a ,  6! apoyado sobre 
ana espiga de rodillo  85, remachada a una placa 86. la  
placa 86 está  atorn illada a una e s tre lla  de acoplamiento 

L5 87, apoyada de forma g ira to r ia  sobre e l  perno 88 de 3a
pieza de acoplamiento 89. la  e s tre lla  de acoplamiento 87 
es sostenida por un torn illo  90, atornillado a  la  pieza 
de acoplamiento 89, l a  uniún entre la  pieza de acopla­
miento 89 y l a  e s tre lla  de acoplamiento 87 se establece 

SO por medio de rod illoa 91, de modo que se  produce un aco­
plamiento de ro d illo s, en s í  ya conocido. l a  pieza de aco­
plamiento 89 se apoya por su otro perno 92 de manera gi­
ratoria  en un manguito 93, cuyo o o llatín  94 e stá  atorni­
llado a la  placa de soporte 16. El co llarín  94, de manera 

25 sim ilar que la  e s tr e lla  de acoplamiento 87, está  realizado 

en forma de e s tr e lla  de acoplamiento y sus rod illo s 98 
actúan conjuntamente a su vez con l a  pieza de acoplamiento

- 6 -
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r
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30

25

89, en la  misma forma gae el acoplamiento qae acabemos 
de describ ir, l a s  p iezas 89, 94 y 95 aotean da cerrojo 
de sojeción, para evitar an retroceso de la  pieza da 

acoplamiento 89.
Sobre la  otra espiga 98 (f ig a ra  2) de la  

pieza de acoplamiento 89, ae h alla  montado an anillo de 
regalacián 97, qae llev a  a la  vez ana espiga de a rra stre  

98 para el arrastre  del disoo de leva 99. El disco de le ­
va 99 (figara  3,7) e stá  dotado de ana leva 100. Con esta 
leva 100 actáa oonjantamente ana espiga 101, qae está re­
machada a ana palanca 102. l a  palanca 102 e stá  apoyada de 
forma g ira to ria  en 103. En e l extreme anterior de la palanca 
103 está  articulada ana gafa 104, qae con sa otro extremo 
está articulada a la  palanca 24. Otra gcia 105 está  igual­
mente articu lada a la  palanca 102 en 106. E l otro extremo 
de la  gafa 105 está  anido a la  palanca 70.

para interrumpir por completo e l dispositivo 

para la  regolacián automática del ancho de puntada y del 
oampo de pantada, es decir, para desconectar todo e l  meca­
nismo de impulsión, se ha previa te an asidero 107 (figuras 

3,6 y 8 ), qae está apoyado en an perno con co llarín  108. 
gt pomo con collarín  108 e stá  remachad a la  plaoa de ao- 
porte 16. El asidero 107 llev a  ana prolongación 109, qae 
con so soper f ie l  s  inclinada 110, puede actuar sobre el bra­
zo ahorquillado 74. nadando de posición el asidero 107, se 

hace qae el brazo 73 del brazo ahorquillado 74 no aotóe ya 

sobre e l disoo de leva 72.

- 7 -
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funcioamiento del d ispositivo descrito

es a l siguiente:
Segán ha sido ya d escrito , sirve e l  miembro 

de regulación 1 para l a  regulación del ancho de puntada,

¡ mientras que el miembro de- regulación 59, sirve para la  
del campo de puntada, siempre que ae tra te  de regular a  
mano e l  campo de puntada o respectivamente e l ancho de pan- 
tada. la  regulación automática del aampo de puntada o a l­
ternativamente del ancho de puntada, ae reali& a, por al 

LO contrario, por mediación dei disco de leva 99, e l  cual,
a travós de la  palanca 102 y de l a s  guias 104, 105, actúa 
sobre lo s  d ispositivos ya d escrito s. l a  palanca acodada 
28 p rev ista , que en una de sus posiciones permite la  regu­
lación  del ancho de puntada a mano, y en l a  otra posición, 

15 la  regulación automática dtQl ancho de puntada, actúa con 
su brazo 27 sobre e l  g a t il lo  18, para llev ar a cabe la  co­
nexión de dicho g a t i l lo ,  según ha sido ya deacrito, sirve 
este  g a t illo  para e l acoplamiento de l a  palanca 12 con la  
palanca 17 o alternativamente para e l  acoplamiento de la  

80 palanca 24 con l a  palanca 17. Si e l  g a t i l lo  18 eata am ­
piado con l a  palanca 24, t a l  oamo ae ha representado en l a  

figura 4, entonoes e stá  conectada la  regulación automática 
del ancho de puntada. 4 traváa de la  guia 104 se transmite 
e l dibujo de bordado expresado por la  ranura de leva 100,

!5 e la  barra de aguja o sc ilan te , no representada, y con e llo ,

a l  propio m aterial de costura.
regulación automática del campo de pun-

- 8 -



Á

220188

ta&a ae prova, llevando l a  corredera 6S sobre el brazo 59, 
s  la  posicián mostrada en la  figura 5 , con lo  cual se con­
signe a travás de la  espiga 66, un acoplamiento entre la  
palanca 73 y e l  aaidere 69. Como l a  guía 1C5 dstá  ártica- 

B laaa  a la  palanca 73, y según se ha descrito , es in fin ida
por e l dieco de leva, tiene ahora ya lugar un desplazamien­

to automático de la  corredera 36 y con e llo , nna infloen- 
oiaoián de la  corredera a efectos de la  regn ladán  de la  

barra de aguje, de acard o  con el campo de puntada regu­

lo  lado.
B& aido previsto adenás un asidero 6o, que 

, . , á a  , . n .  l a  ra g alacian  M i ""= "= * "  í"nM4aa pata ai 
m .tM . M a .  4 ib a j. M bor4a4a. Una a .M ia  parmita l a  M- 
g . l . . i4 n  4.1 a sl4 .ro  60 a l m am . 4 .  p .a t .4 . .  4 .a a .4 . .  41 

M basanlar al a s ila ra  So par madlaaHin 4a la  sro ín trlaa  77,76. 
M maaüioa .1  punta 4 . g ira  4.1 brazo ah ariu U la4 . 7 * .
Par malla 4a asta  matlfioasuín M ta r la  la  isla .H in  la  pa- 
lanoaa la l  brazo abarquíllala 74, lo  ocal repercuta an nn 
ñamara l i s t in ta  4a púntalas. 41 impalaar a l liaoe 4a l a r .  
7E, aa beaba baaaalar .1  braza ab u rq u illa l. 74 an ai aan- 
t i l a  4 . la a  m anaallla. 4.1 m aial. prut.uanlu a ttar^a 4.
1.  . . t r a l l a  4 . aa.p lam i.n t. 67 y 4 .  la  H az . M aa.pl.mian- 

ta 69, an gira par a la i 4*1 4isaa  4a la ta  99.
M .atM la a i a s ila ra  107 an ü a . n t i i .  4a

Eg la s  m anaallla. 4 .  r a la j aan r . l . a l l n  a l a .  i ig a r a . a y 6. 
M aasaanaat. t a l .  .1  naaaniama 4a impnlal^n. qu. a l " ,  
p a r . 1 . ragulmul^n automática 4.1 .nabo y 4.1 <Mmp* 4 .

** 9 **
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puntada.
nata so lic ita d , qae ooresponde a la  pre­

sentada en Alemania el 18 de lanío de 1954, bajo e l  no- 
mero A 20543 VII/52a, se acoge a loe beneficios d e la r -  
tica lo  51 del vigente Estatato sobre propiedad in d cstr ia l.

- O -  S O T A  - O -

toa pontos de invención propia y naeva qae 

se presentan para qae sean objeto de esta patente de In­
vención en zaparía, por VEINTE años, son lo s  sigu ientes:

^  t e .  - un dispositivo  para la  regalaoión

del ancho de puntada y del campo de puntada en maquinas 
de coser en zig-aag, dispaesto por encima del árbol *e l 
brazo, caracterizado porque e l medio de apoyo (16) para 
e l  apoyo d.1 dispositivo citado, llev a  tambión e l miembro 

te  de mando (99) para el mando automático del dispositivo

regalador del anoho y del campo de puntada.
go. - Un dispoaitivo de a caerán con la  re i­

vindicación 1 , caracterizado porqoe e l  miembro de mando

- 10 -
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(99) s l tv .  pata a l mamo aatomátioo MI dispositivo pata 
1.  , .g a la ° i¿ n  M  ancho MI oanp. y dsl mhost. da yanta-

¿as.
ge. - Un dispositivo de acné: de oon la  

S t^ v in d ic o i¿ n  X, oataotatizaüo p o t!a . a l  M ^ o  M apoyo 
<15 , aopotta tM bl^n a l  d ispositivo tagaladot (78-80) 

pata la  tagalaoidn MI n&tato M pantadaa-
4B. - un ¿isp ositivo  ¿a acoexáo

tolvlndioaol^n 1 -  3. o a t .o t . i s .d o  potqa. .1  n a^o  M
10 a w .  (16) aopotta tanbK n .1  n .d i .  M .o .io n a n ia ito  )1 .7 )

^ t a  l a  d .a .o M ti^ n  M I M s a n ia . .  M  im palai^n pata a l

iiap o  a lt iv o  rag a la M t d<t anoho M pantaM , d t  oanpo

de puntada y ¿e l m&nexc de puntadas.
5B. - Un dispositivo de acoexdo oon l a

leLvindicacián 1 , ^xactexizado poxque e l d . apoyo
(16) aopotta tanbi&t lo a  .a d ió s  da aool.nami.nt. (88) 
pata haoat aíaotivo a l d ispositivo  tagaladot dal ancho 

M pantaM. biM  aaa a nano, o aatoMÍtioamanta.
ge. - Un d ispositivo , especialmente de

aonatM oon 1 . t.ivindioaoidn 6 . oataotM iM d. patga.
.1  . .d io  M aooloaanianto (80) pata la  t.ga la .K Ín  M  
.¿noto M pantaM .. paoM ta g a la ta . datante 1 . c a t a t a .

ain escalones.
7c. - un dispositivo de acnsxdn oon la a

^  t . iv in d io a .io n a .  4 y 6 . o a t .o ta tU a M  potq .a  .1  " " "
d. .ss io h ^ ia n to  (1 .7) pata 1 . M .sonaxiM  M I -aaoani. 
-  t ^ i M t .  no ti.n a  in i l .M 0M a .b t .  .1  .od io  M ao^o-

1S

20

- 11 -
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4

<S0).  4a B .4 .  4 " *  a la B p r .

e n i a  posición tegolaAa en oaAa o&ao.
ea. - ?n Aispoaltivo, eepeoialmente Ae

e n  l a .  taiTin4lM Sicnaa 1-3. y 6 . oa :a .t<riM - 

,  M p o n e  .1  e a i .  4a . . s i o n ^ i - t .  (90) a a tr . a l  a i * " " °
aa impnlai<!n (73,7*) p a í .  a l  assicnamiant. aa l mlamtí. 
a . mana. (99) .  a °táa  a .  t a l  ia .a a , 4.a  vatía  1.  í .la .K Ín

„  ti.nm i.t<Sa 40. miamU. 4a im palaiín.
ge. - un A ispositivo A# acnetáo con l a  te i-

^  1.  ain4iM si3n 6 . M . a . t . í i - 4 .  , . < 4 -  1 .  " H < * ¿ n  "
a i.i^ n  *  TMÍa P .t intat<M4i. 4a .na a n s á n ta i .  <77-79).

lo e . .  un 31 apositivo Ae aooetAo e n  la

M iT ln a ic a ^ n  e ,*M .a .t a . ia a 4 .  pM4. a  a l  B i^ M . aa 

, . l . i ^ n  ( 7 3 . 7 4 ) a .  in fin ito  p .t  e a  .B a ^ n .iM  4.51. (73). 
^  l i e .  .  un cLispositivo, eepeoialmente As

. . . . 4.  . .n  l a .  T áta in iio asio n .. 1  y 3 . M l.c tM i.a 4 . 

, . . 4. .  a l  mian-n. 4a aan4. (99) a .  * - p . l s * a .  a  tiaa^a 4 .

en acoplamiento Ae toada l i ^ e  (8 4 -9 6 j.
Igc'. - un Aispositivo Ae a ce tan  con l a

,0  í.iY indion .i^n 11. s a n . s t . i n .4 .  p .^ n .  a l  as.p la-n i.nt.
4.  , . .4 a  l i M .  aatá . . . s M a 4 .  s.ntna í . t n . s . a . ,  P "  n .4 i .

Ae otto acoplamiento Ae toeda im t e .
13S. - un A ispositivo, especialmente Ae

. . . a t a *  son 1 .a  r *.v in d tM < i.n .. 1 y 3. s a n . s t . i t . 4 .  p .r  

^  M U . . . i t i t .  4 . i n p s l . i ^  ..n ín  (3 . .  53). 4. .  iB pn l^  
.1  4i a p . . i t iT .  pan. 1 .  :a g .l .= i¿ n  4 0  .n eta  4 . pnnt.4a
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y 4*1 <m*T* A *paat*4 *, 4 4 * *4 * *  4 *4*604**3*4* *

í

-  VnddiapaaítAva A# aaaazAa aan la  
„i? iaA íM a^n  m i aazaataa$aaAa yaz en AlapaaiMao 

e A. M p.1 . 1^  (ce A en t, t * *  *ayaiaa ^  & i.p .6 it i*

wpaza 1* y^gclE^B ̂  ^  PBaqaAa, 1̂
Aa pontaAa y Ael â maara *a paa^Aaa, M *a aaa ésta
^azaaAa a aaao a actaa^t#eaaacta^

** %a AAayaaAMv* ^  aa^aana eon í a
M y*tvta&i<*.A4a I .  a.z.ataM#a€a ya# a .  alaa^aa Aa aea*

^ - 4 *  ( < * ! ,  * . .  * * * * * * *  *  4 - * * ^ "  * * *  * -  * * * ^ "
niín 4*1 * * * * *  6* * * * * * * *  *  * * * *  *  * * * * * * * * * * * * * *

*  Vn AAvaaAMaa Aa a*ta*aa aan l a

, 4AvinAiaa.A^. 6 , aaa.ataaAaaaa p a * q *  .1  W a #  W
iB Aa9L waAle Aa aaatanmalaita (BBt aaa^a Aozaa Aa a#^a

a# aaayiaaá.anta aa aí a iía tia a .
l ? a .  *  Vn Ai^aA$Aaa ya#a l a  zagclaaM n

Aa la  pantaíe an áíqaioaa Aa aaaa# aa aig-aag.
^al y aataa aa §a. AaaaM$a aa la  Ytaaazia

ao qaa anMaaAa^ zapzaaanta€a aa  laa  AMw^ea qaa aa aaca- 
pe&^n y aaa laa  finaa qaa aa han a^a^A&aaAa.

na§a yaaazia aaaa^a Aa t#aa§ ^aáaa a * *

opitea paz ana aola asta*

DS/. * 1 3 *
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