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PATENTE DE INVENCION
por 20 afios
por “PERFECCIONAMIENTQS EN IOS MECANISIHOS DE ESTIRAJE DE
LAS MECHAS TuXTILES APLICABLES A TAS MAQUINAS CONTINUAS DE
HITZAR Y A LAS MAQUINAS PREPAHATORIAS", @ favor de Estira-
jes Balmes, S.A., de nacionglidad espafiole, domiciliada |

en Barcelona, Caspe, 26, 19,
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MEMORIA DESCRIPTIVA

Esta Patente de invencidn se refiere y divulga
unos perfeccionamientos en los mecanismos de estiraje,
aplicebles a las méquinas continuas de hilar y también a
las méquinas preparstorias. Seglin este invento, el meca-
nismo de estiraje estard constituido por combinaciones
de pares de cilindros, animedos de desarrollos progresi-
vos 0 de combinaciones adecuadas de cilindros y mangas o
iolsas también girstorias, estas Gltimas sbrazando a todos
0 a parte de agquellos cilindros, y cuyo fin primordisl es
conseguir un deslizamiento de las fibras que compone las

mechas textiles y de forma que este deslizamiento de fibras
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Se logre con la méxima uniformidsd consiguiendo con ello
una cinte de fibres a la salide del mecenismo suficiente-
mente delgada y reguler, la cusl con la torsidén que se da
siempre a la salide del mecanismo se obtengan unos hilos
0 mechas de la méxime reguleridad.

Para mejor cqmprensién de la esencialidsd de los
perfeccionemientos objeto de este Patente de invencién, in-
cluimos, a titulo de ejemplo, unos dibujos, y nos referire-
mos en primer luger a le disposicibén de la Ffigura len la
que ee representa una combinecibn de pares de cilindros
~1-2-, =3-4=, ~5=bm,7=8~, ~9-10-, los cuales estdn anime-
dos de movimiento+ rotativo en el sentido de las flechas
y con desarrollos progresivos en czda par a psrtir del par
de entraeda -9-10-.

En cade par de cilindros, uno de ellos es de
longitud eproximaedemente igual 8l de le propia méquina ¥y
gbarce todas las mechas de un lado de méquina recibiendo
el movimiento desde un extremo por le transmisién general.

El otro cilindro de csda par abesrca generalmen-—
te dos o cuatro mechas solamente.

Los cilindros de cada par estédn Intimsmente en
contacto por existir o ejercer sobre el que aberca sola-
mente dos o cuetro mechas, une presién suficiente que se
da por medios indirectos o unicamente por su propio peso.

Por ejemplo,'en el per -1-2«, el cilindro -1-
de todo el largo de la mAquina transmite el movimiento ro-
tativo al cilindro -2- por la presién que puede ejercer-—
se indirectemente sobre éste ya sea por medios indirectos,
ya sea por su propio peso. '

En el caso del segundo par =3-4-, la presién de-

beréd ejercerse sobre el cilindro -3~ en el ceso de que sea
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el cilindro -4- el que reciba el movimiento de la transmi-
s8idén genersl de la méquina, pero la presibn se ejerceréd so-
bre el cilindro -4- en el caso de que sea el c¢ilindro -—3-
el que reciba el movimiento de la transmisién.

Preferentemente se dispone en esta invencién que
el cilindro -1~ del per final -1-2~, reciba el movimiento
de la trenemisién general, en este caso 1s presibn se ejer-
ce sobre el cilindro =2-.

En cambio, para el resto de pares de cilindrog,
eg indistinto, gl fin perseguido , que los cilindros ani-
mados por el movimiento desde le transmisién sean los
=3=5~7=9~ en cuyo caso la presién se ejerceré sobre los ci-
lindros -4-6-8-10-, o que sesn estos Gltimos los que reci-
ban el movimiento de 1ls trensmisibn, en cuyo caso la pre-
sibén se ejercerd éobre los cilindros -3-5-7-Q-,

La dirececibn o sentido de la presién cuando ésta
debe conseguirse por medios exteriores se ejercerd preferi-
blemente en el sentido de la flechsa -17=, sunque ello no
es une condicibn esencial.

Le mecha textil =16~ procedente de las méquines pre
paratories y que debe ser estirsda o adelgazada, entre por
el primer par de cilindros ~-9-10~ y ve pasando sucesivamen-
te entre los pares de cilindros siguientes animados sucesi-
vamente de velocidades periférices crecientes.

La relaecién de deserrollos entre un per de cilin-
dros y su enterior, puede variasr desde un valor iguel a po-
co més de une unidaed hasta un limite indeterminado, limite

que depende esencialmente de la longitud ¥y calidad de las

fibras.
Los didmetros de los cilindros son tembién verig-

bles en consonancia con la longitud de las fibras.
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Le distencia entre las tangentes de cada dos pa-
res consecutivos, distancia llemsda comunmente ecartamien~
to, puede ser menor, igual o meyor que la longitud de las
fibras, dependiendo esta distancis o ecartamiento, de la
longitud de les fibras, del grueso o0 espesor de le mechs
textil que se trebaja, y de la presidn més o menos impor-
tante que se dé al cilindro presionado de cads par.

Los cilindros que reciben el movimiento rotativo
de la trensmisién pueden ser metdlicos o recubiertos de cau
cho sintético o de otra materis adecuada, para aumentaer el
poder de retenciédn de las fibras. Asimismo los cilindros
sometidos a presidén pueden ser metélicos, de caucho o de
otra materia capaz también de sumentar el poder de reten-
cibén

En cuanto a la cepacidad de estiraje total entre
los cilindros de entrsda de meche y los de salida es muy
importente tode vez que si por ejemplo y a titulo Wnicemen—
te de ejemplo, la relacibn de desarrollos entre los pares
—7—8- y -9-10~ es de 1,5, la relacibn entre los pares
-5—6~ y ~T7-8~ es de 2,5, la existente entre los PETes =3wd-
y -5-6- es de 3,5, y la relacibn entre los pares —1-2- y
-3-4- es de 20, tendremos una relscibn de desarrollos entre
el per de entrada -9-10- y el par de salida =1-2-, equiva-
lente al producto de las relaciones de desarrollo percia-
les enumeradas que en este ceso seris de 262,5,

Por lo tanto la centided de fibres o el peso de
las mismas por una longitud determineda serd & la salide
dé 262,5 veces menor que en la entreds o ses que el esti-
raje total conseguido serd de 262,5.

Pero para que el estiraje parcial que se efectis

entre cade dos peres de cilindros consecutivos ses perfec—
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to, se dispone, como a una de las caracteristicas esencia-
les de esta invencidn, que los cilindros tengan una posi-
cibn tal que las fibres de la cinta o mecha se adapten en
un trozo de arco de los cilindros 1o més amplio posible,
lo mismo a lg salide de cade par de cilindros como & lg
entrada del par siguiente.

Por ejemplo, y refiriéndonos siempre a la figu-
ra 1, la mecha al sglir de la tangente =12~ entre cilin-
drog =3~4-, se edapta a un trozo de arco comprendido entre
=12~ y =13~ del cilindro -4~, y a la entrada del par -1-2-,
le mecha se adapta en el trozo de arco comprendido entre
=14=15= del cilindro -1-.

De esta forma s6lo queda libre el trozo de me-—
cha comprendido entre -13-15-, en cuya Unice zona quedan
las fibras flotantes ¢ con deficiente control, mientras
que el contzcto de las restantes fibras comprendidas en
los trozos de erco =12-13- y -=14-15- gquedan autocontrola-
das por el contascto con la superficie de los cilindros
4= y =1=, con lo cual el deslizamiento de las fibras du-
rante el estiraje entre los dos pares contiguos -1-2-y
~3-4~ ge efectlia con muchisime més uniformidad gue en el
caso que no existiere el contacto con un sector importante
de la superficie de los cilindros mencionados.

Igual disposicibn se da g los restantes pares de
cilindros pare consegulr a cada fase de estirgje parcial
las mismas buenas condiciones particulares referidas pare
los pares =1=2= y =3=4-,

No podris representar estar al mergen de la pre-—
sente invencidn, el diponer alguno de los pares de cilin-
dros, por ejemplo el de entrada -9-10-, sin que la mecha

gbrazara un trozo de arco, ni del cilindro -9- ni del ci-
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lindro =-10-,

'E1l mecenismo de estiraje objeto de la presente
invencidn puede disponerse entrando en funcionemiento cip
co pares de cilindros como se indice en la fig. 1 , pero
puede funcionar asimismo con cualro pares o tres peares
o Gnicamente con dos pares de cilindros y en este Gltimo
caso por ejemplo, con solemente los pares 1=l § =3=f=
en presencia, puede efectuarse con gran eficacia un esti-
raje muy elevedo obteniéndose por laes condiciones resefia~
das, une mecha finsl o hilo de gran perfeccibn y calidad.

En la disposicién de la fig. 1 la mecha ebrazs
correlativamente frozos de grco de los cimientos con el
orden ~8-5-6~3=4-1=,

Una disposicibn semejante y gque no modifice ab-
solutsmente la esencia de esta invencidn, es la represen-
tede en la fig. 2, en la cuel los trozos de arco sabre-
zados, corresponden a los cilindros en un orden distinto,
o sea, en el orden -7—6—5—4-3—2— y en la cusl la técnica
del sistema de estiraje es énéloga a le de la disposicién
de la fig. 1.

En casos de fibras cortas y ain en ciertos ca-
sos de fibras largas, es convenlente sumentaer el autocon-
trol que para el reguler deslizamiento de fibras ejerce
el contacto de las mismas sobre trozos de arco del cilin-
dro y ayudar ademds a que la trayectoris de la totalided
de las Tibreas componentes de la mecha sea correcta. 4
tal fin se ha previsto el recurrir el auxilio indistinto
de manges o bolsas de cuero o de otro meterial cualquiera,
por ejemplo, sintético ~1- de les figs. -3- y -4- o0 de
un eilindro -2- fijo o giratorio de las figs. =3-y —4-,

o de une piezg especial =3-, también de las figs. =3~y
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-4=. En el caso de la mangs -1- de las figs. 3y 4 que a-
braza enteramente al cilindro -6~ y gira con &1, la rama
inferior =4- comprime con mayor o menor intensidsed a las
fibras comprendidas entre la manga y el cilindro inferior
sumenténdose, como hemos dicho, el control o retencibn de
las fibras, al mismo tiempo gque las ayuda en su trayecto-
ria.

En el caso de la fig. 3, la mengs estéd en con-
tacto con dos cilindros inferiores. En el‘caso de la fig.
4 le menge estéd en contacto con un solo cilindro.

En el caso del cilindro econmpeflador -2- de las
figs. 3y 4, aduél puede ser giratorio o fijo y apoyarse
0 no, sobre las fibras, y en el primer caso puede actuar
por su propio peso y tembién ser sometido a una ligers
presiébn.

El trebajo de este cilindro -2- es menos efec-
tivo que en el caso de la bolsa -1~ gungue es de mayor
gimplicidad.

Puede utilizarse como se ha dicho las plezas
-3- de las figs. 3 ¥y 4 que se aplican apoyéndose o no,
segin el zrueso o espesor de ls mecha sobre ésta, tra-
bajando ya sea por su proplo peso O pOor una ligera pre-
sibn exterior. Esta pieza -3~ trabajeréd de forma similar
o la indicada para le bolsa -1- y para el cilindro -2,
siempre con el objeto de eviter que las fibras varien su
trayectoria y sumenter el contrcl de las mismes.

Estas plezas =3- de les figs. 3 y 4, pueden
llevar, formendo cuerpo con ella, dos rames abiertas -5-
en forme de embudo o en forme de U, cuyas ramas estén se-
paradas una de otra a una distancila conveniente que al

propio tiempo, haciendo las veces de reductor o agrupa-
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dor de las fibres a fin de que éstas a la salida del par
de cilindros en que estuvieron aplicades estén lo més
juntas posibles pera consegulr un hilo final exento de
fibras flotantes para dar al hilo una mayor resistencia
y une spariencia lo menos vellosa posible.

| Tento las menges -1- como 108 pequefios cilin-
dros —2- como les piezas =-3- se aplican indistintamente
en cualquiera de las bosiciones convenientes en cada
caso.

Por dltimo, tanto a la entrada como a la sali-
da de cada per de cilindros, se prevee la posibilided del
empleo de embudos condensadores o reductores del ancho
de lags fibras, ya conocidos.

Manifestamos explicitamente que, a los efectos

‘de la actual Patente de invencién, gerén varisbles to-

dos cuentos detalles no afecten, alteren, camblen 0 mo-
difiquen la esencialidad de los perfeccionamientos des—
critos.

NOTA.

Se reivindics como objeto de esta Patente de
invencibn:
1 - Perfeccionamientos en los mecanismos de estiraje
de las mechas textiles, aplicables s las méquinas con-
tinuas de hilar y a las méquines preparatorias, que 8e
cerscterizan, esencialmente, en disponer dos o més pa-—
res de cilindros en una situacidn relativa tal, entre
cade dos pares consecutivos, que obligue & las mechas,
en su trayectorias, & aplicarse apoyadas y sbrazando un
arco de uno cualguiera de los cilindrbs de cada par,
scortando o limitando la zona de fibras flotantes ¥y fal-

tas de control comprendidas entre les tangentes de cada

:



230

235

240

245

250

255

o

B

o
—
=N

e

-9 -

dos pares de rodillos consecutivos.

2 - Perfeccionamientos segin la reivindicacibn anterior,
consistentes en que en cada par se ejerza la presibn in-
distintamente en uno u otro de los cilindros,

3 - Perfeccionamientos segin las reivindiceciones anterio-
res, caracterizados por transmitir el movimiento rotativo
desde la transmisién generel de la mdquina, indistintamen—
te, a uno cuaslquiera de los cilindros de cada par.

4 - Perfeccionamientos seglin las reivindicaciones snterio-
res, caracterizados porque ls separacibn entre cade dos
pares consecutivos, asi como la relsciédn de desarrollos
entre cada dos pares, también consecutivos, es variable

de acuerdo con la longitud de las fibras.

5 -~ Perfeccilonamientos segin las reivindiceciones anterio-
res, carascterizados por disponer el mecanismo de cilindros
consecutivos, con un minimo de dos peres, siendo faculta-
tivo reunir uns serie de tres o méds pares consecutivos.

6 - Perfeccionamientos segfin las reivindicecionss enterio-
res, caracterigzados por digponer una pieze apoyada o0 no
gsobre las fibras en el trozo de arco en gque abrazan al ci-
lindro para ayuder a controlar las fibres y asegurar su
treyectoria.

7 — Perfeccionamientos segln les reivindiceciones anterio-
res, caracterizedos porgue en la pleza que se epoya sobre
les fibras existen unes remes en forma de embudo pare sgru-
per a muéllas.

8 - Perfeccionamientos segin las reivindicaciones anterio-
res, cerascterizados por disponer unas mengas o0 bolsas en
los cilindros, las cusles se apoyen sobre las fibres en
la zona de contacto del arco sbrazszdo por aquéllas en el

¢ilindro pare saumenter el control de les mismas y asegursr
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su trayectorig.
9 - Perfeccionamientos segin les reivindicaciones anterio
res,‘caracterizados por disponer unos peruelios cilindros
giratorios o fijos en la misma zons indicada en las tres
reivindicaciones snteriores bara asegurar tembién el mg-
yor control de las fibres y asegurar la perfects trayec-
toria de les mismes.
10 - Perfeccionamientos segin les reilvindicaciones an-
teriores, en los cuales pueden emplearse indistintamente
y en cualquiera de los pares de cilindros existentes,
una mange O bolsa, uns pieze con una prolongecibn en
forma de reductor o un pequefio cilindro para aumentar
en cualqulera de estos casos el control de las fibras y
asegurer la perfecta trayectoria de las mismes en cada
una de las zonas parciales de estireje, precisamente en
la zona del arco sbrazado por les fibras en los cilin-
dros.
11 ="BERFECCIONAMIENTOS EN LOS MECANISMOS DE ESTTRAJE DE
IAS MECHAS TEXTILES APLICABLES A LAS MAQUINAS CONTINUAS
DE HITAR Y A TLAS PREPARATORIAS™.

Consta la presente memoria de diez hojas fo=
liedas, mecanografiadas por una sola cara y del dibujo
unido a la misma.

Barcelonsa, diez de febrero de mil novecientos

cincuenta y cinco.

8, S.A, '3

P.A. de Estirajes B
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