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PATBMTE DE IPTRODUOClor 

por 10 años

por "Un mecanismo pare e l sum in istro  de la  trama en 

lo s  t e la r e s " -  - - - - - - - - - - - - - - - - - - -

a favor de Don Juan CAPDSVILA MAGRlM. de n ac io n a li­

dad española* dom iciliado en PARC ELOINA. Los Morados* 

números 5 y 7.

MEMORIA DE30RIBTI7A

La presen te  memoria d e sc r ip t iv a  se  r e f ie r e  a una 

patente de in troducción  d estin ada a g a ra n tiz a r  l a  explo­

tac ió n  exclu siva  da un perfeccionam iento in troducido en 

lo s  t e la r e s  dotados de sum in istro  continuo de tramas*

5 particu larm ente cuando e s ta s  son de v a r io s  co lo re s* y que 

tien e  por e sp e c ia l  f in a lid a d  disponer en t a le s  t e la r e s  

elementos que debidamente accionados por e l  propio meca­

nismo de su m in istra  de l a s  tramas impidan e l  g ir o  de l a s  

c a n i l l a s  de re serv a  en e l  mencionado mecanismo.

1 0 . Muchos t e la r e s  de sum in istro  continuo de trama mul­

t ic o lo r  disponen de un almacén con columnas v e r t ic a le s  de
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re serv a * l a s  c u a le s* por gravedad* descienden h ac ia  la  

p o sic ió n  de tra s la d o  a  l a  lan zad era . Las d iv e r sa s  colum­

nas están  p u estas entre gu ías que mantienen necesariam en­

te  un a ju s te  holgado con l a s  c a n i l l a s *  para p erm itir  a  

5 é s t a s  que desciendan por gravedad* y a causa de é s te  a ju s ­

te  holgado l a s  c a n i l l a s  g iran  sobre su s  e je s  a  consecuen­

c ia  de l a  v ib rac ió n  consecutiva a l  funcionamiento d e l t e ­

l a r .  E ste  g iro  de l a s  c a n i l la s  es p o sib le  que cause* tan­

to  un a flo jam ien to  in d eseab le  de su s cabos de trama* como 

10 una ten sión  de lo s  o tro s entremos h asta  e l punto de o casio ­

nar e l rompimiento del h i lo .

3e han ideado d iv e rso s  recu rso s para  e v ita r  e l g iro  

de l a s  c a n i l l a s  en lo s  mecanismos reponedores o almacenes 

d el tip o  m u ltico lor* algunos de lo s  cu a le s  in c lu ía n  t i r a s  

16 e lá s t i c a s  de metal o s im ila re s *  in se r ta d a s  en l a s  g u ía s de 

l a s  c a n i l la s  para  quedar en contacto  con é s ta s  ú ltim as.

S in  embargo* e sto s  d isp o s it iv o s  actuaban sobre l a s  can i­

l l a s  solamente por su e la s t ic id a d , y s i  e l almacén expe­

rim entaba v ib rac ió n  en e l  sen tid o  de l a  lon gitu d  de la s  

20 c a n i l la s *  é s t a s  tendían a vencer la  e la s t ic id a d  de lo s

elementos d estin ad os a  impedir su  g iro . E sto s elementos 

e lá s t ic o s  se  han sometido a l  gobierno de alguna p arte  d e l 

almaoén* pero e sta  parte  obraba solamente para l le v a r  lo s  

d isp o s it iv o s  e lá s t i c o s  a una p o sic ió n  de no aotuación  so -  

25 bre l a  c a n i l la  en e l momento d e l tra s la d o  de la  misma y no 

se  han u t i l iz a d o  para  e je rc e r  un esfuerzo  p o s it iv o  sobre 

lo s  d isp o s it iv o s  e lá s t ic o s  a f in  de mantenerlos ap licad o s 
contra l a s  c a n i l l a s .
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La f in a lid a d  del, mecanismo ob jeto  de l a  paten te es 

proporcionar un almacén de c a n i l la s  del t ip o  ya re fe r id o *  

con un miembro e lá s t ic o  para s u je t a r l a s  que normalmente 

e s tá  forzado a  mantenerse en p o sic ió n  de contacto  con 

5 e l l a s  por alguna p arte  d e l almacén! en lo s  momentos oue 

no se efectú a su m in istro ; dicha p arte  c o n s is te !  de pre­

fe re n c ia ! en un so ltad o r de c a n i l l a s  d e s l iz sb le  v e r t i c a l ­

mente* Cuando se e fec tú a  una operación de sum in istro ! 

e s ta  p a rte  pasa de su  p o sic ió n  normal a  una p o sic ió n  tran -  

10 sito riam en te  anormal! pera s o l t a r  e l  miembro su je tad or de 

l a s  c a n i l la s !  con lo  que é s te !  c causa de su e la s t ic id a d !  

se  ap arta  de e l l a s !  que quedan l ib r e s  y caen por l a  grave­

dad.

E l mencionado so ltad o r  de c a n i l l a s  l le v a  en su ex tre- 

15 mo su perior un f ia d o r  a r t ic u la d o ! e l  cu al durante e l movi­

miento descendente del so lta d o r ! consecutivo a un ascenso 

previo  d e l mismo# g i r a  re sp ecto  a l  so lta d o r . Una c a ra c te ­

r í s t i c a  del objeto  de l a  patente c o n s is te  en accion ar el 

miembro e lá s t ic o  retenedor de l a s  c a n i l l a s  por medio de 

20 e sto s  f ia d o re s ! cuando l a s  mismas vuelven a  su p o sic ió n

normal por e l movimiento descendente de su s so lta d o re s  r e s ­

p e c t iv o s .

Con l a  mira puesta en e sto s  f in e s  y en o tro s que apa­

recerán  a medida que p ro s ig a  l a  d e sc r ip c ió n ! e l  p e r fe c c io -  

25 nrmiento r e s id e  en l a  combinación y la  d isp o s ic ió n  de l a s  

p ie z a s  que a continuación se describen  y se  ex p lican .

En lo s  d ib u jo s  adjuntos# que representan  una r e a l iz a ­

ción  p rá c t ic a  d el ob jeto  de la  paten te .
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Ha f ig u ra  1 es una v i s t a  en alzado* l a t e r a l  * de p ar­

te s  de un te la r  con rep o sic ió n  de tr in a  y m uestra e l  a l ­

macén de l '.a  c a n i l l a s  de reserva con e l  invento a p lic ad o .

La d icu ra  2 es tmr sección  v e r t ió ;1* am pliada, por 

l a  lir .e a  2 -* 2 de la  f ig u ra  1.

He d igura 3 es una sección  h orizon tal d e tr ila d a  y am­

p lia d a  por la  l ín e a  3 -  3 de l a  f ig u ra  g. y muestra un s o l ­

tador de c a n i l la s  y l i s  p a r te s  a so c ia d a s .

Ha í'ic r ra  4 es una secc ió n  v e r t ic a l  por l a  l in e a  4 - 4  

de 1c fggura 3. y muestra una de l a s  d e s l lse d e ra s  v e r t ic a ­

l e s  y e l f ia d o r  correspondiente en dos p o sic io n es d ife re n ­

t e s .

Y la  l ig a r a  5 es ur.e v i s t a  en persp ectiva  de uno de 
lo s  miembros su je ta d o re s  do l a s  c a n i l l a s .

Enciendo re fe re n c ia  especia Inente a lo s  f ig u r a s  1 y 2* 

l a  naneada 1 del t e la r  so st ie n e  un almacén 2. une es d e l t i ­

po m u ltico lo r co rr ien te  y tie n e * en e s t e  caso  p a r t ic u la r ,  

cuatro columnas de c in t i l a s  de re serv a * 3* 3 ** 3 ' ' *  3 ' * '  s i ­

túe d as t i l  como aparece en l a  f  ígura 1 . E s ta s  columnas están 

co locadas entre p la c e s  p a r a le la s  4 y 5 del almac én * r  ep r e s e nt a* 

das a izq u ierd a  y derecha*respectivam ente en l a  f ig u ra  2. La 

p laca  4 t ie n e  unos rebordes 6 que constituyen g u ía s  para lo s  

topes 7 de l e s  c a n i l l a s  de reserva * y de modo semejante l a  

p laca  5 p resen ta  rebordes 6 ' rué co n sti tuyen gu ías para l a s  

puntas 8 de l a s  c e r i l l a s  de re se rv a  9.

En l a  b ase  de cada columna está  s itu ad a  una ouru o sc i­

l a r t e  pare l a  entrega de l a s  c a n i l l e s ;  una de e s te s  cunas

r e p r e s e " te d a  en 10 de 1; - ^ g, yv a  2 . E s t e s  cu n as e s tá n

25
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gobernadas por d e s liz a d e ra s  v e r t ic a le s  d e l so ltad o r  de ca- 

n i l l a a * l l * l 2 * l 3 !  y lé .  respectivam ente! correspondientes a  

l a s  columnas 3 a  3 ' * * .  E sta s  d e s liz a d e ra s  se lia llan  nor­

malmente b a jad a s  y lle v a n  s a l ie n t e s  su p erio re s e in fe r ío -  

S r e s lS  y 16. ene cooperan con una denominadle ^ d e sliz ad e ra  

de co lo r"1 7 * l a  cu al t ien e  unos dedos de tr a b a jo lB . Cuan­

do se  emplean cuatro columnas de c a n i l la s !  t a l  como aquí 

se  rep resen ta* ha de hs-ber dos dedoslS* uno de lo s  cu a le s 

se  rep resen ta  parcialm ente truncado en la  f ig u r a  2* Has 

10 g u ía s  c o rr í entes 19 permiten rué l a s  d e s liz a d e ra s  del s o l ­

tador se  muevan verticalm en te ! pero l e s  impiden a le ja r s e  

lateralm ente de l a  P laca 4 . Ha d e sliz ad e ra  de co lor t i e ­

ne un movimiento tra n sv e rsa l respecto  a l a s  d e s liz a d e ra s  

v e r t ic a le s !  y asimismo un movimiento de b a lan cín  a f i n  de 

15 a lz a r  y da ja r  cu alqu ier d e sliz ad e ra  de so ltad o r re la c io n a ­

da con e l l a .

Cuando ha de e fec tu arse  una. operación de sum in istro  

de trema l a  d e s liz ad e ra  de c o lo r17 o s c i la  en sen tido  con­

t r a r io  a l  d e l r e l o j !  como se  rep resen ta  en la. f ig u ra  2 y 

20 l o s  dedoslS se  levantan  p ara  tap ar  con e l  s a l ie n te  supe­

r io r  23 de la  d e s liz ad e ra  v e r t ic a l !  enfrentada con uno a  

otro  de e l lo s *  a f in  de e levar l a  d e s liz a d e ra  correspon­

d ien te . Algún tiern o  después! l a  d e sliz ad e ra  de c o lo r í?  

rec ib e  mi movimiento o sc ila n te  en e l sen tido  de l a s  agu ja s 

25 d e l r e l o j !  que tiene por f in  que tope con e l ss lie n teR 6  de 

la  base  de la  d* si-  ^<adei& v e r t i c a l !  a lzad a* a f in  de b a ja r ­

l a .  Cuando l a  d e s liz a d e ra  v e r t ic a l  se e lev a*b aacu la  su cu­

na* dé modo que e s ta  re c ib e  la  c a n i l la  más b a ja  de l a  colum-
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nc con tigua, y cuando l a  d e s liz a d e ra  v e r t ic a l  desciende, 1& 

cuna vuelve a  su  po sic ión  normal y a l  mismo tiempo d e s c a r é  

l a  c a n i l l a  previamente re c ib id a * de modo que é s ta  pueda pa** 

se r  a  una posic ión  de tr a s la d e  señ alad a en 9' de l a s  r íy u -  

5 r a s  1 y 2* b ajo  e l  brazo tran sí'erid or 31.

Cada d e s liz a d e ra  v e r t ic a l  tien e  ( f ig u r a s  S y 4) un 

fiad o r  20, nivotado en 21 en e l extremo su p e r io r . Un re so r ­

te  de compresión 22, situ ad o  entre l a  cabeza 23 de l a  d e s l i ­

zadera v e r t ic a l  y e l  brazo 24 d e l f ia d o r ,  tien de a  mover e l  

10 ultim o en sen tid o  de l a s  ag u ja s  del r e lo j ,  como se ve en l a  

f ig u ra  4 . S in  embargo, cuando la  d e sliz ad e ra  v e r t ic a l  e s tá  

b a ja ,  e l brazo 84 se  apoya en e l  borde 25 de la  p laca  4 y 

e l fiad o r  queda reten ido  en la  p o sic ió n  representada en l í -  

nea de puntos de l a  f ig u ra  4 . Cuando l a  d e sliz ad e ra  v e r t i -  

1S c a l  ascien de y e l brazo 24 se  sep ara  d e l borde 25, e l  r e so r ­

t e  2^ hace b ascu lar  a l  fiad o r  lleván d o lo  a l a  p o sic ió n  re ­

presentada en l ín e a  l le n a  en la  f ig u r a  4 , con e l brazo 24 

in clin ad o  h acia  ab a jo . Al descender luego l a  d e s liz a d e ra  

v e r t ic a l *  e l fiad o r  se  apoya en e l  borde 25 y vuelve a  l a  

20 posic ión  normal quedando con el brazo 24 h o rizo n ta l*

Lo expuesto h a sta  q,quí es f á c i l  de comprender, y puede 

se r  de con strucción  co rr ien te  y funcionar d e l modo acostum­

brado.

Para poner en p rá c t ic a  l a  m ejora* cada columna de can i- 

25 l i a s  o gu ía  ha sid o  p ro v is ta  de un, miembro que pu lsa  l a  cu­

la t a  o tb p e d e  l a  c a n i l la  y e l cu a l* normalmente* re fren a  e l 

movimiento de l a s  c a n i l la s  agrupadas. En e l  caso presente 

habrá cuatro  de e sto s  d is p o s it iv o s ,  pero cono todos e l lo s
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son ig u a le s *  nos lim itarem os a  l a  d escrip ción  de uno so lo * 

e l re lacion ado  con l a  columna d e lan tera  de c a n i l l a s .  3.

E l miembro e lá s t ic o  de fr ic c ió n  que pu lsa  l a s  c a n i l l a s ,  

representado en l a  f ig u ra  5* t ien e  un cuerpo largo  y plano 

5 26* de m ater ia l a  p ro p ó sito * como, por ejemplo* o'Tapa de

acero para re so r te s *  y e s tá  proporcionado para í ju s t a r  entre 

lo s  rebordes 6 de l a  g u ía  correspondiente a  l a s  c a n i l la s  de 

l a  columna 3. E l cuerpo 26 entendido verticalm ente- d e l 

mienbro de fr ic c ió n  queda entre l a s  c u la ta s  7 de l a s  can i-  

10 l i a s  agrupadas y l a  p laca  4 . La p arte  su p erio r del miem­

bro retenedor de l a s  c a n i l la s *  e s t o p o r  l a  cara  inm ediata 

a la  p la c a  4 ,doblada latera lm en te  por encima, como se ve 

en 27* de modo que a ju s te  en e l  borde 25 de la  p la c a  4* E l 

extremo d el miembro e stá  luego doblado h ac ia  ab a jo * como 

15 en 28* paralelam ente a l  cuerpo 26* para  p u lsar  elásticam en­

te  e l lado  opuesto de l a  p laca  4 (véase l a  f ig u ra  2 )* A 

f in  de <me e l  miembro retenedor de l a s  c a n i l l a s  pueda que­

dar impedido de r e a l iz a r  cu alqu ier movimiento ascendente 

a cc id e n ta l*  p arte  de é l  un pequeño dedo 29 rué a ju s t a  b a jo  

20 l a  p arte  de l a  p laca  4 a  que están  ap lic ad o s  e l cuerpo 26 

y e l extremo 28. E ste  extremo re c to * doblado h acia  ab a jo * 

junto con e l cuerpo 26 cooperan con l a  p la c a  4 a  su je ta r  l a  

p arte  in fe r io r  d e l miembro e lá s t ic o  contra la  p laca  4 y a 

hacer que e l cuerpo 26 d e l mismo tien da* normalmente* a  s e -  

25 p ararse  de l a s  c u la ta s  de l a s  c a n i l l a s .

E l cuerpo 26 d e l miembro e lá s t ic o  p resen ta  una lengüe­

t a  30 que e s t á  in c lin ad a  hacia  aba jo  y separ&da de l a s  c an i­

l l a s *  l a  cu al e s t á  s itu ad a  de modo que im pulse e l  brazo 24
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cLel fiad o r  20. Cuando l a  d e s liz a d e ra  n  e stá  "bajada como 

se  represen ta  en l a  f ig u ra  2 (y en la  f ig u ra  4 en l ín e a s  

de t r a z o s ) ,  e l  brazo h o rizo n ta l 24 g r a v ita  contra d icha len- 

gueta 30 y empuja e l  miembro 26 a la  p o sic ió n  represen tada 

en l ín e a  de tra z o s  en l a  f ig u ra  4 . contra l e s  c u la ta s  de 

l a s  c a n i l l a s  de l a  columna correspon d ien te . Mantenido en 

esta  p o sic ió n , e l  miembro 26 impide eficazm ente e l g iro  o 

cu alqu ier v ib rac ió n  in deseab le  de l a s  c a n i l l a s ,  y re fren a  

a l  movimiento descendente de l a s  c a n i l l a s  por e fecto  de l a  

gravedad. Hay que observar que e l miembro 26 queda su je to  

en e sta  p o sic ió n  de modo p o s it iv o , ya que e l  brazo 24 se  ex­

tiende horizontalm ente h acia  l a  derecha, desde su  a r t ic u la ­

ción  21. para e je rc e r  un esfuerzo  l a t e r a l  sobre e l  miembro 

26. tran sm itido  por l a  len gü eta 30. E sta  s itu a c ió n  es nor­

mal y p e r s i s t e  h asta  que se e fe c tú a  una operación de repues­

to  que a fe c te  a l a s  c a n i l la s  de l a  columna 3. Entonces l a  

d e s liz a d e ra  v e r t ic a l  11 se  levan ta  y e l  r e so r te  22 hace b a s ­

cu lar  a l  fiad o r 20. t a l  como se  ha d e sc r ito , con lo  cual se 

in c lin a  su  brazo 24 h acia  ab a jo , tomando l a  p o sic ió n  rep re­

sen tada en l ín e a  segu ida en la  f ig u ra  4 . y se  d esp laza  l a t e ­

ralm ente apartándolo del miembro 26. a l  mismo tiempo que és­

te  f ia d o r  asc ien d e, separándose de la  lengüeta 30. Tor con­

s ig u ie n te . e l  miembro 26 queda l ib r e  de moverse, por e l a s t i *  

c id ad . In s ta  l a  p o sic ió n  represen tad a en l ín e a  l le n a  en l a  

f ig u ra  4 . separándose de l a s  c u la ta s  7 de l a s  c a n i l l a s ,  que 

quedan con e l lo  s u e l t a s ,  de manera ue pueden caer librem en­

te  para que l a  mas b a ja  de e l l a s  entre en l a  cuna 10 c o rre s­

pondiente. Cuando l a  d e sliz ad e ra  v e r t i c a l ,  que an te s se ha

— 8  * *
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alzado# vuelve a  b a ja r se  por e lec to  de l a  d e s liz a d e ra  de 

co lor 17# e l brazo 34 d e l fiad o r b ascu la  de l a  p o sic ió n  in ­

d in a d a  representada en l ín e a  segu id a a l a  p o sic ió n  horizon­

t a l  en l in e a  de tra z o s  de l a  f ig u r a  4 y o tra vez e je rce  e s-  

6 fuerzo# mediante l a  len güeta 30# p ara  im pulsar e l  miembro 36 

contra la s  c u la ta s  7 de l a s  car i l l a s #

Por lo  que antecede puede verse  que e l  mecanismo propor­

ciona un medio s e n c i l lo  para ev itar  l a  v ib rac ió n  indeseable 

o l a  ro tac ió n  de l a s  c an d ila s  de re se rv a  m ientras é s t a s  espe- 

10 ran en e l  almacén se r  t r a s la d a d a s . E l mecanismo incluye un 

mieníbro 36 <"ue es accionado positivam ente y empujado contra 

l a s  c a n i l la s  por una p arte  del almacén# t a l  como una d e s l i ­

zadera so ltad o ra  de c a n illa s#  cuando é s ta  ú ltim a e stá  en po­

s ic ió n  normal. Al ser n ecesario  r e a l iz a r  una operación de 

15 repuesto# l a  d e s liz a d e ra  v e r t i c a l  so ltad o ra  se  sep ara  d el

miembro retenedor 36 y é ste  último# a causa de su e l a s t i c i ­

dad# se a p a r ta  de l a s  c u la ta s  de l a s  c a n illa s#  soltando a  é s­

ta s  para que puedan caer por e lec to  de l a  gravedad. Puede 

verse  también como e l miembro pulsador de l a s  c a n i l la s  e stá  

20 gobernado por el f ia d o r  a r t ic u la d o  ? l a  d e s liz a d e ra  v e r t ic a l  

so ltadora#  y como e l esfuerzo  que mantiene a l  mienbro 36 en 

p o sic ió n  normal de re ten ción  de l a s  c a n i l l a s  es su b sta n c ia l­

mente perpen dicu lar a  le  d irecc ión  en que l a  d e s liz a d e ra  

e fectú a su movimiento v e r t ic a l  de vaivén y# eue# por c c n si-  

25 guíente# no somete l a  d e s liz ad e ra  a  ningún esfuerzo  ineontras-, 

tado que pudiera d e se q u ilib ra r  su  p o sic ió n  normal. Además# e l  

movimiento d e l miembro 36 de retención  e lá s t i c a  contra l a s  cu­

l a t a s  de l a s  c a n i l l a s  es efectuado por dos fac to res#  uno de
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lo s  c u a le s  es e l movimiento descendente d e l f ia d o r , cuando
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se  pone en contacto con la  len gü eta  30. y e l  otro  e l movimien­

to angular d e l f ia d o r  que l le v a  e l  tra z o  24 de una p o sic ió n  

in c lin ad a  a una p o sic ió n  h o r iz o n ta l.

Podran se r  v a r ia b le s  s in  que se  a l t e r e  la  e sen c ia lid ad  

d e l ob jeto  de l a  patente l a s  formas y l a s  dimensiones de lo s  

elementos in te g ran te s  del mecanismo en cada caso p a r t ic u la r  

de su e jecu ción , siempre que se mantenga la  e stru ctu rac ió n  

que se ha d e sc r ito  como esen c ia l d e l  mismo, a s í  como podrá 

v a r ia r  también e l numero de departamento que tenga cada de­

p ó sito  y en consecuencia e l de lo s  órganos respectivam ente

re lac ion ad os con e l lo s ,  lo s  m eta les, a leac io n es u o tro s ma­

t e r i a le s  empleados en la  fa b ric a c ió n  d e l meceri amo en cada 

caso y cuentas c irc u n sta n c ia s  puedan con cu rrir con ca rác te r  

acce so r io , secundario o acc id e n ta l en l a  fa b r ic a c ió n  o en l a  

u t i l iz a c ió n  d e l mecanismo s in  producir a l te r a c ió n  se n s ib le  

de l a  c ita d a  e se n c ia líd ad .

N O T A

Por la  paten te de in troducción  a me s e  r e f i e r e  l a  pre­

sen te  memoria d e sc r ip tiv a  se  REIVINDICA l a  explotación  exclu­

s iv a  de:

1 . -  *Uh mecanismo para e l  su m in istro  autom ático de l a  

trama en lo s  t e la r e s  en ^ue l a s  bobinas de repu esto  se  ha­

l la n  d isp u e sta s  en columna en p o s ib il id a d  de descender por 

gravedad, esencialm ente carac te r izad o  por e l hecho de e sta r  

p ro v isto  de un miembro e lá s t i c o ,  que tien d e , a causa de su  

e la s t ic id a d , a  sep ararse  de l a s  c a n i l l a s ,  y medios para s o l t a r
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l a s  c a n i l l a s *  m ovibles le  una a  o tra  p o sic ió n  l e í  mismo con 

ocasión  l e  una operación le  su m in istro  le  trama e fe c tú a la  

por e l mecanismo; medios so lta d o re s  que* en una l e  d ichas 

p o sic io n es* se  ponen en. contacto y empujan e l  miembro e lá s -  

5 t ic o  contra l a s  c a n i l la s  p ara  re fren ar  a l  movimiento l e  e s­

t a s  y oue* en l a  o tra  p o sic ió n * están fu era  l e  contacto  con 

e l c í t a lo  mieribro* con lo  cual é ste  se  ap arta  l e  l a s  c a n i l la s  

y l e s  permite caer a  l a  p o sic ió n  le  tr a s la d o  s in  in te r fe ­

ren c ia  l e í  miembro.

10. 2 .-  En un mecanismo pera e l sum in istro  l e  trama en loq

te la r e s  t a l  como e l e sp e c if ic ó lo  en 1 e l  empleo l e  un s o l t a ­

dor l e  c a n i l la s  movible h acia  a r r ib a *  desde su  p o sic ió n  nor­

mal a  una p o sic ió n  anormal coincidente con una operación le  

sum in istro  l e  trama efectuada por e l mecanismo: un fiad o r

15 a r t ic u la d o  a lio h o  so ltad o r  y p ro v isto  l e  un brazo que que­

da substancialm ente h o rizo n ta l cuando e l  so ltad o r e stá  en l a  

p o sic ió n  normal* pero que asume una p o sic ió n  in d in a d a  h ac ia  

ab a jo  cuando e l  so ltad o r  e stá  en l a  p o sic ió n  anormal; y un 

miembro e lá s t ic o  le  fr ic c ió n  para l a s  c a n i l la s *  extendido 

20 verticalm en te* so sten ido  en e l mecanismo y empujado cen tra  

l a s  c a n i l l a s  por e l c itad o  brazo* a f in  de que re fren e  e l 

movimiento de t a le s  c a n i l la s  cuando e l so ltad o r  está  en l a  

p o sic ió n  normal* con la  p a r t ic u la r id a d  de rae e l  c itad o  f i a ­

dor* cuando p asa  a  l a  p o sic ió n  in c lin ad a * a  consecuencia del 

25 movimiento ascendente del so ltad o r  h acia  su p o sic ió n  anormal* 

se  ap arta  del miembro e lá s t ic o  y é ste  a causa de su  e l a s t i c i ­

dad. se separa de l a s  c a n i l l a s .

3 .-  En un mecanismo para e l  sum in istro  de trama en loé
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t e l a r e s t a l  como e l  e sp e c ific ad o  en 1* e l  empleo de un miem­

bro e lá s t ic o  de fr ic c ió n * extendido verticalm en te y so s te n i­

do por e l mecanismo* miembro que tien de* por su e la s t ic id a d *  

a sep ararse  de l a s  c a n i l l a s :  un so ltad o r de c a n i l la s *  nor-

5 malmente en posic ión  b a ja *  pero que e s  a lzad o  a  una posic ión  

anormal cuando e l mecanismo efectú a una operación de sumi- 

n itro  de trama: un fia d o r  a r tic u la d o  e l  so ltad o r  y p rov isto

de un brazo que normalmente e stá  en contacto con p arte  d el 

mecanismo de sum in istro  y que e s tá  d isp u esto  en p o sic ió n  

10 substancialm ente h orizon tal cuando e l  so ltad o r e stá  en su

p o sic ió n  normal b a ja  y empuja el miembro para fo rz a r lo  c(Mi­

tr a  las c a n i l la s *  a r in  de re fren ar  e l movimiento de é s t a s :  

y un elemento* que actú a cuando e l so ltad o r  pasa  a su p o s i­

ción  anormal y e l brazo se  sep ara  de dicha p a rte  d e l meca- 

3,5 nismo sum in istrador* destinado a  mover dicho brazo h acia  

ab a jo  y en d irecc ión  opuesta a dicho miembro.

4 .-  En un'mecanismo para e l  sum in istro  de trama en lo s  

t e la r e s *  t a l  como e l e sp e c ific ad o  en 1* e l  empleo de un s o l ­

tador de c a n i l la s *  d e s l iz sb le  verticalm en te en e l mecanismo 

20 desde una p o sic ió n  in fe r io r  normal a una p o sic ió n  superior 

anormal* coincidente con una operación de sum in istro  e fec­

tuada por e l  mecanismo: un f ia d o r  a r tic u la d o  a l  so ltad o r  y

que tien e  un brazo que e s tá  en p o sic ió n  h o rizo n ta l cuando e l 

so ltad o r  e s ta  b ajo  y en p o sic ió n  in c lin ad a  h ac ia  ab a jo  cuando 

25 e l  so ltad o r  e s ta  en p o sic ió n  anormal: y un n&embro de f r i c ­

ción* extendido verticalm en te y so sten ido  por e l  mecanismo* 

para p u lsar  l a s  c a n i l la s  y que tien e  una len güeta para e s ta ­

b lecer contacto con dicho brazo : con l a  p a r t ic u la r id a d  de



y

6

10

20

25

2 0 9 9 7 t
R

- 13 -

que por su  e la s t ic id a d *  tien de e l  mienibro a  se p ararse  de 

l a s  c a n i l l a s  y e l  brazo normalmente im pulsa l a  lengüeta y 

fu erza  a l  miembro contra l a s  c a n i l la s *  para  re fren ar e l  mo­

vimiento de e s t a s  cuando e l so ltad o r  e stá  en su  p o sic ió n  nor­

mal b a ja ;  elevándose e l  f ia d o r  a  una p o sic ió n  en ^ue queda 

fu era  de contacto  con l a  len gü eta  cuando e l  so ltad o r  a sc ie n ­

de a su  p o sic ió n  anormal* m ientras e l  brazo pasa a su  p o s i­

ción in c lin ad a  y se  ap arta  d e l mienibro* con lo  cu al é s te  a  

causa de su e la s t ic id a d *  se sep ara  de l a s  c a n i l l a s .

5 .  -  En un mecanismo para  e l  sum in istro  de trama en lo s  

t e la r e s *  t a l  como e l  e sp e c ific ad o  en 1* e l  empleo de un 

miembro e lá s t ic o  de fr ic c ió n  extendido verticalm en te d e s t i ­

nado a quedar en contacto con l a s  c a n i l l a s *  y que tien de* a  

causa de su  e la s t ic id a d *  a sep ararse  de e l l a s *  que presen ta  

una len güeta in d in a d a  hacia ab a jo  y en d irecc ión  co n trar ia  

a  l a s  o a n i l la s ;  un so ltad o r  d e s l iz a b le  h acia  a r r ib a  en e l  

mecanismo* por el lado  d e l miembro e lá s t ic o  opuesto a  l a s  

c a n i l l a s !  un fia d o r  a r tic u la d o  a  dicho so ltad o r  que normal­

mente está  b a jo * m ientras p arte  d e l fiad o r normalmente empu­

ja  l a  len gü eta para im pulsar e l miembro e lá s t ic o  contra l a s  

c a n i l la s  a  f in  de re fre n ar  e l  movimiento de é s t a s  ú ltim as* 

con l a  p a r t ic u la r id a d  de que e l  so lta d o r * a l  su b ir *  a lz a  e l  

f ia d o r  h asta  un punto por encima de la  len güeta que queda 

fu era  de contacto con l a  ú ltim a: y un elemento que actú a  

cuando e l  so ltad o r ascien d e* para  hacer g ir a r  a l  f ia d o r *  de 

modo que p arte  del mismo se separe de dicho miembro.

6 .  -  En un mecanismo pars e l  sum inistro  de trama en lo s  

t e la r e s *  t a l  como el e sp ec ificad o  en 1* e l  empleo de una p ía -
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ca term inal que forma; parte  d e l mecanismo de su m in istro : un 

miembro e lá s t ic o  pu lsador de l a s  c a n i l l a s  rué s e  extiende 

verticalm ente a  lo  la rg o  de l a s  mismas y que tien e  e l  ex tre­

mo su perior doblado por encima y h acia  aba jo  a lo  la rg o  de 

una p a rte  de l a  in d icada p laca  term inal y posee un dedo eue 

p arte  d e l mismo y encuentra tH.bOB&e in fe r io r  de dicha parte  

de l a  placa, term inal? con la  p a rt ic u la r id a d  de que e l  c itado  

extremo su perior y e l dedo del miembro* en cooperación con 

dicha p arte  de l a  p laca  term inal* tienden a  mantener a l  miem­

bro e lá s t ic o  a le jad o  de l a s  c a n i l la s *  empleándose un elemen­

to  movible en el mecanismo sum inistrador que actú a en una po­

s ic ió n * para empujar a  dicho miembro e lá s t ic o  contra l a s  ca­

n i l l a s  a f in  de re fren ar  su movimiento: y que* en o tra p o si­

ción* queda fu era  de contacto con el miembro y perm ite que 

e ste * por su e la s t ic id a d *  se  ap arte  de l a s  c a n i l l a s .

7 .-  T.a exp lotación  exc lu siva  d e l ob jeto  de l a  paten te* 

sean cu a le s  fueren l a s  c ircu n sta n c ia s  que concurran con su 

e sen o ia lld ad  d efin id a  en l a s  a n te r io re s  re iv in d icac io n es*

cu al ob je to  e s :

"Un mecanismo para e l sum in istro  de l a  trama en lo s  

t e la r e s " *

Consta la  presente memoria de catorce  h o ja s  fo l ia d a s *  

e s c r i t a s  por una so la  cara *

B arcelona* 13 de Junio de 1953.
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