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La presente invencidn se refiere a un;phéquina'
portdtil de accidn motriz destinada a reducir la fati-

za v & facilitar los trébajos de todo género tales co-

mo trabajos de jardineria, horticultura, arboricultura,

]

impieza, albafiileria y, en general, de todas las ope-
raciones ejecutadas hasba ahora individualmente con
ayuda de dtiles sostenidos y accionados a mano.

En principio, el aparato segin la invencién con-
siste en un mango tubular rectilinea y rigido que tie—
ne, por ejemplo, el grueso de un mangd de Gtil manual
corriente ¥y de la longitud deséada-é fin de qwe el ope-
rador pueda manicbrarie z su gusto con una o con 135

dos manos, en el cual estd montado a rotacibén un dbbol

‘que se extiende de un sxtremo a otro, y uno de cuyos

extremos esté destinado a sSer acoplado a un Gtil inter-

cambiabte, mientras que el otro estd unido por un drbol

flexible a una fuente de fuerza motriz apropiada a cual-
guiera independiente:guéc se prééenté bgjo la forma de
un bquue dorsal o semi—doréal fijo al cusgrzo ael ope- '
rador por un arnés, dejando a éste las manos libres pa—
ra la maniobra dél mango d del Gtil. |

Sste mangoe lleva iguslmente +todos ios 6rganos
necesarios para el gobierno de la fusnte de fuerza mo-
triz, colocada por lo menos al alcance de una de las
manos del operador, de suerte que éste puede poner en
marcha, detener o regular el funcionsmiento de la fuen~
te de fuerza motriz sin dejar el mango y dirigiendd
constantemente su atencidn sobre el trabajo a éfectuar
por el dtil.

Lia fuente de fuerza motriz o el bloque motor
estd preferentemente fijado a la cintura, a la derecha
o igquierda y ligeramente hacia atris, por ejemplo con

ayuda de un cinturdén y de un tirante en forma de banda
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..con su arbol de sallda sansmlemente gx@fétal al cual

estd aecoplado un 4rbol flexible que rodea entonces la

espalda del operador pafa tovar en el extremo trasero
del mango. Suponiendo gque el operador sostiene 1a éxb
trenidad posferior del mango en la mano izquierda, 1la
mano derecha colocada #Mds adelante, el blogue motor es-
taré fijado sobre el lado derecho, y al contfario'si L
es prec1so. Lig fuente de fuerza motriz estd asi dis~

puesta de forma que no incomode a los mov1m1entos del

" operador.

iste bloqué motor se époya sobre la cintura o
cadera del operador por un bloguel de gran superficie
con interposicién de upa almbhadilla apropiada desti-
nada'a repatir la carga y la reacciones del motqr.

Bl conjunto del bloque motor debe ser natural-
mente tan pequefio y ligero como sea nosible para no

incomodar a su portador por sul. peso y molestia. FPor

1o demgs, el esfuerzo necesario y la duracién del tre—

bajo ejecutado con el nuevo aparato son muy inferiores’

a los de los mismos trabajos ejecutados con dtiles de

.mano. Ademids si la longitud del mango es conveniente-

mente elegida, obliga mucho menos ai operador a»agachar—
se que con los dtiles a mano, lb que reduce todavia
nés la fatiga. -

,' Gtras particuiaridades del aparato segﬁn iaAin-
vencidn, resudtah de la descripcién que sigue de algu~
nos modos de realizéoién predentados en los dibujos ad-
juntos, en los cuales: -

| La fig. 1 es una vista de perfil del operadom
ocupado en un trabajo.

La fig. 2 &s una v1sta de espalda dﬁ este ope®

l'rédoro

La fig. 3 es una vista en elevacién lateral del

[
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blogue motor constituide por un pequefio mqtor de com-

bustidn interna.
1a fig. 4 e¢s una vista parcial de un plano del
mecanismo motor con cortes parciales.

. Ia fig. 5 es una vista en elvacidén con cortes
parciales del mango tubular rigido unido por las»exb
tremidsdestrasera a un drbol flexible y que lleva en
1la extrémidad delanteré un dtil rotativo.

‘ La fig. 6 es una vista en planta con cortes
parcizles de este manzo.

Lia fiz. 7 es una vista ésquemética de uns esco-
ba rotatlva. : &
La fig. 8 es una vista en elevacidn lateral
dé una escoba récogeﬂora. »
La fig. 9 es una vista en plahta de esta és—
coba recogedora. '
La fige 10 es una vista en elevacidén de un ras-
trillo rotatlvo.
La fig. 11 es mna vista en planté de este ras-
trillo. '
. La fig. 12 es una vista en corte longitudinal
de una paleta de cribado segﬁn*la linea 12-12 de la
Fige 13. |
La‘fig. 1% es una vista en corte transversal de
esta paleta.
La fig. 14 es una vista en elevacién lateral
de plamthdor rotativo.
La fig. 15 es una vista en elevacidn lateral
de.un cepillo rotativo destinado a la limpieza de jun-
tas de albafiileria.

La fig., 16 es una vi ta en eleva016n lateral

-de un Gtil rotativeo que puede servir de cortador.
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La fig. 17 es una v1sta en planta de este 6t11
La flg. 18 es una vista en clevacién lateral

de un Gbil rotntlvo que puede servir para segar ces—

-ped.

La>fig. 19 es una vista en planta de este ﬁtil,
La fige. 20 es una vista en elevacibn lateral

de una gierra aenominéda "serrucho®,
| La fig, 21 es una vista de frente de esta sie-
rra. . A
La fig. 22 es una vista en elevacién lateral
de una sierra de cadena sin fin. 7
'La'fig. 23 es una vista en planba de esta é&erré.f
La fig. 24 es una vhsta en elevacidn lateral. v
de una pequefia sierra c¢ircular, -
La fig. 25 es‘una‘vista de frente de esta
sierra circular. ‘ _ ,
 En el ejemplo de aplicacibén representado en
las ilgs. lya el Operador sostiene en lg mano izq

qulerda la estremidau traserJ del mango tubular rec—

~ tilinee rigido (1), que 1leva en la extrem%dad una

azda rotativa descrita detalladamente més adelante

mientiés que en la exfreﬁidad trasera ésté%acdﬁlado

a un 4rbol Tlexible (3) que rodea la eépaléa del 0pc—:
rador pars. ser a su vez acoplado al &rbol ée salida
de un b10que motwr COP fijo al costado derecho del

operador por un. arnés constitu1do en este caso por

un cinturén (5) y un tlrante en banda (6) Natural~

mente el arnés puede ser de otro genero. Puede por

‘ejemplo,- llevar dos tirsntes rectos que reposen S0~

bre’ ambos lados de la espalda. ‘BE1 blogque motor pue~—

‘. de & ar un motor de combustién unido a un p?dﬁcﬁﬂ de~
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gas comprimide dispuesto en una botella gue forma

parte del blogue, un motor eléctronico unidb a unea
fuenté de corriente, étc.

Bna mahija de mando, de mando de gases o del
conmutador de corriente (121), etc., es llevada por’
el pulgai u otro dedo para dirigir el funcionamientoA
del moto;f

La mano derecha del Opérador sujeta una par-
te mids avanzada del,mango (1) para dirigirle. Se
observa que el modo de fijacidn &eiibloque motor.y
su ligazém con él maﬁgo por un Arbdl flexible que pa-

sa por detrids de la espalda del operador dejando a

. éste enteramente libertad de movimientos para cjécu—

tar trabajos de todos zéneros. Este irbol flexible-

estd naturalmente rodeado por una vaina protectora

no rotativa, unida por una extremidad al cirter del
motor y por la extremidad opuesta del mango.
Bl dispositivo de Ffijacién del motor esté

representado poe las figs. 3 y 4. Para fijar las

- ideas, se puede, por ejemplo, utilizar un pequefio mo-

tor suxiliar de bicicleta que s€ emplea con un -estri-
bo (7) conjuntado de una ﬁorma apropiada con el chr-
ter del motor, por ejemplo, sobre el lado del volan-
te (8). Bste estribo predenta un palier'(9)tcentra—
do sobre ele eje d:1 volante y en el cual estén.ean
castrados los rodamientos a bolas (10-11), que reci-
ben el drbok de arrastre (12)., Sobre la extremidad
libre de este 4rbol de salida estd enmangado y fijo
por un tornillo un cubu de arrastre (13) prolongado
axiaimcnte fior una paleta (14) de mecciém sensible—.
mente rectengular que se termina a su vez DOTr una pe-—

quefia contera cilfindrica (15) centradss sobre el eje.
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Este elemento (13, 14, 15) estd redeadoude un’mangui-

e BRI

to cilindiico (16) centrado sobre el 4rbol (12) v pro-

visto de una brida (17), por 1la cual esti conjuntadas

rigidamente con el palier (9) y el estribo (7). BEste

estd igualmente provisto de un broquél encorvado (18)
destinado a adoptar la forma del cucrpo del operador
al nivel de la cintura, y que esti fija al cinturén
(5) v a las extremidades de 1a banda (6) Bl cintu-
rén (5) aplica el broquel contra el cuerpo del opera-
dor mientras qﬁe la banda (6) lleva el peso del motor
sobre la espalda sobre el lado derecho. Ta cara cén-
cava del broguel estd provista de un cojin (19) de
matria flexible, por‘ejemplo de Qaucho-virgen alveo~
lar, una cdmara. de aire; etc.

El menguito (16) lleva exteriormente cerea
de sus extremos libre varios espolones (20) fijos so--

bre sl contorno y que forman'partc de un dispositivo

de acoplamiento de bayoneta de la vaina protectora

del &rbol flexible. _ _

Bl volante‘(B?%sdlidario del érbol de arras-
tre (12) contiene un dispositivo de embregue autémé-
tico y limitador de par, formado porkdos mazalotes
centrifugos (21) articulados a dos goznes (22) fi-
‘jos entre dos platos circulares (23 y 24), -solidarios
del 4rbol motor. '

' ia fig. 5 indica de que manefa‘el-érbpl fle—- |
xible ostd aco@}adn al mango. . |
| Bl mismo dispositivo estdtilizade péra el aco-
plémiento del motor. Elvtubo del mango (1) se pro- -

longa en la eRtremidad trasera por un ubo (25) con

"¢l cual estd conjuntado por soldadura. <ste cubo
 1leva exteriormentc en la proximidad de su‘extremidad

libre como el cubo (16) varios espolones (26) fdjos
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gobre el contorno. Un éozne (27) estéd montado a ro-

tacién en un coginete (28) encastrado en el cubo
(25), ¥y este gozne (27) se prolonga por la misma pa-
leta (143 v la misma conters #ilindrica (15) que el
cubo (13). En la extremidad de la vaina (3) del ér-
bol flexible (3a) estid enmahgado un cubo de unién
(29) fijo de forma aproplada, ¥ cuyo contorno de 1z
esttremidad libre se embube exactamcnte en el cubo
(23) del mango. Un gollete exterior (30) del cube

de unién (29) topa sobre la extremidad libre del cu=
bo (25) y limita asi la penetracién, Sobre el cubo
de uniéﬁ (29) estd montado a corfedera un manguito

de acoplamiento en forma de canjilén (Elj,bque se
embute a frotamiento sueve sobre el contorno exterior
del cubo (25), Yy en. ol borde del cual estén talladas
1as hendidubas de bayoneta (32) destinadas.a cooperar
con 1osrespolones (20) para el acoplamiento; Entre
el fondo del,canjiiéh (31) y el golleteb(BO)-estﬁ,in~
teréalado‘un resorte heligbidal'de compresién (33).
La extremidad del &rbol flexibqu(}a)'ésté encastra—
da ¥ soldada en un alisamiento axial de una éabeza' |
de acoplamiénto.(54)‘montadé a vaivén en el cubo de

unién (29), ¥ predentado en la extremidad libre una

,nendldura dlametral (35) en el'fondo de la cual es

practlcado un agujero axial cilindrico (36). La pa—
leta (14) del gozme (27) se adapta exactamente al a-

jugero de centrado (36); v el conjunto constituye

entonces un dispositivo de acoplamiento para el erras-

tre en rotacidéy del gozno (27). La cabeza de acopla~
miento (34) es mantenida centrada sobre el eje del

cubo de unién (29) por la contera cilfndrica (15).

.
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-':El resorte de compreeién (33) mantiene el acoﬁlamien~

to apretando de una parte e] zollote - (30) 3dbre 13
extremldad del cubo (25), y de ptra parte 1as nues-

cas de bayoneta del mangq1to (31) sobre los espolones

(20) del cubo (25). Las maniobras de acoplamiento

¥ desacoplamiento pueden ser ejecutadas répidamenté
vy fécilmente porrun simpie ﬁovimienté de rotacibn 4
del manguito (31). - |

‘Sobre la extr&mldad del gozne (27) opuesto

‘ a la paleta (%) esté enmangado y fiao por soldadu-

Ta un tubo (37), que se extisnde libremente en el R

interior del mango (1) de uno a otro extremo de QSte’>T

¥ en la extremidad_opaesté del cual eaté éncastradoi

otro gozne montado a rotaciénm en el mango de una for—

na epropiada cualqﬁiera'y que se tefmina por un cane-
jilén de acoplamiento (38). En ls extremidad libre
del ménguito (1) est4 unida una caja (39) que con— -

tieme un mecanismo de transmisién a'tornillo'sin"

‘fin (no rqpresentado), cuyo §rbol de entrada (40)

puede tamar contacto con el canallén de acoP1amlento
(38), mientras que el drbol’ de ‘salida (41) esté des—
tingdo a recibir el porta—util (42) enmangado sobre_

la extremidad del &rbol (41) y blogueado por el cla~

villo (43).
Sobre el porta-dtil (42) puéden ser fijsdos
por mediacifn de vatias’clavijas (119) y de tuercas

de blogueo de seguridad (120) los 6tiles rotativqs 

- diversos, tales como azadas,~limas, apaleadoras, etc.

Las figuras 5 y 6 presentan dna azada"rotati~

va (44) compuesta por un disco soporte (44a) Yy por

las lamlnas (44b) cuyas extremidades libres estan
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acodadas al angulo derecho y las ‘alas laggrales as{
realizadas son afiladas para iormqr el cords.. El
sentido de rotacién de la azada estd indicédb por
una flecha en la fig. 5. |

Las figs. 7 & 25 muestran varios ejemplos
de aplicaciSn del aéarato<segﬁn la invencién,

La fig. 7 representa el ejemplo de una esco~
ba rotativé."Las:crinégl(45) de esta escoba estin
fijés sobre un manguito cilindrico (46)_qué presen—

ta interiormente un tabique transversal (47) v que

se deja unir con un determinado juego sobre la extre~

-nidad librq del mango (1). El tabique transversal

(47)testd acoplado directamente al canjilén (38) de

una forma apropiada, por eéemﬁlp con ayuda de un eje

embutido, a presifn, El contorno del cepillo estd

formado en forma de como, lo que le hace mas maneja-—

ble.

- Las figs. 8y 9 muestran una escoba recogedo-

L Tae; Para este caso, elrmahgb (l)_esté provisto de

la caja de transmlslén (39) utlllzada para la azada

@ig. 5), ‘sobre el érbol de. salida (41) de la cual es—

té calado un ceplllo rotativo cilindrico (48),.que

gira ante la aberturs de una esportllla (49), de for—
ma-que proyecte las barrlduras en el fonflo de esta

esoortllla, cuya parte porterior reposa sobre los

_rodillos (50) que la permiten avanzar sobre el suelo ,

¥ levantar o bajar la escoba. La esportilla esté unl—ij

da al mango (1) por un collar (51) que la b10quea en

' rotacion en relacibn a este mango.

Las figs, 10 y 11 muestran un rastrillo rota~
tivo cons tituido por un plato circular (52) provis~_ '

to sobre ung supcrficie de uno varios 6rdenes circu~

lares de dlentes (53),- Este plato esté fijado al &r-

R

FR
R
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- bol de salida de una caja de transmisidn que contie-'

ne en este caso dos pifiones cbdnicos, uno.de los\cuae '

les es solidsrio del 4rbol de salida, pisntras que

el otro estd fijado a un arbol de entraéa destinado
a tomar contacto con él canjilén (88) del mango (1)
cuya 6xtremidad libre estd unids =z la céja.
' Las figs. 12 y 13 muﬁstrau una paleta de cri-
bado que lleva un hilvsn formado por una pared porte-—

rior transversal (54), de la cual parten perpendicu-

_larmente ‘dos paredes lonﬂltudlnalrs paralelas (55)

sensiblemente triangulares, provistas sobre el bor-
de inferior de una nerviatifn rentrante (56) que se
eﬁtiende:de un extremo a otro. La pared porteior es—‘
t4 perforada po una sbertus central y lleva un palier
soporté (57), con ayuda del cual la paleta es fijada
directamente sobre la extremidad libfe del mango (1).
Scbre las dos'nerviaciones (56) rpposa un tamiz cons-
tituido por una caja formada por una pared posterior
transverdal (58), é& la cual parteﬁ perpendiculérmen—-
te dos paredes longitudinales parélelaé (59) igual-
mente trigngulares. Las paredes poétériores_y lon~
gitudilales estén unidas entre s{ por un fondo per—
forado (60), Kl tamiz estd articuiado al hilvén

por delante por dos goznes coaxiales (61), mientras
que el fondo perforado. esté provisto por detrés de

un anillo de apresibén (62) que permite retirarle y

cambiarle ségﬁn se precise en el trabajo. Sobre la

cara porteridr de 1la pared (58) del tamiz esti fija-
do un deslizador vertical (65)’abierto por abajo,

en contactd con una excéntrica, o una cuna giratiria
(64); que esté acoplada directamente al 4rbol (37)
montado a rotacibn en el mangd (1L).

41 ser el lLilvén rigidamente solidario del
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. mango (1), se observa que la rot3016n de la cuna (64)

arrastrada directamentc por el arbol (57) produce
con gyuda del deslizador (63) un movimento de vaivén
transversal del tamlz, que se desliza durante este
movimiento sobre las narﬁiaciénes longitudinales (56),
Bl montaje del bamiz sobre los goznes (6l) estd el§~
gido de tal forma que permita‘el deslizamiento trans-
versal;- Las paredes laterales (55) del hilvin enca—
bestrilladas a las cxtréﬁid;des enteriores de una
pieza de chapa (65) plegada hacia elvintebior de la
paleﬁa sobre el borde'anterior del tamiz, y que per-
rmite al operador tomar los materiales a cribar como
una paleta ordinafia. iy § operador, habiendo tomado
una pélata de materiéles, no ha sido de ﬁantcner o)
desplazar ia pala por enciam del lugar desfinado a
recibir lss particulas temizadas por el movimiento

de vaivén.,

La fig. 14 representa un plantador. ©Se tra-
ta de una caja de transmisibn (66) provista de dos
enpufladurgs que forman unas espacie de gallardete y
que lleva igualmente una tuberia lateral (68) desti~
nada a%q; dircctaménte enmangada y fijada sobre la
vainm (3) del érboi tlexible. En esta tuberfa esti
montado -« rotacién un extremo d#l drbol, uns de cuyas
exfremidadcs debe ser acoplada a un &rbolf flexible
(%a) mientras que la otra extremidad 1leva en el in-
terior de la ¢ja un pifion cénico (69) que engrana '
con otro pifién cénico (70) solidario en rotacién de
un mandril (7fi) montsdo z rotacidn. en el fondo de la
caja, ¥ que estd destinado z recibir un Gtil rotati-

vo (72) que constituye el plantaddm: intercambiable
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 propiamente dicho, que se presenta por ejéhplo bajo

lz formg de una lamina planm torcids en hélice. =2
operador puede servirse de este apsrato como de un
plantador ordinario, salvo que €1 dispone de una guis

5 o para'dirigir el Gtil, y que le basta segair el des—
censo de este Gtil en lugar de empujarle, lo que dis—
minpuye consideréblemente su fatiga y le permite eje-
cutar su trabajo més rdpidamente que con un plantador
‘ordinario.

10 .- La fig. 15 muestra un cepillo rotativo desti-
nado al limpiado de juntas de albafiileria. Se tra-
+ta de un cepillo métélico circulisr plano (73), cuyas
fibras estdn fijadaé sobre un ndcleo (74) solidario de
un extremo de arbol montado g rotazcidn en un mangui-

15.~- to, gue puede ser enmangado y Tijado directamente so-

| bre la vaina del drbol flexible. il modo-de utili-
zscibn de este cepillo es fécil de comprender, H1
operador gufa el bepillo\con syada del manzuito (75)
que le sirve de empuriadura.

- 20.- Las figs. 16 y 17 muestran un Gtil que puede

' servir de cortador. Una cajas de transmisidn (76)

contiene un tren de dos pifiones cénicps (77 y 78),

¥ uno de los cuales es'éolidario de un sxtremo del

érbol (79) que sale laterzlmente de la caja y des—

25— tinado & ser acoplado al éfbol gue contienes el man-—

go (1). El otro pifidn (78) es solidaric de un 4rbol

(80), vertical en la posicién de utiligacibén que sa-

le de la caja (76) por el fondo, ¥ que lleva un cor-—

te circular rotativo (81) de varias lédminas. Bste

W
C
|

corte puede girar ante un peitie semi-~circular fijo

(82) tallado en una guéldera (85) unidas g la caja.
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Las figs. i8 y>19 muestran un 4til que pue~ ‘

de servir de cortador de cesped.

- Una caja (84) contiene un tren de tres pigo-
nes cbnicos (85, 86, 87) uno de los cusles e&s soli-
dsrio de un extvemo del &rbol (88) que séle lateral-
mente de la caja v estd destinado a ser acoplado al
4rbol gue contiene el mahgo (1), Otro piiién (86)
es solidario de un Frbol (89), vertical én la posi-
cidn de utiliéacién, que sale de la caja por el fon~
do. #1 tercer pifién (87) es solidario de un extremo
de arbol hueco (90), montado a rotacidn en el fondo
de la caja Yy sobre el 4rbol (89). Bl extremo del
drbol hueco (90) lleva en el interior de la caja un
cortador circular (91) gue presenta numerosos dien-
tes, mientras que el &rbol (89)'11eva sobre su parte
inferior un cortazdor circular (92) identico, pero o-
puesto. Los dos piiiones (86 y 87) engranan con él
pifibn (85) en dos puntos diamctralmente opestos,
arrgstrando az{ izualmente los cortadores (91 y 92)
en el sentido opuesto. La extremidad inferior del
4rbol (89) estd montado s rotacidn en una gualdera
(93) unkda a la cajae

, Las figs. 20 y 21) nmuestran una sierra de las
llamadas“seiruchos. Lg sierra propiamente dicha
(94) estd& montada por una cola (95) a corrédera por
undeslizador (96) gue forma parte de un éoporte
697) prolongado por un ﬁuﬁo tubular (98), destina-
do a ser enmangado y fijado derectanente sobre la
vaina (3) del &rbol flrxible ¥y en cusl estd montado
a rotacibn un extremo dekuidrbol (99) que debe ser
acoplado al 4rbol flexible (3%a). Sobre ls extremi-

dad delantera del estremo del &rbol (99) esti fijado
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un disco inclinado u escilante (100), en contacto |

con una muesca (101) de 1la sierra. Se observa que

- la rotacidn del disco (100) produce asi un movimientp

de vaiven en ls siermpa.

Las figé, 22 y 23 muestran una sierra de ca-—
dena sin fin. Xn las extremidades de un soporte
plano alargado (102).est5ﬁ_m0ntadas a rot;ciénjdos
poieas (103 yAlU4),sobra las cuales pasa una cadena
sin fin (105) provista de dientes de sierra. ZEn una
oxtremidad del soporte (102) esti fija una caja de
transmisién (106) que puede contener un tren a tor—
nillo sin fin. Ll extremo del arbol que llevz el
tornillo sin fin estd montado g rotacidn en una empu-
fiadura tubulap (107) que prolongs la caja y destina-
da a ser enmangada y fijada dircctamente sobre la
vaina (3) del irbol flexibla,

' Lésifigs. 24 v 25 muestran una pequeila sie—
rra circular. Una caja de transmisién (lOB)_contie—v
ne un tren de transmisidn de dos plfiones cbnicos
(109 y 110), uno de los cuales es solidario de un
extremo de .un drbol (11l) montado a rotacién en un
pufio tubular (112) que prolongs la caja y destinado
a ser snmgngado y fijado directamente sobre la vaina
(3) del 4rbol flexible., Bl otro pifién es silidario
de un extremo del 4rbol que lleva ol exterior dec
la ia unai "limina de sierra circular (113). ILa
caja (108) hace igualmente cuerpo con un brazo pro—
longado radialmente mds allsd del contorno de la 1&-
nina (11§), v en la extremidad libre del cual estd
articulado un corchete (115), que rodea parcialmen—
te la lémina hasta la proximidad del pufio (112) en
donde se termina por una palnca (116). En el pro-

longsmiento de la empufiadura (112), el corchete (115)
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' presenta un codo (117) facilitando un cierte esPaciej

entre el corchete y el contorno de la lédmina (113).

. En el género de utilizacién de esta sierra cir-
cular, el resorte (114) abre el corchete (115) girando
en su punto (118), separando el contorno de la léming
para aprisionar y sujetando as{ ﬁor ejemplo una ramsg
del érbol a serrar. | o

8in separarse del prindipio de la invencién se.
pueden imaginar numerosas gplicaclones distintas del
aparato porﬁatil segtin 1a invencién, considerindose
incluidas en‘la mismg siempre que no se aparten de su
esencia, que se reivindica en lé siguienfe

| HOTaA

En resumen; la presente patente de invencién
recaerd sobre las siguienteé reivindicaciones:

18.- Mﬁquina portatil motorizada, caracteriza=-
da porque Se compone de un mango tubular rectilingéo vy
rigido, de grosor y longitud aepropiade pera permitir
su accionamiento,'en el cual est§ montado a rotaciém
un 4rbol qde se extiende de un extremo a otro y una
de cuyas extremidades esté destinada a ser acoplads a
un Gtil intercambiable, mientras que la otre est4 uni-
da por un 4rbol flexible a una fuente de fuerza motriz
aproplada e independiente, provista de uni Easthdor en
formg de arnés, en el cuad se disponen las correspon-—

dientes correas»péra su colocacién en forme apropiads

) sobre el cuerpo del operador, de forma que éste puedsm

accionar libremente los mandos de dicha fuente de fuere
za motTiz. ’ '

| 28 .~ Méquina, segin la anterior reivindice-
cifn, caracterizada porque el dispositivo de fijacién‘
del motor o fuente de fueraza motﬁiz consta de un estri;

bo donjuntado apropiadamente con el cédrter de dicho mo-
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>tor, ‘asi como un palier centrado sobre el eje del vo;
lante y en el cual estén encastrados unos rodamientos
8 bolas que reciben un &rbol de arrastre, sobre cuya ex~
fremidad libre esté enméngado y £ijo por un tornille un
5= cubo de afrastre proldngado axiglmente por uns ﬁaleta
de‘secciSn sepsiblemente rectangular que se bermins &
 8u Vez por una pequefia contera cilfndrica centrada so-
bre ei eje, estando este elemento rodeado de un mangui-
o cilfndrico centrade sobre al 4rbol citado y provistb
10,-  de una brida, por la cual estd conjuntado rigidamente
con el paliér y ol estribo mencionados, estando §ste
igualnnnte_provisto>de un'broquel encorvado destinado
abadoptar la forma del cuerpb del operador y que’esté
.fijo a un cinturén y a las extremidades de una banda de .
15.- “sujecibn. . '

%2 o= Miquina, segln las reivindicaciones ante-
riores caracterizada porque gsimismo consta de um man—
guito que lleva exteriormente, cerca de sus extremos
libres, varios espoldnas sobre el contorno y que forman

20 .~ parte de un dispositivo de gcoplamiento de bayoneta de
la vaina protectora del &rbol flexible, siendo el wolan~
te de la fuente motriz solidario del Arbol de arraétré
y conteniendo un dispositive de embragﬁe automético y
limitador de par, formando por dos mazalotes centrifu-

254~ gos arficulados a dos goznes f£ijos entre dos platos cir-
| culares solidarios del &rbol moteia
| 42 .~ Méquina, seglin las anteriores reivin-
dicaciones, cé:acterizada'porque el citado A4rbol flexi-
ble est4 acoplado al mango por un dispbsitivo semejante

30 o al del acoplamiento del motor, prolongéndose el tubo

@el mango en la extremidad trasera por um cubo con el

cual estd conjuntado por soldadura, llevando este_cﬁbu
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edteriormente en la proximidad de sﬁ extremidad libre
varios espolones fijos sobré el contorno, y estando

un gozne montado a rotacifén en un cojinete encastra-

do en dicho.cﬁbo, y prolongandose por la misma pale-—

ta y la misma contera cilindricasfcitadas-eg la rei-
vindicacién precedente, mientras que en la extremidad
de la vaina del érbol flexible estd enmangado un cubo
de unién fijo y cuyo contorno de la extremidad libre
se émbute exactamente en el cubo dgl mango, y un go-
llete exterior del cubo de unién topa sobre lé extre~
midad libre del cubo y limuta asi su penetraéiSn, o~
tandq'montadb sobre el cubo de unidn o correders un;
maﬁguito de écoplamiento que se embute a frotamiento
suave sobre el contorno exterior del cubo ¥ en'cuye
borde estén tallados unas hendidurds de bayoneta que
coopefan’con los espolones citados para el acoplamien-
to. |

62 o~ Mééuina, segln las anteriores reivin-

'~ dicaciones, caracterizada porque entre el fomdo del

canjilén y el gollete citados estd intercalado un re-

sorte helicoidal de cqmprensién, estande encastrada
la extremidad del 4rbol flexible en un alisamiento
axigl de la cabeza de adoplamiento montada a vaivén

en el cubo de uniéh ¥ presentando en la extremidad li-
bre una hendidurag diametrasl en cuyo fondo es practi-
cado un agujero axisl cilindriéo, adapténdose la pale-
ta del goéne éxactamente al agujero de cent:ado, cons—
tituyends el conjunto un dispositive de acoplamiento
para el arrastre en rotacién del mencionado goéne,
siendo mantenida la csbeza de acoplamiento centrada
sobre elkeje del cubo de unién por una‘conteré ciliné

driva, manteniendo el resorte de comprensién el aco-
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plamienté apretado de una parte del gollete sobre la
extremidad del cubo y de otra parte las muescas de ba-

Yonetas del manguito sobre los espolones del cubo.

62.~ Miquina, seglin las reivindicaciones an-

 teriores, caracterizada porque sobre la extremidad del

gozne opuesto a la paleta estf emmangade y fijo por sol-

dadurg, se encuentra un tubi que se extiende libremen=
te en‘el interior del mapgo de uno a otro extremo de
éate, ¥y én cuya extremidad opuesta estd encastrado otro
gozne montado g rotacién en'el mango de una forma apro=
piada cualquiera y que se bermina por un canjilén de
acoplamiento, estando‘éﬁida‘en la extremidad libre del
mangulto una caja que contiene uh mecanismo de trans-
misién a toinillo sin fin, cuyo 4rbol - de entrada puede
tomar contacto con ei canjilén de acoplémiento, mientrasr
que el 4rbol de salida estd destinado grecibir el por—
te~itil, enmangado sobre la extremidad del érbol y blo- |

" queado por un clivillé, fijéndose en dicho porta-Gtil,

por mediacién,de clavijas y tuercas de blequeo y segu-
ridad el Gtil rotativo que se desee, siendo preciso in-
troducir las midifiéaciones precisaé seglin la clase de
§til empleada en cada caso, particularmente cuando di-
cho Gtil en lugar de movimiento rotativo lo tenga de
faivén, rectiiiheo o de otra clase, lo que lleva consi-
go diversas sustituciones de las piézas indicedas.
72.~ MAQUINA PORTATIL. MOTORIZADA,

Ségln se describe en la presée te memoria gque con
ta de diecinueve hojas escritas a méquina por unsg sola
cara y dibujose
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