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EXPEDIENTE:  mMODELO DE UTILIDAD

Titular: DOJMANUEL SIERRA ASENSIOC
Nacionalidad: Espafiola
Domicilio: C/. Ubispo Pont, 2 - SEGORBE (Castelldn)

Objeto: "DISPOSITIVO PARA MOVIMIENTO ANGULAR OSCILAN,
TE EN MAQUINAS AUTOMATICAS PARA NINOS®

Prioridad:

MEMORIA DESCRIPTIVA

La finalidad de la presente Memoria es la de
dar a conocer las caracteristicas fundamentales de un dig
positivo para movimiento.. angular oscilante en maquinas
automaticas para nifios, cuyas caracteristicas funcionales
5 Justifican la solicitud, a favor del titular del expedien
te, del privilegio de exclusividad concedido por la vigep
te Ley de la Propiedad Industrial, para su explotacidn en
Espafia.

El destino de nuestro dispositivo de movimiento
10 angular, es el de su aplicacidn sn maquinas automdticas

infantiles, de las que disponsn de un vehiculo o cabalga

e

Cpwmer e e



15

20

25

30

35

40

dura en el que 8l nific se monta y, dsspués de inﬁroduEIEE
una moneda, inicia un movimiento oscilante de vaiven,con
seguido por distintos procedimientos. En el caso presente
se trata de que, con independencia de que la mdguina ten
ga los movimientos convencionales requeridos, se le pueda
incorporar el movimiento oscilante angular determinado

por nueétro dispositivo, sin que ello estrafie ninguna di
ficultad para la coexistencia de ambos y con la posibili
dad de que dicho movimiento anqular, pueda sufrir varig
ciones de velocidad, a voluntad del usuario del aparato.

Las caracteristicas del dispositivo estan 6rd
ficamente repressntadas en el plano adjunto, donde, con
una finalidad meraments informativa, se recogsn los aspec]
tos fundamentales de su naturaleza, bién sntendido que,
en virtud de su cardcter, dichas representacionss seran
consideradas en su mds amplio sentido y no como limite
del alcance del expedisnte.

La figura 12 reproduce una vista en alzado latg
ral de un bastidor parcial de aparato automatico, al que
se le ha aplicado el dispositivo objeto del expediente.
La figura 22 corresponde a la representacidn de una vista
frontal de dicho dispositivo, en la que también se aprs
cia su funcionamiento. La figura 32 es un detalle del
apoyo previsto para el bastidor, con objsto de que pueda
absorber los desplazamientos angulares impuestos por el
dispositivo, sin someter a dicho bastidor a esfuerzos ex
trafios y sin que los desplazamientos resulten coartados.
Por dltimo, la figura 42 recoge una vista en planta del

motor del conjunto, con el sistema de variacion de velg

cidad incorporado.-.
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Para concretar con mayor exactitud los pormeng
res de la descripcién, a lo largo de la misma se hace con
tinua refersncia al ﬁontanido de las precitadas figuras,
en las qua se ha sefalado con -1- el correspondiente mg
tor, al que se le adapta la polea de didmetro variable
-2=-, bién de forma dirscta, bien mediante la intercalg
cién de los elsmentos reductores, tensores, etc., que pu
dieran hacerse necesarias. En cualquier caso, el movimien
to generado por el motor llesga, mediante la correa -3-,a
la polea -4-, que permanece solidaria de un eje transver
sal -5~ montado entre dos cojinetes paralelos -6- insta
lados en la base =7- dsl conjunto.

El mencionado eje ~5- comporta un amplioc rodi
llo -8~ en el que se ha practicado una garganta helicoi
dal -9~ de paso sensiblements inferior al desarrollo del
rodillo, con objeto de que el transcurso de una revoly
cién de éste se haya producido mas de untambio de direc
cidn en su trazado. En dicha garganta permansce alojado
el extremo inferior de un vdstago vertical -1o-, que es
guiado en su recorrido axial alternativo por una guia
transversal -11-, que atravissa al propio véstago y esta
subtendida entre dos puentes paralelos =-12-, colocados sg
bre los cojinetes -6~ y sn la misma basse =7~ del conjun
to, |

El vdstago ~10- estd rematado por una platafor
ma longitudinal -13-, situada en un plano inclinado y
provista de un apoyo posterior -14-, ques concluys en un
rodamiento a bolas =-15- convenisntemente alojado en la ¢

zoleta -16-. Sobre la plataforma -13- se inician los sg
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tura de la figura corpdrea a la qus se dota de movimisnto

. facilita las oscilackonss dsl sbporta posterior -14-,

.lants en méquinas automaticas para niffos, caracterizado
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portes -17-, destinados a recibir el esqueleto o estrug

por lo que dicha figura queda realmente sustentada por el
vdstago anterior -10-, con su rodilloc -8-, y el apoyo
posterior -14-~, con su rodamiento =-15-,

Al entrar en funcionamiento el dispositivo, se
transmite ¢l giro del motor -l- al rodillo -8-, cuya gar
ganta -9- obliga al vdstago -10- a sufrir desplazamientoJ

axiales, ayudados por el trabajo del rodamiento -15- que

Estos desplazamientos se traducen en movimientos angula
res, para el vehiculo o cabalgadura.ocupado por el usua
rio, cuya velocidad ciclica podra ser aumentada al actuar
exteriormente, mediante un mecanismo apropiado, sobre la
polea de didmetro variable -2-,

Suficientemente descrita la naturaleza de nueg
tro Modelo, sdlo nos resta manifestar que seran variables
las circunstancias de materiales, tamafios y formas de sus
diferentes partes, siempre y cuando no se vea alterada
su esencialidad, contenida en la siguients

N 0O T A

= = =
Los puntos que se reivindican en el presente Mg
delo de Utilidad, son:

12,~- Dispositivo para movimisnto angular osci

porque la figura orpdrea, a tripular se monta sobrevuna
plataforma inclinada y flotante, cuyos puntos de apoyo

estdn determinados por un vdstago anterior con su extremo

int;oducido firmemente en la garganta helicoidal de un
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-un movimiento angular alternativo, facilitado por el jue

-—

amplio rodillo, y por un apoyo posterior solida:id de un

rodamiento a bolas horizontal; de manera que, al transmi
tir el giro al rodillo precitado, el vdstago anterior,
obligado por una guia transversal que lo atraviesa, sigue

la linea helicoidal de la gargénta del rodillo y transmit%

go del rodamiento del apoyo posterior, pudiendo acelerar
se este movimiento por la accidn exterior sobre una rusda
de didmetro variable, intercalada en la transmisidn del
motor al eje del rodillo. Y

29,-"DISPOSITIVD PARA MOVIMIENTO ANGULAR OSCILAN
TE EN MAQUINAS AUTOMATICAS PARA NINOS", de conformidad en
un todo en lo esencial y fines industriales a lo dbscrito
en la precedents Memoria Descriptiva y graficamente repre
sentado en lag figuras del plano adjunto para su mejor
comprensidn.

Esta Memoria consta de CINCO hgps, escritas o mg
canografiadas por una sola cara y a doble esbacio‘en 115
lineas., |

Valencia, a 5 de Febrgro de 1975

Por autorizacidn del/ - interesado.
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