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Dn. José 12 Jou Perarnau, de nacionazlidad espefiola, do-
miciliaedo en Menress (Provincis de Barcelona) Calle Canénigo
Montafi, ne 7, solicits registrar una Patente de Invencibn,-
por 20 sfios, para Espafia y sus Colonias, que se reti;re a:
PEAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CGNICO—ESPI-
RALES”.-

La industrie nacional dedicade a le construcecibn de mé-
quines herramientas, satisface les necesidades de nuestro -
mercado, en cuesnto se refiere e mfguinss de tipos corrientes.
Sin embarge, traténdose de méquinas especiales, ne es asf{ y
muchas de ellas han de ser necesariesmente importades del ex-
trenjero, siendo su precio elevadfsimo y por consiguiente -
prohibitivo para la mayorfe de las empresas de medians impor
tencis.— Les mféquinas especisles importadas, ademés de ser -
caras de compra, producen un desequilibrio en la economfa ns
cional, por el consiguiente gasto de divisas gue representa-
au adquisiecién.- -

Las méquinaes especiales para dentar ruedas cénico-espi-
rales, pueden incluirse en el grupo de magulnaria de importag
cibn.-

La presente solieitud de patente de inveneidn, tiene por
objeto reivindicar la originalidad absoluta de una miquina -
pera dentar ruedas ¢fnico-espirales, cuyas construccibn, es -

tructura y funcionamiento son completamente nuevos, ya gus -

reune una serie de ventajss, que la hseen superior, incluso,



e cualguier mfquina similer de les que me han construfdo, -
haste la feoha en el extranjero.-

Este nneve miquina labra las ruedas cbnico-espirales,-
segin el sistema bdsico, o fundamental, de les ruedas plansa,
que es el método comin a todas las mfquinas pars denter -
ruedaes y pifiones cfnicds, de calidsd.-

Le estructura de la méquinsa, ingpirads en las més mo-
dernas concepeiones, eatd desprovistas de movimientos dis -
contfnuos o intermitentes, trabesjando siempre en un mismo
sentido y lsbrando los dientes, del pifién o rueda, en una
gola pasada, trabasjando con gran seguridad y precisién, -
tento en Ie divisibn del ndémero de dientes, como en el aca-
bado del flanco de los mismos.-

La particularidad primordisl que carscteriza & esta-
nueva méquine, es la siguiente:

La mfquina trabaje en posicifn vertical, estsndo la -
fresa dispuesta encime del pifién o rueds que se tslla, ¥ -
no en posicién horizontal, como funcionan todas las mégui-
nas similares.-

Se he adaptado la disposicifén vertical, por la siguilen
te rezén:

Imaginemos un eilindro, de mayor diémetro, que altura
y pongémoslo en dos posiciones distintas:

l12,~ En posicibn plana, o sea descansando sobre su base.
22 .- En posicifn vertical, o ses descensando sobre una -
generatriz.-

Salta a la vista que la primers posicifn es la més se-
gurg .-

Le segunda posicién, pars tener le estabilidad de la -
pPrimera, necesita un soporte de mucha superficie, gran rigi-

dez y volumen y por consiguiente de mucho peso.-
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Del anterior razonamiento se deduce que el tipo de mé-
quina vertical ee més rfgido que otrs horizontsl, 8 iguel -
dad de peso, y por consiguiente, una mfquinag del tipo co- -
rriente tan rfgide como la proyecteda, serfs mucho més pessg
da.~-

Como consecuencia de haber adoptado la estructura ver-
tical, en la construccifn de la nueva méquina paré tallar -
ruedas y pifiones ebénico-espirales, se obtienen las siguien-
tes ventsjss.

8) Mayor comodidaed pars el operador y por consiguiente,
més eficacia en el trsbsjo y mejor produccibn.-

b) Wenor sensibilidad s las flexiones o deformeciones -
elfaticas, comunes & cualquier méguins-herremienta, como son
los empujes radisl y axisl de la fresa, 8l cortar los dien -
tes del pifién o corona que se talla. A tel fin se ha previs~
to un pesado volante compensador y un dispositivo de bloecsgje,
para sostener el cabezal portador de la fresa.-

¢) Perfecto equilibrio de sus 6rganos o elementos princi
pales, ya que el cabezal porta-fresa ésté solidamente apoya-
do en la columne vertical de la méquina, y en el dispositivo
de blocaje, previsto al efecto, ayudendo, & la rigidez e in-
movilidad del conjunto, el pesado volante, que tiene la do -
ble funciﬁn de compensar las pequefias veriaeciones de veloci-
dad angular, propias de la transmisifn por engranajes y smoy
tiguar el chogue, producido por 105.dientes de la fresa, gl-
cortar el pififn.-

Para coleborar a la estabilidad y equilibrio de los 6r-
ganoes principales, el tambor excéntrico, gue soporta la pla-
taforme portacebezal de la pieza, estd ampliemente apoyado —
en le base de la méquina, gquedando equilibrado, en cualguier

posicifn de dicha plataforme, aungue el conjunto no esté -
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equilibredo estéticemente, cosa gue no sucederfs si el eje
de giro, de dicho conjunto, fuese horizontal, pues entonces
ser{s neceserio lograr el equilibrio de todo el econjunto, -
para evitar el contrapeso o excentricidad del centro de gra—-
vedad.-~

d) No es necesario un guiédo del tambor portscabezal, -~
de mucha profundidad o altura, por lg simple razén de que -
éste descansa sobre su base, o ses en la posicidn natural -
de equilibrio estable, el revés de lo ‘que ocurre con les m§
quines horizontasles, en las cusles el tambor girétorio, -
(que en éstes soporte la fresa y no la pieza- esté en posi-
eibn de equilibrioc indi ferente.-

Hechas les snteriores considersciones, de cearacter ge-
neral, pasgmoe & detallar las principales caracterfsticss de
lz nueve mfquina para dentar ruedas y pifiones cénico-espira-
les, haciendo referencia a los adjuntos dibujos, que forman
parte integrante de la presente memorig descriptive, los -
cuales representan:

Fig.l.- Viste en perspective del conjunto de la méquina.

Fig.2.~ Viete en perspective y esquematizgda, de los -
varlios grupos de engrensjes, que formsn lss transmisiones -
de movimientos de los.6rganos principsles de la méquina.-

Fig.3.~- Vista en perspectiva del tambor excéntrico, que
sustenta la plstaforma del portecabezal de ls pieze, mostran
do los accesorios, que facilitan el eentraje y medicién de -
las distencias entre los cgntros de giro.-

Fig.4.~ Vista en perspectiva y esquematizada del siste-
ma impuleor y transmisor de los desplazamientos, leteral y -
vertical, del cabezsl porte-fresa, con los mgndos correspon-—
dientes.~

Fig.5.- Proyeccibn horizontal, correspondiente & la -
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perspective representade en la Fig.4.-

Seglin se demuestra gréficamente por la perspectiva de -
Fig.l, la méquina consta de une amplis base -1-, construf- -
da de fundicibn, de modo que presente dos alojemientos cilfn
dricos verticales cuidadosamente trabajasdos, de los cusles,
el de mayor diédmetro, soportis el tambor excéntrico -2-, que,
8 su vez, sustente le plataforma -3- porte-cgbezsl -9~, de -
la pieza & trgbajar -13-. '

En el alojamiento cilfndrico menor de lz base -1-, va -
ajustada la columne ~4-, que constituye el soporte verticsl-
de la méquina, en cuye parte superior se halla montado el -
carter del cabezal -5-, gue soports el seje portador de la -
fresa -12-.

Cuando se trats de déntar piezas de médulos grendes, la
estabilidad del cebezal -5- se complementa, spoyindolo por -
medio de un dispositivo de blocaje -6-.

El cabezal portafresa esté dotado de dos movimientos, -
uno de giro, alrededor del eje de la columne verticel -4-, -~
que ge le imprihe por medio del volante -7-, quedando bloquesg
do en la posicifn deseasda medisnte la manivele -7’- de bloca-
je del cabezal. El otro movimiento de que estf§ dotado el ca-
bezal portafresa, es rectilfneo, en sentido de ascenso y des-
censo, sobre el eje de le columne -4-, 0 sea, el que se logrs
deslizéndose la columna vertical de la miquina dentro del alo
jemiento correspondiente previsto en la base -1-. Dicho movi-
miento de ascenso y descenso se consigue por medio del volan-
te -8-, quedando blogueda le columng en la posicibén elegida,~
por medio de la msnivele de blocaje -8°-.

El movimiente de ascenso y descenso del csbezal puede -~
ser imprimido @ mano, o & motor, segin convengas, tal como de-

tallaremos més adelante.-
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Como ya hemos dicho, el cabezal —9-, Portadorlde la pie-
za -13-, esté soportado por una plataformes -3-, la cusl, a su
vez, estd ubicada dentro de un tsladro exeédntrico, practiceado
en el tambor -2-.

Tanto ls plataforms -3-, como el tambor -2-, estén soli-
demente fijedos eﬁ le pogicifn conveniente, por medio de aros
encgjados en el conjunto y fuertemente sujetos por tornillose-
de cabezg hueca.- .

Heciendo girar convenientemente el cabezsgl porta—-pieza -
=9- y el tambor -2-, puede variarse la distancia del centro -
de giro del conjunto descrito, al pifién gue se denta.-

El cebezal porta-pieza -9- es articulado, para poder dig
poner el pififn o rueds que se ha de dentar, en tal posicién,
que una generatriz de su supercicie cfnica, quede paralela sl
plano de la fresa. Ademfs, el cgbezel es orientable, con res
pecto al centro 0 eje de la ruedg plang.-—

Pers ls éuesta en posicifn de trabajo del cabezal porta-
pieza y pare retirar la piezs, puede producirse el movimiento
de avance del tambor, que soporta dicho cgbezal, Operando, a
voluntgd, sobre un volgnte -10~, pero desengravando antes el
rodaje de sccionsmiento automético.-

El desembrague dél referido volante se reallzs por medio
de lg menivelg -10’-~.

El sistems de engranajes, que produce el movimientoc au-
tomftico de avance del tambor -2-, estf dotado de un cambio
de marches, cuyo mendo -10”- sobresale de lg ceja de dicho -
camblo.-

Mediante los volgntes =7~ =8- y -10- se realizan, s ma-—
no, los ajustes previos de la méquina, psra colocar la fressa
¥y la pleza en las posiciones adecusdas, para dentar un deter-

minado tipo de pifin o ruedas.r Tos demfs movimientos de los -
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érgenos de la méquina son todos comtfnuos y se realizan a mo-
tor, paréndose la méqnina, wna vesz terhinada lg pieza.-

Los mecenismos interiores, que ponen en rotacifén los 6r-

‘ganos de la méquine, se representan, en perspectiva esquemati

zada, en la Fig.2 de los dibujos de referencia.-

En dicho dibujo vemos que el eje motor —14-, transmite
el movimiento de giro, por medio. de un juege de ruedss eéni-
cas -14'~, al eje vertical -15-, que & su vez 10 transmite, @
través de los engranajes -16-, al eje horizontal -17-, que -
por medio de loe engranajes cbnicose -lé-, pone en rotgeifn -
el eje vertical ~19-, que soporte ls fresa -12-, o dtil ecor-
tante, halléndose compensadas las Variaciones de velocided -
de dicho eje verticel, por el volante -11-, previsto en la -
parte superior del cgbezal ~5- de la miquine.-

El movimiento de giro de la piezs -13-, que es la que -
avanza hacia ls fresas, se consigue, pertiendo del eje motor
~-14-, a través de la relscidn de transmisién variable -20~
-20°~, que se elige, de scuerdo con la divisibn del ndmero
de dientes, que ha de tener el pistén o rueda.-

Los engranajes -20- -20°~ hacen girar el eje -21-, el
cual, & trevés de los engrenajes cénicos -22-, pone en ro-
tacibn el eje horizontsl -23- y por medio de los engransjes
-24- =24°—, entra en rotacifén el diferencisl compensador del
incremento de giro plsnetario -25, que hesce girar el cebezal
porta-piezs, logréndose el giro de la pieza a tsllar -13-, -

por ls trensmisifn esteblecida entre los pifiones -27- =28, y

.~ tornillo sinfin -29-, que atacs contrs la rueda -30, montada

sobre el eje inelinable -9°-, del cabezsl -9-, portador de
la pieza -~13-.
El movimiento de avence del tambor -2-, porta-cgbezal-

de la piezs, se realiza, s través de 15 corona -26—, golida-
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ris del planetario superior, del diferenciél compensadorx -25;,
por medio de un tornillo sinfin, montado sobre el eje ~36,—
Lie relaciln de trensmisibn varisble, establecida por -
las ruedas ~35~ =35’=-, es movida por'el diferencial compensa-~
210 dor -32-, el cugl, a través del eje =32’-, pone en movimiento
los ejes horizontsl -33- y verticsl -34-, con los que engrana
el tren de engransjes ~31-, que constituye la gama de avances,
para obtener las veriaciones de velocidgd de la pieza & traba-
. jer, estableciédndose 1a‘sincronizaci6n, a través dei eje -31'-,
215 que ataca sobre una coronas, prevista en el eje horizontal -
-23-.
La nueve méquina de dentsr pifiones o ruedas cfnico-eepi~
rales, funcions de acuerdo con las siguientes carscterfsticas.
En ests méquina ee la pieza, ya sea ruede o pifiln. que -
220 se talls, la que avanze hacia la fresa y no ls fress hacia -
el pifibn, como puede observarse en el dibujo de Fig.l y en -
el detalle de la Fig.3. BEl tambor portacabezal -2- es el gue
gira, slrededor de su eje, acercando g lg fresa, por medio de
su movimiento eireular, el gahezal -9- portador de la pieza.-
225 El regleje o ajuste de ladistancia de los doe centros,-
{centro de la fresa, al centro de la ruede plana) se verifica
por medio del sencillo movimiento giratorio, que puede efec-
tuwar el cabezal -5-, teniendo como centro el ejs de la colum-
ng -4-,(véase el detslle de las Figs. 4 y 5) y no por medis -
230 del tambor excéntrico, que suele 1levar'el eje portafresa, de
las mfquinas eorrientes.-
El reglaje ¢ ajuste, para determinar le profundidad del
diente, se hace por medio del deslizamiento de la columns -
-4-, dentro del alojemiento que la soporta en la bese -1- y-
235 no por medio de charriones y guias rectas, como sucede en m§

quings similares.~-
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Bl reglaje o ajuste de la ruéde plana, o sea el radlo
de avance, se efectdis per medio del juego excéntrico, que -
tiene el cebezal -9- portador de la pieze -13- y no por me-
dio de charriones ni guias prismétices, previgtas, al efecto,
en lsg otrags méguinas conocidas.-

En la oonstruccifn de esta méguina se han suprimido, -
casi totaImente, las superficies labradas planas y prisméti-
cas, siendo la mayorfs de les piezas constitutivas de la mis-
ma, trabsjedas solemente & ‘torno, anulindose, con esto, la -
impresgeindible labor de cepillo y ajuste.~ En lugar de una -
bancada, cdn gufas prismfticas o planss, basta ung sencilla-
columns o cilindro, que es el soporte o scstén verticsl, de
suslérganoa principalés.-

En 'la nueve méquina, el csbezal porta-pleze es gireto-
rio y graduable, teniendo por eje de giro el del tornillo-
sinfin =29~ que ataca la corona -30- del eje -9°~ del porta-
pieza, (véase Pig.2), permitiendo poner sl pififn ~13- g deh—
tar, en une posicién tal, que las generatriz de su superficie
ebnica sea paralela al plano de lg fresas -12-, siendo esta -
posicién asegursada, rigidamente, por un juego especial de -~
ajuste.-

El porta-pieze lleva, a un lasdo, un limbo -40-, dividido
en grados, con su nonio correspondiente, para poder colocar -
el cabezal en la posicibn correcta, segin la conicidad del -
pifién e dentar.~

El cabezal -9- portédor de la pleza, puede trabajar en-
dos posiciones bdsicas, que son:

12.-el eje del pifibn a tallar corta el eje de la rueds

. plana.-

22 .-el eje del pifién & tallar no corta el eje de la -

rueda plena y pase a8 cierte distdncia del mismo.-—



‘
o

270

275

280

285

290

295

-10~ 209814

En les miquines, hasta ehora empleadas, el eje dél pi-
fién 8 taller oorta, necesarismente, el eje de la rueda pls-—
na, no pudiédndose descentrar la direccién del cabezal, con
respecto a la ruede plans.-

Por lo dicho en el enterior aspartsdo, se deduce que, -
con la mﬁquina objeto de esta pgtente, puede dentarse el pi-
7fién hipoide, o descentrasdo, haciendo uso de la misma rueds -
plana empleada para tellar la coronag.-

No ocurre lo mismo eon las mfquinas similares, pues, en
éstas, es imprescindible un célculo especial de una rueda -
plana para el pifién y otrs distinta para la corona, siendo -
precisa una buens afinscifn del mismo, para que engresnen bien
las dos piezas.- Con la miquins objeto del invento, no son ne
cesarios dichos ecfleculos, ni ajustes especiales, obteniéndose
engrenajes hipoidales, gue engranen a la perfeccifn, pues son
dentsdos, exactamente, por el mismo procedimiento que los en-
granejes cbnico-espireles corrientes.-

El procedimiento de dentar, que dejsmos descrito, es ing
dito y nuevo y solo puede efectusrse con la méquina objeto de
la presente patente.-

Apliéando la base -1-, con su tambor excéntrico -2- y 1la
plataforme -3- porte-cabezal -9-, a une fresadora vertical, -
a une tslddradors redisl, o a une fresadora ”Universal”, con
su vertical de fresar se obtiene una méguing de dentar ruedss
cénico-espirales, pues se aprovecha el eje 0 husillo de trg-
bajo de ls méguina, para aplicarle la fresa o dtil cortante,
poniendo luego en conexibn el movimiento del cabezal porte-
pleza, con el eje de trabajo de la méquina. Esta es una for-
ma cbmode y relativemente barata, de trensformar uns méquina
herramienta corriente, en la méquina de dentar ofnico-espi-

ral, objeto del invento.-

En eata nueva méquina se emplea una fresa perfeccionads,
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que no es un plato de cuchil;as, como llevan otras méquinas

de esta especialidad. Dicha fresa estd descrits en la paten-—
te n? 207428, Los dientes de esta fresa estén dispuestos en

un pleno perpendicular y describen una lfnea curva, que for-
me un espiral de Arquimedes.-

Para poder determinar la distancia entre gl centro de -
giro del avance, y el centro de la fresas, se ha previsto la
disposicifn de los medios suxiliares que se representan por
la perspectiva de FPig.3 consistiendo éstos en un soporte -
-39~ de quita y pon, para fijar la referencia del centro de
giro del avance, mediante el cual se sustenta por un véstago
~-39°~ una regla -38-, dispuesta en posicién horizontal, con
la que se miden lae distencias y radio de lg rueda plans ima-
ginariag -C-.

Lea distencia del punto de giro del svence, al centro de
ls fresa, se mide, sobre la regls -38-, por medio de una pun-
ta de referencias -379 que sefials el centro de la fresa ~12-,
Con estos sencillos diaspositivos se puede medir el radio -R-
de la rueda plana y la distencia -D-, del centroc de giro del
avence, gl centro de la fresa.-

Por los esquemas de las Figs. 4 y 5 se demuestra grifi-
camente; como ge logre, por medio del volante -7-, el desplag-
zamiento de 1la fresa, en sentido lateral, haciendo girar el -
eabezai -5;, a fin de ejustar la méquina a la distencla de

los dos centrosg.-—

Por medio del volente -8- se puede efectunar el desplaza-
miento de la fresa en sentido verticsl, psrs ajustar, a mano,
su posicién, con relscidén a la profundided de los dientes e
labrar. Dicho movimiento de elevacién de la columng —4-, -
también puede lograrse por el motor individusl -M-, que trans

mite su movimiento al tornillo elevsdor, montado sobre el eje

del volante ;8-.
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En ls proyeccidn horizontal de Fig.5 se halla indicade
lg distancis -D- de los dés centros, @ partir del centro de
giQo del csbezal, gquedando marcadas las trayectoriass del cg
bezal porta-fresa, por las flechas representadss.-

La Petente de Invencifn por: "MAQUINA VERTICAL, PARA -
DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO-ESPIRALES” cuyo privilegio
de explotacibn en Espafia, ‘sus Coloniass y Protectorasdo, se -
solicita por un periode de 20 gfios, recaerd sobre las par-~
ticularidedes, que se concretan en las siguientes,

REIVINDIGCALKCIONES.
18,- 7MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO-

ESPIRALES” ceracterizada por el hecho de que la méguina consg
ta de una emplis base, en ls que se hgn previsto dos aloja-»
mientos eilfndricos verticales, uno de los cuales soporta -
el tambor exeéntrico, que @ su vez sustenta la plateformg —~
del porta-cabezal de la piezes, mientras que en el otro slo-
jamiento ve ajusteda le columna, que constituye el soporte
principal de la méquina, en cuya parte superior se halla -
monfado el cabezal, gue soporta el eje portaedor de lsa fre~
sa.~

22 .~ "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO-
ESPIRALES” segfin 1g 12 reivindicacién, caracterizada por el
hecho de que cuando se trata de dentar piezas de mbdulos -
grendes, la estabilidad del cabezgl portador de la fresa se
complementa, apoyéndolo por medio de un dispositivo de blo-
caje.—~

32,- "MAQUINA VERTICAL,‘PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO-
ESPIRALES” segfn la reivindicacién 12, caracterizada por el
hecho de que el cabezsl porta~fresa gsté dotado de un movi-
miento de giro, aelrédedor del eje de la columna vertical, -
que se le imprime, & mano, mediasnte un volante y de cbro mo-

vimiento rectilfneo, en sentido de ascenso y descenso so-

bre el eje de la columne principal, que se logra por medio
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de un volante, acciongdo a masno, o de un modo contf{nuo,-
por un motor eléetrico individusl.-
48.- "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO-
EBPIRALES” segin la reivindicecifn 18, caracterizada por el
hecho de que el cabezal portador de la pieza es asrticuledo
y giratorio, para poder disponer el piiidn o rueda que se he
de dentar, en tal posicifbn, que una generatriz de su superfi-
cie cbnica, quede paralela al plano de la fresa, pudiéndose
varisr, igualmente, el &ngulo de inclinacifn del cabezal -
porta-pleza, pares orientarlo con respecto gl centro o eje de
lg ruede plana.-
58,~ "MIAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO-
ESPIRALES” segin le reivindicgcién 48, casracterizasds por el
hecho de que el sisteme de engranajes, gque produce el movi -
miento de avance del témbor, que soporta el cabezsl porfa— -
pieza, estd dotado de un cambioc de marchas, graduable a volun
tad.-
68,- "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO-
ESPIRALES” segdn las reivindiecsgciones 3&, 48 y 58, cargcteri-
zgda por el hecho de gue los movimientos para logrer los ajus
tes previos de la columna, del tambor y del csbezal inclina-
ble, a fin de colocar la pleza y la fresa en las posiciones
gdecuadas, para dentsr un determinado tipo de pifién o rueds,
se reglizen, & mano, por medio de los volantes correspondien—
tes, mientras que los demds movimientos de los Srganocs inte-
riores de 1la méqnina, son todos contfnuos y se realizan a mo
tor, perfndose la méquina, una vez terminada la pieze.-
7e.- "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS COKICO-
ESPIRALES” segiin las reivindicaciones precedentes, varacteri-
zada por el hecho de que los mecanismos interiores, que ponen

en rotaciln los 6rganos de la méquina, estén constitufdos por
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varies transmisiones, mediante pifiones c¢bnicos, gque desde
el eje motor hacen girar la fresas, contra la cual avenza -
1a rueds o pifibn que se tslle, hebiéndose previsfo, entre—
el diferencial compensador del incremento de giro planeta-
rio del taembor porta-pieza y el eje de impulsidn de la fre

sa, una trensmisién, de relacién varisble, que se calcule-

de acuerdo con la divigidn del nimero de dientes.-

8e,- PMAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONI-
CO-ESPIRALES”, segin le reivindicacidén 7%, ceracterizaeds —
por el hecho de que el eje del porta-pieza es puesto en ro-
tacibn, a travée de una trensmisibn, establecide eon el di-
ferencial compensador del incremsnto de giro de la piezg ——
que se tslls, habiéndose previsto, entre ls corona de avan-
ce del tambor ports-cabezal de la pieza y el cambio de mar-
ches con el que se determina su avance, una trensmisién de-
relecifn verieble, que sincronize el avance del cabezal, -—-
con el giro del eje porte-piezs.-~

98 ,- "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CONICO
ESPIRALES”, segin la reivindicecidn 38, carscterizads por -
el hecho de que el reglaje 0 ejuste de la distancias entre -
el centro de¢ la frese y de la rueda plana, se verifics por-
el movimiento giratorio, en smbos gentidos, que puede impri
mirse al cebezal del porta-freesa, mientras que el reglaje o
ajuste, péra determiner le profundided del diente, se rca -
lizg por medio del deslizamiento de lg columns prinecipsl de
la mé@uina, dentro del alojemiento que la soporta en la ba-
g86.~

108,~ "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PLiONES O RUEDAS CONi-
CO-ESPIRALBES”, caracterizsds por el hecho de que el reglaje
o gjuste de lsg rueda plana, o0 sea ls determinacidn del ra -

dio de avance, se efectlim por medio del juego excéntrico, -

de gue esté dotado el cabezsl portador de la Pieza.-
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112,~- ”MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CO-
NICO-ESPIRALES®, segin la reivindicacifn 102, cerscteriza
da por el hecho de que el cagbezal portador de ls pieza —-
esté provigto de un limbo, dividido en grsdos, con su no-
430 nio correspondiente, para poder colocar el cabezal en la po
gsicién corrects, segin la conicidad del pifién & dentar.-
122,~ "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CO-
NICC-ESPIRALES”, seglin les reivindicaciones 102 y 112, cag
tacterizada por el hecho de gue el cabezal portador de 1la
435 pleza puede inclinarse, psra que trabaje en una posicibn-
segin ls cual, el eje del pifién a tallsr corta el eje de—
la ruede plena, © bien de modo gue dicho eje, pase &8 cier
ta distancia del eje de la rueda plana, 1o gque permite —-
dentar pifiones hipOidéles, haciendo usc de lg misms rueda
440 plena, empleada para tallar ls corons correspondiente.-
138,.~ "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PIHONES O RUEDAS CO-
NICO-ESPIRALES”, segin todas las reivindicaciones anterio
ree, caraciterizads por el hedho de que para poder determi
- nar la distancia entre el centro de giro del avance de la
445 pieza y el centro de la fresa, se ha previsto un soporte,
de quite y pon, que se coloca sobre el tambor de giro del
porta~cabezal de la pieza, mediante el cual se sustents -
uns regle, dispuesta en posicién horizontal, con la que -
se miden lss distancias y resdio de la ruedas plena, asi co
450 mo le distancia del centro de giro del svance, al centro-
| de ls fressa, por medio de ung punta de referencia, gque se
fiala, sobre ls regla, el centro de la fresa.-
142.- "MAQUINA VERTICAL, PARA DENTAR PINONES O RUEDAS CO-
RICC-ESPIRALES”.~ Tal como se ha descrito y demostrsdo en

455 los dibujos adjuntos.-
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Conste de diez y seis hojas, foliades y mecanogrefie-

dgs por una sola carg.=-

Barcelona a 16 de Junio de 1953,-

P.A. de D. Jogé M2 Jou Perarnau.-

JUAN B. RENTER RIDAURA

O Newach
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