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El ohjeto de la presente solicitud de Patente de Inven~
ci6n, ge refiere a un sigtema regulador amtoudtico de ten~
Sién,e.i)lioahle especi almente a la alimentacidn de receptores
eléetricos de peuuefia fotenoia, tales eowo receptores de ra-

dio difusidn, alumbrado, planchas, estufas, hornillos, fri-
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gor{fiocos, etcA. Hste sistema es propio y nueve, modifica
fund smentalmente ouanto se oconoae a eshe raespecto hasta hoy
vy da luger a la consecucidén de una realidad préctica e in-
dustrielizable, aon notahles ventajas sobre lo actualmente
en uso, couo se verd a continuacidn:

Bgpeoialuente en log sensgibles reoceptores de radio Gi-
msién, os de extraordinario interéds mantener un voltaje de
alimentacién constante, no golo para asejurar una audioeidn
pverfecta, sino tauhién pera proteger a los filamentos de las
lanmparas oontra sohrecar;as por exaesa de temsidn, en el ea-
g0 de vue el volizje de la red sufrae variaciones; En lss n;a-
veras eléotricas a motor, es impreseindible una resularidad
en la tensidn de alimentacidn, ya e las disminuciones de
voltaje ocalientan estos pequefios motores, quemén@ios aon
mioha freoguerng ia‘. &

Bl uso de interruptores autométicos, g0lo resuelve par-
olalmente el prohlems de las sohrelensiones, puesto yue gue-
da 1z resonexidn, que no se efectua mtomaticanente y, ade-
més, no regulan absolutamente el vol'ta,je..

El sistema quc se preooniza en la presente memoria,con-
gigte en un peyuefic resulador automdtioco d¢e tensidén eldotri-
ca que, sin interrumpir la aliuwentacidn del receptor al gue
g6 agopla, repula dicha alimentacidn, manteniendo una ten-
3idén constante, prefijada, comsensando en amhos gentidos las
variaclones de voltaje que pudiera presentar la red genersl
de alimentaci6n;

Ll fundasento del sistema consiste en la areacidén de un
per de giro, oreado por la acoidn combinzia de dos 0 ampos
magnétiao 3, ¥ a ouya aceidn se opone una fuerza eléstioca

yé .
(torsidn de barr g, resorte o muclle ), caloulada de wmsnera
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que, para una tensidn determineada, el inducido o devanado
névil tenga una posicidn fija resultate del eguilibrio de
las dos fuerzas yue le solicitan, mencionadas anteriormente,
Zgte equilibrio se altera en el momento sn Jue gual yuier va-
riacidn de la tensidn modifica las condioeiones de los cem-
pos magne"‘uioosl. Imbtonces tendrd lugar una rotascidn del indu-
oldo, hasta couseguir un nuevo equilibrio;

Pueg hién, los cemnos nagnéticos mencionados, son orea-
dos por dos devansdog dispuestos sobre micleos de chapa mag-
nétioa, uno de ellos fljo y otro giratorio sohre un eje ge-
neral, en el wue se nontara el resto de los elementos que
integren el sistema de distribucidn. Bl circuito magnético
fijo esté for.aado por una oarcasa Ge ghapag, qua .forma un
airouito cerrado, dentrc de la oual sohresalen los soportes
de las hohinas, cue soun dos, mpntxias en serie enire s y en
paralelo oon la red; El cirouito magnético mdévil esté rforme-
do por un ndocleo en forma de dohle T,sobre el cual se halla
devanada una bohina que se coneocta, igualmente, en paralelo
sohre la red, rcoibiendo la gorrieinte a través del disposi-
tiw Gue produce el esfuerzo de torgidn antagonista a la
acaidn producida por los caupos magnéticos comhincdes; el
otro extremo de 1la hohina ge conecta a la red por Interme-
dio de los pernos de sujeaidn de lss planchas que forman el
micleo mévil, puente, y pleza soporte del rodillo de sontad-
tog v el termingdl de ss&lida corresnondi :311;3..

¥l dispositivo desarito, constituye el elemento motor
que impulsg 0 acolona al elemento digtrihuidor, el sual es-
t4 constituido por una placa de naterisal aislante, sohre la
que van dispuestos en dohle hilera, una serie de contactos

de plata o eohre, ordenaios en arcc de cfiroulo; sohre ellos

O



70

75

80

85

g0

96

ENTIMOS

!l\,

apoya un rodillo soportade por una pieza wetélica que, a

su vez, se fija sobre un puente, sujeto a log pernos deo Li-
jacidn del micleo-mévil; Wl movimiarto Ge este conjunto es-
t4 linitado por dos topes coincidentes con 1ss posiciones
corr esvondiaites a las tensiones nizina y minima, vera las
cuales gse ha caleulaco el sistema, el ocugl esté dotado, ade-
nés, a fin de amortiguar lug osoilaciones del rodillo, pro-
duoidas por el movimiento, de sendos resortes situados a au-
bos lados del soporte de amél, Fncluamte, la carrera gir-
oular delrodillo esti limitzda por dos topes de material
aislante ¥ eléstico;

El dispositivo de distriducidn alimenta al tremsforme-
dor propiamcnte dicho, el cudl estéd oonstituido por un trons_
forizador eléstrico, gon salldas Je su errollamlento tomadas
de usnera gque 1o mitad de ellas determine una elevaoic’in de
la tensidn inducida, mientras e la ofra mitad produce una
reduccibn equivalante de la misma, tomdndose la salida, a la
cudl se dohe ooncotar el receptor, por una espira media del
arrollamiento entre las extremas oitalas para la regulaoidn,
Para evitar el calentamiento del transformaior se interca~
lan entre lag delgas del Gigiribuider, peyuefias resisiencias
gon lo due el gparato dueda periectamente protegido,.

En el adjunto plano se na vepregentalo el egquena de lsa
realizaoidn industrigl de los prineipios snunoil ados : CGomo
puede apreciarse ge trata de un dispositivoe gompuesito por
una parte (1I) puramente de transfovmacidn y otra (II) de re-
gulacidn v dis tribuoién‘,. Tsta perte Ultime estd compuesta
por un eircuito musnético forualo por el arrollamaiento (1)
montzdo sohre el goporte (23 de ohe_nu superpuositas. Denfro

A

de esta caoroasa gira sohre el ejo (53 otro arrollamicuto (4)
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montado sobre el miocleo mdvil (3) que recihe tensidn por
una parte por medio del resorte (6) que tiende a compenaar
oualquier desviacidn del eje, y por otra parte por medio del
anillo aolectar (7) y la csaohilla (8).

La distrihucidn se ecfectua por mecio de la palanca (93
que envia la tensidn que recite por medio del contacto de
lgnina de plata (103 v escohilla (11} & unos terminales,ho-
tones o salidas de corricnte montados en la placa aislante
{1z )‘. 11 nfuwero de estos hotones og variable, semin se de-
gsee que zea do sensible el dispositivo.

Las golidas descritas anteriormente se counecian con el
devanadc del transforuwsia (H) en la foria due ge indica en
la figuxa, _

Igualmente se indica clgramente en la Tigura la igmera
dle aonexionar todos log clenmios as{ aomo la galida 2 re-
ceptorr.

El fungiongniento es ocomo sigue 2 se fija la posieidn
de partida corrsspondiente al minimo de tonsidn a auyo e-
Tocto se regula la tensidn del resorte (6) en combinacidn
gon la acceidn del carapo; Tn este momento la peleanca (9) es-
tsré en oontacto aon el primer “otdn gue euvia tensidn al
primer punto de touma del arrollamiento del trendformedor que
on egstas condiciones eleva al méximo,

I caso de elevacidn de tensidn, se desplaza el mndaleo
mévil venoiocndo la aceidn del resorte de™ido al inoremenivo
de‘oampo ol aumentar la intensidad; entonces la palanca (92)
es arrastrada y va tomapnde contacto con los demés hotones
que intercalan csla vez uag egpiras cel transforuacor due al
partir del hotdn 4 funciona gomo reduotor.

Como puede apreciarse, el funcionamiento es antomdtiao



130

135

140

145

150

156

gin interrupeidn de la alimentacidn, manteniendo en el re-
ceptor una llegada a tensidn eonstante eon lo que el fun-
cionamiento de reaeptores (e ralio, ncverss, motores emn gue
convenga una regularidad de velocidad, esiulfas, eto, we e-
fectila en las condieiones éptimes,

Bl dispositivo se pucde comstrulr en el tanalio alecua-
do para osda cgpasidad y con la relacidn de regulasidn de la
sensinilidad que se desea, a guyo efecto ol ndmeroc (e tomas
del srrollamiento del transformador puede ser tan numeroso
oomo se desee, veriendo de acuerdo gon ello el ndmero de ho--
toneg del digtribuidor,

La oonstruccidn paberial del dispositivo se efeotda
sonstiturendo el drgano motor-distrituidor una unidad ce-
rrada independiente de la gue s@len las tomag necegariag pa-
ra los acoplamientos a red y transformador que tanhidn aons-
tituye une uwnidad indenendiente cerrada, pudiendo amhas 1ir,
asimismo, Cformando un hlouus,

Descerita suficimntemente la Invencidn, as{ comc la ma-

nera de realizarlg pragticamente, dohe hagerse conglar que

l1g misma es suscentihle e cualesquiers modificaciones de

detalle en tanlto yue estas no zlteren gu fundazento,

N oA

Je declaran de novedad , propiedsd y uiilidad para to-
do el territdrio esnafiol, sus colonins y protectorado, las
gisgnientes

REIVINDICACIONTS

' N - sy, . . 2
l.- Sistema regulador asutomaltico de tension, agaracte-
. - oty « £ 3 3] RPN P 4O
rizado por la comhinscidn de un dispositivo magnético des~—
plazahle de acuerde eon las variaeionocs de tensidn, con un

mecanisuo selector capaz de ajustar, sespin la posicién mo-
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mentanca del elemento masnético mdvil, las relaciones de es-

plras de un autotramsformador.

2. - Sisteua regulador automético de tensidn, aaracte-
rizado por Yue ol dispositivo megnétivo desplazable actia
de drgano motor y comprende un circuito magnético fijo ce-
rrado, presentando dog uagas polared yue determinsn un ei~
trehierro esencialmente oil:fnclriao, en cuyo entrenierro va
dispuesio un micleo en farme Ge Gohle T, montado sodre un
eje Gue se apoya giratdrioc sohre ocojinetes fijos a puentes
cabegeras solidarics del cirocuito magnétioo fijo, estando
golicitado en asacidn antagonista a la Gel campo, por un re-
sorte de btorsidn graaaablev.

5;- Sigtema regulador amtomdiico de tonsidn, caracte-
rizado por yue el girouito megnétioo esta formado por hlo-
que de ohsp as magnéticas, en ouyas wasas polares estdn de-
vanaios dos arrollamientios coneatedios en serie entre siy
en perslelo con la red Ge alimentacién-.

4‘.— Sistema regulador automitico de tensidn, ocaraate-
rizado por que el micleo giratdrio estéd coupuesto por un
hloque de chapas wanéticas, soliderio de su eje sonorte,
somnrediendo dos devanadog conectados en serie entre sy
en parzlelo con los arrollanientos del ociroulte nggnétioco
:Ei:]o..

5‘.- Sistana regulalor artomitico de ‘censién, aaracte-
rizato por yue el mecanisiic gelector esta constimido woY
un brazo mévil fijo a una pieza sonorte, solidaria del sje
del ndaleo giratorio, ouyo trazo mdvil es wor tadar de un
rodillo de sontemto que regorre una sucesién de delgas dis-
vuestas en areo de ofraulo sohre una placa aislante adeocua-

da, eatando oada una de dichas dGelgas o contactos, eonecta-
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dos aon una toue del tramsformador, wuicntraz cue el hrazo
ndvil osth conectado a 1o entrnda de corriente, por medio
de su pieza soporte y wun ternmingl adecuado gituado sobre
dicha pieza. »

6; ~3igtewa rejulacor autombtico Ge tensidn,carasterisza-
do por que las conexiomnes entre los contactos de regulacida
de tomas interoaladas, estin coneotaios con el trensTformador
elevador reductor,de forma que a una elevaoidn del voltaje
de la ocorrieunte de la red,corresponda un movimiento tal del
brazo mé¥il que tiende a interoalsr mas tomes en el devanado
del smtotremsforumador ,mientras une un descenso de la tensidn
tendré por efeoto la acailn en sentido oontrario'.

7'.-Sistema regulador amtomdtico Cc tonsidn,caracteriza-
do nor que el devanado del amtotrangformador (ueda ooneotado
a la red de alimentaoién,direc'f;aménte,por uno de sus ’aornes..,
mientras ¢ue por el ofro lo estd a travéds de los contactos
de rezulacidn y del Mrazo mévil,

8.=31lstema regulodor amtomdtico de tensién,l garacveriza
do por qgue el recentor se coneota por uno de sus terminales
a la linea de alimentacidn, nientros que por el ohro ueda
gonectalo 2l devanado del sutvotr angformador, en toma wedia
entre lus dispuestos pera la regulacidm.

9;— WIS [EA REGULADOR AUTOQMATICO DI YulisIow.T

Tal y como se ha descrito en la presente ;&emdria que &l
tecede y repregentada en ¢l plano Cue se acoupsiia y pars los

fines Yue se har cspeocificayo.

L

st e lcmoria congta de 0oohw hojm escrites a méyuina
POr una gola de pus caras y de una hoja de planos,

Pdllma de Llallorca 28 de ilsyo Ce 1,953
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