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por 2

"UN APARATO INICIADOR POR DETECCION DE UNA 

RADIACION INFRA-ROJA".

El invento se refiere a los aparatos de in i­

ciación de una operación por detección de radiación in fra -  

roja, englobando aquí esta expresión todos los aparatos que
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contengan por lo monea un sistema receptor susceptible de 

detectar variaciones (a l  menos iguales a un valor predeter­

minado que caracteriza la  sensibilidad del aparato) de una 

radiación in fra-roja o análoga, asegurando dicho aparate,

5 cuando es excitado por tal variación, la  operación de ini­

ciación deseada, es decir, la  puesta en servicio de un dis­

positivo capaz de efectuar la  operación (emisión de una 

señal, ignición de una carga, puesta en marcha de un ser­

vo-motor, etc. . . . )  que se desea subordinar a las variacio- 

10 nea de la  radiación in íra -re ja ; y e l invento se refiere más 

particularmente, porque es en su caso cuando su aplicación 

parece que debe presentar el máximo interés, pero no exclu­

sivamente, entre estos aparatos, a las espoletas de proxi­

midad sensibles a 3a s variaciones de radiación in fra-roja. 

15 Se sabe que los aparatos de este genero

deben contener un sistema óptico capaz de oantar la  radia­

ción infra-roja emitida desde el objetivo que se encuentra 

en el campo objeto a explorar y de concentrar dicha radia­

ción sobre un elemento, por ejemplo, una célula foto-eléc- 

20 trica , recibiendo dicho elemento sensible, de este mod&, 

una verdadera imagen térmica del objetivo.

Ahora bien, s i se desea tener alguna proba­

bilidad de detectar un objetive móvil, por ejemplo, un 

avión que circule en el cielo, el sistema óptiee debe te- 

25 ner un campo objeto de dimensiones importantes.

Bn los dispositivos conocidos del género en 

cuestión, se ha procedido de modo que toda la  imagen del
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campo objeto sea constantemente transnitida por e l sistema 

óptico sobre e l  órgano sensible a las variaciones de ra­

diación in fra-roja, teniendo lagar la  iniciación en el mo­

mento en que la radiación in fra-ro ja , producida por an pan- 

8 to del campo objeto, posea ana intensidad safioiente. Betos 

dispositivos conocidos tenían, sin embargo, el inconvenien­

te de ana sensibilidad relativamente reducida; e llo era de­

bido, por una parte, a l hecho de que e l órgano sensible a 

la  radiación in ira-ro ja, constituido especialmente por u"** 

10 cálala foto- o termo-eiáctrioa, debía tener entonces dimen­

siones relativamente grandes a fin  de recib ir la totalidad, 

de la  imagen del campo objeto -  se sabe que las células sen­

sibles a la  radiación in fra-roja son tanto menos sensibles 

cuanto mayores son sus dimensiones -  y , por otra parte, a l  

15 hecho de que la  radiación in fra-ro ja, susceptible de pro­

ducir la  iniciación deseada, debía ser baatante intensa con 

relación a la  totalidad de las radiaciones in fra-rojas pa­

rásitas que no deben provocar la  iniciación del funciona­

miento del aparato y que proceden del conjunto del campo- 

2o objeto.

Si invento oonsist e en hacer la  superficie 

de recepción del órgano sensible a la  radiación in fra-roja, 

menos que la imagen del campo-objeto a explorar y en produ- 

oir un movimiento relativo de dioha superficie, con relación 

25 a la  imagen de dicho campo, a fin  de obtener el barrido de 

óata por la  superficie receptora del órgano sensible a la  

radiación infra-roja
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Los dibujos anejos muestran varios megos de 

ejecución del invento.

La figura 1 de estos dibujos, representa en 

corte ax il y de modo esquemático, la  parte delantera de un 

proyectil explosivo equipado con una espoleta de proximi­

dad establecida de acuerdo con un primer modo de realiza­

ción del invento;

la  figura 2 ilustra, igualmente de modo es­

quemático, otro modo de realización de ta l espoleta de pro­

ximidad;

la  figura 3 es un esquema que muestra la  

zona del espacio sensible para una espoleta de proximidad 

establecida de acuerdo con e l modo de realización que cons­

tituye el objeto de la figura 2;

la  figura 4 representa, en corte ax il y de 

modo más detallado, la espoleta de proximidad ilustrada es­

quemáticamente en la  figura 2;

la  figura 5 es un esquema que muestra la  zona 

sensible de un dispositivo de guía por infra-rojos estable­

cido conforme a otro modo de realización del invento;

la  figura 6 ilustra , de modo esquemático, 

un modo de realización de este ultimo género.

En la  figura 1, se ha designado con 1 un 

proyectil que transporta una car^ explosiva 2 y que está 

provisto de una espoleta de proximidad.

Se haoe que esta espoleta de proximidad 

tenga un sistema sensible a las variaciones de radiación

-  4  -
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in fra-ro ja , por ejemplo, una célula foto- o tarmo-eléotri-

ca 3, que ee ana, ventajosamente por mediación de un ampli­

ficador 4, a un iniciador electrónico (tíratrón ) 5 apro­

piado para asegurar el oierre del circuito de encendido de 

5 un detonador 6, cuando el impulso transmitido por dicho

amplificador 4 (como consecuencia de una excitación de la  

célula 3) rebase un valor predeterminado.

¿sí las cosas se hace que dicha espoleta 

de proximidad contenga, además, para captar la  radiación 

10 in íra -ro ja  emitida por e l objetivo y concentrarla sobre 

la  célula 3, un sistema óptico del que se hablará máa ex­

plícitamente en le que sigue.

Y, de acuerdo con la  disposición principal

del invento,

1S por una parte se atribuyen a la  superficie

activa de la célula foto- a termo-eléctrica, dimensiones, 

relativamente reduoidas, que correq? onden a la  imagen de 

parte solamente del campo-objeto predeterminado en el cuál 

ee desea poder det sotar variaciones de radiación in íra- 

2o roja eventuales,

y, por otra parte, se dispone el conjunto 

del aparato de ta l manera que parte por lo menos de uno 

por lo menos de los dos sistemas de que acaba de hablarse 

(célula foto-eléctrica s y sistema óptico) este animada de 

28 mi movimiento que asegure una exploración completa del cam­

po incidente para el sistema considerado (campo-objeto pa­

ra el sistema óptico y campo imagen para el sistema sensi-

# -
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De este modo, y san cuando las  dimensiones 

de la  célula fcto-eléotrica 3 no le  permitan recibir s i­

multáneamente imágenes de todos los puntos del campo-obje­

to, todos estos puntos pueden sucesivamente ( suponiendo que 

sean asiento de una emisión de radiación in fra-ro ja ) dar 

lugar a la  formación de una imagen térmica sobre la  célula 

en e l curso del ciclo completo de exploración.

ásí, el campo objeto de dimensiones predeter­

minadas podrá ser controlado, desde e l punto de vista de 

las variaciones locales de radiación in fra-ro ja , con una 

célula feto-eléctrica de dimensiones netamente menores que 

las que sería preciso prever s i la  célula debiera cubrir 

e l campo imagen global.

primeramente, se examinará e l caso en que 

la exploraoión se hace por la célula foto-eléctrica, per­

maneciendo f i jo  el sistema óptico.

gn este caso se puede, por ejemplo, y como 

se representa en la  figura 1,

constituir e l sistema óptico por un objeti­

vo 7 que da, del campo objeto global, un campo imagen I si­

tuado en el pleno focal del objetivo,

disponer la célala foto-eléctrica 3 inmedia­

tamente detrás de este plano focal, siendo tales las  dimen­

siones de dioha célula que su superficie activa cabra sola­

mente una parte del plano imagen, por ejemplo, ana banda 

transversal de dicho plano.

-  6 -



y hacer que dicha célula foto-eléctrica  

3 sea soportada por un árgano mávil que asegure un ba­

rrido completo del campo-imagen I por la  superficie ac­

tiva de la  célula, pudiendo estar constituido dicho árgano 

8 mávil, por ejemplo, por una lámina flex ib le  8 mandada por 

un vibrador 9 mecánico o electro-mecaníoc.

A título de ejemplo, y para f i ja r  las ideas 

se puede observar que, para un eampo-objeto de una anchura 

de 1 5 s y de una altura de 2s y con un objetivo de une. dis- 

10 tancia focal de-100 mms., e l campo imagen se presenta en 

forma de un rectángulo de 27 x 3,5 mms. ge puede entonces, 

gracias a la  utilizacián de una célula exploradora, adop­

tar una célula que tenga sensiblemente 3,5 mms. de diáme­

tro siendo la sensibilidad de ta l célula casi tres veces 

2-5 mejor que la de la  célula de 27 x 3,5 que seria necesaria 

para captar simultáneamente todos los puntos del campo 

imagen.

Ahora se va a examinar el caso en que @1 

elemento mávil que asegura la  expío radón pertenece, no 

20 ya a l siatana sensible a la radiaoián infra-roja^ sino el 

sistema áptioo que asegura la  captacián y la  eoncentra- 

cián de dicha radiaoián.

gn este caso, como se supondrá en lo  que 

sigue, dicho elemento mávil puede estar constituido por 

25 lo  menos por un espejo giratorio 10 ouyas dimensiones y 

orientación sean tales que asegure, en una vuelta, un 

barrido completo del campo-objeto H que se ha fijado.

-  7 -
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Ratoncea, con preferencia, ae dispone e l  

conjunto del sistema Optico (comprendido e l espeje girato­

rio le )  de tal mcóc que le  zona senaible (campo-objeto) 

se extienda lateralmente con relación a l eje del proyeotil, 

ventajosamente en forma de envolvente cónica, dejando §sá 

subsistir, hacia adelante de dicho proyectil una zona cie­

ga A (de forma cónica para e l caso particular considerado).

De este modo, el proyectil podrá, suponión- 

dose que e l  objetivo se encubrirá sobre su trayectoria, 

alcanzar dicho objetivo por blanco directo, sin que la expo- 

leta de proximidad provoque una explosión prematura del pro­

yectil (explosión por espoleta de impacto).

Por e l contrario, s i  e l objeto permaneoe fue­

ra de la  trayectoria del proyectil, este último explotará, 

bajo e l efecto de la  espoleta de proximidad, cuando dicho 

objetivo abandone la  zona ciega A para penetrar en la  zona 

sensible H.

A este respecto procede observar que intere­

sará, para reducir la  distancia que separa e l proyectil del 

objetive en el momento de la  iniciación del funcionamiento 

de la espoleta de proximidad adoptar un ángulo de abertura 

importante para la  zona ciega A, por ejemplo, un ángulo com­

prendido entre 120 y 18oa (caso en el oual corresponde una 

zona sensible H plana perpendicular a l eje del proyectil).

Incluso podría considerarse e l inclinar hacia 

atrás las generatrices del cono sensible para obtener un 

efecto retardado.

-  8 -
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Aon cuando se pueda todavía, habida oaenta 

de lo que acaba de decirse, proceder de diversos modos para 

constituir tal sistema óptico, parece más particularmente 

ventajoso hacer que contenga, como se ha ilustrado esquemá­

ticamente en la  figura 2,

por una parte, un espejo giratorio lo , por 

ejemplo, metálico, cuyo eje 11 coincide con el eje del pro­

yectil, estando dicho espejo indinado sobre dicho eje y 

presentando una pequeña abertura óptica de modo que deter­

mine, hacia adelante, la  zona cónica ciega A de que acaba 

de hablarse;

y, por otra parte, un objetivo 12 apropiado 

para concentrar, sobre la  célula fotoeléctrica 3 (dispuesta 

en el eje del proyectil detrás del espejo lo), e l has re fle ­

jado por dicho espejo giratorio, haz que, para una posición 

angular dada del espejo, corresponde a una fracción sola­

mente del campo-objeto B.

En la  figura 3 se ha ilustrado el modo de 

exploración de ta l sistema óptico de espejo giratorio.

Se ha supuesto que la  abertura de la  zona 

oiega cónica era de 160 s, con una abertura óptiea de 5s pa­

ra el haz incidente que alcanza el espejo giratorio, ge de­

terminan asi en el espacio tres zonas cónicas coaxiles, sien­

do ciegas la  zona interna A y la  zona externa B (para una 

posición dada del proyectil), mientras que la  zona interme­

dia H constituye el campo objeto (campo sensible de la  espo­

leta de proximidad).



Se ha representado, en esta figura 3, el haz 

elemental perceptible per el espejo giratorio 10 para ana po­

sición dada de este último, haz que asegura e l barrido deL 

campo-objeto para una vuelta completa de dicho espejo.

5 A titu le de ejenpío, es interesante notar que,

con un objetive 12 de distancia focal igual a ICC mms., los  

resultados de la  exploración pueden ser recibidos en una célu­

la  de 9 mms. de diámetro, célula cuya sensibilidad es aproxi­

madamente 8,5 veces superior a la  de una célula cuya super—

10 fic ie  ocupara la  totalidad del campo imagen correspondiente 

a l campo objeto explorado.

Desde e l punto de vista constructivo, pueden 

considerarse diversas soluciones para e l establecimiento y el 

montaje, hacia delante del proyectil, de un sistema óptico de 

IB espejo giratorio conforme a l esquema de prinoiplo de la  figu­

ra 2, pudiendo dicho espejo giratorio ser impulsado, especial­

mente, ya por un árbol de mando de otro dispositivo transpor­

tado por el proyeotil (en el caso, por ejemplo, de proyecti­

les equipados con sistema de pilotaje o de guia que contiene 

un motor) ya todavía, y como se supondrá en lo que sigue, 

por una turbina aérea expuesta a l viento relativo, siendo ta l 

solución particularmente ventajosa (en razón de su sencillez 

y de su pequeño volumen) para las espoletas destinadas a equi­

par proyectiles de pequeño calibre.

25 Se ha representado en la  figura 4, aieapee a

titulo de ejemplo, un modo de realización particular de ta l 

solución de espejo giratorio arrastrado por una turbina aérea,

10 -
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modo de realización según el cual.

Se monta el espejo lo  en el interior de una 

oaja giratoria 13 hecha de una mateóla (vidrio , cuarzo, ma­

teria sintética, etc.) permeable a los rayos infra-rojos, 

estando la  propia caja alojaaa en una ojiva f i ja  14 hecha 

igualmente de una materia permeable a los rayos in fra-rojos, 

ae prevén medios para la  fijac ión  de la  ojiva  

f i ja  14 sobre e l morro del proyectil 1, medios de fijaoion  

que ae pueden hacer, por ejemplo, mediante una tueTca, so li­

daria de dicha ojiva y que se rosca sobre un tapón 18 solida­

rio del proyectil,

so recubre parcialmente la  ojiva f i ja  14 (a s f  

como la caja giratoria 13) con un revestimiento R impermea­

ble a los rayos infra-rojos, por ejemplo, con un revesti­

miento metálico, ouldando, sin embargo, de dejar, a l nivel 

del espejo giratorio 10, una zona libre  (no recubierta con 

el revestimiento impermeable) cuya altura determina, la  aber­

tura óptica del haz explorador de dicho espejo giratorio,

se enchaveta, sobre el eje 11 de la  caja girato­

ria  13, una turbina aérea 16, cuyas características ss eligen 

de ta l modo que, habida cuenta de la velocidad del proyectil 

en su trayectoria, e l régimen del espeje giratorio sea su fi-
i * i *

cientemente elevado, por ejemplo, delcorden de 15.000 r.p.m. 

para asegurar casi instantáneamente una exploración comple­

ta del campo-objeto.

y se situé e l objetivo 12 detrás de la  caja 

giratoria 13, prolongándose ventajosamente dicho objetivo

-  11
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hacia atrás por un tubo cónico 17 en el fondo del cual está 

alteada la  célela fotoeléctrica 3 que se enecentra asi pro­

tegida contra la  influencia de toda radiación in íra-roje  

que no sea la transmitida por el espejo giratorio 10.

Be todos modos, y cualquiera que sea el modo 

de realización adoptado, se disprne finalmente de una espo­

leta de proximidad sensible a las variaciones de radiación 

in fra-roja, cuyo pequeño volumen, sencillez (y por consi­

guiente, precio de coste relativamente bajo) y sensibilidad, 

hacen posible equipar, con tal espoleta, proyectiles explo­

sivos de pequeño calibre y, especialmente, ingenios teleguia­

dos o auto-guiados.

Si ahora se propone uno establecer, no ya una 

espoleta de proximidad, sino un sistema de guia que debe per­

m itir, por ejemplo, conducir un ingenio aéreo sobre un obje­

tivo que emite una radiación in fra-ro ja, se podría todavía 

recurrir a la  disposición principal del invento, es decir, 

hacer que este dispositivo de guía tuviera un sistema sensi­

ble que recibe un flu jo  inira-rojo resultante de una explo­

ración de un oampo-imagen correspondiente a l campo-objeto 

global (caso de una célula móvil) o de una exploración di­

recta del campe—objete global por un elemento móvil perte­

neciente a l  sistema óptico.

Cualquiera que sea la  solución adoptada, se 

deberá hacer de modo que quede, hacia delante del sistema 

de guía, una zona ciega, entrando en acción el mencionado 

sistema de guía cada vez que e l objetive tienda a sai irse

12 -

4#



de esta zona ciega.

ge examinará más partícuiarmente en lo que 

sigue, a título de ejemplo, el caso en que e l sistema de 

guia por radiación in fra-roja está dispuesto de ta l modo que 

el campo-objeto sea explorado por un elemento móvil del s is ­

tema óptico destinado a asegurar la  captación y la  concen­

tración de una radiación infra-roja eventual.

Se ha visto, en lo que preoede, a proposito 

de la  espoleta de proximidad establecida conforme a l esque­

ma de la  figura 2 , que el proceso de exploración deja subsis­

t ir ,  hacia delante, una zona ciega para la  cual es ventajoso 

prever una gran abertura.

Por e l  o entrarlo, en el caso de un sistema 

de guía sobre un objetivo determinad# (sistema del tipo 

*homing"} interesa prever, para la  zona ciega, una abertu­

ra relativamente reducida, siendo la  guía tanto más precisa 

cuanto menor sea la  abertura en cuestión.

Así, por ejemplo, es como se podrá disponer el 

sistema óptico explorador de tal manera que deje subsistir 

una zona ciega cónica cuya abertura este comprendida entre 

B y 160.

ge ha representado, sobre e l esquema de la  

figura S, el proceso de exploración con un sistema óptico 

de este género cuya zona sensible F afecta la  fosas de una 

envolvente canica de una abertura media de 10°, estando di­

cha zona sensible comprendida entre dos zonas ciegas A y B 

oomo en el caso de la  figura 3.



y

Se puede entonces ventajosamente recurrir, 

para constituir ta l siatema optico explorador, Re zona 

frontal ciega Re pequeña abertura, a l modo Re realización  

que ilustra esquemáticamente la  figura 6, modo Re realiza- 

6 ción según e l cual,

se prevé un espejo cóncavo 16 para captar ba­

cía Reíante del proyectil, un campo cónico que engloba a la  

vez la  zona sensible H y la zona ciega A envuelta por dicha 

zona sensible, transmitiendo dicho espejo cóncavo 10 un haz 

10 reflejado convergente que engloba todos los rayos emitidos 

por dichas zonas A y H,

se dispone, sobre la trayectoria de este haz 

reflejaRo, un espejo giratorio inclinado 10a que asegura la  

exploración, en el haz reflejado, de una envolvente cónica 

15 correspondiente precisamente el campo sensible ? que se de­

sea crear hacia delante del dispositivo de guía,

y se prevem en e l plano imagen de dicho espe­

jo rotativo, un elemente sensible por ejemplo, una célula 

termo- o io tc-electrica 3, que puede entonces hacerse con 

20 dimensiones relativamente reducidas.

De cualquier manera, y cualquiera que sea el 

modo de realización adoptado para este sistema de guía, pro­

cederá, bien entendido, ramifioar la  célula fotoeléctrica, 

sea sobre un sistema señalizador (q ^  indique una desviación 

25 eventual de la  ruta) sea sobre un sistema de servo—mando 

que actúe de ta l modo, sobre órganos de gobierno, que e l 

ingenio sea llevado de nuevo a una. dirección correcta.

-  14
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A este respecto conviene señalar que procederá 

prever medios para permitir la  identificación de la  dirección 

hacia la  cual se opera la  desviación de la  ruta (identifica­

ción el menos aproximada de la  superficie interna de la  zona 

cónica H alcanzada por e l objetive cuando abandona la  zona 

ci ega).

Tales medios podrían estar constituidos, por 

ejemplo, por un contactor eléctrico arrastrado en sincronis­

mo con e l espeje giratorio explorador.

Conviene todavía indicar que en todos los 

casos en que se ha recurrido a un elemento explorador óp­

tico cuyo eje esté inclinado con relación a l del ingenio, se 

padrón prever medios de regulación de la  inclinación de d i­

cho elemento para modificar el aspecto de la  zona sensible 

barrida por el elemento en cuestión.

Bastara, a este efeoto y pox ejemplo, montar 

el elemento explorador pivotante sobre un aje perpendicular 

a su eje de rotación y prever órganos que permitan bloquear­

lo con la  inclinación elegida sobre su eje de pivotamiente.

Bien entendido que la  rotación del espejo le , lea , 

o de un órgano óptico análogo, puede ser reemplazada por la  

rotación del proyectil en torno de su eje longitudinal a i 

esta rotaoión tiene lugar oon una velocidad suficiente.

Se hace constar una vez más que e l invento 

no queda limitado en modo alguno a los modos de realización  

y de aplicación que acaban de describirse.

Reta solicitud, que corresponde a la pre-

-  15 -
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sentada en luxemburgo el 6 de Junio de 195 2, se acoge a les  

beneficios del artículo 51 del vigente Estatuto sobre pro­
piedad Industrial.

- O  - N O T A  - o -

5 los puntos de invención propia y nueva que

se presentan para que sean objeto de esta Patente de Inven­

ción en España, por VBIN3E años, son los siguientes:

is .  — Un aparato de iniciación por detección 

de una radiación in frarroja, más particularmente una espo­

lo  leta de proximidad,, cuyo aparato contiene por lo  menos un 

órgano sensible a las radiaciones a detectar, por ejemplo, 

una cálula foto- o termo-eléctrica, así como un sistema óp­

tico que proyecta sobre este órgano una imagen del campo- 

objeto a explorar, caracterizado porque la  superficie recep- 

15 tora del órgano sensible a las radiaciones es menor que la

imagen del campo-objeto a explorar y porque por lo menos uno 

de los dos sistemas constituidos por una parte, por e l sis­

tema óptico, y, por otra parte, por e l órgano sensible, está 

animado de un movimiento que asegura una exploración comple- 

80 ta de la  imagen del campo-objeto.

2&. -  un aparato según se reivindica en el 

punto 1, caracterizado porque el sistema óptico contiene un 

espejo giratorio que explora el campo-objeto.

3 B. -  un aparato, especialmente una espo—
-  16 -
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Iota según se ye ivindica en el panto 2, carnet erizado por­

que e l campe-objeto explorado por e l espejo giratorio se 

extiende lateralmente dejando subsistir hacia adelante una 

zona ciega.

5 4s. -  un aparato, especialmente una espole­

ta según se reivindica en el punto 3, caracterizado porque 

el campo-objeto explorado por e l espejo giratorio afecta la  

forma de una capa cúnica que envuelve una zona ciega cúnioa.

5a. -  Un aparato, especialmente una espoleta 

10 según se reivindica en el punto 4a, caracterizado porque el 

espejo giratorio presenta, oon reíaciún a l eje general agL 

aparato, una inclinaciún ta l que la  zona ciega cúnica pre­

sente una abertura importante comprendida entre 120 y 18oa.

63. -  Un aparato según ae reivindica en e l 

15 punto 2, caracterizado porque el espejo giratorio está mon­

tado en una caja constituida de una materia permeable a la  

radiaciún in ira-ro ja .

?a. -  un aparato según se reivindica, en el 

punto 6, caracterizado porque las paredes de esta caja están 

20 parcialmente re cubiertas de una materia impermeable a la  

radiaoiún infrarroja, subsistiendo una zona lib re  para da 

penetración de una radiación eventual emitida por el campo- 

objeto explorado por el espejo giratorio.

8e. -  un aparato, especialmente, una espole­

ta, aegún se reivindica en cualquiera de loa puntos 2 a 7, 

caracterizado porque e l espejo giratorio es movido per una

.25
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turbina aór ea expíe ata a l viento relativo.

9s. -  un aparato de guia por radiación in ­

frarroja, según se r eivindi os. en el punto 2, caracterizado 

porque e l espejo explorador giratorio tiene una inclinación 

6 ta l que la  zona sensible presenta la forma de una capa cónica 

que envuelve una zona ciega cónica de abertura inferior a 203 

y, con preferencia, próxima a 103.

103. -  un aparato de guía según se reivindica 

en el punto 9, caracterizado porque e l espejo giratorio expió­

lo rador, explora un haz convergente reflejado por un espejo 

cóncavo que capta la  radiación emitida por la  zona cónica 

ciega y la  capa cónica sensible, siendo esta evaloración 

realizada de tal modo que dicho espejo giratorio capte sola­

mente la  radiación emitida por la zona sensible.

18 l ie .  -  Un aparato según se reivindica en el

punto 2, caracterizado porque la  inclinación del espejo gi­

ratorio es regulable.

123. -  un aparato iniciador por detección de 

una radiación in íra -ro ja .

20 Tal y como se ha descrito en la  Memoria que

antecede, representado en l i s  dibujos que se acompañan y 

con los fines que se han especificado.

Bata Memoria consta de dieciocho hojas escri­

tas por una sola cara..

Madrid,
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