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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

que ae acompaña a una s o lic itu d  de modelo de u t il id a d  por ve in te  

años, para España y sus Posesion es, por

DISPOSITIVO DE AJUSTE PARA LA EXTRACCION DE OBJETOS PESADOS.
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NIPPON KORAN KABUSHIKI KAISHA

N acionalidad

R esiden cia

D om icilio

P rio rid ad

: Jap on esa.

: TOKIO Jap6n

: Sekai Boeki Center B u ild in g , no 5 , 3-Chome, Hamaj-
matsu-cho, Sh iba, Minato-ku

: Modelo de U tilid a d  japonés nO 96453/70 depositado
e l  30 . 9 . 1970 .
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MEMORIA DESCRIPTIVA

E sta  invención se  r e f ie r e  a un d isp o s it iv o  perfeccionado 

de a ju s te  o r e g la je  para l a  extracc ió n  de a r t íc u lo s  u o b je to s  pe< 

sados, y más exactamente a  un d isp o s it iv o  de gato h id rá u lic o .

Se sabe perfectam ente que muchas d if ic u lta d e s  rad ican  en 

remover e d ic i f io s  y casas que acompañan a l a  m ejora de la s  c a l le s ,  

o colocación  de bloques de casco con o b je to s que se o rig in an  a s i  

pesos con sid erab les.E n  lo s  casos precedentes es co rrie n te  que se 

introduzcan m u ltip lic id a d  de r o d i l lo s  bajo e l ob jeto  pesado median 

te  gato o gatos y que despuós dicho objeto  se saque mediante torno 

o grúa tip o  G o lia th  o s im ila r .  Según l a  exp erien c ia  habida en mu— 

chos casos se tien e  conocimiento de lo s  s ig u ie n te s  d efecto s en la s  

p re c isa s  operaciones a n te r io re s :

Cuando se t r a t a  de remover un objeto  pesado mediante ro d i­

l l o s  y torno, y dicho o b jeto  tiende naturalmente a d esp lazarse  con 

tra  l a  in ten ción  d e l operador, ya que no hay punto f i j o  que lim ite  

l a  extracció n  del mismo, consecuentemente no es p re c iso  d e c ir  que 

e l trab a jo  es muy in e f ic a z  debido a que se n ecesitan  operaciones 

muy p re c is a s  y le n ta s .  En otro  caso de extracc ió n  del mismo objeto  

por grúa, sus dimensiones y pesos han de se r  lim ita d o s , dependien­

do de l a  capacidad de l a  grú a. Es d i f í c i l  mantener e l o b jeto  pesa­

do en forma adecuada, m ientras que m ientras está  elevado es in segu­

ro . Por tan to , la s  operaciones de co locar dicho ob jeto  son engorro 

sas y p recisan  mucho tiempo.

A s í, aún no se ha presentado un d isp o s it iv o  y equipo e s ta ­

b le s  capaces de e x tra e r  o b je to s  pesados. La presente invención t ie  

ne por f in a lid a d  so lu cio n ar t a le s  d if ic u lta d e s .  Los aspectos de la  

invención rad ican  en que l a  unidad de gato h id ráu lico  dispone de 

un mecanismo rem ovible resp ecto  a la  d irección  h o riz o n ta l, estando 

d ispu esto s dos c il in d r o s  h id rá u lic o s  de l a  misma, resp ecto  a l  gato 

en ángulos re c to s  uno resp ecto  a l  o tro , y uno de dichos c il in d r o s  

es capaz de g ir a r  m ientras e l  o tro  se h a lle  inm ovilizado.
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Una f in a lid a d  de e s ta  invención e s tr ib a  en proporcionar un 

d isp o s it iv o  de a ju s te  o co rrecc ió n  para sacar o b je to s  pesados, y
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capaz de co lo car a dichos o b je to s , por ejemplo un bloque de casco, 

como ob jeto  e sta b le  y e s t á t ic o .

Otra f in a lid a d  de l a  invención e s tr ib a  en proporcionar un 

mecanismo de a ju ste  o co rrecció n  de o b jetos pesados, para que l a  

extracció n  de lo s  mismos B e efectú e  s in  operaciones engorrosas y 

en corto  espacio  de tiempo.

4 0 . Otras f in a lid a d e s  y v e n ta ja s  más se desprenden de la  le c t u ­

r a  de e sta  memoria para cuya mejor comprensión se acompañan lo s  ad­

juntos d ib u jos en lo s  que:

La f i g .  1 e s  una v i s t a  en alzado del o b je to  de l a  invención 

con una sección  p a r c ia l .

45 La f i g .  2 es una p lan ta  o proyección h o riz o n ta l.

. . *. 
* * . La f i g .  3 es un diagrama esquemático del c ir c u ito  h idráu­

l i c o .

. * * *. * °
La f i g ,  4 es una re la c ió n  entre e l c o e fic ie n te  de fr ic c ió n

y l a  p resió n  de s u p e r f ic ie  concerniente, con l a  extracció n  del ga­

5 0 , to h id rá u lic o , en l a  cu a l se re fe re n c ia  c on (a) l a  p o s ib ilid a d  sin

*; * lu b ric a n te ; (b) hace re la c ió n  a l a  e x is te n c ia  del lu b ric a n te ; (c)
* * ."

rep resen ta  l a  g ra sa ; (d) rep resen ta e l  movimiento y (e) e l  punto

- de p a rt id a .

Según la s  f i g s .  1 y 2 se muestra una vers ió n  de l a  inven­

55 * " c ió n . E sta  unidad comprende una base 1 , un gato h id rá u lico  2 s ito  

sobre l a  misma, y dos c i l in d r o s  h id rá u lic o s  3 - 4  para l a  e x tra c ­

ción h o rizo n ta l de dicho gato 2 , e l cual actúa h acia  a rr ib a  o ha­

c ia  abajo  a medida que e l  f lu id o  motor se carga y despuós de des­

carga . S i  se coloca un o b jeto  pesado sobre t a l  gato , es p o sib le

6o a ju s ta r  fácilm ente l a  a ltu r a  del o b je to . E l gato según t a le s  dibu­

jo s , es de doble e fe c to  que actúa según la  carga s e le c t iv a  del 

flu id o  motor, dentro de l a  chamara su perior o in fe r io r  del gato .

No obstan te, en e s ta  invención no sólamente se puede emplear e l 

gato h is r á u lic o  de doble e fe c to , sino tambióm de e fe c to  único,por
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ejemplo, mecanismo de accionamiento a p istó n . Además, dicho gato 

(2) se co lo ca  sobre una p la c a  6 de acero in oxid ab le  o s im ila r ,  a 

tra v é s  de un m ateria l de b a ja  f r ic c ió n  tip o  T erflo n , que se f i j a  

a l a  cara  del fondo de dicho gato 2 y actúa como m ateria l a n tid e s­

liz a n te  5 . Según t a l  d is p o s it iv o , dicho gato 2 es capaz de extraer 

resp ecto  a cu a lq u ier d ire c c ió n . En t a l  c la so  l a  p laca 6 f i j a  a l a  

base 1  debe pulim entarse para re b a ja r  su c o e fic ie n te  de f r ic c ió n .

Los c il in d r o s  h id rá u lic o s  antes c itad o s 3-4  son de doble 

e fec to  y se sustentan  con d is p o s it iv o s  de c o jin e te s  que comprenden 

c a b a lle te s  de soporte 7 - 8 ,  f i j o s  a l a  base 1 ,  y soportes g ir a to ­

r io s  9 - 1 0  capaces de g ir a r  respecto  a l a  d irecció n  h o riz o n ta l.

Los vástagos de p istó n  11 -  ^2 de dichos c il in d r o s  3-4  están so 

portados por o tro s d is p o s it iv o s  de c o jin e te s  comprendiendo cab a lle  

te s  13 -  14 f i j o s  a l  c itado  gato 2 y e je s  15  ** 16  conectados a l mis 

mo. En t a le s  d is p o s it iv o s  se hace constar que hay un pasador 17 in 

se rto  dentro del c o jin e te  del vástago a p istó n  1 1  para reten er e l 

g iro  de dicho vástago 1 1  m ientras g ir a  librem ente e l vástago del 

p istó n  1 2 .

La ve rs ió n  an tes mencionada es un ejemplo del mecanismo ba 

sado en l a  invención ; y un ejemplo de accionamiento h id rá u lico  se 

muestra en l a  f i g .  3 .  E l c itad o  sistem a y l a  función de cada uno 

de sus componentes es l a  s ig u ie n te :

La r e f .  18 es una bomba h id rá u lic a  y 19  es una fuente de 

energía  para  l a  m is ,a ; 207 es un depósito y 2 1 es una v á lv u la  de 

se leno id e para l a  alim entación h id rá u lic a  s e le c t iv a  desde l a  bomba 

18  y e l depósito 20 h asta  l a s  cámaras separadas {a) ó (b) del gato 

2 . La r e f .  22 es una v á lv u la  de reten ción  que mantiene a dicho ga­

to 2 a l a  a ltu ra  req u erid a ; 23 es una v á lv u la  de compensación para 

co n tro lar l a  ve locid ad  de descenso del gato 2 mediante l a  combina­

ción en p a ra le lo  de l a  v á lv u la  de retenoión  24 y e l  regu lad o r va­

r ia b le  25 . La r e f .  26 e s  una unidad de re lle n o , rodeada por una l i  

nea de trazo s d isco n tin u o s, para  a ju s ta r  l a  sobrecarga añadoda a l 

c itado gato 2 . La r e f .  27 es una v á lv u la  de con tro l de f lu jo  para
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l a  medida del caudal alimentado desde d icha bomba h id rá u lic a  18 .

Las r e f s .  28 y 29 muestran v á lv u la s  de se leno id e para hacer l a  con 

tinuidad  s e le c t iv a  desde dicha bomba 18  a  la s  cámaras fro n ta le s  

(c -  e ) de lo s  c il in d r o s  3 * 4  respectivam em te, y e l  30 es otra  

v á lv u la  se len o id e  para hacer l a  continuiadad h asta  la s  cámaras pos 

te r io r e s  (d^ y ( f )  de lo s  c itad o s c il in d r o s  3 y 4 . E l desplazamien 

to de dichos c il in d r o s  h id rá u lic o s  3-4  es objeto de obtención sen­

c i l l a  y f á c i l  . Las r e f s .  31 y 32 son v á lv u la s  manuales in ve rso ras  

para in m o v iliza r dichos c il in d r o s  3*4  respectivam ente; l a  r e f .  33 

es una v á lv u la  p r in c ip a l de seguridad y 34 es una v á lv u la  selenoidje 

para la  descarga de la  v á lv u la  p r in c ip a l de seguridad 3 3 ; l a  r e f .

35 es una v á lv u la  de p resión  o mejor dicho, de reten ción  de la  pre 

sión ,d e l c ir c u ito  de re to rn o .

V arias  unidades según se ha mencionado antes, pueden u tiliz a rs je  

como conjunto conectadas unas a o tra s . Se muestra un ejemplo en la  

f i g .  3t teniendo un juego de cuatrp unidades y se representan  por 

la  l in e a  que la s  rodea con trazo s d iscon tin u os. En t a l  caso e sta s  

unidades añadidas son s u fic ie n te  para conectarse a la  unidad base 

como an tes de ha dicho, mediante b ifu rcac io n e s d isp u estas en (w)

(x) (y) y (z) puntos, respectivam en te.

Hablando con d e ta lle  sobre l a  función de a ju s te  del mecanismo 

segpun lo  d e sc r ito , prim ero,después de que la  v á lv u la  selenoide 

30 es conmutada de l a  s itu a c ió n  según muestra l a  f i g .  3 , h acia  la  

p osic ión  del lado izqu ierdo  y la s  c ita d a s  cámaras p o ste rio re s  (c) 

y (e) están  en continuadad respecto  a l  depósito 20, a trav és  de la  

c itad a s  v á lv u la s  3 1  * 32  manuales in v e rso ra s , la  v á lv u la  selenoide 

30 y l a  de reten ción  de presión  3$ , cuando la  de selenoid e 28 ó 29 

se conmuta h acia  la  p o sic ió n  del lado izq u ierd o , e l  flu id o  motor 

se carga desde l a  bomba h id rá u lic a  18  a l a  cámara fro n ta l (d) 6 

( f )  a t ra v é s  de l a  v á lv u la  de selenoide 28 ó 29 y la  v á lv u la  manuajL 

in ve rso ra  31 ó 32 respectivam en te. Y después, lo s  c itad o s c ilin d ro

h id rá u lic o s  3 * 4  hacen su b ir a l  gato h id rá u lico  2 a medida que la s  

v á lv u la s  se len p id e 28 y 29 se conmutan o in v ie r te n  se lectivam en te.

:--WK-v... ''7' '' . ; '^ ::;^ -
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Por e l  co n tra rio , cuando l a  v á lv u la  selenoide 28 -  29 se in v ie r te  

a l a  p osic ión  del lado derecho, l a  cámara f r in t a l  d ó f  del c i l i n ­

dro 3 0 4  e s tá  en p o sic ió n  de continuidad respecto  a l  depósito gue 

antes citam os 20, a tr a v é s  de l a  v á lv u la  manual in ve rso ra  3 1  ó 32 

de l a  c ita d a  v á lv u la  se len o id e  28 -  29 y de l a  v á lv u la  de retenciójr 

de p resió n  35  según e l estado de l a s  cámaras p o ste r io re s  (c -  e), 

Mediante la  acción a n te r io r  l a  p resió n  e sta b le c id a  mendiante la  vájl 

vu la  de reten ción  de p resió n  35t se añade a e s ta s  cámaras (o -  d) 

ó (e -  f ) .  Tal p rss ió n  produce un impulso para l a  d irección  del im­

pulso de rechace, dependiendo de l a  d ife re n c ia  de presión  del área 

de recep ció n . A s i, e l gato h id rá u lico  2 se extrae  h acia  dentro de 

l a  p laca  6 mediante e l impulso de rechace del c ilin d ro  3 ó 4 cuan­

do l a s  v á lv u la s  de se len o id e  28 -  29 vuelven a l a  p osic ión  cen tra l 

y l a  v á lv u la  se lenoide 30 se in v ie r te  o conmuta h acia  l a  p osic ión  

del lado derecho, lo s  c ita d o s  c il in d r o s  3 - 4  pueden in m o v iliz a r­

se y e l gato 2 puede mantenerse resp ecto  a l  centro de l a  p laca  2.

En t a l  caso debe hacerse  con star que l a  p osic ión  del gato 2 puede 

re a ju s ta r s e  fácilm ente por lo  cual e l  g iro  del c ilin d ro  3 respecte 

a dicho gato 2 se re s tr in g e  según antes se d i jo .

Cuando l a  p o sic ió n  del gato h id rá u lico  2 se re a ju s ta  hacis 

e l  centro de l a  p laca  6 , un a r t ic u lo  pesado se adapta a l gato 2 

o se carga sobre e l  mismo y comienzan la s  operaciones de a ju s ta .  3i  

l a  v á lv u la  selenoid e 2 1 in v ie r te  a l a  p osic ión  del lado izqu ierd o , 

e l  flu id o  motor se carga dentro de l a  cámara in fe r io r  (b) del gatc 

2, desde l a  bomba h id rá u lic a  18 ,  a trav és  de l a  v á lv u la  selenoide 

2 1 ,  de l a  v á lv u la  de su jecc ió n  22 y de la  de reten ció n  24 del dis-' 

p o s it iv o  de compensación 23, m ientras que e l flu id o  motor cargado 

dentro de l a  cámara su p e rio r (2) del gato 2 se ve impulsado h acia  

a t r á s ,  h acia  e l  depósito  20 a trav é s  de l a  v á lv u la  se lenoide 21 do 

l a  v á lv u la  de retencoón de p resió n  3 5 * Con e s ta s  acciones e l  gato 

2 asciende y e l  ob jeto  pesado va impulsado h acia  a r r ib a . Por e l  con­

t r a r io ,  s i  l a  v á lv u la  se len o id e se in v ie r te  h acia  la  posición  del 

lado derecho, e l  flu id o  motor se carga dentro de la  cámara supe--

; -  --r ;xx;§.



r io r  (a) procedente de l a  bomba 18  simultáneamente, y l a  v á lv u la  

de su jecció n  22 se ve impul&ada, a b ie r ta , por l a  p resión  a n te r io r . 

Mediamte l a  continuidad de dicha v á lv u la  de su jecció n  22 e l flu id o  

motor se ve impulsado h ac ia  a t r á s  dentro del depósito 20 a trav ó s  

de un regulador v a r ia b le  2$ del d isp o s it iv o  de compensación de la  

v á lv u la  de su jecció n  22 de l a  v á lv u la  selenoide 2 1 y de l a  v á lv u la  

de sujeccióm  de p resió n  35* En t a l  caso l a  ve locidad  de impulso 

h acia  a trá s  del c itad o  f lu id o  motor viene determinada por l a  propor 

ción resp ecto  a l a  medida a b ie r ta  del c itado  regulador v a r ia b le  23 

y después l a  ve locid ad  de descenso del c itado gato 2 se e s ta b le c e . 

In clu so  aunque l a  acción  del gato 2 sea n i l a  de ascender n i la  de 

descender, l a  a ltu r a  req u erid a  del ob jeto  pesado puede obtenerse 

fácilm ente y l a  in m o vilizac ió n  del mismo a dixha a ltu ra  puede dar­

se con fa c i l id a d  mediante l a  in ve rs ió n  de l a  v á lv u la  se len o id e  2 1 .

Las operaciones de extracc ió n  en h orizon tal del gato 2 son 

a s i :  (en l a  d escripció n  últimamente mencionada e l mismo número se ­

gún lo  c itado  en l a  unidad base B se entende t a l  como e stá) Cuando 

l a  d irecció n  de extracció n  d e l gato 2 es según muestra l a  fle ch a  

de l a  f i g .  3t primero lo s  c il in d r o s  h id rá u lico s  3 -  4 de l a  unidad 

del gato h id ráu lico  A están  fijam en te inm ovilizados; segundo, cada 

una de l a s  v á lv u la s  de se len o id e  28 -  29 de la s  unidades D y C se 

in v ie r te n  a l a  p o sic ió n  del lado derecho y la  v á lv u la  de selenoid e 

30 se Ih v ie r te  a l a  p o sic ió n  del lado izq u ierd o . Con t a l  operación 

cada una de la s  cámaras de separación  (c -d -e - f)  de lo s  c il in d r o s  

h id rá u lic o s  3**4 se h a lla n  en estado de continuidad resp ecto  a l  de­

p ó sito  20 . Tercero, l a  v á lv u la  se leno id e 2$ de l a  jn idad B se in ­

v ie r t e  a l a  p osic ión  d e l lado detecho y , simultáneamente, l a  v á l­

vu la  se leno id e 30 se in v ie r te  a l a  p osic ión  del lado izquierdo.Con 

t a le s  operaciones l a s  cámaras de separación (c-d) del c il in d r o  3 

se h a lle n  en continuidad resp ecto  a l  depósito 20 . Cuando e l  conjun­

to de l a  unidad h id rá u lic a  funciona según lo  antes e sta b le c id o , se 

comprenderá que l a  e x tracc ió n  de l a  unidad A se verá re s tr in g id a



mediantwe lo  cual lo s  c il in d r o s  h id rá u lic o s  3 -  4 se inm ovilizan 

y cada uno de lo s  gatos h id rá u lic o s  2 se h a lla  en estadso removi­

b le . En t a l  estado del conjunto, cada uno de lo s  c il in d r o s  3 - 4  

de la s  unidades B, C, D, rec ib en  una p resión  h acia  a t r á s , o con- 

trap re s i6 n  dependiendo del a ju s te  de l a  c itad a  v á lv u la  de su je c -  

ción de p resió n  35 y se producirá un impulso correspondiendo a l a  

d ife re n c ia  del área de recepción  m ientras que cada una de la s  cá­

maras de separación  ( c - d - e - f )  se h a lle  en continuidad resp ecto  a l 

depósito  20; se comprende no o bstan te, que t a l  impulso no tien e  f a ­

cu ltad  para im polsar l e jo s  una p lataform a de carga porque es peque­

ño y apenas es capaz de empujar, separándola, una plataform a sin  

carg a .

Y entonces, s i  l a  v á lv u la  se len o id e  29 de l a  unidad B se in ­

v ie r t e  h ac ia  e l  lado izq u ie rd o , e l  f lu id o  motor procedente del de­

p ó sito  20 se carga dentro de l a  cámara fro n ta l ( f )  del c ilin d ro  4 

a tra v á s  de l a  v á lv u la  se len o id e  29 y de l a  v á lv u la  in v e rso ra  ma­

nual 3 2 . E l gato 2 es impulsado o lle vad o  h acia  a r r ib a  con la s  op^ 

rac io n es a n te r io re s . Como re su lta d o , e l objeto  pesado comienza a 

g ir a r  en e l  mismo sentido de la s  agu jas del r e lo j  en e l  punto de 

soporte de l a  unidad A.

En e l mecanismo mencionado anteriorm ente se pensó que l a  mi¿ 

ma fu erza  de extraer l a  base 1  juntamente con e l c ilin d ro  4 como

fu erza de extracció n  del gato 2 a l a  izq u ierd a con l a  acción del 

c ilin d ro  4 produce una re acc ió n . S in  embargo, es conforme lo  men­

cionado anteriorm ente, que un m ateria l de escasa fr ic c ió n  como del 

tipo  "T e flo n " se f i j a  a l a  cara del fondo del gato 2 y áste  está  

dispuesto  sobre la  base 1  a trav á s  de una s u p e rfic ie  pilim entads 

como por ejemplo acero in o x id ab le , se confirma que e l  c o e fic ie n te  

dinámico y e s tá t ic o  de l a  fricciÓm  entre e l  gato y l a  base es muy 

pequeño segán se ve en l a  f i g .  4 ; es d e c ir , e l  c itado  c o e fic ie n te  

y  en e l  caso , por ejem plo, de 70 kg/cm^ respecto  a 28o kg/cm^, 

l a  p resió n  drontal o de asentamiento es como sigu es

w -



S in  lu b rica n te U = 0,0295 á 0 ,0 16 5

A ceite  lu b ric a n te U .  0 ,0205 á 0 ,0 10 5

Grasa u =0,0190 á 0,008

Por o tra  p arte  se sabe que e l c o e fic ie n te  de fr ic c ió n  entre 

dicha base, generalmente de acero fundido, y e l fondo, generalmen­

te  de hormigón, es de más de 0 , 5 * Debido a l a  d ife re n c ia  déLcoefi- 

mianie mencionada, es p o sib le  l a  extracció n  del gato (2) de manera 

f á c i l ,  son l a  e x tracc ió n  de l a  base ( l ) .  Se pensará además que e l 

vástago del p istó n  11 d e l c il in d r o  3 en l a  unidad A e stá  sometido 

a una gran fu erza  de cu rvatu ra  o rig in ad a pór l a  fu erza  de fr ic c ió n  

lo  cual ocurre mediante e l  g iro  del p istó n , porque la  fu erza  de ro 

tac ió n  del gato 2 va acompañando a l  g iro  del ob jeto  pesado. S in  em 

bargo e sta  fu erza  puede absorberse fácilm ente por l a  in serc ió n  de 

p iezas de soporte en tre  e l  vástago  del p istó n  y l a  cabeza de sopoij 

te  del gato .

La extracc ió n  d e l a r t ic u lo  en l a  d irecció n  de la  fle ch a  se 

r e a l iz a  fácilm ente mediante o tra  operación . Primeramente lo s  c it a -  

d is  c il in d r o s  h id rá u lic o s  (3- 4 ) de la  unidad B están inm ovilizados 

por e l  c ie r r e  de la s  v á lv u la s  manuales de in versió n  (31 ** 32 ) .De 

acuerdo con e l lo ,  l a  e x tracc ió n  de dicho gato 2 se ve re s tr in g id a  

Juntamente con l a  ap ertu ra  de l a s  v á lv u la s  manuales de in ve rs ió n  

31 -32  , de l a  unidad A, l a  v á lv u la  se lenoide 28 del mismo c i r c u i­

to in v ie r te  a l a  p o sic ió n  dál lado derecho y l a  v á lv u la  selenoid e 

30 se in v ie r te  h a c ia  e l  lado derecho y l a  v á lv u la  se lenoide 30 se 

in v ie r te  a l a  p o sic ió n  del lado izq u ierd o . La v á lv u la  se lenoide 

29 del mismo c ir c u ito  se  in v ie ry e  h acia  l a  p osic ión  de l a  iz q u ie r ­

da. Con e sta s  operaciones e l  f lu id o  motor se carga dentro de la  

cámara fro n ta l ( f )  y e l  gato 2 se ve tirad o  a l a  iz q u ie rd a . Como 

re su ltad o , e l  ob jeto  comienza a g ir a r  en sentido co n trario  a l  de 

la s  agu jas del r e l o j ,  en d ire cc ió n  de l a  f le c h a .

Ahora, cuando una de l a s  v á lv u la s  manuales de in ve rs ió n  31 

y 32 se o ie r r a , cada uno de dichos gatos de la s  unidades A-B-C-D
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se c ie r r a  y e l ob jeto  pesado se ve detenido en su extracci6 n  y mar 

tenido en e sta  p o sic ió n .

A si toda extracció n  del o b jeto  pesado h acia  l a  d irecoión  de 

l a  f le c h a , según l a  f i g .  3 o h ac ia  l a  d irecció n  opuesta, puede o b ­

ten erse  fácilm ente por medio de l a  in m ovilización  de la s  c itad a s  

unidades A-B-C-D. Las operaciones son s u fic ie n te s  para t r a t a r la s  

según lo  d e s c r ito . No es n ecesario  d e c ir  que lo s  d e ta lle s  no se 

d e sc rib irán  nuevamente.

Según e l mecanismo de l a  invención, por ejemplo un bloque d<! 

casco o cu a lq u ier otro  puede e le v a rse  a l a  a ltu ra  requ erid a y a 

l a  p o sic ió n  que se desáe, con fa c il id a d  y e s ta b ilid a d .

En l a  presente invención caben cuantas v a r ia n te s  de r e a l i z a ­

ción como sean p o s ib le s  s in  que se a lte r e  su e se n c ia .

273 ' :

NOTA -  D escrito  su ficientem en te lo  que antecede só lo  r e s ta  señ alar 

que lo  que se d eclara  propio , nuevo y ú t i l  del s o lic ita n t e  es lo  

contenido en la s  s ig u ie n te s :

REIVINDICACIONES

280

285

1 -  D isp o sitiv o  de a ju s te  para l a  extracció n  de o b jetos pe­

sados, caracterizad o  por disponer de compresores o cilindrosú^dráu- 

l í e o s ,  en número de dos, d ispu esto s sobre una base, mantenidos en 

aproximadamente un ángulo re c to  uno respecto  a l o tro , estando e l 

vástago de cada uno de e l lo s  conectado a un gato h id ráu lico  co lo ­

cado sobre una base de apoyo.

2 -  D isp o s it iv o , según re iv in d ic a c ió n  1& caracterizad o  por­

que se dispone de medios para que lo s  c itad o s c il in d r o s  sean capa-- 

ces de g ir a r  en d irecc ió n  h o rizo n ta l respecto  a dicha base.

' 3 -  D isp o s it iv o , según re iv in d ic a c io n e s  1 y 2 caracterizad o  

porqpe se dispone se dispone de medios para que dichos c ilin d ro s
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sean capaces de g ir a r  en d irecci& n  h orizon ta l con re la c iS n  a l  ga­

to h id rá u lic o .

4 -  D isp o s it iv o , según re iv in d ica c io n e s  de 1 a 3 c a r a c te r i­

zados porque se cuenta con medios para que e l g iro  dado, con re la -  

ci6n a l  gato , del otro  de lo s  dos c il in d r o s , pueda ser frenado.

5 -  D isp o s it iv o , según re iv in d ica c io n e s  de 1  a 4 c a r a c te r i­

zado porque e l  mecanismo en conjunto e stá  con stitu id o  por una plu 

ra lid a d  de la s  unidades mencionadas.

6 -  D isp o s it iv o , según re iv in d ica c io n e s  de 1 a 5 ca ra c te riza  

do potque en l a  base, se f i j a  un m ateria l de escasa  f r ic c ió n , en 

l a  cara  del fondo del apoyo d e l gato mencionado, in sertándose en­

tre  áste  y dicha base, una p la ca  pulimentada.

7 -  D isp o s it iv o , según re iv in d ica c io n e s de 1  a 6 c a ra c te riz a  

do porque e l  conjunto puede e s ta r  configurado por una s á la  o más 

de d ichas unidades.

8 - DISPOSITIVO DE AJUSTE PARA LA EXTRACCION DE OBJETOS PE­
SADOS .

Todo según se d escrib e  en l a  presente memoria que consta de

once h o jas fo lo ad as y e s c r i t a s  por una ca:

l in e a s  y d ibujos anexos.

MADRID
p .a .

tre s c ie n ta s  ocho
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