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1 S El presenteyModalo de Utilidad se refiere a una
méquina cizalladora troceadora, en el caso de que tal miqui-
na estd concebida para dar solucifn a mdltiples problemas exi !
tentes en el troceado de barras de hierro y acero en grandes F

5 series y en gensral en los casos en que el sistema tradicio-
nal de corte se hace prohibitivo por su elevado precio.

Por las me joras que se reividdican, se provee a la
méquina de un toba graduable y muy preciso, destinado a de-
terminar las longitudes del material a cortar, y que lleva
10 incopporado un dispositivo eléctrico sensitivo, gue en el
mbmento en que el material hace contacto, dispara la méquina
realizendo el corte deseado.
ve Otra mejora consiste en adicionar a la mdquina un
Coe sufridor especial, regulable verticalmente ds acuerdo con
las dimensiones del material & cartar, cuyo sufridor ss el
""" gue soporta a la barra a cortar y realiza el mismo movimiento
que el trozo que se est{ cortando. Cuando el material ha si-
’ do totalmente cortado, realiza un movimiento de balanceo me-
vee diante el cual permite que el trozo ss deslice por una canal
.l y se deposite en sl recipientes dispuesto a tal sfecto.

Cvees Los dispositivos a que nos referimos se acoplan a
la méquina muy fécilmente formando un solo cuserpo, consti-
tuyendo unos elementos sumamente interesantes dentro del -
troceado de materiales en gran serie, y mno han sido diseﬁado%
20 y colocados hasta la fecha en ninguna miquina.
Entre sus ventajas, destacan las siguientes:

- Por su uso y acoplamiento, permiten realizar -

cortes con una exactitud de medida longitudinal no logregde

30 por ninguna maquina que trabaje por cizallamianto}
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-ma de cizallamiento, ya que précticamente no existe magulla-

Th

- consienteh realizar una gran produccién, debido
al sistema eléctrico muy sensitivo de que va squipado el to-
pe, 8l cual si solamente por el simple contacto con las barra
del material a cortar, obliga & realizar el corte en forma
que puede llamarse automdtica;

- @l sufridor que soporta el material a cortar,
hace que el trozo de material presente un corte tan perfec-

to que representa una gran ventaja sobrs oualquiar.otra for-

dura o deformacién del material, hasta tal punto, que los -
trozos as{ cortados, pueden ser empleados para efsctuar sol-
daduras a tope con total garantia;

= ademds, la graduacifn de la longitud del corte
se consigus en un tiempo précticemente nulo, e incluso puede
ser graduado el tope, de modo que la longitud de los trozos
a cortar sea indefinida debido a su colocacidn por mando a
distancis;

- 8] material que se corta puade;recugersa en un
recipiente adecuado, colocado debajo del aﬁrridor, ya que
éste ostd dispuesto con una rampa para sl deslizamiento dsl
material, que hace que el mismo vaya siampré a caer en dicho
recipisnte.

En las adjuntas figuras se concreta una forma de
ejecucién presentada a tf{tulo de ejemplo de realizacién de
los diapositivog, sin cardcter alguno limitativo, sino dni-
camente para ilustrar sus caracter{sticas generales.

La fige. 1 ilustra en saﬁcionas y vista en alzado

parciales, la disposiciedn del tope regulable, que consti-

tuye uno de los dispositivos a que nos referimos.,
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La fig. 2 repressnta la seccién transversal de
dicho dispésitivo, por el plano cuya traza és indica én A=A
sobre la figura anterior.

La fig. 3, de modo andlogo, corresponde a la sec-

cién transversal qus se esfiala en E~E sobre dicha figura 1.

La fige. 4 en vista en alzado con seccionado parcial,

presenta la proyeccién del sufridor, sobre un plano paralelo

al del porta~cuchillas.

La fig. S muestra la seccién del dispositivo a que

ée»refiere'la figura anterior, sobre el plano vertical correT-

pondiente al eje de basculdmiento de dicho sufridor.

Con referencia a dichas figuras y a los ndmeros -
que sobre ellas designan las partes y detalles de los dispo-
sitivos representados, que interesan a los fines de esta me-
moria, la descripcidn de loe mismos es como sigue:

| El tope regulable (figs. 1, 2 y 3) constituye una
pisza totalmente homogénaa, formada por chapas de ace$o sol-
dadas entre sf, como se indica en el cusrpo o chdsis 20 -
(Fige 1), con el tratemiento adecuado para evitar toda posi-
ble deformacién.

Este cuerpo 20 del tope regulable, va sujsto al
principal de la méquina por medio de seis tornillos 18 g$ipo
Allen, y lleva mecanizado tanto su asiento sobre sl cusrpo =
principal de la méquina, como los alojamisntos para: las -
gufas 1 a que enseguida nos referimos.

£l cuesrpo soporte 20 recibe Bl resto de las pie-
zgs gus constituyen el conjunto del tope regulable: el sopor-

te 15 del rodillo vgintroducido en un alojamiento, préctica-

e
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ra acqplar en toda su longitud las bolas 3.

doen el carro po?ta;Euchillas 16 y sujeto por medio de dos
tornillos 17 del tipo wmencionado, y lleva un orificio en el
centro de su lateral, doatinado a la sujecién de un rodamien-
to da.rodillos de levas l§, el cual a su vez estd sujeto por
las tuercas 21 (fige 2).

el rodamientd entra en una canal practicado en la
lqva'da traslaciéh del carro 14, y va sujsta por otros dos
tdrnillbs 13 del‘repat{do tipo, al carro mévil 12, Este carro
12 lleva, en todg su longitud y a ambos lados, un mecanizado
envforma de V para encaje de dieciocho bolas 3 de acero, en
cadé una de las gufas.

Asimismo, lleva en toda su longitud otro mecaniza-
do en cola de milano macho, pare sl desplazamiento de un se-

gundo carro 9; y las gufas 1 tienen 8l alojamiento en V pa-

. Estas gufas son dos, colocadas a ambos lados del
sopdrta 20, y van sujetas al mismo por ocho tornillos 25 =~
tipo Allen y dos fijas cilfndricas 22 (fig. 3).

A,Entre el carro mévil 12 y las gufas 1, lleva una
pletina de latdn 2, con dieciocho orificios para acoplamien-
to de las bolas 3, y un rasgado en el centro, para evitar su
desplazamiento,

El carro mévil 9 presenta, en toda su longitud, un%
cola ae milano hembra mecanizada por la cual se desliza la
cola de milano macho que tiene mecanizada el carro mévil 12,
Dicho carro tiene alojamientos destinadosval muelle 10, en lg
cuales se incluye también el tope, 11, que a su vez lleva in-

corporada la arandela 8 de retenida.
El carro mévil 9 queda bloqueado en la posicién -

deseada por medio de los tornillos de bloqueo 4, los cuales
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a ‘su”vez estén sujetﬁgvpor las tuercas 24 y arandelas 23. El
tope 11 tiene en su extremo el tornillo 6 de cabeza hex#gonal,
con tusrca 7, cuyo tornillo es regulable mediante dicha tuer-
ca y sirve para graduar el recorrido del carro y para acer=
carlo o separarlo del contador eléctrico S.

Dicho contador eléctrico 5 o micro-ruptor va diSpueg
to en uno de los alojamientos mecanizado a tal fin en el ca-
rro mévil 9 y sujato a é1 por medio de dos tornillos.

- £l funcionamiento del topes regulable descrito es

el siguiente: 8l material pasa a través de la cuchilla fija
de la trocsadora, llega al tope 1l y 8ste se desplaza unos
6 mme, por la simple praaiﬁn del material a cortar; al llegar
a tope dicha pieza, hace que el tornillo 6 accions al micro-
ruptor 5, sl cual manda él funcionamiento del smbrague, po-
niéndoss asf{ en movimiento el porta-cuchillas 16, que se des-
plaza hacia abajo.

| El soporte 15 del rodillo, que va sujeto en sl por-
taQOuchilias 16, sigue su govimiento s igualmente el rodamisn
to 19 por ir sujeto a dicho soports.

El recorrido del rodamiento es vertical hacia abajoj}
dal ordén de 8 mm., que corresponds al tiempo qué s8 tarda
en cortar la pieza. A partir de ess momento, el rodamiento
19 efectua un movimiento inclinado, mandado por la canal que
lleva mecanizada la pieza 14, con lo que el conjunto restante
al ser Pijo, hace un desplazamiento hacia atrds, dejando li=-
bre el material para su cafda una vez realizado 8l ciclo com-
pleto de trabajo.

Por lo que se refiere al sufridor (figs. 4 y 5) -

estd constituido por un cuerpo inferior 36, que va sujsto al
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poita-cuchillas 35, ﬁdf medio de cuatro tornillos 29 de ca~
beza hexagonal y custro arandelas planas biseladas 30. Ade-
més, estd frenado su movimiento vertical hacia abajo por -

medio de dos tornillos 38, bloqueados con sus tuercas 37.

€l cuerpo sufridor 36, llegya en su parte central
un eje 31, que va sujeto al cuerpo por medio de tres torni-
llos 34 tipo Allen.

El sufridor propiamente dicho 32, es una pieza -
totalmente mecanizadas, que llesva un alojamiento para el cas-
quillo 39 que le sirve de eje de giro, Ademés, en su parte
posterior tiene un alojamiento para el muelle 33 (fige. 4) =~
recuperador del sufridor.

Camplamenfa el conjunto al tope de regulacién 28,
que es también una pieza totalmente mecanizada, la cual va
sujeta a la méquina por medio de cuatro tornillos 26 de ca-
bezg_haxagonal y sus correspondientes arandelas plasas bise-
ladas 27, |

El funcionamiento del sufridor descritoc es el si-
guientes en principio, el tope 28 ss regula a la altura de
la cuchilla fija, dato que nos facilita 8l didmetro del ma-
terial é cortar, Una vez que el porta-cuchillas 35 inicia
su movimiento vertical hacia abajo, el conjunto sufridor se
desplaza también, ya que précticamente forman un solo cusrpo,
por medio del amarre que realizan los tornillos 29,

A €l sufridor 32, se mantiene en posicidn vertical
hasta que el trozo de material ha sido totadmente cortado.
En ese mogcnto, realiza un movimiento radial de balanceo, -

provocado 8l continuar bajando y encontrarse con la oposicidn

del tope 28. que es fijo. En ese momento se produce la caida
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dél material, y el a&%ridor 32 vuelve a su pnaiciénbinicial,
por medie del resorte 33, debido a que uno de sus extreﬁos
queda sujeto a la pieza 36, y el otro al propio sufridor -
32,

 Expuestas las caracterfstices de las mejoras en
midquinas troceadoras que se reivindican, de un modo ganéral
y con referencia a un ejemplo de realizacidn, se consigna
qus los dispositivos que lae materializan pueden fabricarse
de las formas, tamafios .y materiales que se juzguen adecuados,
para la aplicacidn concreta de que se -trate, sin que tsles
variaciones, as{ como las que puedan introducirse en deta-
lles de su presentacidn y organizacién, afecten a la esencia-
lidad reivindica, por lo que los dispositivos que se fabri-
quen, dentro de tales caracter{sticas, con cualquiera de eseﬂ
modificaciones, no serdn sino variantes igualments comprendid

das y protegidas por sl registro de la presente patente.

N O T A
P ——

€l presente Modelo de Utilidad, comprende las si-
guientes reivindicaciones:

1.~ Miquina cizalladora troceadora, caracterizada
porqde la mdquina estd dotada de un tops regulable, destinadd
a dejar libre el material, una vez realizado el ciclo comple-
to de trabajo, cuyo cuerpo va fijado en el principal de la
mdquina y presenta, vertical y lateralments, un doble meca-
nizado en forma de V, con interpesicidn de bolas de rodamien-

to en cade lado, en cuyas gufas se desplaza un carrc mdvil,

el cual a su vez tiene, en toda su longitud exterior, otro
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mecanizedo en forma dg‘éola de milano macho, para el.despla-
zamiento, también vertical, de un segundo carro, que se aco-
pla al anterior por la qorraspondiente cola de milano hembra,
y en su parte superior eg portador del tope, en el que actla
el material que pasa a través de la cuchilla de la troceado-
ra, cuyo tope va dispuesto sobre un resorte helicoidal, aloja

do en ese segundo carro exterior, rodeando sl véstago‘del to-

pe y apoyado en dna canal anular de la parte inferior del mis;
mo, cuyo véstago sobresale. por debajo del carro, y ileva en
su extremo un tornillo con tuerca de regulacifn, que acciona
el micro-ruptor eléctrico que dé lugar a la cafda dsl material.

2.~ Méquina, segln la reivindicacidn antsrior, ca=-
racterizada porque el cuerpo fijado en el principal de la =~
méquina, recibe en su patte superior el soporte de un rodillo)
introducido en un alojamiento dispuestoc al efecto en sl carro
porta-cuchillas, y que lleva en el centro de su lateral un
orificio, destinado a la sujecidn de un rodamiento de rodillo?
de lsves, sujato por tuercas, cuyo rodamiento entra en una
canal practicada en la lsva de traslacidn de un carro dispueg
to debajo del porta-cuchillas, y fijado al primsr carro mévil
verticalmentae.

3¢~ Mlquina, segin las reivindicaciones anteriores,
caracterizada porque la wdguina estd provista de un sufridor
constituf{do por un cuerpb inferior, sujeto al porta-cuchillas
y fronado en su movimiento vertical hacia abajo, por tornillo
bloquéadoe con sus tuercas; cuyo cuerpo sufridor lleva en su
parte central un eje, fijado por tornillos, que atraviesa sl

sufridor propiamente dicho, con intermedio de un casquillo;

existiendo un resorte en espiral, que rodea al eje y tisnde
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a ‘mantener el sufriégrren su posicién inicial, compietando
tal conjunto un tope de regulacién sujeto a la miquina por
tornillos,

4.~ Miquina cizalladora troceadora”.

.Segdn se daescribe y reivindica sn la presents me-
moria descriptiva y consta de nueve'hojas escritas y folia-
das a mfquina por una sola de sua_gggép y los planos que a

-

la misma se acompafiane.
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