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MEMORIA DESCRIPTIVA
pare solicitar
PATENTE DE INVENCION
en
EsSPANA
por VEINTE afios

a nombre de N.V. PHILIPS' GLOEILAMPENFABRIEKEN, entidad
holandesa, establecida en Emmasingel 29, Eindhoven,
Holanda, por:

® UN MOTOR DE CORRIENTE ALTHERNA “.—
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Este invento ser efiere a motores de
corriente alterna en los cuales el numero de polos del
estator puede variarse por conmutacidn, de manera que
el motor puede girar por lo menos a dos velocidades di-
ferentes, y en l1os cuales el rotor es del tipo de cor-

tocircuito para arrangue asincrono. Los motores de
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esta clase son conocidos, pero tienen el sabido incon-
veniente de los motores asincronos de que el resbala-
niento varfa al modificarse la carga. |

De ascuerdo con el invento, dicho incon-
veniente se evita porque una parte del rotor, en la di-
rececidn axil, comprende un mimero de polos corporales
gque es igual a un nUmero de poles del estator, y otra
parte del rotor en la direccidn axil comprende otro nd-
mero de polos corporales que es igual al otro ndmero de
polos del estator despuds de conmutacidn del estator, de
tal manere que el motor pueda girar a velocidades dife-
rentes como motor sincrdnico.

Tgles velocidades sincrénicas diferentes
son importantes, més particularmente para instelaciones
magnetofdnicas, en las cusles son deseables, en rela-
cidn con la composicidn del portador y la calidad del re-~
gistro y de la reproduccién, diferentes velocidades de
lg ecinta, més particularmente una velocidad determinada
y el dobde de esta velocidad.

De acuerdc con otra caracter{stica de
este invento, la longitud en la direccién axil del ndme-
ro meyor de polos corporales del rotor es, a lo sumo,
iguael a 0,6 y con referencia de aproximadamente 1/3 de
le longitud del nimero menor de poloe corporales del ro=-
tor. Por experimentos se ha encontrado gue me asegursa

de este modo un par sumemente ventajoso a diferentes ve-

locidadess.
En une realizacidn del motor de acuerdo
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con el invento, el nimero menor de polos corporales del

rotor estd limitado por ranuras gue se extienden en to-

de la longitud del rotor, estando el nimero mayor de po-
los corporales limitado, por una parte, por ranuras cor-
tas situadas entre las ranuras lerges Yy, por otra parte,
por parte de las ranuras largase.

A tin de que el invento pueda practicar-
se fécilmente, se deseribird shora con rererencia a una
realizacidén que se muestra, a modo de ejemplo, en el di-
bujo anejo:

En la figura 1, los devanadoe trifésicos
1, 2 y 3 del estator del motor segdn el invento, se re-
presentan diagraméticamente. Los devanados 1 & 3, dis-
puestos en Iorma de tridngulo, estin conectados a la
red 4, 5, 6, no conectdndose las tomas centrales 7, 8 y
9. Bl estator estd asrrollsdo, por ejemplo, caon cuatro
poloa, estando conectadas en serie, respectivamente, las
dos mitades de cada devenado de tase 1l, 2, 3. 8i el
estator es conmutado por medio de un conmutador gue no
se muestre en gracia a la sencillez, las tomas centrales
7, 8 ¥y 9, son oonectadas a la red 4, 5, 6, mientras gque
lag uniones anteriores a la red (10, 11, 12) estin in-
terconectadas en el punto 13 (véase la figura 2). Las
dos mitades de cada devenado de fase 1, 2, 3, respecti-
vamente, estdn ahora conectadas en paralelo y en esta
forma conocida se obtiene un estator de ocho polos en
lugar de uno de cuatro, ya que las dos mitades de cada

devanado de fase son recorridas ashora por la corriente
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en sentidos opuestos. A fin de obtener el emparejamien—~

to correcto del rotor con el estator de cuatro polos o
el de ocho, se hace uso de un rotor del tipo que sé
muestra diegramdticamente en la figura 3 (vista en plan-
ta) y figura 4 (vistas lateral). ’

‘ Un rotor en cortocircuito oxrdinarie, 14
cuyas placas terminales y varillas estdn indicadas en
1% y 16, respectivamente, estd provisto en toda su lon-
gitud de cuaetro ranuras 17, de modo que en la parte 18
se formen cuatro polos corporales de un rotor sinerdni-
co. Este parfe 18 cooperas con el estator de cuatro po-
los representado en la rigure 1, de modo que se ésegura
una velocidad sincrdnica de 1.500 Tepem.

Se disponen en ls parte 20 unas rasnuras
19 situadas entre las ranures 17 e través de aproximada-
mente 1/4 de le longitud total del rotor, de modo que
en la parte 20, gue corresponde aproximadamente a 1/3 de
la parte 18, se creen ocho polos coporales, 1o cusl ase-
gura una velocidad sinerdénice como motor sincrdnico de
ocho polos en cowbinacidn con ei estator de ocho polos
representado en la tigurs 2. En este caso, la veloci-
dad es de 750 r.p.m.

El rotor en cortocirculto en e ste caso
determina el arrangue asf{nerono hasta que se alcanza la
deseada velocidad sincrénica. _

Se ha comprobado que se desarrolls a ve-
locidad einoréqioa'un per sumasmente satisractorio, 1lo

cual no ocurrirfa si se hiciera uso de un rotor que com-
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préndiera solamente un nimero de polos corporales.

Las curvas de velocidad — par de la rea—
lizacidn arriba descrita para l.500 y 7507r.p.m. gse mueg-—
tran en le rigura 5 y estun indicedas por 21 y 22 res-
pectivamente. Llas curvas 23 y 24 muestran los pares
de la parte assfnecrona del rotor.

Eg evidente gue, de acuerdo con las ne-
cesidades que se impongen, en lugar de cuatrd y ocho po-
los pueden elegirse otros nimeros de polos, por ejemplo
dos y cuatro polose. '

blg presente solicitud, que corresponde
a la presentada‘en Holande con fecha 5 de Junio de 1.952,
bajo el nimeroc 170.097, se acoge a los beneficiocs del
articulo 5l ded vigemte Estatuto-~-Ley sobre Propiedad In-

dustrial.

- NOT A -

Los puntos de invencidn propia ¥y nueva
que se presentan para que sean objeto de la presente
solicitud de Patente de Invencidn en Espafia, por VEINTE

afios son los sigulentes:
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, 1R.~ Un motor de corriente alternsa, mas
particularmente para la impuisidn de instalaciones mag-
netofdnicas, eu el cuasl el nimero de polos del estator
pusve variarse porxr conmutacidn, de modo que el motor pue—
de girar el menos a dos velobidades diferentes, y eun ei
cual el rotor es del tipo en cortocireuito para arrsn~
que asincrdnico, caracterizado porque una parte del ro-
tor, en la direccidén axil, comprende un nimerc de polos
corporales que eg igual a un nimero de polos del estator
¥ porque otra parte del rogor, en la direceidn axil,
comprende otro nimero de polos corporales que es igual
el otro nimero de polos del estator despuds de commuta-
cidén del estator, de tal modo que el motor puede girar
a velocidades uirerenies como motor sinerdénico.

22.~ Uu motor segin se reivindice en el
puhto 1e, caracterizado porgue lg lenglleta en la direc-
c1dn axil del mimeroc mayor de polos cofporalea del rotor
eg, & lo sumo, igual & 0,6 y con preferencia de aproxima-—
damente 1/3 de la longitud del mimero menor de polos
corporales del rotor.

3.~ Un motor segin se reivindica en
los puntos 1% & 22, ceracterizado porgque el mimero menor
de polos corporales delL rotor estd iimitado por ranuras
que se extienden en toda la longitud del rotvor, estando
el nimero mayor de polos corporeles limitado, por una
parte, por cortas ranurss situadas entre las ramures ler-
ges y, por otra parte, por parte de las ranuras larges.

42.~ Un motor segin se reivindice e los



ey

puntos anteriores, caracterizado porque el mimero menor
de polos es lg mited del nidmero mayor de polos del rotors
52.~ Un mopor de corriente alterna.

Tal y‘como se he deserito en la kiemoria
que antecede, representedo en el dibujo que se gcompafia
Y para loeg Tines que se hen e specificado.

La presente lemoria consts de siete hogjas

escritas a mdquina por una sole de sus caras.

Madria, -4 SEP: 1953

P. A.
Alb de Elzahame
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