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relativos de nedlos de guia adecuados y del paguete de Liilo.
ol oevjeto ded pregennve 1avento es el Ue cre-
de Lormacioin Lesuvoado gue pueda ajustarse 0O

P - . - : : £ -
cilmente parsa producir con precisiocn un pa-

ae cuslgulier congtiuceidn y comborno deseados
siendo diclio .ecanisno .orhaior ce construccida relativa-—
me:xite sencilia.

@1 drvento COmsLSUEe en Ul JeCA&NISN0 LOTLEUol
cara naguinaris vextil en el cual se rorman paguetes de hi-
lo por movimicntos alternavivos reluiives de 1oo 5uia—n1ios
y Ge lus naguetes de ailo, gue comprende nedlos para elec-
tuar inversiounes Ge ios elewcutos alteingitlivos ; wos topes
esvaciacos para accilosar dichos wewlos, slendo por lo wmenos
uno de Gichus wopes vaclto auvow iticuizenie para varizr ia
distancisa entre btopes, sicndo ulclios ..edlus de 1oversidn y
dichus topes no.idos alternavivauente unos con relacidn a
otros y siendo los periodos entre dnversiones detlerminados

por la disiancia entre los bopes cusndo se mplican a dichos

51 invento cowpleide adends la conbinacidn

- 0 LI S . LY —t
con un motor (que puede ser hidrdulico, neunditico o eléevri-
o) gue cuusz movimienivos albteinativos relavivos de los

K4 e . . e e RV PR ¥ . ] e e, o dem
ouda-inilos y los vaguetes de kilo, de :culos para electuar

liversiones de wicho mouor, 7 40s Lopes espacliados ala

zeelonay wrichos wedios, clendu v por Lo wenos de iLus topes

f o - - " ’_L -3 e - - - 3 L . - o -
vuelvo aubtomibicanients Pars veliur la Jistzaclia eatyre toves,

siendo Ciciios wedios de inversidn v dichos topes wovidos

J e T LT M, - e RS 4 ; - L es
elieriavivanente wnog con velaeldnn a otros ¥y slenco log je-
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riodos de inversidn del motor determinados por la distan-
cia entre IBs topes cuando se aplican a dichos medioé de
inversidn.

Con referencia a los dibujos explicativos
adjuntost '

La figura 1 es una vista general gue mues-
tra una forma de nuéstro meeanismo formador mejorado peara
mover en sentido alternativo las barras de anillo de mé-
gquinas dobladoras a 1in de producir cualguier construccidn
deseada de paquete de hilo;

las riguras 2 y 3 muestran dos formas de
pagquete de hilo que pueden producirse por nuestro mecanis-
mo formador mejorado, con las levas requeridas para cada
forma de paqueté;

la figura 4 es una vista en alzado general
mostrendo una forma de nuestro mecanismo formador mejorado
en el cual un motor nidrdulice se invierte en puntos varia-
bles para construir bobinas de contornos particulares;

la figura 5 es una vista en planta de la
parte de la izquierda de la figura 4;

la iigura 6 muestra una modificacidn;

le figura 7 es uua vista @B extremo mirando
desde la izquierda a la derecha de lea figura 4.

Bn la figura 1, a indica una barra de anillos

‘que tiene los anillos usuales y cursores en e l1los para ten-

der el hilo b sobre bobinas giratorias ¢ para producir los

los paquetes de hilo deseados. El movimiento ascendente y
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descendente o alternativo de 1z barra de anillos se efec~

tda en cualquier rorma usual como por ejemplo mediante ca-
1

-

denas d sobre ruedas de cadena @ sobre un drbol que es
girado hacia uno y otro lado por un motor eléetrico (no
mostrado) controlado por interruptores en £ y g que son
accionados por un perceptor h pivotado en i, gque en su ex—
tremidad exterior penetra dentro del espacio existente en—
tre wia leva rrontal 12 y una brida lisa J de un collar k
retenido entre una tuerca g‘(con contra—tuercakg) Yy un mue-
1le helicoidal de compresidén o en tornou de un manguito p
asegurado sobre un eje g que en su extremo superior se ros—
ce en la extremidad agrandada ¥ de un eje s. Este Ultimo
puede ser girado por un gatillic t y unameda de trinquete

u a través de un huwsillo helicoidal.z‘y una corong helicoi-
dal w. BEL gatillo E_esté montado sobre un pifién X que re-
cibe movimientos intermitentes de avance en la direccidn de
la flecha y por una cremallera z operada por un solenoide
en 10. El muelle 11 devuelve la cremallera z a su posicién
inieciel después de que ha sido levantada por el solencide.
Durante tal movimiento de retorno, el gatillio T se mueve
libremente sobre la rueda de trinqueve u. La leva frontal
12 esté enchavetada al manguito p y es retenida axilmente

entre una tuerca 13 (con contra~tuerca 14) y un muelle de

compresidn helicoidal 15.

1 ,
El drbol e  lleva también una rueda de cade-
na 16 que mue¥e una cadena 18 a uno y otro lado para operar
un pifidn de cremallera 18 gque comunica movimientos alterna-

tivos & una cremallera 19 gue lleva una montura 20 que tiene
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sobre elia los interruptores £y g y el fulecro i del per-
ceptor he. '

Cuando la cremallera 19 supe la montura .2Q,
sl perceptor b serd llevado a aplicacidén con la brida lisa
] v operard el interruptor g de modo que invierta la direg
cidn de rotacidn del motor que hace girar el arbol gi,

Bsto invertird la direccidn de movimiento de la barra de
anillos & y también hard que pase corriente al solenoide
10 para hacer girar en parte el drbol s_ y asi, el eje g
Yy el manguito p, con el resultado de que la levs fron%al
12 recibe un giro parcial. En la carrers descendente de
la montura 20 por el motor‘eléctrico invertido,; el percep-—
tor h serd bajado hasta que se aplica & la leva frontal 12
momento en gque el motor serd de nuevo detenido e invertidoe
En rezén, sin embargo, de los giros parciales dados por el
solenoide 10 y las partes cooperantes a la leva Irontal, el
punto de inversidn del wotor por los interruptores opera—

dos por le leva Ifrontal, se alterard a cada movimiento al-

. ternativo sucesivo, de modo que se producird una bobina de

lg formg nostrads en la iigura 2, siendo debida la conici-
dad de la bobina en la parte narcada con 21 a las variacio-—
nés en la longitud del movimiento de la barra de anillos a
come counsecuencia de la accidn de la cara de la leva l1l2.

8i la leva frontal, como la 12, es sugtitui-
da por la brida lisa J como se indica diagramdticamente en
la figura 3, entonces se producird un paquete de hilo con
conicidad én ambos extremos, como se indica en la fizura 8,

La forme de los extremos cdnicos dependerd del contorno de
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Nuestras miquina mejorada puede usarse si se

lg leva frontal.

precisa para producir una construccidn de bobine paralele
lisa sustituyendo la leva froantal 12 de la figura 1 por un
disco liso o placa, y entonces el ﬁotor, por supuesto, rég
lizard carreras iguales en ambas direcciones de rotacidn.

La distancie entre las partes j y 12 puede
variarse para ajustar la longitud del paguete de hilo que
se estéd produciendo, regulando las tuercas my 13 a lo lar-
go del manguitoc p.

La figura 4 muestra una forma de nuestro me-—
canismo formador wejorado destinado para operacidn de la
vilvula de inversidén de un motor hidrdulico del tipo de
4labes. Tal motor con medios de control para la valvula de
inversidn se describe y reivindica en la Patente n? 205.100,
del 27 de agosto de 1.952. Bl brazo de manivela 23 emtd
gsobre la védlvula de inversidn del motor y su espiga Ge na-—
nivela 24 qué tiene un rodilio 25 sobre ella penetra dentro
de un intersticio en un balancin 26. Hay una patilla 27 en
dicho brazo, destinada & ser cogida por uno u otro de dos
topes 28 y 29, que roscan en tuercas 30, 31. Estas dlti-
mas estan rigidamente fijadas a blogues 32 (figura 5) ase-
gurados a brazos 33 pivotados en 34. El drbol 35 del motor
tiene ruedas de :cg@dena 36 conectadas por cadenas 37 a los
dos brazos. Cuando una cadena 37 estd siendo llevada a su
rueda 36, la otra estd siendo soltada de modo que un tormi-
1lo, como 28, estd siendo llevado contra la patilla 27 pers

hacer que el brazo de manivela 23 sea operado para mover la
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vélvula de inversidn del motor, uientras gue el otro tor-
nillo, vomo 29, estd apartindose de la patilla. Ila dispo-
sicidn hasta ghora descrita darfia carreras constantes del
Zlabe del mobor hidrdulico. Yada tornillo 28, 29 (siendo
dichos %ornillos de rosca Ge mano opuesta) estd destinado
a ser girado por una rueda dentada 38, engranando las dos
rusdas con piiiones 39 de un 4drbol 40, de modo que los dos
tornillos son girados al dnisomo. E1 &rbol 40 estd mon-
tado en cojinetes eu vlogues 41 unidos a los brazos 33.
Una placa 42 estd también corectada a Los dos bloques 41 y

gsoportada scbre el &4rbol 40, de modo gue cuando los bfazos

33 son oscilados en torno de sus pivotes por las cadenas

37, el érbol 40, la placa 42, los tornillos 28, 29 y las
tuereas 30, 31, se mueven como una sola unidad. EL drbol
40 tiene una rueda de trinqueﬁe 43 Que es giradsg por un ge-
tiilo 44 de un armazdn 4% que tiene w rodillo 46 soportado
scbre una prolongacidén 47 del mismo. Dicho rodillio 46 ca-
palga sobre una superficie de leva 48 que puede ajustarse
angularmente para comunicar un moviwiento mayor o menor al
armazdén 45 y asi al gatillo 44 y a la rueda de trinquete 43.
El giro de la rueda 43 da como resultado que los tornillos

28 y 29 sean roscados en sus tuercas fijas 30, 31 ¥ asi se

varfa el punto en el cual, en el movimiento de los brazos

33, es cogida la patilla 27. Esto da como resultado une
varisecidn en la longitud de movimiento del dlabe del motor
hidrdulico entre inversiones. La bobina producida por el

mecanismo representado sers siwilar a la wmostrada en la fi-

"gura 3, pero si el tornilio 29 no es zirado junto con el
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tornillo 28, sino que permanece fijo en su tuerca 31, en-
tonces la bobina producida se asemajars a la mostrada en
lg rigura 2, com solo un exiremo cdnico.

El 4rbol 35 del motor hidrdulico puede te-
ner un pifién 0 sobre é1 (véase figure 7) paras operar cre-
malleras aseguradas a las barras de anillos de una magui-
na dobladora o reunidora de hilo.

En lugar de roscar los tornillos 28, 29 a
través de tuercas, podemos sugstituir las tuercas por levas
frontales como 51, figura 6y disponer un brazo 52 con un
rodillo 53 sobre €l en cada parte 28 o 29 para aplicarse a
la cara de leva asociada, de wmodo que el giro de las par-
tes 28 determina su ajuste axil simultdneo. El mecanismo
para hacer girar las partes 28 y 29 seri el mismo &2 las
figures 4 ¥y 5.

' Si la rueda de tringuete 43 y el armazén 4%
fueran movidos g la izquierda en la figura 5, en contra des
la presidn del muelle 55, entonces la protuberancia de lag
rueda de tringuete puede libertarse de la espiga 56 del
drbol 40 y el volante 57 (figura 4) puede emplearse para
hacer giraf el drbol 40 y reajustar loe topes 28 y 29 rdpi-
damente al hacer la mudada. —

El invento es aplicable & la formacidn de
paquetes de hilo de cualesquiera materiales.

- Le bresente solicitud, que corresponde a la
presentada en Gran Bretalia con fecha 30 de Ligyo de l.952,
bajo el nidmero 13.777, se acoge a los beneficids del Ar-

t{culo 51 del vigente Estatuto-Ley sobre Propiedad Indus~
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Los puntos de invencidn propia y nueva gque
ge presentan pPara que sean objeto de la presente solicitud
de Patente de Invencidn en Espafla, por VEINTE afios, son
los siguientes:

l1%8.- Un nmecanismo formador para magulnaris
textil en el cual se forman paguetes de hilo por movinmien-
tos alternatiyos relativos de los gufae-hilos y de los pa-
guetes de hilo, gue comprende wmedios para efectuar inversio-
nes de los elementos alternativos y dos topes espaciados
para accionar dichos medios, siendo girado sutoniticamente
por lo menos uno de dichos topes paré variar la distancis
entre elios, siendo dichos medios de inversidn y los topes
movidos alternativamente unos con relacidn a otros y siendo
determinados los periodos entre las inversiones por la dis-
tancia entre los topes cuando se aplican a dichos medios de
inversidn. .

» 22.~ TUn mecanismo formador de paguetes de
hilo en mdquinarie textil, gue coumprende la bombinacidn,

con un motor que causa movimientos alternatives relativos
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de los gufa hilos y de los paguetes de hilo, de medios para
efectuar inversiones de dicho motor, y dos topes espaciados
para el accionamiento de dichos medios, siendo al menos uno
de los topes girado automiticamente para variar la distan-—
cia entre los topes, siendo dichos medios de inversidn h'g
dichos topes movidos alternativamente unos con relacidn a
otros y siendo los periodos de inversidn del motor determi-
nados por la distancie entre los topes cuando se gplican a
dichos medios de inversidn.

32.~ Un mecanismo para la formacidn de pa-
quetes de hilo en maquinaria textil, gque comprende dos To-
pes separados entre sf, un perceptor gque se mueve alterna-
tivamente al unisono con el movimiento del paguete y dispues
to para incidir alternativamente en los extremos respecti-
vos de su carrera contra las caras opuestas de dichos topes,
nedios asociados con dicho perceptor por los cuales cada
ina de dichas incidencias efectda una iuversidn del wovi-
miento del paqueve, y medios gue operan en relacidn sincro-
nizada con la inversidn del movimiento del paquete para ha~
cer girar intermitentemente uno de dichos topes, o ambos,
de manera que, eswando lormadas adecuadamente las ¢ aras
opuestas de los topes, el punto en el cuai ocurre cada in-
versibn consecuviva del movimiento del paquete, se varia
para producir .la forma deseada del paguete y lsa progresién
de la Tormacidén del misuo.

42 ,~ Up mecanismo seguin se reivindica en el
punto 22, en el cual un motor eléctrico determina movimien-—

tos alternativos relativos de los guia-~hilos y de los pa-

- 10 -
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quetes de hilo, unos interruptores erectdan inversiones
de tal motor, un perceptor acciona dichos interruptores,
estando los interruptores yiel perceptor movidos alterna-~
tivamnente por el uovorl ellctrico, teniendo uno por lo me~ .
nos de los topes la Iorma de una cara de leva, apllcéndose
el perceptor a los Topes el los iinales de sus wovimientos
alternativos y’acciOnando entoﬁceS'Los interruptores, con-
trolando También estos Wltimus el paso de corriente g un
solenvide que determinag wmovimientos rotativos parciales de
los topes a rin de gue, en el caso de la leva de cara, se
varfe el pynto de los movimientos alternativos del percep-—
vor en el cuael se efectda la inversidn del motor.

52.~ Un mecanismo segln se reivindica en
el punto 42, en.el cual ambos Topes son levas rrontales<

62.~ Un mecanismo segin se reivindice en
los puntos 42 4 92, en el cual cada tope es ajustable axil-
nente desde o hacisa el obro vope para variar la longitud
de bobina gue se estd produciendo.

' 72+~ Un necamsno segin se reivindica en
el punto 42, en el cual el motor mueve alternativemente
las barras de anillos de una continua de aniLLos, 0 de una
miquineg dobladora o torcedora.

2+~ Un mecanismo segin se reivindicse en
el punto 22, en el cual un motor hidrdulico del tipo de
4labe determina movimientos slternativos relativos de los
guia hilos y de lus paguetes due hilo, un baiancin acciona
la vdivula de inversidn del motor, un bastidor bascurante

acciongdo por el motor uueve topes gue desplazan dicho ba=-

- 1l -
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iancin para accionar ia vdlvula de inversién, y unos medios
ajustables hacen girar por lo mernos uno de dichos topes
para variar la distancia entre los topes Y, asf, la longi-
tud de las carreras del motor entre las inversicnes.

99,.,~ Un mecenismo segln se reivindica en el
punte 82, en el cual ambos topes son girados pars verlsar

la distancie entre ellos.
102.~ Un mecenismo segin se reivindica en

el punto 82, en el cual el movimiento rotativo para ajus-

tar el tope se produce por un mecanismo de rueda de trin-
quete y gatillo, siendo giredo el brazo que lleva el gati-
llo por una superiicie de leva estacionarisg cuandoc el besti-
dor basculante gue lleva el mecanismo de rueda de tringue-
te y gatiilo es basculados

lif.~ Un mecanismo formador de paguetes
para maguinsris textil. )

Tal y como se ha descrito en la lemoria que
antecéde, representado en los dibujos que se acompaflan y
para los fines que se han especificado.

La presente liemoria consta de doce hojas

eseritas g mdquina por una sola de sus caras.

17 JUN. 1955 ~

Madrid,

- 12 -
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