
9
Q />, > Ajp 8

de una

P A T 3 lí T E DE I H V S N C I O H  

po r

"MECANISMO! DE PUNTERIA PARA MORTEROS DE 

TODOS LOS CALIBRES"*«

Cuyo reg istro  se s o l i c i t a  por VEINTE ANOS, para 

Espafía y sus Posesiones, a nombre y favor de Don 

Pablo libya Larrosa, de nacionalidad española, re­

sidente en la  Junquera (Gerona)»

La presente invención se contrae a un mecanismo 

de puntería a p lica b le  a morteros de todos los  c a l i ­

bres , que permite hacer puntería d irecta  sobre e l  

ob je t iv o  o in d irecta  sobre un blanco a u x il ia r  en 

5 condiciones óptimas de se n c i l la s ,  rapidez y p re c i­

s ión , cualidades que, s i siempre son muy estimables, 

lo  son particularmente en el caso que nos ocupa» 

Este mecanismo se establece directamente sobre 

e l  tubo de lo s  morteros sin necesidad de in trodu cir  

10 m odificaciones en sus afustes y los  destinados a

morteros de ca lib res  d iversos só lo  se diferenciarán 

en la  graduación del s e c to r  de alcances y en l a  fo r ­

ma del soporte mediante e l  cu a l se f i j e n  a l mortero, 

soporte que Variará según que se adapte directamente 

en e l  tubo o sobre la  p ieza  que, en cada caso, po­

sea e l  mortero para co lo ca c ión  de l aparato de pun­

tería*
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Fara efectuar una puntería con mortero es prea i- 

so re a liza r  las operaciones previas s igu ientes :

20 12 .-  Situar e l plano de colim ación de l aparato

de puntería (plano que contiene la  visual 022-320020 

del anteojo o alidada) de ta l manera que sea para­

le l o  a l  de t i r o .

2 2 . -  Hacer que e l e je  de g iro  d e l  anteojo o a l i -  

25 dada se v e r t i c a l  para que el tambor de derivas mida 

ángulos h or izon ta les , y

3 2 .-  Maniobrar los  volm  tes de d ire cc ión  y alcan­

ce de l mortero hasta que la  v isual d e l  anteojo pase 

por e l  blanco au x iliar  y e l e je  d e l  tubo de l morte- 

30 ro forme con la  h or izon ta l e l  ángulo que las  tablas 

de t ir o  indican para las d istan cias  al blanco.

A este ultimo e fe c to ,  s e  habra hecho que e l  tam­

bor de derivas marque la  de l blanco au xiliar  y e l  

tambor de ángulos de t iro  seffale e l  correspondiente 

35 a la  d is ta n cia  a que se t i r a .

Con el presente mecanismo e l  aparato r e a liza  

automáticamente las  operaciones lft y 2#, dejando 

l a  3® reducida a l a  maniobra de lo s  volantes de d i ­

recc ión  y alcance por estar materializadas las ta- 

40 blas en la  graduación en d is ta n cia s  de l se cto r  de 

alcance y tener e l  indice de este sector  movimien­

to l i b r e .  Así, pues, sólo  se p rec isa  poner la  d er i­

va.
Esencialmente, se ca ra cter iza  e l  mecanismo que 

45 nos oeupa por ha llarse  constitu ido  de tres piezas 

fundamentales: soporte, colimador y n ivelador.

Para f a c i l i t a r  la  comprensión, los  adjuntos d i ­

bujos representan e l  mecanismo en forma esquemáti­

ca ,  o sea reducidos a simples lineas los  elementos 

t  piezas que le  componen, ya que su plasmación grá-50



f i e  a no a fecta  para nada a su mejor interpretación
y esencia lidad .

^ s i ,  la  f igu ra  I^. es e l  soporte, p ieza  f i j a  al 

mortero que sirve para es ta b le cer  los  muflones o pun­

tos de apoyo A& en que se asienta e l  e je  de colima­

c ión  BB ( f i g .  3&) de l colimador, de ta l manera que 

e l  e je  de colimación es siempre para le lo  a l  e je  d e l  

tubo de l mortero, o l o  que es lo  mismo, a la  l in ea  

de t i r o .  Puede tener la  forma de la  f ig u ra  1«, adap­

table a l afuste del mortero de acompañamiento de In- 

fan teria  de 81 cms. (KAI de 81), o la  de la  figura  

2*, adaptable a l  tubo directamente mediante abraza­
deras a presión .

La f igu ra  representa a l  colimador, p ieza  simé­

t r i c a  con respecto a un plano en a 1 cual estará por 

tanto e l  c .d .g .  de la  p ieza . Va apoyado en a 1 sopor­

te por e l  e je  de colimación BB , que es so lid a r io  del 

colimador, y situado en su plano de simetría* Según 

esto , el colimador tiene un movimiento l ib re  de g iro  

con respecto al  soporte f i j o  alrededor del e je  de co ­

limación# El colimador tiene otro e je ,  el e je  de n i­

velación CC', f i j o  a e l  y perpendicular a su plano 

de simetría, que sirve de soporte a l nivelador del 

tambor de derivas . En su parte in fe r io r  tiene e l  sec­

tor de alcances BD , con centro en el e je nivelador 

CC , sobre este sector están señalados, tomando como 

origen la  l in e a  DD p ara le la  al e je  de colim ación (y 

por tanto a la  l in e a  de t i r o }*  lo s  complementos de 

los  ángulos de t i r o ,  indicando enelextrem o de cada 

arco la  d is ta n cia  en metros a que corresponde. Xa gra­

duación del tambor de alcances puede ser m últip le , es 

d e c ir ,  con varias graduaciones correspondientes a ca­

da una de las ca igas de proyección que se empleen.



La f i g .  44 reproduce al n ivelador, p ieza con dos 

85 planos de sim etría : lon g itud ina l EE# y transversal

FF', y por lo  tanto con un e je  de sim etría  GG# en e l  

que estará  situado e l  c .d . g .  de l a  p ieza . Tiene esta 

pieza dos muñones o puntos de apoyo HH del e je  de 

n ivelación , de tal manera que, estando situada la  l i -  

90 nea que determinan en e l  plano de sim etría transver­

sa l ,  es perpendicular a l plano de simetría lo n g i t u f i -  

nal.

Por último, la  f i g .  5& representa e l  conjunto de 

este mecanismo.

95 De cuanto queda expuesto, deducimos lo  siguiente;

1 2 . -  El plano de sim etría lon g itud ina l de l n ive la -
/ fdor esta superpuesto al plano de simetría del colima­

dor.

2 2 ,-  En e l  movimiento ro ta tivo  de g iro  de l n ive la -  

100 dor con respecto al colimador, e l c . d . g .  del n ive la ­

dor describe un arco de c ircu n feren cia  que estará con­

tenido en e l  plano de sim etría dc¡l colimador.

32. -  Estando situado e l  c . d . g .  del nivelador en 

e l  plano de sim etría  transversal, en e l cual e s tá  tam- 

105 bien situada la  l in ea  de apoyo de la  pieza, este p la ­

no es siempre v e r t i c a l .

4 2 .-  El conjunto colim ador-n ivelador tiene un cen­

tro de gravedad móvil, pero siempre situado sobre el 
/  /plano de simetría común y, como la  l in e a  de apoyos o 

110 e je  de colimación está situada en este mismo plano,

se deduce que este plano es siempre v e r t ic a l  y, tenien­

do en cuenta lo  dicho al d e s c r ib ir  el soporte (pág. 3, 

l in e a  55), pa ra le lo  al plano de t i r o .  Como sste último 

es por construcción e l  plano de colimación (que con­

tiene la  v isu al 022-3.20022) queda cumplida l a la  con-115
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20955 9d ic ion  de puntería.

5Q. -  De la s  consecuencias 3& y 46- se deduce que 

e l  e je  de simetría GG del nivelador es v e r t ica l  y, 

por tanto, horizon ta l a l  tambor de derivas (2a con- 

12o d ic ion  de puntería ).

La l in e a  Oa2- 3 .20O2a del tambor de derivas esta 

en e l  plano de colimación y nos in d ica  la d irecc ión  

del ob jetivo  r e a l ;  otra d irecc ión  cualquiera que se 

v ise  con e l  anteojo o alidada formará con el plano 

125 de t ir o  o con e l  de colimación un ángulo h or izon ta l 

indicado por e l  índice  del susodicho tambor de d e r i ­
vas .

La alidada o anteojo debe tener el c .d . g .  sobre 

su e je  de g iro ,  que es e l  GG', para que e l centro de 

130 gravedad del conjunto n ivelador-anteo jo  no salga de 

este aje cualquiera que sea la  pos ic ión  d e l  anteojo. 

Caso de que se qu iera  prescin d ir  de las punterías in­

d irectas , haciéndolas d irectas  o con blancos a u x il ia ­

res situados en la  l in ea  022- 3 .200^2, se puede de jar  

135 f i j e  el anteojo a l nivelador en es ta  posic ión  y su­

primir e l tambor de derivas, con lo  cual se s im p l i f i ­

ca  más aún el manejo y la  construcción d e l  mecanismo.

£¡1 nivelador tiene los  ind ices  II ’ situados en el 

plano v e r t ic a l  FF , que señalan las graduaciones de 
140 alcance del colimador.

Siendo e l  ángulo de t iro  ^ ( f i g .  5a) e l  formado 

por l a  l in e a  de t iro  y la  h or izon ta l,  el que forma 

l a  misma lin ea  de t i r o  con la  v e r t i c a l  es e l  , com­

plemento de f  * La igualdad de los  ángulos ^ y vf" por 

145 lados paralelos sirve de base a la  graduación que hamos 

hecho del se c to r  de alcances, sirviéndonos de lo s  com­

plementos de lo s  ángulos de t iro  que nos dan las ta ­
blas
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21 manejo es c orao s igu e :

1 • Se co lo ca  e l mecanismo en el mortero por la  
p ieza -sop orte .

2 2 . -  se co lo ca  la  alidada o anteojo de tal suerte 

que su índice marque la  deriva del blanco a u x il ia r  
en milésimas.

3 2 .-  Se actúa sobra lo s  volantes de puntería en 

d irecc ión  y alcance del mortero hasta que e l  sector 

de alcances marque la  d istan cia  a l  blanco rea l  y por 

e l anteojo o alidada se d iv is e  e l  blanco a u x il ia r .

Si la  puntarla so hace con el mecanismo s im p l i f i ­

cado, e l  manejo queda reducido a las maniobras la y 

3&, as d ec ir ,  que colocado e l  mecanismo en e l  morte­

ro no es p rec iso  maniobrar en a l ,  en cuyo caso el 

funcionamiento automático es completo, limitándose 

el apuntador a maniobrar lo s  volantes de puntería 
del mortero.

Lo dicho es f i e l  r e f le jo  de la  invención, debien­

do considerarse en sentido amplio, nunca en forma l i ­

m itativa, y reservándose el p e t ic io n a r io  cuantos de­
rechos le  con fiere  e l  vigente fistatjito-Ley de Propie­

dad Indu str ia l, muy especialmente e l  de obtener suce­

s ivos  C ertif icad os  de Adición por lo s  perfeccionamien­

tos o mejoras que la  práct ica  pueda acon se ja r le .

R h l V I g p i C  A O I O N B S  .

Se reivindican a nombra y favor de Don Pablo Moya 

Larrosa, de nacionalidad española, l o s  términos s i ­
guientes :

l c . -  Mecanismo de puntería para morteros de todos 

lo s  ca l ib re s ,  caracterizado por establecerse  en e l  
tubo de los  mismos merced a una p ieza  soporte, cuya
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■ * —pieza  esta  dotada de dos rouncnes o puntos de apoyo

sobre lo s  que sa dispone e l  e je  de colimacio'n s o l i ­

dario de la  p ieza  colimador en forma y manera que 

dicho e je  sea siempre paralelo  al e je  del tubo del 

mortero y, por tanto, a la  l in ea  de t i r o .

2 2 . -  Mecanismo, según lo  reivindicado en el punte 

primero, caracterizado por establecerse  un colimador 

con stitu ido  por una p ieza  sim étrica respecto a un 

plano y dispuesta sobre e l  soporte mediante e l  e je  

de colim ación del cual es so lid ar ia , e je  que se halla  

situado en el plano de sim etría de esta  pieza y que 

permita un movimiento de g ir o  a la  misma sobre s í  

prop io , estando dotado ademas e l colimador en su par­

te superior de un segundo e je ,  f i j o  y perpendicular 

a su plano de simetría, que s irve  de soporte al n ive­

lador d e l  tambor de derivas, y en su parte in fe r io r  

de un secto r  de alcances con centro en el e je  para 

el nivelador, en cuyo se cto r  están señalados, toman­

do como origen una linea  pa ra le la  al ya c itado  e je  

de colimación, lo s  complementos de lo s  ángulos de 

t ir o ,  indicando en cada arco la  d is ta n c ia  en metros 
a que corresponde.

3 2 .-  Mecanismo, según lo  reivindicado en puntos 

precedentes, caracterizado por disponerse un mbvela- 

dor, p ieza  que, estando dotada de dos planos de sime­

t r ía ,  lon g itud ina l y transversal, que determinan un 

e je  de sim etría, va prov ista  d e d o s  muflones o puntos 

de apoyo en su plano de sim etría  transversal por lo s  

que se asienta sobre e l  e je de nivelación  del colim a­

dor, habiéndose previsto  da forma que la  pieza, en 

su asentamiento, hace c o in c id ir  su plano de s imetría 

lon g itud ina l con el plano de sim etría de d icho c o l i -
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4 2 .-  Mecanismo, según lo  re iv in d ica io  en puntos 

precedentes, caracterizado porque, por encima de l o s  

2 15  muflones o puntos de apoyo del n ivelador, se dispone 

un tambor de derivas con su correspondiente alidada 

o anteo jo , cuya l in ea  02C-3.2002 2 co in c id e  con e l 

plano de colim ación, y debajo de dichos muñones se 

establecen unos brazos en ángulo que terminan en sec- 

220 torea c ir cu la res  en los  que se han prev isto  unos ín ­

d ices , cuyos índices coinciden con e l plano v e r t ica l  

que pasa por e l eje de n ivelación y marcan o señalan 

sobre las graduaciones del sector  de alcances del 

colimador.

225 5 2 .-  MtiCAHI3U3 DE PUNTERIA PARA MORTEROS DE TODOS
LOS CALIERES.

Todo confoxtne queda d escr ito  en l a  presente Memo­

r ia ,  que consta de OCHO HOJAS mecanografiadas por 

una so la  cara, fo liadas  y dibujos anexos.

Madrid, 3/  ̂ de Mayo de 1953.
ANTüMió rER N A N D EZ PáSLiUA*
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P a b l o  M o y a  b a r r o s a  H o ja  h o ja s ).

E s c a l a  v a n a b J e .
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