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MEMORIA DESCR%GM&B
de una
PATENTE DE INVENCION
por
“HLC ANISME DE PUNTZRIA PARA MORTEROS DE
TODOS LOS C ALIERES™.

Cuyc regéstro se solicita por VEINTE ZNOS, para
Espafla y sus Posesiones, a nombre y favor de Don
Pablo loya Larrosa, de nacionalidad espafiola, re-

sidents en lg Junguera (Gerona).

Ta presente invencidn se contrae a un mecanismo
de punteria aplicavle g morteros de todos los cali=-
bres, gque permite hacer punterfa directa sobre el
objetivo o indirec ta sobre un blanco auxiliar en
condiciones 6ptimas de sencilleg, rgpidez y preci-
sién, cualidades que, sl siempre son muy estimaples,
lo son particularmente en el caso que NOs ocupae

Este mecanismo se eatablece directamente sobre
8l tubo de los mortaros sin necesidad de introducir
modificeciones en sus afustes y los destinadcs a
morteros de calibres diversos sclo se diferenciaran
en la graduacidn del sector de glcances ¥y en la for-
ma del soporte mediante el cual se fijen sl mortero,
goporte que variard segun que se adapte directamente
en el tubo o sobre la pieza que, en cada casoc, po= .
sea el morterc para coloc acion del apargto de pun=

i

I 4
terige.



25

35

40

45

50

50 reglizar las operaciones previas siguientes:

1%.~ Situar el plano de colimacion del aparato
de punteria (planc que contiene la visual 08932009
del anteojo o alideda) de tal manera que sea para=
lelo al de tiro.

4%~ Hacer que el eje de girc del anteojo o ali-
dada se vertical para gue el tambor de derivas midg
éngulps horizontales, y

39%,~ Maniobrar los volm tes de direccion y ealcan-
ce del mortero hasta que la visual del smntsojo pase
por el blanco auxiliar y el eje del tubo del mortew-
ro forme con la horizontal el éngulo gue las pablas
de tiro indican para las distancias al blencoe.

A este Ultimo efecto, s e habra hecho que el tam-
bor do derivas margue la del blanco auxiliar y el
tambor de sngulos de tiro seﬁale el correspondiente
a la distancia a que se tira;

Con el presents mecaniemo el aparato realizs
autométicamente las operaciones 18 y 2&, dejando
lg 3% reducida & la maniobrg de los volantes de di-~
reccidn ¥y alcamce por estar materializadas las ta-
blas en la graduacién en distancins del sector de
alcance y tener el indice de este sector movimien-
tollibre' Asf, pues, ed1lo se Treciss poner la deri-
Vae

issencialmen te, se caracterize el mecanismo que
nos osupa por hallarse ccnstituido ds tree piezas
fundamzutales: soporte, colimadoer y niveladors

Pgra facilitar la comprensién, los adjuntos di-
bujos representan el mecanismo en forma esqueméti-
ca, 0 86s reducidos a simples lineas los elementos

¥ piezas que le componen, ya que su plasmacién gré—
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y esencialidad. .

Asi, la figura I#. es el goporte, pieza fija al
mortero que sirve para establecer los mufiones o pun-
toa de apoyo ﬁﬂ en que se asienta el ejé de colimg~
cidn BB’ (fig. F8) del colimador, de tal menern que
el eje de colimaqién o8 siempre paralelo gl eje del
tutbo de; mortero, o lo que es lo mismo, g la linesg
de tiro. Puede tener la forma de 1la figura 1%, adap-
table al afuste del morterc de acompaflamiento de In-
fanteria de 81 cms. (MAI de 81), o 1a.de la figurs

%, sdaptable al tubo directamente mediante abraza-

.’
deras a presione

La figurs 3% representsz gl colimador, pieza sime=
tricg con respecto a un plapo enal cual estarsd per
tanto el cedegs de la pieza. Va apoyado enel sopor=
te por el eje de colimacidn BB', que eas soli@ario del
colimador, y situadoc en su planc de simetria. Sagﬁn
esto, el colimador tiene un movimiento libre de giro
con resp?cto al soporte fijo alrededor del eje de co-
limacidne E1 colimador tiene otro eje, el eje de ni-
velacion CC’, fijo a 61 y perpendicular & su plano
de simetria, que sirve de soporte al nivelador del
tambor de derivas. En su parte inferior tiene el sece-
tor de alcances DD', con centro en el eje nivelador
CC', sobre este sector estan seflalados, tomando como
or{gen la linea DD’ paratela gl)eje de colimacicn (y
por tanto a la lines de tiro}y los complementos de
los éngulos de tiro, indicando enelextremo de ceda
arco la distancia en metros g que corresponds. La gra-
duacion del tambor de alcances puede ser multiple, es
decir, con var ias graduaciones correspondientes a cag~

de una de las cargas de proyeccidn que se empleens



Lg fig. 4% reproduce al nivelador, pieza con dos
g5 planos de gime tria: lonzitudingl B8’ vy transverssl
FF', v por lo tanto con un eje de simetria GG’ en el
que e8tara situadoc el c.d.g. de la pieza. Tiene esta
pisza dos mufiones o puntos de apoyo HH ' del sje de
nivelacidn, de tal menera que, estando situada la li=
90 nea que determinan en sl plano de simetria transver-
sel, es perpendicular al plano de simetria longitufi-
nals.
Por Ultimo, la fig. 58 representa el conjunto de
gste mecanismo .
95 De cuanto gqueda exmesto, deducimos lo siguients:
1Q.- &l plano de simetrig longitudingl del nivela~-
dor esté superpussto al plano de simetrfa del colima-
dor.
29,- Zn 8l movimiento rotativo de giro del nivela~
100 dor con respecto al colimador, el c.d.g. del nivela-
dor describe un arco de circunfersncia que estaré cecn-
tenido en 8l plano de simatria dul ceolimador.
22,- Kgtando situado el c.d.ges del nivelador en
el plano de simstrfa transversal, en el cual esta tam-
105 bién situada la linea de apoyo de la pieza, esto pla-
ne es siempre vertical.
49,= Il conjunto colimedcr-nivelador tiene un cen~
tro de graveded mévil, pero siempre situado sobre el
plano de simetr{a comun ¥, como la linesg de apoyos o
110 eje de colimaciodn esté situada en este mismo plano,
se deduce que este plano es siempre vertical y, tenien-
do en cuenta lo diche gl describir el soporte (pég. 3,
linea 55), paralelo al plano de tiro. Como este Ultimo
68 por construccion el plano ds colimacién {que con-

115 tiene lz visual 022-3.20092) gueds cumplida lg 18 con-
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52.- De las consecuencias 3& y 4¢ ge deduce que
8l eje de simetria GG° del nivelador es vertical y,
ror tanto, horizontal al tambor de derivas (22 con-
dicidn de vunteria).

La linea 029-3.,20092 del tambor de derivas estd
en ol plano de colimacidn y nos indica 1a direccidn
del otjetivo real; otra direccidn cualquiera que se
vise con el anteojo o alidada formara con el plano
de tiro o con el de colimacion un éngulo horizontal
indicado ﬁor ol {ndice del susodicho tambor de deri-
Vas.

La alidafa o anteojo debe tener el c.d.g. sobre
su eje de giro, que es el GG', para que el centro de
gravedad del conjunto nivelador-anteojo no salga de
e8te eje cualquiera gue sag la posicién del anteojo.
Caso do que se quiera prescindir de las punterfas in-
directas, haciéndolas directas o con tlancos suxilia-
res situados en la linea 099-3.200292, se puede dejar
fijo el anteojo al nivelador en esta posicidn y su-
primir el tambor de derivas, con lo cual se simplifif
ca mas aun el menejo y la construccidn del mecanismo.

£l nivelador tiene los fndices II’ situados en el
plano vertical FF', qua seflalan las graduaciones de
alcance del colimador.

Siendo el angulo de tiro ¥ (fig. 58) el formado
por la linesa de tiro y la horizcntal, el que forms
la misme linea de tiro con la vertical es el Y' , com-
plemento de Y + La igualdad de los angulos ¥' y 9" por
lados paraleloe sirve de base a 1z graduacidn que haemos
hecho 4el sector de alcances, sirgiéndonoa ¢e los com~-
plemgntoa de los éngulos de tirc qus nos dan las ta~

tlas.



=l manejo es coro sigue:

150 12.~ Se coloca el mecanismo en el mortero por la
pieza-soports.

22,- 5o coloca 1a glidada o anteojo de tal suerts
que su indice marqus la deriva del blanco auxiliar
en milésimas.

1556 39.- Se actia sobre los volantes de punteria en
direccidn y alcance del mortero hasta que el sscter
de alcances marque la distancig al blanco real y por
8l anteojo o alidada se diviss el blanco auxiliar.

Si la punteris se nace con el mecanismo simplifi-

160 cado, el manejo queda reducido s las maniobras 18 y
32, os decir, que colocado el mecanismo en el morte-
To no es preciso maniobrar en 81, en cuyo caso el
funcionamiento automatico es completo, limitdndose
ol apuntador a maniobrar los volantes de punteria

165 del mortero.

Lo diclhio es fisel reflejo de 1la invencién, dekien~-
do considerarse en sentido anmplio, nunca en f&rma li-
mitativa, y reservindcse el peticionario cuantos de-
rechos le confiere el vigente mwstatuto-ley de Propie-
i70 dad Industriel, muy especialmente el de obtener sucew
sivos Certificados de sdicion por los perfeccionamien-

tos o mejoras que la practica pueda sconsejsrle.

RETVINDICACIONERS.

Se reivindican a nombres y favor de Don Pablo Noys
175 Larrosae, de nacionglidad espafiola, los términos si-
guientes :
19.~ Mecanismo de punterig bara morteros de todos
los calibres, caracterizado bPor estatlecerse sn el

tubo de los mismos merced g ung pieza soporte, cuya
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pieza esta dotada de dos muficnes o puntos de apoyo

scbre los que se dispone el eje de colimacidn soli-
daric de la pieza colimadcr en forma y maners que
dicho eje sca siempre paralelo 2l eje del tubo del
morteroe y, por tanto, a la linea de tiro.

22,~ Mecanismo, segﬁn lo reivindicedo en el puntc
primero, caracterizado por establecerse un colimgdor
constitufdo por una pileza simétriCa respec to a un
plano y dispuesta sobre el soporte mediante el eje
de colimacion del cual e8 solidaria, eje que s5 halla
situado en el plano de simetria de esta pieza y que
permi te un mevimiento de giro a la misma sobre sl
propio, estando dotadc ademas el colimador en su par-
te superior de un segundo eje, fijo y perpendicular
a su plano de simetria, que sirve de moporte al nive-
lador del tambor de derivas, y en su parte inferior
de un sector de alcances con centro en el eje para
el nivelador, en cuyo sector estdn sefalsdos, toman-
do como or{gen una linea paralela al ya citado eje
ds colimacién, los complementos de los éngulos de
tiro, indicandc en cada arco lz distancie en metros
a que corresponde.

32.~ Mecanismo, sagﬁn lo reivindicado en puntos
precedentes, caracterizado por disponerse un navelag-
dor, pieza que, estando dotada de dos planos de sime-
tria, longitudinal y transversal, que determinan un
8je de simetr{a. va provista de d os muffones o puntos
de apoyo en su plano de simetr{a transversal por lcs
que se asienta sobre el eje de nivelacidn del colimag~
dor, nabiéndoss previsto de forma que la pieza, en
su asentamiento, hace coincidir su plano de s imetria

longitudinal con el plano de simetrfa de 4 icho coli=-
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42.- lMecanismo, segun lo reivindic sdo en pun tos

precedentes, caracterizado porque, por encima de los
mufiones o puntos de gpoyo del nivelgdor, se dispone
un tambor de derivas con su corrsspondiente alidadg
o anteojo, cuya linea 020-3.200092 coincide con sl
plano de colimacion, y debajo de dichos mufiones se
establecen unos trazos en angulo que terminan en sec-
tores circulares en los que se han previste unos in-
dices, cuyos indices coinciden cou el plano vertical
que pasa por el eje de nivselacion y marcan o sefialan
sobre las graduscionss del sector de alcances del
cclimador.

52.~ MmCANISMO DE PUNTERIA PARA MORTEROS DE TODOS
LOS CALIERES,

Todo conforme queda descrito en la presente Memo=-
ria, que consta de OCHO HOJAS mecanografiadas por
un& sols cara, foliadas y ditujos anexos.

Yedrid, ¥4 de Mayo de 1953,
ANTUNIG ERNANDEL FaSULUA
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