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MEMORIA DESCRIPTIVA 

para s o l i c i t a r

p a t e n t e  d e  i n t r o d u c c i ó n

e n
B 3 P A f| á 

por DIE2 años

por «DISPOSITIVO PaRA ENTRENAMIENTO DE 

TIRO, PROVISTO DE RIELE U OTRA üRMá 

"SIMULADA O REAL, PREVIAMENTE PRBPa-  
"RaPA».

A nombre de:

Manufacturas metálicas madrileñas, s ^ , ¿e
nacionalidad española, 

dom iciliada en:
MADRID, Teniente Coronel Noreña, 26.

El ob je to  de l a presente s o l i c i t a d  se refiere a 

ls introducción en nuestro pais, de un dispositivo para 

entrenamiento de t iro , provisto de r if le  u otra arma s i -  

mulada o real, previamente preparada, no divulgado, prac 

ticado ni puesto en ejecuoidn en España, pero si conocido
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en e l  ex tra n jero , con s is t ien d o  la fuente de información 

en ls  Patente en Estados Unidos de América, n° 2378840.

El ob je to  de la s o l i c i t u d  se r e f ie r e  a un a p a r a ­

to  de adiestram iento o entrenamiento en e l  t i r o  compren­

diendo un r i f l e  s i le n c io s o ,  en e l  cual se lia introducido 

ls  novedad de que e l  p r o y e c t i l  es repuesto para a d ies tra ­

miento con armas automáticas.

Oon este ob je to  un aparato de entrenamiento com­

prende una ametralladora s i le n c io s a ,  un soporte de blanco 

asociado con la ametralladora s i le n c io s a ,  un miembro mar­

cador de blanco dispuesto en la parte e x te r io r  del cañón 

adaptado para ser movido sobre e l  blanco en conformidad 

con e l  movimiento del cañón mientras se apunta e l  cañón, 

y para vo lv er  repetidamente e l  miembro marcador de blan­

co para marcar e l  blanco en uno o ma's puntos mientras e l  

g a t i l l o  es mantenida en la p os ic ión  dispuesta para ope­
rar .

Los medios para hacer v o lv er  actuar e l  miembro 

del marcador de blanco deben comprender: un c i r c u i t o  de 

co n tro l  e l é c t r i c o  dispuesto para ser erepetidamente ce ­

rrado y a b ierto  mientras e l  g a t i l l o  esta en p o s ic ión  d is ­

puesta, y un c i r c u i t o  marcador e l é c t r i c o  en e l  cual a l  

miembro marcador de blanco y e l  soporte de blanco estén 

in c lu id os  y que esta dispuesto para ser  cargado con im­

pulsos e lé c t r i c o s  cuando e l  c i r c u i t o  de c o n tro l  es ce ­

rrado . El c i r c u i t o  reg is tra d or  comprende un transforma­

dor para aumentar e l  v o lta je  de lo s  impulsos de la co ­
rriente  .

Los medios para e l  repetido  contacto  e in terrup­

c ión  del contacto  s i  c i r c u i t o  de c o n tro l  comprende un

- a  -
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electro-aagneto cayo embobinado forma parte del circuito

d6 C°ntr01  ̂ y lleva un conmutador
aceptado, cuando el g a tillo  es sostenido en l a posicidn

op.rar, pala ser movido por e l mícleo Para
so iir  e l circuito de control \r pn-n> y mutilas para hacer retro­
ceder e l niícleo móvil ”■ pi uj e l conmatador para cerrar otra

” * El 0lr0tttt0 de oontMl 'tett-t.. « « „  coto e l óltimo

haSa SÍC¡° tostó que g a tillo  hoya sido dispa-
rado.

Botara' previato en al cañón silencioso ona posi­

bilidad pana imitar al raido y las vibraciones que se pro­

facen e l disparar en un verdadero CaSón automático. Pe 

acuerdo con ana construcción este efecto es producido 

siendo la superficie golpeada por el niícleo móvil del 

electromagneto al final de sus movimientos, l „ s golpes 

son transmitidos a la parta posterior del cuerpo del cebón

iue es manejado peral practicante a l cual el electromagne- 
to es conectado.

ha no ja de blanco a la cu- annnj- i3 ■iU-1 s i  practicante
es una imagen de espejo de una hoi* ri- m* J ^ 8 noJa aa ulañe o en l s cual
si marcado es ree1’’ utrodo ie6-nt.ado, l as üos Hojas de blanco esta'n

dispuestas de tal manera que los lados posteriores se en­

frentan en el soporte de blanco con l as dos Hojas de blan­

do en un exacto alineamiento, l„ hoja de blanco oon 18 

imagen de espejo esta' colocada de cara al practicante.

ha hoja de blanco en l a cual • .d ouax .̂era registrado el 
dispuesta entre dos electrodos en e l  circui­

do de marcado, uno de los dichos electrodos constituyendo

ol miembro marcador, y 8l marcado en l a Hoja de blanco sera'
producido por chispas desesr'-'j ri-u? on+* aejGaruadas entre los electrodos

- 3 -
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ducidos por a l  impulso e lé c t r i c o  en e l  c i r c u i t o  marcador.

Las dos hojas de blanco serán montadas en lo s  la ­

dos opuestos en la placa de metal que constituyen e l  so­

porte de blanco y estando uno de lo s  e lec trod os  en e l  c i r ­

cu ito  marcador.

El soporte de blanco esta d ispuesto verticalm en­

te en un marco conectado clin e l  tr ípode  en e l  cual e l  ar­

ma esta montada y esta' situado cerca del extremo de la bo­

ca del arma a s í  que se puede apuntar a cada punto del blan­

c o .  Cuando e l  arma apunta e l  blanco moviendo e l  arma en 

su trípode en la manera acostumbrada e l  e lec trod o  marcador 

sigua exactamente lo s  movimientos del arma sobre la hoja 

de blanco reg is tra d ora .

De acuerdo con una con stru cción  m odificada, se 

usa un motor e l é c t r i c o  para mover un levador, a l  cual re ­

petidamente oierra y abre un co n tro l  e l é c t r i c o  durante e l  

tiempo que e l  g a t i l l o  esta' en la p o s ic ió n  para ser opera­

dor, estando e l  c i r c u i t o  de marcado e l é c t r i c o  bajo e l  con­

t r o l  de dicho c i r c u i t o  de co n tro l  e l é c t r i c o .  El motor e lé c ­

t r i c o  también esta dispuesto a mover un levador e l  cual es 

sn sus movimientos de vuelta montado en un golpeador para 

golpear en una su p erfic ie  f i ja d a  en e l  arma para imitar e l  

ruido y la s  v ibracion es  producidas por un arma automa'tica 

realmente disparada.

El d is p o s it iv o  esta demostrado por un ejemplo en 

lo s  croquis anexos, en lo s  cuales :

Las figu ras  la y Ib muestran un lado elevado en 

parte en secc ión  lon g itu d in a l de un cuerpo del aparato de 

acuerdo con e l  invento; la figura 1c es la continuación 

interrumpida del marco de blanco in c lu id o  en la  figura Ib .

SÍ;

-  4 -
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La figure  2 es aria secc ión  tran sversa l en es­

cala  mayor, de un deta lle  del arma an la línea  2 -  2 de 

la fisu ra  la mostrando en extrema e leva ción  lo s  medios 

para montar e l  arrae a la cabeza del tr ípode lo s  elemen-
rves en e l  in fe r io r  del arma siendo mostradas en extrema

125

e lev a ción .

La figura 5 es un lado elevado da lo s  d e ta lles  

mostrado en l a figura 2 en parte en secc ión  lon g itu d in a l 
en las lín eas  5 — 3 de la figura 2.

Las f igu ra s  4 y 5 son l ados fragmentarios del ex­

tremo elevado de ledo y de fr e n te ,  respectivamente a una 

escala mayor del émbolo magnético con partes quitadas.

La figura  6 es úna v is ta  plana del marco de blan­
c o .

Las figuras  7 y 7a son v is ta s  detalladas de los  

loaos  opuestos de un soporte de blanco mostrando lo s  blan­

cos de puntería y reg is tra d or ,  respectivamente, ajustado 
en p o s ic ió n  en e l  mismo.

La figura 8 es un diagrama del c i r c u i t o  mostrando 

las conexiones del mecanismo operador e léctricam ente in ­

c lu id o  en e l  cuerpo del arma, de lo s  elementos e lé c t r i c o s  

para marcar e l  blanco reg istra d or  y del d isp o s it iv o  pare

con tro la r  el dicho mecanismo y lo s  elementos para e l mar­
cado.

Las f igu ra s  9a y 9b son un l ado elevado de la  se­
gunda in corporación  del invento

La figura  10 ss una v ista  desde arriba a una es­

cala mayor ae l a parte p o s te r io r  del cuerpo del arma, s ie n -

J-o«hao paróos apa¿ uadas para demostrar e l  mecanismo in -  
t e r i o r .

-  5 _
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la  figura 11 es una secc ión  lon g itu d in a l sn la 

l ín ea  11 -  11 de la figura 1Q.

la s  f igu ra s  12 y 13 muestran una v ista  in fe r io r

y un lado elevado, respac t i  vanante de un d e ta l le .

la  figuro  14 es una e levación  de una parte del 

narco de b lanco, y

la figura 15 es un diagrama del c i r c u i t o  mostran­

do las  conexiones de lo s  elementos operados eléctricam en­

te para poner en a cc ión  e l  mecanismo in te r io r  dél cuerpo 

del arma y pare marcar sn e l  blanco reg is tra d or  y de los  

d isp o s it iv o s  para con tro lar  lo s  elementos operadores.

En l a incorporación  del invento mostrado en l as 

f igu ra s  1 3 la 8 la ametralladora s i le n c io s a  parece a una 

ame tra lla  dora Vickers médium, teniendo puntería y mecanismo 

de g a l i l l o  s im ilar a las armas V iokers. la  parte fr o n ta l  

(1 ) del cuerpo del arma, la  cual corresponde a l  r e v e s t i ­

miento deicarlón de un arma V ickers, tiene la manga ( 2 ) de 

hojas  de metal ajustadas a su extremo p o s te r io r ,  dicho re ­

vestim iento de la manga, un d isp o s it iv o  electrom agnético 

con un núcleo móvil comprendiendo un casco e x te r io r  (3 )  

y un casco in t e r io r  ( 4 ) teniendo rebordes ( 5 ) ,  (6 )  entra 

lo s  cuales esta' situado una bobina solenoide ( 7 ) .  lo s  

rebordes (6 )  trop iezan contra una placa soporte (8 )  que 

c ierra  e l  extremo a n ter ior  del casco e x te r io r  ( 3 ) y esta 

ajustada a l  último por medio de t o r n i l l o s  ( 9 ) y e l  rebor­

de (5 ) tropieza contra una placa de soporte (10) l a cual 

esta insertada interiormente en e l  casco  exterior ( 3 ) y 

es ajustada a l  último por medio de t o r n i l l o s  ( l l ) .  El d is ­

p o s it iv o  electrom agnético es me cárnicamente ajustado a la 

parte p o s te r io r  (1 2 ) ,  (12a) del cuerpo de arma para con s-

- 6 -
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t i t u i r  una extensión de la misma, e l  casco e x te r io r  (3 )  

se extiende para a tras mas a l ia  de la placa de soporte 

(10) y recib ien do  e l  extremo a n ter io r  (12a) de la parte 

(12) a l  cual esta asegurado por medio de t o r n i l l o s  (1 3 ) .

El casco e x te r io r  (3 )  es ds un diámetro menor que la  man­

ga (2 ) y esta prevista  de aperturas para r e c ib i r  balas 

(14) que son presionadas exteriormente de t a l  manera para 

ser llevadas contra la s  paredes in te r io r e s  de la manga (2 ) 

por medio de muelles (1 5 ) albergadas en cavidades prev is ­

tas en la p e r i fe r ia  de la s  placas (8 )  y (1 0 ) ,  dichas balas 

segón se demuestra en la figura 3 estando retenidas en po­

s ic ió n  por medio de placas de reten ción  (16) aseguradas 

a l  casco e x te r io r  ( 3 ) por medio de t o m i l l o s  (1 7 ) .  El 

d isp o s it iv o  electrom agnético esta reten ido  dentro de la 

manga (2 )  por medio de un perno a to rn i l la d o  dentro del 

casco e x te r io r  (3 )  pasando por una ranura (19 ) en la man­

ga (2 )  l o  cual permite una cantidad limitada de movimien­

tos d es liza b les  del d isp o s it iv o  en r e la c ió n  a la parte de­

lantera (1 )  del cuerpo, del arma.

Un émbolo (20) construido de laminas de m aterial 

magnético que están ajustadas por medio de r ib e tes  (20a) 

segán se demuestra en la figura 5, es d es lizab le  dentro 

del casco in te r io r  ( 4 ) .  El émbolo que forma un míele o mó­

v i l  para la parte e lectrom agn ética , esta' p rev isto  con una 

parte delantera (21) de un diámetro reducido e l  cual pasa 

a través de la placa soporte (8 )  y está rodeada por un 

muelle e s p ira l  (2 2 ) ,  un extremo del cual tropieza contra 

la placa soporte (8 )  y e l  o tro  extremo contra un aro (23) 

e l  cual está  asegurado a la  parte (21) por medio de un 

perno (2 4 ) ,  la parte (21) del émbolo hueco. Dentro de la

2 0 9 5 4 2
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parte p o s te r io r  del casco in t e r io r  ( 4 ) es situado un nú­

c le o  hueco f i j o  (25) comprendiendo laminas de un m aterial 

magnético la s  cuales están unidas por medio de r ib e tes  de 

una manera s im ilar  a l  núcleo móvil (20) la placa soporte 

(10) disminuye an d ire cc ió n  a l  extremo p o s te r io r  del nú­

c le o  ( 2 5 ) .  la  parte an ter ior  del núcleo f i j o  ( 25) esta 

provista  con una depresión cónica (26) y e l  extremo pos­

t e r io r  del núcleo móvil (20 ) es formado con una extensión 

cónica correspondiente (27) la cual es capaz de moverse 

dentro de la depresión ( 26) .  la extensión cónica (27) es 

taladrada axialmenta para r e c i b i r  e l  extremo de una v a r i ­

l la  (28) la cual ss extiende a través del núcleo f i j o  hue­

co (25) y a través de la placa soporte (10) dicha v a r i l la  

esta' sujetada a la extensión (27) por soldadura. El movi­

miento hacia delante del émbolo esta lim itado por la p la ­

ca de soporte (8 )  y e l  movimiento hacia a t ra s ,  por l o  tan­

to  por e l  núcleo f i j o  (25) contra e l  cual e l  émbolo (20) 

choca con un aro f in o  (30) de un- material no magnético f o r ­

zado hacia un apoyo formado en la bse de la extensión cón i­

ca (2 7 ) .

La v a r i l la  ( 28) l leva  en su extremo p o s te r io r  una 

manga de metal (31) (véanse figu ras  2 y 3 ) ,  la cual es a x ia l ­

mente desliza  ble en lg v a r i l la  y tiene un reborde (3 2 ) .  En 

■la cara p o s te r io r  de la placa da soporte ( 10 ) es f i ja d a  una 

placa llevando un contacto  (34) de m aterial a is lan te  entre 

e l  cual y e l  reborde (32) esta interpuesto un muelle en es­

p ir a l  (33) e l  cual rodea la v a r i l la  ( 28) y mueve la manga 

hacia a tra s ,  e l  movimiento de re troceso  de la manga es l i ­

mitado por e l  c u e l lo  ( 35) f i ja d o  en la v a r i l la  ( 28) .  La 

manga de metal (31) lleva  un c o j in e te  (36) de material

-  8 -
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a is la n te  (véase figura 3) a la  cual esta' su jeta por medio 

fie un t o r n i l l o  (43) una manga de metal (37) constituyendo 

un conmutador c i l i n d r i c o ,  e l  c o j in e te  (36) siendo empal­

mado entre e l  reborde (32) y una tuerca (38) la cual esta 

atorniladg a la manga ( 3 l ) .  la placa (34) l le v a  dos con­

tactos  de muelle (3 9 ) ,  (40 ) teniendo p iezas que en su ex­

tremo están arqueadas (4 1 ) ,  (42) la s  cuales son capaces de 

cooperar con la manga c i l in d r ic a  (3 7 ) .  l o s  contactos (3 9 ) ,  

(40) son f i j a d o s  a la placa (34) por medio de t o r n i l l o s  

(44) que atraviesan la placa (34) y s irven  a l  mismo tiem­

po cara asegurar e l  último a la placa soporte (1 0 ) ,  mate­

r ia l  a is lan te  esta interpuesto  entre la s  cabezas y e l  vasta 

go del t o m i l l o  (44) y lo s  contactos  (3 9 ) ,  ( 40 ) .  la p o s i ­

c ión  a x ia l  del conmutador c i l i n d r i c o  (37) con respecto a l  

contacto  de muelle (3 9 ) ,  (40) se pueden a ju star  variando 

la p os ic ión  a x ia l  del c u e l lo  (35) e l  cual es f i ja d o  en la 

v a r i l la  (28) por medio de un t o m i l l o  ( 4 5 ) .  SI contacto 

de muelle (3 9 ) ,  ( 40 ) y la manga (37) constituyen medios 

conmutadores para co n tro la r  e l  suministro de corr ien te  a 

la s  bobinas solenoides (7 )  y a un transformador elevador

( 46) montado en la parte delantera ( l )  del arma para sumi­

n is tra r  co rr ie n te  de a lta  tensión a un elemento marcador 

d escr ito  mas ab a jo .

La -corriente suministrada a la bobina solenoide 

( 7 ) y e l  transformador ( 46) es también controlado por un 

conmutador e l  c.ual es aotusdo por e l  aecsnxsmo del g a t i ­

l l o  e l  cual comprende una pieza atravesada posteriormente

(47) con f ia d ores  ( 48) ,  una pieza de ore jas  (4 9 ) ,  una es ­

poleta de disparo ( 50) y e l  seguro ( 5l )  todo montado en 

una placa ¿Le metal ( 52) la cual es montada en la parte

-  9 -
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p o s te r io r  fie la parte (12) fiel cuerpo fiel arma por medio 

de t o m i l l o s  (5 3 ) .  El conmutador actuado por e l  mecanismo 

del g a t i l l o  comprende dos contactos e lá s t i c o s  (5 4 ) ,  (55) 

l o s  cuales están f i ja d o s  en una placa (56) da material 

a is lan te  a to rn i l la d o  en la placa (5 2 ) .  El contacto (55) 

es movido para asociarse con e l  contacto  (54) por medio 

de un ámbolo (57) teniendo un casco de m aterial a is lan te

( 58) en e l  extremo delantero y en e l  extremo p o s te r io r  

en donde empuja contra e l  disparador (5 0 ) .  El,ámbolo (57) 

es normalmente reten ido en su p os ic ión  máshacia a trá s ,  en 

la cual e l  contacto  (55) es separado del contacto  (54) por 

un muelle de e s p ir a l  ( 59) un extremo del cual choca contra 

un tope en forma de e s tr ib o  (60) f i ja d o  en la placa ( 56) 

y e l  otro extremo choca contra e l  c u e l lo  (61) f i ja d o  en 

e l  ámbolo (5 7 ) .
la s  conexiones e lá c t r ic a s  demostradas en la f i ­

gura 8 son la s  s igu ien tes : desde un polo  ( 62) del p r in c i ­

p io  de una fuente de corr ien te  (no demostrada) por ejem­

p lo  un sistema de suministro e lá c t r i c o  a travás de un con­

ductor (63) contacto  (5 5 ) ,  contacto  (5 4 ) ,  conductor ( 64) ,  

contacto  (3 9 ) ,  manga (3 7 ) ,  contacto  ( 40) a travás de un 

conductor ( 65) a la bobina solenoide (7 )  y a travás de un 

conductor (66) a l  otro  po lo  ( 6 7 ) . de la fuente de la  co ­

r r ie n te .  El primario ( 69) del transformador ( 46) es co ­

nectado en pa ra le lo  con e l  solenoide (7 )  por conductores

(68) y (7 0 ) .

El cuerpo del arma está p rov is to  de muñones (73) 

(váase figura 2) lo s  cuales están su je tos  a la manga (2 )  

juntadas en una pareja de miembros v e r t i c a le s  (75) in te ­

grados con una placa (76) p i  vota das en una placa base (77)

10
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por medio de un ce rr o jo  pivotado (78) por l o  cual s i  arma 

puede ser girada sobre un e je  v e r t i c a l  en la dicha placa 

base, como también bascular en e l  e je de lo s  muñones '(75)*

El movimiento g ir a to r io  del arma <~s lim itado  por medio de 

280 un ce r r o jo  (79) e l  cual es un ajuste l ib r e  en una ranura

(80) (f igu ra  l a )  en la placa g ira to r ia  <76) y esta' p rov is ­

ta de una tuerca de alas (8 1 ) ,  la pisca base (77) siendo 

provista  de ore jas  (8 2 ) ,  (8 3 ) .  La oreja  (83) conecta la 

placa base a la cabeza del trípode (84) y la oreja (82) 

es conectada con un elemento de ajusta convencional (8 2 a ) .

El arma esta también provista con un punto de mi­

ra hacia delante y un punto de mira hacia atrás (72) para 

capacitar a l  practicante de entrenar e l  anua en un blanco, 

qua luego feferim os como blanco de puntería colocado en la 

proximidad de la boca del arma haciendo posib le  lo s  movi­

mientos g ir a to r io s  y basculantes del arma de apunzar a 

cualquier punto en e l  blanco de puntería .
El blanco de puntería es soportado por un sopor­

te de blanco ( 89) montado en un marco comprendiendo una es­

tructura en forma de e s tr ib o  teniendo una- parte de tope ho­

r iz o n ta l  (85) ( f igu ra  l o )  y dos brazos extendidos hacia aba­

jo  (8 6 ) ,  (87) ( f ig u ra s  I b , 7 y 7a) lo s  cuales están conec­

tados por medio de piezas en ángulos (8 8 ) ,  (90) a 8os ba­

rras horiaonta les  ( 91 ),  (92) las cuales se extienden para 

300 atrás hacia ls  placa base (77) y son ajustadas a la misma

con t o r n i l l o s  (9 5 ) .  Las barras (9 1 ) ,  (92) pasan por un 

lado (94) de una pieza d,.; secc ión  angular (94) y , (98) es­

tán soldadas a ls  misma en (9 5 ) .  El marco de blanco es re ­

forzado con un par de elementos re forzadores  (9ó)y  (97)

305 que igualmente pasan por e l  lado (94) de la pieza de

- 11-
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c ión  angular y son aseguradas a l  lado (98) del áltimo 

por t o m i l l o s  (9 3 ) .  lo s  elementos re forzadores  (9 6 ) ,

(97) son curvados para arriba en ( 100) y son asegurados 

a la s  barras (9 1 ) ,  (92) por pernos ( 101) ,  y en sus ex­

tremos superiores a lo s  miembros v e r t i c a le s  ( 86) ,  ( 87 ) 

por pernos (1 0 2 ) .  El soporte de blanco ( 89 ) ( f igu ra s  

7 y 7a) con s isten  en una placa de metal teniendo miem­

bros tubulares (1Q4-) integrados con e l la  extendiéndose 

a l o  la rgo  de lo s  bordos superiores e in fe r io r e s ,  siendo 

lo s  dichos miembros tubulares dispuestos para r e c ib i r  vas­

tagos ( l n § ) ,  106) los  cuales están p rov is tos  de cabezas 

(171) y pasan por los  co j in e te s  a is la n tes  (107) f i ja d o s  

en lo s  miembros ( 86) ,  (8 7 ) .  El vastago ( 10§ )  esta p rov is ­

to  de una tuerca de alas ( 110) para asegurarlo  en su p o s i ­

c ió n ,  e l  vastago (106) siendo asegurado en p os ic ión  por 

medio de una tuerca (1 08 ). Las arandelas aisladas (172) 

están interpuestas entre lo s  miembros la te r a le s  ( 86), ( 87 ) 

y la s  cabezas (171) y tuercas (1 0 8 ) , (1 1 0 ) ,  respectivamente. 

La tuerca (108) sirve también para empalmar e l  conductor 

a is la d o r  (109) a l  vastago (106), siendo e l  dicho conductor 

conectado con uno de los  extremos del secundario ( 111) del 

transformador ( 46) (véase figura 8 ) .  Un marco de cablas 

( 112) enganchado s la placa ( 89) en ( 112a) sirve para ase­

gurar moviblemente e l  marco de puntería ( 89! )  a la  dicha 

placa (véase figura  6 ) .  Un marco de cab les  s im ilar  ( 113) 

enganchado a la placa ( 89 ) en ( 113a ) ,  en e l  otro lado de 

la placa es d e c ir ,  en e l  lado opuesto a l  practioante sirve 

para asegurar un segundo blanco ( 892) (véase figura  7a) 

mas a oajo llamado e l  blanco marca c o r ,  a la placa soporte 

( 89) .  La parte del marco de blanco ( 85 ) ,  ( 86) ,  ( 87) e s -

- 12 -
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•bando encima de la placa ( 89) coaiiao e lb lan co  de puncc- 

xís  esta en p os ic ión  operativa es suficientemente a lta  

para hacer capaz e l  soporte de blanco ( 89 ) ,  después de 

mover s lvastago  in fe r io r  (IO5) ,  girando hacia arriba a l ­

rededor de l vastago (1 0 6 ) , hasta una p o s ic ió n  topa in d i ­

cada sn la figura  1c sn l ín e a s  punteadas, entre la s  ex­

tremidades superiores de l o s  miembros v e r t i c a le s  ( 86 ),

( 07} o o... o para dejar a l  espacio  in r e r io r  

miembros lim pio y sin  o b s t ru ir .  El sopo

entro lo s  dichos 

■te- de blanco ( 89)

es reten ido en la p o s ic ión  topo todo s i  tiempo deseado 

insertando e l  vastago ( 105) 3 través del miembro tubular 

mas a l t o  ( 104) y a través de lo s  c o j in e te s  a is lan tes  (140) 

f i ja d o s  en io s  extremos superiores de lo s  miembros (8 6 ) ,  

( 87) (véase figura 1c ) .
B1 blanco marcador es marcado por un miembro mar­

cador ( f igu ra  Ib )  comprendiendo una aguja a leotrodo (114) 

la cusí es desplazable ax ia líen te  en un bloque de aguja

( 115) de material a is lan te  contra la  fuerza da un muelle

(116) un extremo del cual choca contra un cu e llo  ( i l 7 ) 

integrado con la aguja e lectrod o  (114) y e l  o tro  extremo 

contra un topa de metal (118) e l  cu s í  retrocede contra 

un tope del bloque de agu£a ( 115) .  El miembro de tepe 

(118) esta p rov is to  con un e s tr ib o  dependiente (119) a 

través del cual pasa un t o r n i l l o  (120) e l  cual es a to r ­

n i l la d o  en e l  bloque (115) y sirve para asegurar e l  miem­

bro (118) a l  mismo. Un conductor a is la d o  (420) conecta­

do a l  otro extremo del transformador secundario (111) 

sirve para suministrar corr ien te  da a lta  tensión 3 la 

aguja e le c trod o  (1 14 ), e l  dicho conductor siendo asegu­

rado entre e l  t o r n i l l o  (120) y e l  e s t r ib o  ( 119) del mism-

-  13 -
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bro tope (1 1 8 ) .  La aguja e lectrod o  (114) esta provista 

de un p e s t i l l o  ( 122) de material a is la n te  para p o s i b i l i ­

tar  e l  a juste  a x ia l  en a l  bloque (115) y es asegurado en 

su ajustada p o s ic ión  con u n to m il lo  (12l )  e l  cual es a to r ­

n i l la d o  en e l  bloque ( 115) .  El bloque de aguja llevado 

por pernos pivotados (123) y miembros h orq u illa d os  (124) 

a to rn il la d o s  a lo s  extremos superiores de un par de vas­

tagos v e r t ic a le s  ( 125), lo s  extramos in fe r io r e s  de lo s  cua­

l e s  están pivotados en pernos soporte (126) f i ja d o s  con sus 

extremos en lo s  miembros ( 127) ,  ( 128) de una h orq u illa  ( 129) 

la cual es exialmente taladrada para r e c i b i r  e l  extremo da 

un brazo soporte ( 130) teniendo un extremo con paso de ros­

ca ( 131) e l  cual es a to rn il la d o  3 la parte in fe r io r  del ex­

tremo de la boca del cuerpo del arma. Un muelle de e sp i­

r a l  ( 132) interpuesto  entre s i  c u e l lo  )133) en e l  brazo 

(130) y un reborde (134) en e l  extremo p o s te r io r  de la hor­

q u i l la  ( 129) tiende a fo rza r  e l  áltimo fuera del extremo 

de dicho brazo paro as evitado ésto  por medio de un perno 

(137) e l  cual esta a to rn il la d o  a l  brazo (130) y asegurado 

con una ranura c ir cu n fe re n c ia l  ( 136) teniendo una parte de 

contrapeso (1 3 8 ) .  normalmente e l  perno (137) esta situado 

en e l  contrapeso ( 138) de la ranura, manteniendo por l o  

tanto lo s  vastagos (125) en la p o s ic ió n  mostrada con la 

aguja de e lectrod os  (114) situada de t a l  manera para ser 

capaz de marcar e l  blanco marcador. Bl bloque de la aguja 

es impulsado hacia e l  blanco marcador por medio de un mue­

l l e  e s p ira l  ( 141) ,  siendo uno de lo s  extremos enganchado 

en un botón ( 142) en un c l ip  ( 143) sujetado a l  brazo ( 130) 

y s i  otro  extremo esta también enganchado en un botón ( 114) 

en un c l i p  (145) sujetado a uno de lo s  vastagos (1 2 5 ) .  Un

-  14 -
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ro c i i l lo  de guía ( 146) (f igu ra  l b ) unido en ^  sopQrte gl  

cual es a to rn il la d o  al  bloque de agu|a ( 115 ) inmediata- 

dubajo de donde la aguja e le c tro d o  es presionada 

por e l  muelle (141) contra e l  blanco marcador en l a p la ­

ca ( 89) ,  mientras e l  bloque de aguja es mantenido en un 

espacio  constante con respecto  a l  blanco marcador, ase­

gurando lo s  vastagos ( 125) que la aguja e lectrod o  sea s i -  

tusaa exactamente en ángulos rectos  3i  b lanco. Ss ábvio 

ssgiín la p rescr ip c ión  a n ter io r  que cuando e l  arma es movi­

da sobre e l  blanco de puntería la aguja e lectrod o  seguirá' 

lo s  movimientos del arma y a cada punto apuntado en e l  

blanco de puntería, l s agu j3 e le c trod o  ( U 4 ) seró situada 

en frente  de un punto d e fin id o  en e l  blanco marcador. Co­

mo e l  blanco marcador esta' dispuesto en l a parte  p o s te r io r
del blanco de puntería e l  anfprí ,-iv +a n u u o r  t iene  que ser una ima-
cen a» espe jo  del í l t i a o ,  siendo de este manera ajustada 

que cuando lo s  medios Se mira esta' a lineados sobre cual­

qu ier  ob je to  p a rt icu la r  en e l  blanco de puntería la aguja 

e le c tro d o  ( 11+) está  siempre colocada en e l  lado opuesto 

nel correspondiente ob je to  en e l  blanco reg is tra d or ,  s i ­

guiendo exactamente lo s  movimientos del arma segiín e l  á l -  
t i c c  as movido sobre e l  blanco de pu ntería .

Apretando la h orqu illa  )127) hacia atrás contra la 

fuerza del muelle ( 132), e r l  perno (137) es t irado desde e l  

contrapeso de la ranura ( 136), capacitando con esto  l a hor­

q u i l la ,  junto con las  partes soportadas por e l  mismo, para
SBV vueltas alrededo?’ rn 1 .-o _8ÜJi cn 103 exoremos del brazo ( 130) y l s
aguja e lectrod o  ( 114) oPT.~ ° ‘' r 81-Laü3 aparte qSí  soporte
de blanco ( 89) a s í  que ciando *1 úi + inn ,1 w.drruu .1  Uiuimo es movido 8 su po­
s ic ió n  toge según se describa arribo d  .....  ^a-trios , e l  arma puede ser

- 1 5  -



400

405

410

415

420

apuntada a lo s  blancos actuales a travás a s i  espacio  entre 

la s  v e r t ic a le s  (8 6 ) ,  (87) debajo del fondo del soporte de

b lanco .

la  aguja ( 114) y la placa ( 89) forman una pareja 

de e le c trod os  entre la s  cuales e l  blanco marcador esta in­

terpuesto , y para capacitar  para que e l  áltimo sea marcado, 

la agujo se a juste de ta l  manera que solamente un pequeño 

espacio  separa e l  extremo l ib r e  de áste del blanco, e l  mar­

cado es conseguido por una descarga de chispa la cual quema

a l  papel del b lanco .
*

la  operaoión del mecanismo se describe como sigue:

Normalmente e l  nácleo  móvil (20) está  en su p o s i­

c ión  para adelante y lo s  miembros de contacto  (3 9 ) ,  (4 0 ) ,  

en contacto  con la manga (3 7 ) .  Cuando e l  mecanismo del ga­

t i l l o  es actuado por medio de l t ira d o r  (49) en la manera en 

la que se dispararía  un arma c o r r ie n te ,  e l  solenoide y e l  

c i r c u i t o  primario del transformador son cerrados por medio 

del conmutador (5 4 ) ,  (5 5 ) .  Como consecuencia de cerrar  e l  

c i r c u i t o  solenoide e l  nácleo mdvil (20 ) se mueve hacia atrás 

en e l  bobinado solenoide (7 )  moviendo a s í  la manga (37) de 

ls  p o s ic ió n  mostrada a una p o s ic ió n  fuera de contacto  con 

e l  miembro de contacto  (3 9 ) ,  ( 40) y abriendo lo s  c i r c u i t o s  

a d en o id es  y transformador. El muelle (22) del nácleo mó­

v i l  (20) es comprendido por movimiento da re troceso  del á l ­

timo pero tan pronto e l  solenoide es descargado por su c i r ­

cu ito  siendo a b ierto  lo s  muelles fuerzan e l  náclso  móvil 

hacia adelante otra vez a su p os ic ión  i n i c i a l ,  e l  c i r c u i t o  

primario solenoide y transformador siendo entonces otra vez 

cerrado. Durante e l  movimiento hacia adelante del nácleo 

móvil e l  muelle (33) asociado con I 3 nanga

-  16 -
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es comprimida contra e l contacto  de la piaos soporte (3 4 ) ,  

s irv iendo la subsecuente expansión para a ce le ra r  e l  p róx i­

mo movimiento hacia atrás de l miembro nácleo  (20) y la in ­

terrupción consecuente del contacto entre la manga (37) y 

lo s  miembros de contacto  (3 9 ) ,  (4 0 ) .  Mientras e l  mecanis­

mo del g a t i l l o  está en la p os ic ión  ds disparo e l  ntícleo 

móvil se mueve repetidamente hacia adelante y hacia a trá s ; 

cada vez que e l  nácleo móvil se mueve hacia adelante e l  t o ­

pe de su porte (20) golpea contra la placa soporte (8 )  y 

produce un ruido y v ib ra ción  parecida a l  ruido y v ibración  

de una ametralladora standard, las v ibracion es  siendo trans­

mitidas a l  practicante s travás de la  parte p o s te r io r  (12) 

del cuerpo del arma.

Guando e l  mecanismo del g a t i l l o  es actuado para 

disparar e l  arma y e l  c i r c u i t o  primario del transformador 

es repetidas veces ab ierto , y cerrado en la manera arriba 

d e sc r i ta ,  se produce un impulso de corr ien te  en la bobina 

primaria ( 69) de l transformador cada ves que e l  náclso  mó­

v i l  (20) se mueve hacia su pos ic ión  adelan te , a s í  que un 

impulso de v o lta je  es inducido en e l  secundario, siendo 

por l o  tanto un p oten c ia l  suficientemente a l t o  aplioado 

entre lo s  dos e le c trod os  ( 89) y (114) para interrumpir la 

res is ten c ia  e lé c t r ic a  del papal del blanco y e l  espacio  de 

entre e l  blanco y e l  extremo l ib r e  de la aguja (114) para 

producir una señal a fuego en e l  papel opuesto a l  punto 

donde e l  extremo l ib r e  de la -aguja es co locada . Normal­

mente una serie  da ta le s  marcas de fuego serán hechas en 

e l  blanco reg istra d or  para ceda "exp los ión "  da d isparo .

En la representación del invento ilu stra d o  en 

la s  f igu ras  $a hasta 15 en e l  cual la ametralladora apa-

2 0 9 5 4 2
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r e c e  cono una am etralla¿ore Browning l i g e r a ,  se hace uso de 

un motor e l é c t r i c o  (210-) para conducir un d isp o s it iv o  l e ­

vador d ispuesto para cerrar  y ab r ir  e l  c iroutlio  e l é c t r i c o

de co n tro l  para hacer funcionar e l  d is p o s it iv o  de marcado,

y para actuar sobre lo s  miembros movibles de impacto pare 

im itar e l  ruido y la v ib ra c ión  de una ametralladora autén­

t i c a  .
la  parte p o s te r io r  del cuerpo del arma (f ig u ra s  

10 y 11) comprende un marco de secc ión  acanalada (213) que 

tiene una pared fr o n ta l  (2 1 5 ) ,  lo s  intermedias (2 1 6 ) , (217) 

y una pared p o s te r io r  (218) todas la s  cuales están mas a l ­

tas que su pared la t e r a l  (2 19 ) , cuya altura esta mostrada 

en la figura  3 . La pared intermedia (216) y pared p oste ­

r i o r  (218) están cada una provistas de nervios  (2 20 ), (221) 

respectivamente a lo s  cuales una place de tope (222) esté 

a to r n i l la d a ,  la  parte p o s te r io r  de la  camisa (201) está in ­

sertada en la pared fr o n ta l  (215) y asegurada a la  pared in­

termedia (2 1 6 ) .  (213 )s es una cubierta  conectada sobre e l

conjunto del marco (2 1 3 ) .  lo s  miembros impacto (2 1 4 ) , (214a) 

lo s  cuales son de secc ión  rectangular, están p rov istos  en 

su extremo fr o n ta l  con v a r i l la  (2 2 3 ) ,  (2 2 4 ) ,  respectivamen­

te ,  las  cuales están colocadas dentro de e l l o s  y aseguradas 

a l  mismo por medio de t o r n i l l o s ,  pasando dichas v a r i l la s  a 

través de c o j in e te s  de apoyo (225 ), (226) en la pared (2 1 6 ) .  

Las v a r i l la s  (2 2 7 ) , (228) están colocadas dentro del opuesto 

o p o s te r io r  extremo da lo s  miembros de impacto y están ase­

guradas por medió de t o m i l l o s ,  pasando dichas v a r i l la s  a 

través de c o j in e te s  de apoyo (2 2 9 ) , (230) en la pared (2 1 7 ) .  

Los miembros de impacto están impedidos en su movimiento 

de vuelta por la prov is ión  de una placa plana (214b) entre

-  18 -
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e l l o s  y a segara ti o a uno de e l l o s .

B1 mecanismo para a ltern a r  lo s  miembros de im­

pacto comprende un eje  levador v e r t i c a l  (259) teniendo l e ­

vadores (2 3 2 ) ,  (233) graduados a 180° y situados de t a l  ma­

nera que puedan actuar sobre las  v a r i l la s  (227), (228) una- 

vea durante cada revo lu ción  del e je  le v a d o r .  B1 movimiento 

hacia adelante de lo s  miembros de impacto es frenado por 

muelles en e s p ir a l  (234 ), (235 ) lo s  cuales envuelven las  

v a r i l la  (2 2 3 ) ,  (224) y chocan sn un extremo contra lo s  miem- 

ores ds impacto y en e l  otro  contra la pestaña de lo s  c o j i ­

netes (2 2 5 ) , ( 226), respectivamente. SI e je  levador (251) 

es Juntado en su extra;.o superior en un co j in e te  de apoyo 

(234) en I3 placa de tone (222) y en su extremo in fe r io r  

en un co j in e te  ds spoyo(235) sn la pared da fondo del mar­

co (213) estando su je to  a l l í  por medio de mi c u e l lo  (236) 

e l  cUü 1 descansa sobre e l  c o j in e te  (2 3 5 ) .  El e je levador 

es conducido por medio de una rueda dentada (237) la cual 

ongxana con un purión dentado (238) sobre un eje v e r t i c a l  

conductor ( 239 ) ,  e l  extremo superior del cual esta Junta­

do en un c o j in e te  (240) p rov is to  en una placa (241) la cusí 

extiende a fcravós de un par de tacos (242) proyectando he— 

cía  a*¿iba de la s  partidos la te ra le s  ( 219) de 1 marco (213), 

pasando e l  extremo in fe r io r  de dicho e je  de conducción s 

través de un co j in e te  ds apoyo (243) en un enchufe en ba­

yoneta (244) soldado en e l  fondo del marco (2 1 3 ) .  El ex­

tremo in fe r io r  del e je  conductor ( 239) esta p rov isto  con 

una lengfteta (245) la cual ajusta en una ranura (246) en 

un elemento de acoplamiento (247) f i j a d o  sobre e l  extremo 

dei - Je i l e x i o l e  (211 ), la co ja  del cual tiene un caequi­

l l o  en bayoneta asegurado al  mismo e l  cual es adaptado P8-

-  19 -



>

520

525

550

535

540

545

2 095 42

ra ser  a rt icu la do  con e l  enchufe en bayoneta (244) con 

ob je to  de mantener la lengua en contacto  con la ranura 

en e l  elemento de acoplamiento ( 247) .  Bl pifión ( 258) 

figuras  12 y 13 es f i ja d o  sobre un elemento conductor 

de su jecc ión  (249) s i  cual ss libremente ro ta b le  en e l  

ele conductor (239 ), e l  extremo superior dal cual 6 S ¿6 

un diámetro reducido como para formar un apoyo que sirve 

para mantener e l  elemento da su jec ión  ( 249) a un c o r r e c ­

to n iv e l  en e l eje  conductor. El elemento de su jec ión  

(249) coopera con un elemento de su jec ión  conductor ( 250) 

e l  cual es d es liza b le  sobre e l  e je  (239) esta impedido de 

movimiento de rotación  g l  mismo por medio de una uña de 

pifión ( 251) .  B1 elemento de su jec ión  ( 250) puede ser mo­

vido dentro y fuera de su acoplamiento con e l  elemento de 

su jec ión  (259) por medio de una h orq u illa  de cambio (252) 

( f ig u ra  11) pivotads en un perno (243) y pasando a través 

de una hendidura ( 254) en e l  fondo de la pared p oster ior  

(2 1 8 ) ,  estando e l  vastago ( 253) f i j a d o  por sus extremos en 

dos montantes ( 255) integrados en la parea p o s te r io r  (218)

y extendiéndose hacia la paite p os ter io r  de e l l o s .  Ls h or -

q u il la  üe cambio ( 252) tiene una parte extendiéndose hacia

a 013 s abajo (25 0 j lĉ  o 0 — a a da p t.ida para ser d e p r i -

mida por medio de un mango ( 259) (véas.s f i 3uro 9 ) ectusda

por e l  g a t i l l o  (260) por medio de una palanca (260a), e s ­

tando lo s  miembros de la horqu illa  de cambio p rov istos  con 

pernos (256) ( f ig u ra s  10 y 11) lo s  cuales art icu la n  en una 

muesca c ir c u la r  ( 257) ni e l  elemento de su jec ión  conductor 

(2 5 0 ) .

(203) ss un soporte de blanco ( f ig u ra s  9a y 9b) 

comprendiendo una caja de madera en un extremo en la- cual

20 -
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esta puesta un marco de blanco (2 7 8 ) .  El otro  extremo 

del soporta de blanco este provisto ' de pernos con tu cr -  

038 (204) para r e c ib i r  lo s  panchos ( 2O5 ) lo s  cuales están 

adaptados para enganchar la s  patas delanteras (2 06 ), (207) 

o.e nn trípode s i m p l i f i c a d o l a s  dichas patas delanteras, 

junrgs con una pata trasera (208) siendo conectadas juntas 

en lo s  extremos superiores por medio de un c a s c u i l l o  (209) 

para formar una estructura in te g r a l .  Per este medio es as 

gurado que e l  arica se colocara en I3 d istancia  necesaria 

del marco de blanco.

La parte baja del marco de blanco (278) (véase

i,sEioi*..n figura 14) con siste  de una estructura rectangular 

comprendiendo dos barras hor izon ta les  (379) y dos tubula­

res v e r t ic a le s  (378) a la s  cuales la placa (277) es 'anida 

por medio da t o r n i l l o s  (377) sosteniendo 13 dicha estru c ­

tura en p o s ic ió n  en e l  marco da blanco ( 203) por medio da 

proyecciones la te ra le s  ( 400) en lo s  v e r t i c a le s  (378) y ex­

tensiones la te ra le s  (401) de la barra in fe r io r  h o r izon ta l 

(379) lo s  dichos tacos y extensiones ajustados sn guías 

(402) en e l  l 3 do in te r io r  de las  paredes la te r a le s  (403) 

de_L soporte de b lanco. La parte superior  del marco de

blanco comprende un par de tubulares v e r t i c a le s  ( 404) a 

las  cuales una placa ( 4O5 ) es asegurada por medio de t o r ­

n i l l o s  (4 0 6 ) , la diona placa sirve para l l e v a r  un blanco 

de puntería ( 4O7 ) .  La parte superior del marco de blanco 

es conectado movible mente a la parte i n f e r i o r  por medio de 

tuercas hendidas (408) las  cuales estan aseguradas en los  

extremos in fe r io r e s  de las  v e r t ica le s  ( 404) y esta'n d is ­

puestas para ser insertadas en e l  extremo superior de las 
v e r t ica le s  ( 378) .

-  21 -
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B1 arma asta provista üs un punto de mira delan- 

°cro  ^4° 9  ̂ y 101 de mira p o s te r io r  ( 410) psra capaci­
ta r lo  para ser usado en e l  blanco de puntería, l s cabeza 

del trípode (546) siendo p o s ib i l i ta d o  para ser girado a l r e ­

dedor de un posta (411) e l  cual es asegurado en l a altura 

requerida en e l  ca e q u il lo  ( 20o ) por medio de un t o r n i l l o  

de empalme (4 1 2 ) .  Le e levación  del arma es ajustada por 

medio ae un volante para actuar a mano ( 414) f i ja d o  en una 
v a r i l l o  de rosca ( 515) .

Re Abriéndose ah. ora a l c o n tro l  e l é c t r i c o  del apa- 

raro , un conector  de tres  puntos (261) (f igu ra  9S ) es mon­

tado sn e l  lado del soporte de blanco, dos de los  puntos 

conectores a saber ( 262) y ( 265) siendo conectados a un su­

ministrador de e le c t r ic id a d  y e l  o tro  siendo conectado con 

(r igu rs  15 ). lo s  puntos conectores (262), ( 263) e s -  

tan conectados con dos conductores ( 264), (266) a un cable 

( u v e - d ay) ( 269) ,  un conductor ( 265) de lo s  mismos es co ­

nectado con t ie rra  (267) a un extremo de l a bobina prima­

ria  ( 269) de un transformador (202) montado en e l  soporte 

o,e blanco, mientras s i  conductor de cinco (268) es conec­

ta ac a un terminal (271) ( f igu ra s  9a, 9b y 15) del motor 

e l é c t r i c o  ( 210) p rov isto  en esta con stru cción  para ls con­

ducción de lo s  miembros impactos a través de un inaterme- 

ü ia r io  de lo s  levadores, guiadores y e je s  f l e x ib l e s  a i  que 

arriba se menciona, y también montado en e l  sopotte da blan­

c o .  El punto conector  ( 263) es también conectado a l  otro  

torminal (272) del motor e lé c t r i c o  por un conductor (273) 

y e l  o-cro extremo del transformador primario ( 269) por un 

oenductor (2 7 4 ) .  Une de lo s  extremos del secundario ( 270) 

os conectado por un conductor ( 275) a una p lac3 de metal
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(277) montada en lg mitad in fe r io r  del marco de blanco

(2 7 8 )  , mientras e l  otro  extremo esta en contacto  con t i e ­

rra en (2 7 6 ) .  Los conductores (2 6 4 ) , ( 265) ,  (266 ), (267) 

y (266) ( f ig u ra s  11 y 15 ) son consetados respectivamente

a lo s  pernos (279 ), (260), (281), (262) y (285) de un con­

mutador de c in co  c la v i ja s  (2 84 ), e l  cual es dispuesto para 

ser  insertado en una bao¡3 c a sq u il lo  de c in co  c la v i ja s  ( 289) 

f i ja d a s  en una pisca (2 9 0 ) la cual es sujetada con t o r n i ­

l l o s  (291) a l  fondo del narco (215) (véase figura 1 1 ) .  Los 

pernos ( 292) ,  (295), (2 94 ), (295) y ( 296) da la base cas -  

q a i l l o  ( 289) (véase también figura 15 ) son adaptados para 

r e c i b i r  lo s  yernos ( 279), (280 ), (281), ( 282) y ( 283) del 

conmutador ( 284) respectivam ente.

Lg pisca ( 290) tiene un r e l i  tve rectangular que 

se extiende irada arriba integrado cor. e l l a ,  en e l  cual es ­

tén montadas t re s  pares de contactos de muelles superpues­

tos (298), (299) y ( 300) lo s  cuales estén asegurados 21 

re l ie v e  (297) por medio de t o r n i l l o s  (504) que pasan por 

cocine oes a is la n tes  ( 0O5 ) que a ís la n  lo s  contactos  de mue­

l l e  de cada pareja uno de o t r o ,  f in a s  de material a is la n ­

te (306) son prov istas  en lo s  lados externos de cada uno 

me lo s  con ¿actos de muelle y lo s  contactos  de cada par es —
tan sap & -ib aos ano q o üütc por placas (.,07 ) de material
la n t e . Xj¿3 G¡j 0"n Sg ,j  d0 XU0 t o r n i l l o s  ( 3O4 ) apoyar., cent:
placo s Ci-g v.. ÍU_u; 2 X! 1 n mito U 3 XxGQs (308 ). LS yare G del fondo
ras reo ( 21o) esta yrovrsta con mis abertura (509) p d s  ;
b i l i t a r a l con tacto 'de  inuo l i e  ser insertado y quitado <

55

merco junto con l a placa ( 290) .

Referente a l  diagrama en la figura 15 y s la s  f i -

d ra s  9a y 9b, 10 y 11 e l  contacto  in fe r io r  (298) y cents o -
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to  superior (300) e atan conectados uno con otro por un 

conductor ( 310) y al  perno ( 296) del c a e q u il lo  base (28g) 

por un conductor (313) e l  contacto  superior ( 298) y s i  con­

ta c to  superior (299) estando conectados uno con otro por 

un conductor (312) y por un conductor ( 315) 8 un entreno 

del electrornagnato (316), s i  otro extreme de l cual ssta 

conectado per un conductor (318) s i  perno ( 294) .  El e l e c -  

fcr orna ¿neto (317) llevando ia bobina (316) e s ta montada en 

U-- marco (319) f i ja d o  e l  extremo de la boca ds la camisa 

(^ ^ l)»  B1 contacto  in fe r io r  (299) esta cono otado por un 

concac uor ( 0I 4 ) a l  vas usgo ( 295) 1 el contacto  in fe r io r  

(300) es conectado con un conductor (311) 31 vastago ( 299) /  

Jli '•'ldC oroma ¿nato (317) (v íase  figura 9 ) conecta con una 

3 ~iu3 duxa (320) la cual esta conectada por un a v a r i l la  da 

conexión (321) a un mango (322) suspendido de l marco ( 319) 

en m  P ^ o te  (323) y e l  extremo in fe r io r  del cual lleva  

mí agu-js ds marcar (3 2 4 ) .  La agu ja (324) esta empalmada 
a un ramngo (525 ) pivotado en (326) a l mango (322 ). Pa r.

i aguja ma-i.C3O.O4_ y 3 £* Cs Op LIS 3  ‘t¡3 3 un punto sobi•e e l
3 marcador (407a) correspondiendo exactamente si- "b'

665

co dv pon cerra independientemente del movimiento de ls  ame — 

tra l la  dora, e l  mango ( 325) qus lleva  la aguja es t í  ba jo  e l  

co n tro l  da un va'stago móvil ( 327) en guías (327a) un ex­

tremo de las  Gualas actas sobre s i  marco (325) mientras su 

otro  extremo coacta ccn una su p er fic ie  arqueada levadora 

(328) f i ja d a  en e l  marco (319) que esta adherid» a l  arma. 

Guando s i  mango (322) y e l  va'stago satín  girando sobre e l  

p ivote  (3 2 j )  segtín la actuación de la armadura (320) e l  

vastago ( 127) es desplazado longitudinalmente por la su­

p e r f i c ie  levadora (328) y a s í  s i  mango (325) es vuelto  a l -

-  24 -
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rededor del p ivote  ( 326) por l o  que mantiene la  aguja 

( 324) en uiig r e la c ió n  f i j a  angular a l  blanco marcador 

articu lando la pisca (2 77 ) .

Referente e lo s  medios para cerrar  lo s  contac­

tos , (véase figuras  10 y 11) un mango que so extiende en 

la parte p o s te r io r  (829) e l  cual os f i ja d o  en una v a r i l la  

(320) unida en la s  paredes la te ra le s  del marco (215), t i e ­

ne 3 su extremo l ib r e  un contrapeso (321) e l  cual descanse 

en una de las  ramas de la h orqu illa  de cambio ( 252) como 

para ser levantado por e l  dltimo cuando la horqu illa  es 

oscilada hacia arriba para engranar s i  elemento ue acop la ­

miento (250) con s i  elemento de acoplamiento (2 5 1 ) .  la s  

v a r i l la s  (330) tienen hacia delante un brazo del mango 

(322) f i ja d o  en e l  mismo, e l  extremo l ib r e  del cual se en­

cuentra encima do lo s  contactos de muelle (293 ), a s í  que 

cuando e l  mango (329) esta levantado s i  brazo de mango 

( 332) deprime e l  contacto superior (208) en conexión con 

e l  contacto  i n f e r i o r  (293) a s í  que s i  l o s  pernos (262), 

(263) del cascu .il lo  base (261) ( f igu ra  9a) as ten a l  mis­

mo tiempo conectados s un sistema de suministro e l é c t r i c o , 

un c i r c u i t o  es cerrado desde s i  perno (263) a través del 

conductor (2 6 6 ) ,  perene (2 81 ) , ( 294) ,  conductor (318), 

bobina elactromagneto (3 1 6 ) , conductor (3 1 5 ) ,  contactos 

( 298) ,  conductor (310 ), contactos ( 500) ,  pernos ( 292),

(2 7 9 ) , conductor ( 264) y perno (262 ).

Un brazo lavador monta de l i b r e m e n t e  en la va­

r i l l a  (330) t iene  un brazo (334) dispuesto para operar 

«1 contacto  (299) mientras su otro  brazo ( 336) os actuado 

por un vastago (338) 3 su través y e l  cual también pasa a 

través de un brazo (339) do un marco sn ángulo (339 ), (340)

-  25 -
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o i   ̂ua 1 cS bg plvotg do sil un perno (341) f i j s d o  en e l  fon — 

ao Qtl narco (3 13 ) , siendo e s ta b i l iz a  da la conexión con­

ductora entre e l  vastago (338 ) y lo s  brazos del mango (336) 

7 O bS) por medio as perno (337) co locados en e l  vastago 

en otro  lado de lo s  di ciaos brasas de mango. 11 brazo de 

mango (340) coacta con un par de levadores (342) f i j o s  en 

c-1- o un i  lo  (23ü) e l  cu s ! es ajustado en 1 e je  (2 31 ) , a s í  

que durante cada revo lu ción  de dicho eje e l  brazo de mango 

(o40) «s actuado dos voces por l o s  levadores ( 342) y e l  bra- 

Zi~’ -h ug o (334) do prima e l  con tacto  superior (299) en co ­

nexión con e l  contacto  in fe r io r  (2 9 9 ) , de donde e l  c i r c u i ­

to  transformador es cerrado del modo s ig u ien te :  desde e l  

perno (262) del c a s q u il lo  base (261) a través del conductor 

(2 6 4 ) ,  perones (2 7 9 ) ,  (292) y conductos (311) a lo s  contac­

tos (3 0 0 ) , cerrado por un seguro como ss describe después, 

y 3 través del conductor (310) 3 l o s  contactos ( 298); en­

tonces a través e l  contacto  (299), conductor (314), pernos 

( 295), (282) y conductor ( 267) a l  contacto  (259 ), ■transfor­

mador primario y conductor (274) a l  perno (263) por al cual 

e l  c i r c u i t o  del transformador es cerrado y l a corr ien te  es 

inducida en t i  secundario de i  tra n s í orinad o r , e l  c i r c u i t o  

secundario del cual es como s igue: da uno de lo s  extremos 

del secundario (2 7 0 ) , al otro extremo del secundario está

3 en (276 ), a través de un conductor 

blanco (277 ), puente do ig n ic ió n  (277a)

)» a3nSs (322) y a t ie rra  ssgiín se mues- 

)srno (293) en l s base ( 289) es en con - 

por cu conexión o en e l  perno (280) s i  

;o con t ie r ra  3 través del conductor

2 09 5 42

0oncei;a de1 cor ■;;ie

720 ( 9r?i~ \ \ C* { y ) «*1 ..i- 3 0 p 0 r \

& 0 '•4 ■] C' marca dor (3
trg en (8 22a). E
ta cto c on e 1 e r na
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725 (2 6 5 ) , ;:1 arme
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En la v a r i l la  (530 ), os -también montado un mango 

rota ble (3 35 ), e l  oual es p o s ib i l i ta d o  de cerra r  lo s  contac­

tos  (300) de un conmutador por e l  cual es puesto an marcha 

e l  motor. El diclio conmutador siendo también insertado en 

s i  c i r c u i t o  del electromagneto (316) usado en conexión con 

13 aguja marcador y en e l  c i r c u i t o  primario del transforma­

dor, como ya so menciona mas arriba Lí inga por la cual

ti,.n¿ ajustado

755

asta montado e l  mango (335) en la v a r i l la  

a e l la  un brazo ¿o manga (333) siendo actuado por un per­

no ( 500) ajustado a l  miembro d os liza b le  (5 0 l )  de luí segu­

re montado en la parte an ter ior  da la camisa (213a) de la 

parte p o s te r io r  (212) c o l  arma. Cuando e l  contacto  supe­

r io r  (300) as comprimido por e l  mango (535) para cerrar  e l  

conmutador, e l  c i r c u i t o  siguiente es cerrado: desda e l  per­

no (2 6 5 ) ,  a través e l  conductor (2 7 3 ) ,  motea' (2 10 ), conduc­

to r  (2 6 8 ) , pernos (2 83 ), (2 9 9 ) , conductor (313 ), conductor 

(3 1 0 ) ,  contactos (300 ), conductor (3 1 1 ) , pernos ( 292) ,  (2 79 ), 

conductor (264) a l  perno. (2 62 ) .

18 pared dsl fondo del narco (2 13 ), está p rov is ­

ta de tacos (344) y (345) para montar e l  arma an la calesa 

ds l trípoda (346) (véase figura 11) e l  taco p o s te r io r  (345) 

es conectado a (347) a un miembro o sc i la n te  (348) compren­

diendo dos miembros la te ra le s  (549) lo s  cuales están conec­

tados por medio de úna pared tran sversa l (350) integrada en 

la  misma. la pared (350) se extiende Lacia arriba  por una 

ranura ( 351) en la  pared de fondo dsl marco (213) y está 

prev ista  do aberturas por la cual la v a r i l la  (228) y e l  vas­

tago (338) pg¿s con juego. El miembro osc i la d o r  (34o) es 

sujetado 3 la cabeza del trípode por medio de un perno (352) 

e l  cual pasa per un tubo (353) extendiéndose entre medio e
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integrado con la s  paredes la te r a le s  ( 549) de tras  de la 

pared (3 5 0 ) .  Por estos  medies e l  cuerpo del cañón es ca­

paz de o s c i la r  en e l  perno pivotado ( 354) por e l  cual e l  

taco  ( 344) )  c-s a justado a la cabeza del t r íp o d e ,  la  ex­

tensión  de este movimiento osc i la n te  es lim itado por me­

dio de un perno con tuerca ( 355) a t o r n i l la d o  en la pared 

de fondo del marco ( 213) y -el extremo in fe r io r  del cual 

a loca  contra e l  tubo (3 5 3 ) .  11 perno con tuerca (355) es

ajustada insertando una barra de torno en un agujero ( 356) 

ar mrsmo y asegurada en p os ic ión  ajustada por medio de una 

tuerca de c ie rre  (3 5 7 ) . la parte que se extiende hacia a r r i -  

Ua ele -i-3 parad ( 350) cs m  c ~l ceuino u-3e mromcro rmpacto 

(214) a s í  que durante esas movimiento de re troceso  recibe  

un golpe del ditimo haciendo por l o  tanto que e l  miembro 

osc i la n te  (348) g ire  en foros  de campana a lrededor dal per­

no ( 352) a s í  que la parte p o s te r io r  del cuerpo del arma ra­

er oe una sacudida lia era arriba s im ilar  s ls qua produce una 

ametralladora estando disparando.

2 0 9 5 4 2

B1 fun.cion?,- ni.snto de esta censtr'acción 6 3 s i  £l í ­
guíente: De si.isa ndo e l miembro del seguro (501), s i  leva der
(335) i ís 3 G "t Utc* Cí 0 y es usP P *iO -í- c ié r re a e 1 c orj muta dor del motor
( 300), poniendo por lo tanto en nía rcha e l m otor. En e l mo»
mentó de q ue e l ga t i l l o es 0per 3 d 0 o l  ejo (239) es p a r"‘i'S G. 0
c entre e l  eje x l e x i l ie ( 211) movido por e l motor. »i *ü j- i.;u.3 —
no t ie mpo e l levador (3 2Q) es i mpulsado a hacer actuar eio.
ora z o del lev £ dor (332) para ce rra r lo s  ccntgotos ( 298) per
l o  cus ! ■ 1 r* *? - ■tc u ito  del elset:rom;sgne to (317 ), (316 ) ss ce rrü -
de y 1a aguja ms res dor (324) 6 3 impulsada pera ss r lleva da
a su pos ic ión de opera c ión . El eje levador ( 231) siendo
s hora movido continuamente p < el s ü \ ^  J que e l
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esta cu la p o s ic ión  de operar, lo s  levadores (oed ) 

O'jerandc inte m i  tente ícente e l  levador c igdeñgl (334 ), (336) 

a través del levador (339), (540) y e l  vastago (ppS), o * -  

rrsndo per tanto e l  conmutador (2 99 ), del c i r c u i t o  primario 

ciel transformador, s induciendo una co rr ien te  de adecuado 

v o lta je  en e l secundario del tran sí orna d or , produciendo una 

descarga de chispa y marcando e l ola neo repetidsmenoe . d i ­

ntel tan sanen re con éste  lo s  miembros da impacto ( 214), ( ¿ I v a ) 

sen actuados por lo s  levadores (232 j , ( 2o3 ) para im itar lo s  

ruidos y las v ibracion es  do un a rías verdadera.

l o s  puntos de i n v e n c i ó n  p r o p i a , .no n u a v s , pero 

no e s t a b l e c i d a  n i  p r a c t i c a d a  en ü s p s h a ,  cue se p r s s e n t a n

paro tu s  sean o b j e t o  de e s t a  l a t e n t e  00 Xu jj. odttcción, &1.1

s pa íic¡ , por  d i e z , arios son l o s

1° Di s p o s i t i v e psn

v i Q cr O de r i f l e Ll otra  arma s i n

pi­e p a 3;a da , es r a c t e r i z a d o  por c

ra s i l e n c i o s a , un soporte de b

emprender una a m e t r a l l a  do­

larle o a s o c i a d o  con e l  arma 

y soportando e l  b l a n c o ,  un miembro ¡aeregaot uc b l a n c o ,  

medios para h a c e r  a l  miembro marcador moverse sobre e l  

b l m c o  en c o n f ermidad con e l  movimiento c*tl arma, medios 

de c o n t r o l  d e l  g a t i l l o  para h a c ■ ?r  re p e t id a m e n t e  o p e ra r  a l  

miembro marcador para marcar e l  b la n c o  m i e n t r a s  e i  g a t i -

01 n uiü l i o  e s ugi.¡.tenido en l a  p o s i c i ó n  de fi “ ‘i1 U £ - «-a c i ó n , y medios pa'

na v o lv er e l  miembro marcador a l a p o s i c i ó n  de o p e r a r ,  I n

815

c lu y e n d o :  un c o n t r o l  da c i r c u i t o  e l é c t r i c o  d i s p u e s t o  para 

s e r  r e p e t i d a s  v e c e s  a b i e r t o  y c e r r a d o  m ie n t r a s  e l  g a t i l l o  

e s t é  en p o s i c i ó n  de o p e r a r ; y un circuito e l é c t r i c o  de ms3
: s incluyen-• c o n t r o l a d o  por d ich o  c i r c u i t o  c o n t r o i a

29
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do e l  miembro marcador y una nlacs con stltu id í
por 1 °opor u-j ua .o o, sien c¡o proGueida por al c ierro

da: dicho c i r c u i t o  marcadla: una descargo do chispa cutre e l  

miembro marcador y l 3 Pl ac a do metal ene sirve para mercar 
■al blanco en e l  sop orto .

2 ° . -  P repos it ivo  para e n t r o na a i  o n t  o da t i r o ,  pro-

sirruía da o real, previamente pre- 

*n 1, caracterizado por comprendes 

■a t un s opone ue blanco asocia— 

Lom y sope-mando el blanco,. un miembro marcador 

r s i  miembro marcador moverse 

dad con al movimiento del arma, 

lo p^xs --do ::: rpetiGaiiicnte coa —

v i s t o de r i f l e  u

parada , ssgln re i

une ama t r i l l a  dora

OO

v •*"  ̂ ó1
de bla:ticc, rae dios

s obre — D a I i G 0 '\j J

medios el3 con tro l

rar  a l miembro me:
. tío

g a t i l l o  es mant

pera mgrcar s i  blanco misntres e l
la posi o i  ón de operaren-<5n, Elidios

marca dor a lai p os ic ión de operar,
incluy,,iido: un con ¿ro l do c i r c u i t o  e l ó c t r i c o  dispuesto para 

repetidas veces ser  a b ierto  y cerrado mientras e l  g a t i l l o  

a s ua eii p os ic ión  de operar; y comprendiendo luí c lectrongn e— 

to teniendo una bobina que forma parte del c i r c u i t o  de con - 

uxcl y un núcleo m óvil, un cenmurador conectado con e l mí—

— oO ^ i i lo  ü g  on la 

por e l  n i c l e o  móvil y 

¡ vez s i  c i r c u i t o  ds con - 

l l t im o  es interrumpido, hasta 

- 1"'- g a t i l l o  es disparado; y un c i r c u i t o  marcador e l l e — 

brico controlado por dicno c i r c u i t o  de c o n tro l  e incluyen­

do «1 En.<=moro marcador y una placa ds metal constitu ida  

por e l  soporte de blanco produciendo e l  c ie r re  de dicho 

c i r c u i t o  marcador una descarga de chispa -antro e l  miembro

-  30 -
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t r o l ,  tanta s veces como e l  d l t im o  i
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;a l ,  s i r v i e n d o  pare ros roer  emarcador y la placa de 

tñ aue o  ..:i e l  so p o rte  .

3 ° . -  D isp os it ivo  par¿ entrena miento de t i r o ,  

u rov is to  de r i f l e  a orne:

siente preparads, , < - n;a

: a m a  minul¿ da o r e a l ,  p r e v i a  — 

r e i v i n d i c a c i o n e s  a n t e r i o r a s ,  c a ­

ra e t e r i c e  de per comprender una a m e t r a l l a  dora s i l e n c i o s a ,  

un s o p o rte  de b lan co  a s o c i a d o  con s i  arma, y soportando 

e l  b l a n c o ,  un n i ? a b r o  marcador de b l a n c o ,  medios para 

h a c e r  a l  miembro marcador moverse sobre  e l  b la n c o  de con­

form id ad con e l  movimiento d e l  arma, medios de c o n t r o l  

d e l  ya t i l l o  par* 

mares dor p>

ears ■tg'*S dj ■v» epe ¿2.0.0 OISn x e ope: r¿¡ r a l m iem bro

iuc rea X . *tqj J- o la r o o ííll.ent i'O 3 i c_e¿j u 2.,11o e S Li.-j, 11'

pos •i. o i. ón de op c r> r vi -í* JllÜÜ as d i OS pera vclve :

roa d or a 1 ^ pe ¡¿ o o r 6n ü0 0?>.. r  s r i -n c lu y miedo:

* ̂  J. C LlI  U -i-C; C CX^C  O P^j j~ i j  _L ld. p  n uÍO l̂ S  VOCOLi

a b i e r t o  y c e r r a d o  m ie n t ras  e l  ya t i l l o  e s t a  sn p o s ic ión  de 

o p e r a r ;  comprenciendo un e l e c t r o m s g n e to que t i e n e  una b o b i ­

na que forma p a r t e  del c i r c u i t o  de c o n t r o l  y n i c l e e  m óvil, 

un conmutador co n ec tad o  con e l  n ú c l e o  y d i s p u e s t o  cuando e l  

¿estil lo  esta en p os ic ión  de o p e rar  para ser movido por e l  

núcleo m ó v i l  para a b r ir  e l  c i r c u i t o  de c o n tro l  y e l  muelle  

Para retornar e l  n ú c l e o  móvil y e l  miembro conmutador para 

cerrar  o tra  vos  e l  c i r c u i t o  de c o n t r o l  t a n t a s  veces como 

e l  ú l t i m o  es i n t e r r u m p i d o ,  h a s t a  que e l  ¿ e s t i l l o  es d i s p a ­

rado ;  y un c i r c u i t o  marcador e l é c t r i c o  c o n t r o l a d o  por d i­

cho c i r c u i t o  de con-crol o i n c lu y e n d o  e l  miembro marcador,  

y un? p l e c a  do m eta l  constitu ida  por c l s c p o r t e  de b l a n c o , 

prod uciend o  a l  c i e r r o  as d ich o  c i r c u i t o  marcoder uno d e s -  

carpa  ce c h is p a  entre e l  miembro marcador  y la p la ca  ds 

moral s irv ien do  paro e l  b lan co  en .1  s o p o r t a  y una super-

31 -
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í i c i e  cié impacto en e l  arma s ile n c io sa  contra la  cual 

dicho núcleo móvil pueda impactar en e l  f i n g í  de sus 

movimientos pare im itar s i  ruido y la s  v ibraciones pro­

ducidas a l  disparar una' vs rúa ¿lera arma automática.

4 ° . -  D isp os it iv o  para entrenamiento de t i r o ,  

p rev is to  de r i f l e  u otea arma simulada o r e a l ,  según 

re iv in d icac ión .;s  a n ter io res ,  caracterizad o  por compren­

der una ametralladora s i le n c io s a ,  un soporte da blanco 

asociado con e l  arma y soportando e l  blanco, un miembro 

mares dor de blanco, medios para hacer a l  siembro marca­

dor moverse sobre e l  blanco en conformidad con e l  movi­

miento dal arma, medios de co n tro l  d e l  g a t i l l o  para hacer 

repetidamente operar s i  miembro marcador para Enarcar s i  

blanco mientras s i  g a t i l l o  es mantcriidc en la p os ic ión  

de operar, dichos medies para v o lv er  e l  miembro marcador 

s la p os ic ión  de operar, incluyendo: un co n tro l  do c i r ­

cu ito  e l é c t r i c o  dispuesto para poder ser repetidas veces 

cerrado y a b ierto  mientras e l  g a t i l l o  esta en p os ic ión  

de operar; y un c i r c u i t o  marcador e l é c t r i c o  controlado 

por dicho c i r c u i t o  de co n tro l  e incluyendo e l  miembro 

marcador y una placa de metal constitu ida  por s i  sopor­

te de blanco, incluyendo e l  c i r c u i t o  marcador e lé c t r i c o  

un puente de ig n ic ió n  entre e l  miembro marcador y la pla­

ca de metal constituyendo s i  soporte de blanco en e l  cual 

es producida una descarga ds chispa para marcar e l  b lanco .

5o . -  D isp os it ivo  para entrenamiento da t i r o ,  pro­

v is t o  as r i f l e  11 otra arma simulada o r e a l ,  según re iv in ­

dica oiones a n te r io r e s , caracterizado por comprender una 

ametralladora s i l e n c i o s a , un soporte da blanco asociado 

con :1 arma y soportando e l  blanco un miembro marcador de

— y 2 —

I
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cilanco, misdios pera nacer a l  miembro marcador moverse 

soort  e l  blanco en canformidan con e l  movimiento del ar­

ma, ut qí os de c on tro l  ciel g a t i l l o  para hacer repetida® 

rente Operar a l  miembro marcador para marcar e l  blanco 

mientras e l  g a c i l i o  este en p os ic ión  para operar,  y un 

c i r c u í  00 maresacr s l ó c t n c o  controlado por dicho c i r c u i ­

to de concro l  o in c luy .rdo  e l  miembro marcador y inoa o l e ­

es c.;, lúe li 1 coías uituiás por e l  soporte do blanco, compren— 

alendo e l  blanco loo  lio‘jas de blanco dispuestas reveas con­

tra laves vii áicíj.3 placa de metal en un ¡ ¡ linea miento exac— 

iiO y uno s irviendo para la puntería y siendo una imagen 

ce espejo  se l  otro  e l  cual sirve como mi blanco r e g i s t r s -  

dor ,  y en dreno c i r c u i t o  marcado e l é c t r i c o  incluyendo un 

puente ae ig n ic ió n  entre el miembro marcador y i a placa 

ce metal en e l  cual se produce une descarga de chispa pa­

ra marcar e l  blanco reg istrador . -

S0. -  D ispos i t ivo  pare entrenamiento da t i r o ,  o ro -  

v i s t o  us r i i . l c  u otra srm  simulada o r e a l ,  previamente 

prepara da, caracterizado por comprender un soporte de blan­

co asociado con e l  arma y soportando e l  blanco, un miembro 

n3.tc a io r  u-s blanco,  medios para haces: s i  miembro mercader 

rao /  .J..3C, sooj.r- ..1 blanco, en coniormidad con a l  movimiento 

del orna, medios de; con tro l  del  g a t i l l o  pare hacer r e p e t i ­

damente operar e l  miembro marcador pero mercar 31 blanco 

nucí: fcrs s s i  g a t i l l o  es mantenido en la pos ic ión  de opera­

c ió n ,  un narco de blanco en e l  cus í  e l  soporte ac blanco 

■--& nuiiusao, un trípode soporrende e l  marco de blanco, y 

un.;: cene x i  011 o sc i lan te  entre e l  a rae y e l  dicho t r ípode .

7 ° . -  D isp os i t ivo  peen entrenamiento da t i r o  p ro - 

üb be ¿ l i l e  u o ame simulaos o r ea l ,  pr. viaenrte

o o
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n r ,:rv ¡¿a ,  ca:;act¡ i’ Iíc u  m isare  por comprender un s o p o r t  

b la n c o  s o c o la d o  con e l ea y soportando e l  b l a n c o ,  un

miembro marcador de blance)0} medios pgra lesear e l  miembro 
ce r c a d o r  moverse sobre e l  marco en 

v im ie n to
coníormxasu con s i  nio- 

;1 arma, mrdios do con tro l  del e s t i l l o  pera h3-  

c _  -....pe uidgmente opuryr e l  miembro marcador para marcar 

e l  blanco mientrac e l  g a t i l l o  es mantenido en l a p o s i­

c ión  de operación, medios en l a ametralladora s i l e n c i o ­

sa para im itar e l  ruido y las v ibracion es  producidas por 

una ametralladora verdadera a l  ser  disp 

p os ter io r  del arma s i le n c io s a  sotó -"lo-
3 CÍ3 } i j  _J0 X Íj 3

montada t
i-' • t ;  ¿ L l a n t e r a  por . i pr ,',>d x -* 0 ¿0 e¡ unen l a r  e l . d e c ­

l o de la  s v i b r a d o n a s predu-X X Cied ui p X’ l o s úXOxl Cíj me c i o s  .

8o . -  B i s p o s i t i v e P3 ¡re cn.tr- •na mi, ti ±i I  0 de t i r o ,
, r c v i s t  c ao r i f 1 3 u c t i’d 3 r me simula ci-3 0 re a 1 , p r e v i e n e n -
-i- ■ *V"' "•p a ra d a ,  c m s o t u - — i . a ■. p.:r  compr ende X’ xil'i sopor \j 0 x c
ble neo a s o c i a d o  con e l o rma y sopor  u ■ ndo e l  b:Lenco, un
míe mbr c ¡cercador de bl. ; nc o , a;. Cl be X ' ’-Px‘3 mio c e r a 1  mifsm-
bro iiXáí .rc g d o r  moverse síobro ;0 i b iyn cc ?n c onf c m i  dad cen

Ci movimiento d e i  arm3 , medios c;... c o n t r o l  d e l  g a t i l l o  pa­

ra u c e a r  r e p e t í a s m e n t e  o p e r a r  a l  miembro a r r e a d o r  para 

marcea o l  b la n c o  m i e n t r a s  e l  g a t i l l o  es  mantenido en l a

p c x l cidi:í. de opera c i ó n , un ia c u ir  s l e e  u n co c:n e l c u a l  l o s
medí os p“a r  a v o l v e r  a ñ a c c r o p e r a r e l  mi embi‘o mar cad o r
cemp 16 il d,an i me le v ¿j cí o r nové.do per ... 1. — u or e l í í c t r i c o  mi^n-
t r ¿  x •: - . , 4- -í "í "1 r. - posi i c i ó n  a G C p 3l a r ; uX— Ci r o u i t c
de 0 ontr Ol €i l ó c t r i c o  di-Sp Uí¡ s t o  par.s s e r ¿ b i o r t o y c e r r a d o
re p e 't i  cía.mauei.¡a- por s n ■ ClsO l e v a d o r i y tui  c i r c u i t ' o e l é e t r i -

co marcador c o n t r o l a d o

e in c lu y e n a o  e l  mipmhv

por  0 1 a iodo c i  re  u11  o

mercad Ou_ J P X;J C 3
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tu. i  da por e l  sopor te üa blanco, s i  c ie rre da dicho c i r c u i t o

rcgdor produciendo una descarga de chispa entra e l  miembro

reader y una placa ds metal s irv iendo pura marcar e l  b lan-

co sr. s i  soporte .

9o Di sposi t i ve entrenamiento de t i r o ,  pro­

v is t o Lile u otra anua simulada o r e a l ,  pr,. v is  monte pre­

parada, caracterizado por comprender una ametralladora s i ­

le n c io sa ,  mi sopor re da blanco asociado con s i  arme y so­

portando e l  b lanco, un miembro marcador da blanco, medios

lor novo ras sobra e l  blanco en9.7 5 ¿'órg hacor a r mié mbro morí

con f  ormi da d co y¡ 1 movimii

da -1 t i l l o pa •í* rí hacer re;

ca dor ps ra ma r car e l  blan

en la p o s ic i <5n ele opersci

980 n n cio sa par s i  mi ter e l  r

s 1 U, 4_ lops ra r un v.. rea aero «

ch es c on sist en. por  ¡último

t i mamorite do u su p orfic

ccn ur. motor lee t r i c o ;  y

985 p T_é c tr ic o  ps ra se tugr rey

o os "ürs 1 xa dora s i —

paotto.

e l  miembro im-

1 0 ° . -  D isp os it iv o  pora entraña miento de t i r o ,  pro­

v is t o  cl-a r i f l e  a otra arma simulada o r e a l ,  previamente pre­

parada , caracterizado  por comprender un soporto da blanco 

asociado con e l  arma y soportando e l  blanco un miembro mar­

cador do blanco, medies para hacer ¿1  miembro marcador mo­

verse sobre e l  blanco en conformidad con e l  movimiento del 

arma, medios ds c o n tro l  del ¿3t i l l o  para nacer repetidamen­

te operar dicho miembro os rea dor para marcar e l  blanco, 

mientras e l  ge t i l l o  es mantenido en la p os ic ión  de opera-
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ci<5n, ¡nadies en la  a m e t r a l l a d o r a  s i l e n c i o s a  para iraits 'r

e l  r a i d o  y l a s  v i b r a c i o n e s  p ro d u cid a s  s i  d i s p a r a r  una v e r ­

dadera a rus a u t o m á t i c a , l o s  d ich os  medios c o n s i s t e n  por ú l ­

timo en un miembro impacto m ó v i l ,  últimamente  de una s u p e r ­

f i c i e  impacte f i j a d a ,  y un muelle  actuando sobre  e l  miembro 

impacto m ó v i l ,  para im p u ls a r  a l  ú l t i m o  a g o l p e a r  co n tra  l a  

s u p e r f i c i e  f i j a  en combinación con un motor e l é c t r i c o ,  y 

un l a v a d o r  movido por  un motor e l é c t r i c o  para a c t u a r  r e p e ­

t i d a s  v e e s c  sobre e l  miembro im p a c to .

1 1 ° . -  «DISPOSITIVO Pa Ba iii¡TRETÍaMI Eli TO DE TIRO, 

PROVISTO DE RIFLE U 01‘Ra ARMA SIMOLADá O REAL, PREVIAMEN­

TE PREPa Rí» Da " ,

T a l  y como se ha d e s c r i t o  en l a  Memoria que an­

t e c e d e ,  r e p r e s e n t a d o  en l o s  d i b u j o s  que se acompañan y pa­

re l o s  f i n o s  que se lian e s p e c i f i c a d o .

Consta la  p r e s e n t e  Memoria d e s c r i p t i v a  da t r e i n t a  

y s e i s  h o j a s  e s c r i t a s  a máquina p or  una s o la  c a r a .

Madrid,  28 de Mayo de 1953
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