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por YPERFPEBCCICHALIEDCS LI LOS L.ECALIIGLO0S PARA EL ACCICNA-
MIENTO Di LAS PUERTAS AUTCHLTICASY, a f ]ﬁn ,fcs'f T0US
FCRREBLLAD, de nacionalidad esnaﬁola, douzclllado en BARCELO~-
I'A, calle de Castillejos, ne 33§, yral,

1iEL.CRIA DUSCRIPIIVA

La presente invencidn se refiere a unos perfecciona-
mientos en los mecanismos para el accionamiento de las puer-
tag automdticas.

Son conooidas las puertas automdticas provistas de
un motor de accionamiento, generalmente elédctrico, y de un
dispositivo de conexidn que determina el cierre del circuito
de alimentacién de dicho motor mientrss la persona trata de &
travesar la puerta actia sobre é1l. Ahora bien, tales disposi-
tivos presentan el inconveniente de que si la velocidad de
rarcha de dicha persona es ligeramente inferior que la velo-
cidad propie de la puerta, el dispositivo de conexidén se es-
capa del contrel manual abriendo immediatauwente el circuito
del motor y volviendo a gerrarse en cuanto la puerta ha re-
trocedido un poco, en virtud de la accidn de medios eldgti-

cog dispuestos para su clerre, o tan pronto cowmo la persona
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ha avanzado una distancia equivalente. rox consizuiente se o-
rigina una autooscilacidn de la puerta y de todos los dispo-

sitivos a élla asgociados, la cual da lugar & un excssivo con-
sumo de energia debido a las frecuenties arrancadas, aparte

de la incomodidad que tal fuiicionamiento representa.

Bl objeto ae la invenoibn es precisamente evitar es-
tos dnconvenientes, proporcionando un sistema de accionamien-
0 para las puertas de la clase citadda que comprende un dig=—
positivo de embrague intercalado entre la puerta y el motor
de accionamiento y a 10 menos un rsievador pars excitar di-
cho motor y dispositivo de embrague en dependencia del accio-
namiento de 10s dispositivos de conexidn situados sn la puer-
ta conmutando, selectivawente, las conexiones del wotor para
el funcionamiento del 1ismo en uno u otro sentido de marcha,
egtando los devunacos de excitacidén de dichos relevadores
fTuncionalmente conectados con respectivos medios de desco—
nexidn retardada para evitar la inmediata desconexidén del mo-
tor cuando los dispositivos de conexidén de la puerta inician
un movimiento de retroceso hacia su posicidn de reposo.

in lo gue se reifiere al dispositive de embrague pue~—
de utilizarse cualguier diggositivo susceptible de bloguear
electromagneticamente las dos partes de iransmisidén mutuamen-—
te acopladas, o bien dispositivos de acoplaniento mecénico
por friccidn o poxr engrane cuyas parias acopladas son movi-
das la una con respecto a las otras por medios de acciona-
niento elevtromaznéticos.

La naturaleza y construccidén de los relevadores de-
penderd, como es natural, del tipo y conexiones del motor de
accionamiento.

Los medios de desconexidén retardada pueden estar cons
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tituidos por combinacicnes de interruptores de accidén progre-
siva, en los dispositivos de conexidn situados en las puer-
tas o blen por Llos dispositivos de tiempo termostdticos, me-
cénicos 0 a base de escape controlado de fluidos, operativa-
rnente consctados con interruptores intercalados en losg cir-
cultos de alimentacién de log ralevadores.

rara facilitar la explicacidn se acompaiia & la pre-—
sente memoria descriptiva, una lémina de dibujos, en los cua-
les se ha ropresentado una realiza.idn del invento, cue ssa
cita a tituio de ejemplo no restrictivo de la amplitud del
mismo, con relerencia a la siguicnte descripcidn detallada.

En los dibujos:

la fisura es un esquema de conexiones de un sistema
de accionamiento, en un caso de realizacidén de acuerdo con
el invento.

A los ersctos Ge la descripeidn se presupone cue la
puerta —-10- puede ogcilar en ambos sentidos alrededor de un
aje vertical al plano del dibujo, gituado en su extremo sups-—
rior, y que esta puerta estd conectada con el motor de accio-
naniento indicado en general con la referencia -1l- mediante
unea transmisidn convencional, no representada, cue incluye
dbs ejes -l2- y 413- agoplables entre si mediante el disposi-
tivo de embrague indicado con la referencia gensral -14-, el
cual se describe con mds detalle en el lugar correspondiente
de egta descripcion.

Para Tacilitar la sxplicacidn de la maniobra de in-
versidn de las conexiones ael motor -ll-, se ha supuesto que
éste es un motor del tipo universal con colector, en el que
se distinguen correspondientes devanados inductor -15-~ e in-

ducido -16- consctados indepehdientemente segun se desciibe
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méds adelante, debiendo entenderse gque pueden emplearse otros
tipos de motores con las conexiones counvenientes, sin salir
del espiritu del invento.

L1 embragune -l4i- comprende una parte fija -17- al e-
Je —12-, hecha de material Terromegnédtico, le cual iunocluye
un nicleo cuntral -18- coaxial con dicho 8je y una envolven-—
te extgrior -19- magneticamente consctada por un extreuo con
el nicleo ~lv- waeciante una culata —-20-. El1 eje ~13-, coaxial
con el amrterior, lleva calado en disposgicidén longitudinalmen-—
te corrediza pero sin posibilidad de girar, un plato -21-, i-
gualinente de material ferromagnético, que puede sntrar en a-
coplaniento con los extremos libres del micleo -18- y envol-
vente -19- de la parfe de embrague fija, eventualmente, me—
diante combinaciones de medios de engrane o para favorscer
la adherencia mecdnica de ambas partes. bn el espacio anular
gue resulta entre el micleo -~18~ y la envolvente ~19- se en-—
cuentra montado un devanado -ZZ- cuyo objeto es determinar
un flujo magnético a través de los eleuentos descritos, de a-
cuerdo con las {lechas -23-, Lste flujo tiende a aplicar una
centra la otra las partes -17- y -2Z1- de manera gue el eje
~1%- puede participar cel movimiento comurnicado mediante el
motor -~1ll- al ejeo —1Z2-,

Bn el caso gue se describe, la alimentacidn eléotri-
ca del sistema se hace mediante corriente alterna en los bor-
nes ~24-, y el dispositivo de embrague tiene su devanado -22-
conectado, por un extremo con el conductor de alimentacidn
-25=-, y por el otro con sl conductor -Z6- conectado a tierrs,
El conductor ~25-~ lleva intercglado un rectificaior -27- a ba
ge de células de selenio o de dcidos metdlicos, y el devana-

do -22- lleva derivado un condengador -28-,
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El objeto del rectificador es permitir el empleo de
digpositivos elsotromagndticos en gl smbrague, previstos pa-
ra funcionar con corriente continua, los cuales son relativa-
mente mds baratos gque los disefiados expresamente para traba-
jar con corriemte alterna, y el condunsador sirve para apla-—
nar la corrisnte pulsgante gque llega al dsvanado -22-, Tam-
bidén pusden utilizarse otros tipos de conexidén rectificadora
y para raducir la ondulacidn residual, agi como embragues
-l4~ dotados de compensaciocnes pars corriente alterna tales
como espirag en oorto circuito gue hagan cierto efecto de
pantalla sobre parte del flujo alterno. También pueden utili-
zarge otrog tipos de embragues elsctromagnéticos por ejemplo
8 bage de suspsugiones de particulas Terromagnédticas en un
fluido adecuado. BEn cago necesario, las parites que entran en
contacto Ga lus piezas ~1Y9~ y —-21- pueden provesrse ds me-—
dios superficiales paru favorscer su adherencia.

La puesrta -10~ tisne un sjs ~2Y- on cada uno de sus
lados, =n los cuales estdn montados en disposiciébn oscilante
respectivos brazos =30~ mantenidos en posicidén separada de la
puerta por medio de resortes -3%1-. ystos brazos pusden ser
accionados en el sentido de las flechas -32- para establacsr
las conexiones convenientes para el accionaniento de los an-
teriores dispositivos.

4 este efecto el sistema compreonde dos relevadores
=25= ¥ =24- que comprenden respactivos devanados excitadores
=55=y =36-, asi como respectivos interruptores -37-, ~38-,
=39=, =40~ y =4l=, =42-, —-4%-, -44—-, todos 4llos de posicién
nernalmente abierta en reposo y aptos para ser cerrados en
dependencia de la excitacién de los devanados =%5- y =36-,

Las consxionss eléctricas del sistema son las siguien
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t8g: Con vistas a la sencillez da la figura se supone que sl
retorno da la corriente desde los diferentes dispositivos al
borne de retorno ~24— se lleva a cabo a travds de masas o tie
rras =45-. &l borne de la instalacidn conectado & masa, prefe
rentemente, puecde ger relacionado con el hilo neutro, de ma-
nera que la instalacibén queda puesta a tlerra automnaticaments

Del borne -24~ conectallo a fagse parten sendos conduc—
tores gue se extienden, 21 -46- hasta uno de los bornes del
inductor =15~ dsl motor, el -47- hasta los contactos —48~ y
-49~ para la puesta sn marcha del gsistama, situados en la
puerta -1¢-, y el -50- hasta las cuchillas de los interrupto-
res -37—,-40- y -41l-, —-44-, respectivamente, de los relevado-
res -55= 5 —54-.

Zl otro borne del inductor -15-~ astd conectado en co-
nn a respectivos contactos de los interruptores =-38- y -42-
d2 cada relevador, a través de un conductor —51—.'La cuchi-
1la del interruptor -38; asté nonectada con la cuchilla del
interruptor -4%3- del otro relevador, y la cuchiilla del inte—
rruptor -42- egté conectada con la cuchilla del interruptor
-%9= del relevador -53-, Lag conaxicnes cruzadas -52- y =53=
antre dichas cuchillas estén consciadas & las egcobillas del
inducido ~16~ del motor mediante conductores -54- y -55-.

Los oontactos fijos de los interruptores =39 y -43%~ de cada
relevador estén oconsctados a tierra, de wmanera que se comple-
ta el circuito de alimentacidn del motor —-1l-,

Los contactos fijos de los interruptores -37-y —41-
estdn conectados entre si mediante una conexién -56-, a la
e estd elsctricaments unido el conductor -25- para la ali-
nentacidén del dispositivo de embraguae.,

Log devanados =55~ y -%6— deg los relevadores -33- y
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-54- estdn respectivamente conectados, por uno de sus extre-
mos a tierra, y por el otro, mediante respsctivos conductores
-57- y -58- con contactos =59 y =60~ fijos a la puerta.

Los contactos =-48-, =59~ y =49-, -60-~ de cada lado
de la puerta estdn relacionados operativamente con los res-
pectivos brazos -30-, caia uno de los cualss lleva respecti-
vos contactos -56l1-, -02- y =63-, ~04-, Los contactos -Gl-y
~5%3~ gon fijos a los brazos =-30- y puoden acoplarse con los
-48~ y -49~ de la puerta, y los cohtactos =62~ y -G4- estén
montados en disposicidn elédstica en los raspectivos brazos
por radios de sendos resortes -65H- y —Lo—-. Bstos contactos
-2« y =04~ gobresalen de los brazos -50- méds que los contac—
tog ~bl= y =(6%-~ de manera que cuando dichos brazos son lleva-
dos & la posicifén de funcionamiento se obtiene primero la co-
nexién entre los contactos =59-, =62~ 6 -50~, =04-, y luego,
conprimiendo los resortes —-H5- y -66- llega a conseguirse la
conexidn sntre los contaotos —48-, -6l- 6 —-49-, =63-. En cam-
bio cuando los brazos ~30- son liberados, primero se obtiene
la desconexidén de los juegos de contactos —48~, -061l= 6 =49-,
-63~ y , nds tarde la desconexidén de los contactos -59-, -62-
6 ~0C=, =04-,

Los contactos =6l-, =(2~ y —-63—, -04- de cada brazo
~50~ estén relacionados electricamente entre si, respectiva-
mente, y cada uno de los pares indicados estd conectado mediqg
te un conductor =67- y —~0b- con el contacto fijo de los inte—
rruptores -40- y -44- de los relevadores =33- y =34-,

88 couprende, pues, de lo descrito que estando los
diferentes dispositivos en 1la pogicidn indicada en la figura,
el sistema permanece en raposo. Ahora bien, si una persona

se acerca a la puerta por el lado izguierdo de la figura y
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aprieta ¢l brezo =30- del lado correspondiente, primero se
establece la conexién eléctrica entre los contactes -62- y
~59=, preparando el circuito de sxcitacién del relevaior -33-
para ser posteriormente cerrado. Entretanto, se aprecia gue
todos los circuitos gque parten de los bornes =-24-~ se mantie-—
nen ablertos y el sistema psrmanece estacionario,

Progiguiendo el movimiento del brazo -30~ se llega a
establecer la conexién entre los contactos -6l-y —48- y se
cierra un circuito que parte del hilo de fase en los contac—
tos -24- y se extienden por el conductor -47-, contactos —48-
y ~61-, contactos ~62- y -59=-, conductor -57-, devanado -35-
y & la tierra ~45-, Por consiguiente, el relevador =33—- es
excitado y se cierran los interruptores «37-, =58-, =39-,
-40=-, Ahora gse cierra otro circuilto a partir de los bornes
-24-, pasando por el conductor -50-, interruptor -37-, con-
ductores =56-= y =25~, rectificador -2§¥- y dispositivo de em-
brague a tierra. Al mismo tiempo se cierra el circuito de a-
limentacién del motor, partiendo de los bornes =-24-, por el
conductor =46-~, inductor -15-, conductor -51-, interruptor
-38=, consxibn -52-, conductor =~54-, indugido -16-~ an el sen-
tido de la flecha =09-, conductores =H5- y =53—, interruptor
-39~ y tierra. Se ve, pues, gue pPoOr una parte sl embrague
~l4—- conecta la puerta con el notor, y, por la otra el motor
se pone sen marcha girando en un gentido determinado, adecua-
do para accionar la pusrta segdn ia flecha =70—.

En estas condiciones, si la puerta se adelanta monen=—
taneamente a la persona que determina su funcionamiento, el
brazo ~30— pued:s retroceder en el sentido opuesto a la fle-
cha =32- hasta separar los contactos -6l- y ~48-, con 10 que

el devanado =35~ del relevador ~%%~ continuaréd excitado, reci
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biendo la corriente desde los bornes ~-24~, por el conductor

50=, interruptor —40-, conductor -67-, contactos -62- y =59~
y conductor -57-. Por tanto, el sistema continia em marcha,

Cuando se libera el brazo ~3(-, el resorte -31- lo
coloca en su posiocidn de reposo abriendo los dos juegos de
interruptores =6l-, =48- y =62-, -59-~. Bl circuito de excita-
cidén del relevador -%%— descrito anteriormente se abre por
la separacidn de los contactos -62- y -=59-, y el relevador
~3%-, desexcitado, abre los intsrruptoresg =37-, =38~-, =39~y
-40- desoonaectando todos los elewentos descritos de manera
que el sistema queda en reposo., Aliora la puerta, desacoplada
del sistama motor para su accionamisesnto, pueds retroceder
hasta su posicidn de reposo mediante la accidén de un medio e-—
ldstico convencional y sin reguerir un esfuerzo exagerado,
como seria necesario en el caso de tener gque arrastrar todo
el sistema motor.

Ias mismas operaciones tienen lugar cuzsndo se acocio-
na el brazo -%0- de la parte derecha de la figura, coun la so-
la diferancia de gue en este caso, el relevador excitado es
el -b4~, el cual ciserra sus correspondientes interruptores
-41-, —42-=, =45=, =44-, consesctando los elementos anteriormen-
te desoritos de manera gqgue el inducido =16- del motor es re-
corrido por una corriente cue circula esn sentido opusesto al
indicado por la flecha -59-, debido a2l cruzamiento de las co-
nexionas —-52~ y =5H3-,

Entre el dispositivo de embrague descrito y el resto
del sistema existe una relacidn importante. En efecto, desa—
coplando la puerta de los mecanismos de accionaniento se evi-
ta la necegidad de sesmplear dispositivos eldsticos para cerrar

la puerta, de una potencia exagerada, por los motivos expuss-—
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tos anteriormente, o, alternativanente, la necesidad de pre-
ver una consxidén de raetroceso para cerrar ia puerta en depen-—
dgncia del funcionaniento inverso del sistema wotriz, cuando
la transmisidén empleada entre la puerta y el motor umo pueda
ser yreversible,

Bl sistema descrito, prescindiendo de la lnversidn
de rotacidn del motor, puede sor igualmente aplicade a puer-
tas del tipo de torniguste.

Por otra parte, pueden preverse los dispositivos auxi
liares mds convenientes wara controlar el fuuncionauiento de
la instalacidn, por ejemplo, interruptores de fin de carrera
~71l~ intorcalados en el cirouito de excitacidén de los releva-
dores, para determinar la parada del wmotor cuando la puerta
alcanza una posicidn determinada, Pales interruptores, even-
tualmente, pueden combinarse con medios de blogueo acciona-
bles mediante una llave para bloguesr el funcionamiento de la
puerta & voluntad, los cuales se suponen sobradamente concci-
deos para dediocarles una explicacién detallada,

El invento, en su esexcialidad, puede ser desaxrrolla-
do en otras varienites gue dificran en detalle de la indiceads
a titulo de ejemplo, y 8 las cuales alcanzard igualmsnte la
proteccibén que se recaba., rodréd, pues, consiruirse en cual-
quier forma y tamaflo, con log naterieles mds a&decuados, por
quedar todo 41lo comprendido dentro del sgspivitu de las rei-

vindicaciones.
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Descrito el invento, ge declaran nusvas y de propis
invencién las siguilentes reivindicaciones:

1g,~ perfecciovanientos en los mecanismos para el ac-
cionauiento de las puerias automdticas, de la clase gue com~
prenden un dispositivo motor conectado con la puerta y me
dios dé¢ mando en ¢icha puerta para detorminar el funcilona-—
piento del oitado notor en dsependencia del accionamiento de
dichos medios Gemando, car ac terizados porgue
comprenden un dispositi%o de enbraguwe intercalado entre la
puerta y 2l motor de accionamiento y &8 lo menos un relevador
para excitar dichos motor y dispositivo de embragne en depen-—
dsncia del asccionamiento de los medios de conexidén situados
en la puerta, commutuindo, selectivamente, las conexiones del
motor para @l funcionaniento del mismo en uno u otro sentido
ée marcha, estando los devunados de excitacidn de Gichos re—
levadorss funcionalmente conectados con respectivos medios
de desconexién rstardada para evitar la inmediata desconexidén
del motor cuando los digpositivos de conexidn de le puerta i-
nician un movimiento de reotroceso hacia la posicidén de repo-
80,

28,~ rerfeccionamientos segmin la reivindicacidén 18,
caractorizados porgue el dispositivo de embrague comprende
medios electroma;ndticos mutuamente acoplables, estando cada
unc de dichos medios operativamente acoplado con una de las

vartes acoplables de la trensmisidn conectada entre la puer-—
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58,~ Perfecciocnamientos segfn la reivindicacién 1e,

ta y el motor,

carccturizados porque el digposgitivo de embrague comprende
partes mutuanente acoplables mecanicanente, respectivamente
conectadas con dichas partes de la transmisilén, y medios e-
lectromagnéticos relacionados con las partes del embrague pa-
ra moverlas entre una posicidn operativea en acoplauniento mu-
tuo y una posicidén de reposo fuera de acoplamiento de la una
con rospecto de la otra.

48 ,~ Yorfeccionamientos segdn una da lss reivindica-
ciones 18 a %8, caracierizados porgue Gichos medios de desco-
nexién retardada comprenden, para cadaad sentido de marcha del
motor, dos dispositivos de conexidén conectados en comin por
un lado, con una fuente de corriente eléctrica, & través de
un interruptor gue es cerrado en dependencia de la excita-
cidn del relevador corresponiionte & este sentido de marcha
particular, y por el otro lado, repectivamente, a dicha fuen-
te de enrgla eléctrica y al devanado de excitacidn del cita-
do relevador, estando los contzactos del disposgitivo de co-
nexidn conectado con el relevador més cerca el uno del otro
que los del otro dispositivo de conexidén, y estando en combi-
nacidén con medios slédsticos para permitir la conexién del se-
gando dispogitivo cuando el primero ya ha 8ido accionado, y
para nantenerlo cerrado momentaneemente cuando el primer dis-
positivo ya se lia abierto.

&,- Parfeccionamientos segdn una de las reivindica-
ciones 1& a 38, caraeterizados'porque log citados mediog de
degconexidn retardada comprenden un relevador termostédtioo co
nectado de manera qus desconecta sl devanado excitador del
relevador corrsspondiente al cabo de un tiempo de abrir los

medios de conexidén.
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68,~ Perfaeccionamientos segdn una de las reivindioa—
ciones 18 a 38, caracterizados porgue dichos medios de desco-
nexién retardada comprenden un dispositivo mecdnico de fun-
cicnamiento sincrénico en combinacién con medios para deter—
minar su puesta en marcha en dependencia del retroceso de
los medios de conexidén, y con un interruptor interocalado en
8l circulito de excitacién del rolevador corrsspondiente, pa-
ra abririo al final de su funhcionamiento.

78.~ Perfeccionamientos segun la reivindicacidn 6e,
caracterizados porgue dicho dispositivo mecdnico comprende
medios para comprinir cierta cantidad de fluido fluyente y
medios de desoarga para dejar pesar dicho fluido en un tiem-
po determinado,

te,- pPerfececionamientos en 1los mecanismos para el ao-
cionamiento de las pusertas automdticas.

Segun se¢ describe y reivindica en la presente memoria
descriptiva, que consta de trece hojas, foliadas y escritas a
méquina por una sola cara, acompeiiadas de una lémina de dibu-
Jjos.

liadrid, a 21 de mayo de 1953,
JCSE TUS FCRARELLAD.
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