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"DISPOSITIVO ELECTROMECANICO INDICADOR DEL PESO CARGADO 

SOBRE PLATAFORMAS QUE DESCIENDEN CON LA CARGA, APLICABLE 

EN PARTICULAR A CAMIONES Y SIMILAFES"^
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M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

E s , naturalm ente, in te re san tísim o , l le v a r  e l  control 

d e l peso  en l a  carga  de un camión o , en gen era l; de l a

1



m ercancía que se  co lo ca  en una p lata form a que desoien&e 

gradualmente b a jo  su  e fecto s

E l d isp o s it iv o  ob je to  de l a  p resen te  paten te  de iih- 

venoión, s irv e  a l  t a l  f in ,  dando unas in d icacion es ráp id as 

y p r e c is a s ,  con l a  mayor comodidad^

Se t r a t a ,  conforma puede v erse  más claram ente en e l  

esquema ad jun to , que se incluya p a ra  f a c i l i t a r  más l a  com­

pren sión , de un d isp o s it iv o  electrom ecánico, que comprende 

una toma de c o rr ie n te  de una b a te r ía  B u  o tra  fuen te e lé c ­

t r i c a ,  que se  b ifu rc a  en dos ram as, s i ,  y Sg , cuyas in ten ­

sid ad es re sp e c tiv a s  se  varían  en dependencia de l a  magnitud 

o se c to r  de r e s i s t e n c ia  p u esta  en c ir c u ito  de un re o sta to  1$ 

mecánicamente so l id a r io  de l a  p lataform a de carga P, segfün 

l a  p o sic ió n  que toma un contacto  móvil C que se  d esp laza  so­

bre lo s  d iv erso s contactos-puntos f i j o s  d iv is io n a r io s  del 

r e o s ta to , gobernado, por intermedio de correspondientes 

tran sm ision es, por l a  re la c ió n  mecánica del desplazam iento 

r e la t iv o  que se  e stab le o e , por l a  p ro p ia  acción  de l a  carga , 

entre órganos A-C que siguen el desplazam iento de l a  p la t a ­

forma P , móvil sobre b a l l e s t a s  N, y elementos s o l id a r io s  D-D' 

del armazón b a jo  m u elles, t a l  l a  c a ja  D del d ife re n c ia l  d el 

veh ícu lo , acusándose l a s  v ariac io n es de co rr ie n te  habidas 

sobre una, sg  , de l a s  ramas e lé c t r ic a s  d ich as, en un co­

rrespondiente ap arato  de medida V, vo ltím etro  o amperíme­

tr o , enplazable en e l tab le ro  de mandost

NI re o sta to  & re lac io n ad o , va montado sobre una ,

S], , de l a s  ramas e lé c t r ic a s  mencionadas, en que se  b ifu r ­

ca  l a  toma de c o rr ie n te  de l a  b a te r ía  B u  o tr a  fu en te , y 

en l a  o tra  rama e l aparato  de medida V, graduado ( en v irtu d  

de l a  re lac ió n  m atemática o simplemente experim ental que



209382puede e sta b le c e rse  en tre descensos de l a  p lataform a P por 

carg a  y desplazam ientos d el contacto móvil <3, con oonexión 

de mayor o menor proporción  de r e s i s t e n c ia  e lé c t r ic a )  en 

unidades pon derales, cerrándose e léctricam en te l a s  dos r a ­

mas sobre l a  misma masa M que e l otro  polo  de l a  b a te r ía  

o fuente e lé c t r ic a  B :

En una r e a liz a c ió n  mecánica p a r t ic u la r ,  e l contacto 

móvil C que se mueve sobre e l re o sta to  R, con su b sigu ien ­

te  v a r ia c ió n  d el contacto-punto d e l mismo respecto  a l que 

se e stab le ce  conexión, va montado en una p a lan ca  acodada 

H -J, preferib lem en te con brazo te le sc ó p ic o  p a ra  a ju s te  a  

d is t a n c ia s ,  con punto de a r t ic u la c ió n  K , por su  otro  ex­

tremo, en un elemento D so l id a r io  del d ife re n c ia l  del veh í­

cu lo , y con o tra  a r t ic u la c ió n , T , sim ple o a  c o l i s a ,  d e l 

sistem a, en un elemento, t a l  una ca ja -e n v o ltu ra  del reo s-  

t a to  y órganos anexos, so l id a r io  de l a  p lata form a B de 

carga':

Hedíante simplemente un in te rru p to r  I  puede ponerse 

en marcha o fu e ra  de se rv ic io  e l  d isp o s it iv o  en cu estió n , 

según convin iere en cada momento:

Naturalmente, en l a  r e a l iz a c ió n  p r á c t ic a  d e l invento, 

podrá se r  v a r ia b le  todo cuanto r e v is t a  c a rá c te r  acce so rio  

o c irc u n sta n c ia l relativam en te a  lo  que con stitu y e  l a  a-  

se n c ia lid a d  d e l o b je to  d e l mismo:

N O T A .

3E I$IVINDICA.:

1 -  D isp o s it iv o  electrom ecánico in d icador d e l peso 

cargado sobre p la ta fo rm as que descienden con l a  c a rg a , 

a p lic a b le  en p a r t ic u la r  a  camiones y s im ila r e s ,  que cem¡¡¿



prende una, tima de co rr ien te  de b a te r ía  u o tra  fuente 

e lé o t r ic a ,  que se b ifu rc a  en doa ramas cuyas in ten sid ad es 

re sp e c tiv a s  se  v a r ía n  en dependencia de l a  magnitud o sec­

to r  de r e s i s t e n c ia  p u esta  en c ir c u ito  de un re o s ta to  maca- 

5 nlcamente s o l id a r io  de l a  p lata fo rm a de ca rg a , según l a  

p o s ic ió n  que toma un contento m óvil que se  d esp laza  sobre 

lo s  d iv e rso s  contactos-puntos f i j o s  d iv is io n a r io s  d e l reo s-  

ta to , gobernado, por interm edio de correspondientes tran s­

m ision es, por l a  re la c ió n  mecánica de desplazam iento r e ía ­

lo t iv o  que se e s ta b le c e , por l a  p ro p ia  acc ión  de l a  c a rg a ,

entre órganos que siguen  e l  desplazam iento de l a  p la ta fo r ­

ma, móvil sobre b a l l e s t a s ,  y elem entes s o l id a r io s  d el a r ­

mazón b a jo  m u elles, t a l  l a  c a ja  d e l d ife r e n c ia l  d e l vehí­

cu lo , acusándose l a s  v ar iac io n es de co rr ie n te  habidas sobre 

15 una de l a s  ramas e ló c t r ic a s  d ich a s , en un correspondiente 

ap arato  de medida, vo ltím etro  o amperímetro, emplazáble en 

e l tab le ro  de mandos:

2 -  D isp o sit iv o  electrom ecánico in d icador d e l pese 

cargado sobre p lata form as que descienden con l a  carga , a p l i -  

20 cab le  en p a r t ic u la r  a  camiones y s im ila r e s , según re iv in d i­

cación  1 , en el que e l  r e o sta to  relacion ado v a  montado so­

bre  una de l a s  ramas e lé c t r ic a s  mencionadas, en que se bl¿- 

fu rc a  l a  toma de co rrien te  de b a te r ía  u o tra  fu en te , y en 

l a  o tra  rama e l  ap arato  de medida, graduado ( en v irtu d  de 

25 l a  r e la c ió n  matemática o simplemente experim ental que pue­

de e sta b le c e rse  en tre descensos de p lata fo rm a por carga  y 

desplazam ientos de contacto  móvil con conexión de mayor o 

menor proporción  de r e s i s t e n c ia  e lé c tr ic a )  en unidades pon­

d e r a le s , cerrándose electrioam ente l a s  dos ramas sobre l a  

misma masa que e l  o tro  polo de b a te r ía  o fuente e lé c t r ic a *30
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3 -  D isp o sit iv o  electrom ecánico in d icador d e l peso  

cargado sobre p lata fo rm as que descienden con l a  carga , 

a p lic a b le  en p a r t ic u la r  a  camiones y s im ila r e s , segdn r e i ­

v in d icacion es 1 y 2, en e l  que e l con tacto  móvil que se  

mueve sobre e l  r e o s ta to , con su b sigu ien te  v a r ia c ió n  d e l 

contacto-punto d e l mismo respecto  a l  que e stab le ce  cone­

x ión , va montado en una pa lan ca acodada, preferib lem en te 

con brazo  te le sc ó p ic o  p a ra  a ju s te  a  d is t a n c ia s ,  con punto 

de a r t ic u la c ió n , por su o tro  extremo, en un elemento s o l i ­

d ario  del d ife r e n c ia l  d e l veh ícu lo , y con o tra  a r t ic u la ­

ción , sim ple o a  c o l i s a ,  d e l s istem a , en un elemento, t a l  

una c a ja -e n v o ltu ra  d el re o sta to  y órganos anexos, so lid ad  

r io  de l a  p lataform a de c&rga;:

4 -  D isp o sit iv o  electrom ecánico in d icador d e l peso  

cargado sobre p lata fo rm as que descienden con l a  c a rg a , 

a p lic a b le  en p a r t ic u la r  a  camiones y sim ilares-:

Consta l a  presen te  Memoria D e sc r ip tiv a  
de cinco h o ja s  m ecanografiadas, e s c r i t a s  por 
una so la  c a ra , numeradas d e l 1 a l  5 y can su s 
l ín e a s  numeradas, a su  vez, de cinoO en ciÁ- 
oc y de una h o ja  con d ib u jo s , anexa:

B arcelon a, ^  Mayo 1953:
B.A :
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