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La presente invencién se refiere a los tractores agricolas y més
particularmente a un mecanlsmo incorporado & los tractoreé mismos,
adecuado pars permitir el levantamiento ¥y 1la bajada de mando mecédnico
de los aperos remolcados por el tractor de forma de provocar clerta

presibén de adherencia al terrenc de los speros y una regulacién, den-

tro de ciertos limites, de la bajada de penetracién, as{ como un par-
clal levantamiento voluntario, también regulable entre un minimum y

un médximum. ’

‘ n los mecanismos conocidos del tipo indiecado s8lo el levantamien.
to de los pertrechos o aperos es obtenido medlante mando mecédnico,
mientras que la bajada de los mismos se efectfia por su propio peso,
con tedos los inconvenientes proplos de un tal sistema. Por otra psr-
te, el mendo mecénico de la bajada impliea la solucién de distintos
problemas, & menudo complejos, como el creado por las ondulaciones o
irregularidades del terreno que hay que trabajar.

La invencidén tiene por objeto un mecanismoc que permite el descen~
so de mando mecdnico de los aperos, resolviendo simulténeamente todos
los problemas anterliormente mencionados relacionados con el mismo.

¥l mecanismo segln la invenclidn estd carscterizado esenciaslmente
por el hecho de que el Arbol de derivacldn de la fuerza motriz gque
manda el levantamiento de los aperos del tractor estd acopladoc al ér-
gano u 6érgancos de soporte de los aperos mismos mediante un érgano
elistico apto para permitir un movimiento relativo entre el &rbol mo-
tor y el 6rgano o los 6rgancs de soporte de los speros, asegurando al
propioc tiempo la adherencia de los aperos al terreno.

Segln una caracteristica de la invencidén, el mecanismo comprende
también un dispositivo adecuado para efectuar el embrague para el
acoplamiento entre un érbol de accionamiento del érgeno u Srganos de
soporte de los aperos y el Arbol de derivacién de la fuerza motriz,
as{ como la detencidén del movimiento del 8rgeno o de los brganos mis-
mos, dispositivo que estd provisto de un érgano eléstico apto para
quitar la detenclén y permitir el acoplamiento entre los dos érboles
s6lo cuando los dos elementos del embrague se encuentran en la correc-

ta posicidn angular de acoplamiento.
Segln otra caracteristieca de la invencidn, el mecanismo esti pro-

visto de un érgano de mando apto para actuar sobre la transmisién de
mendo de los aperos fijando la posiecién de detencidén del movimiento
de descenso en una posicién deseada cualquiers.

Picho 6rgaﬁo sirve para regular dentro de los limites tal posi-
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cién de parada y, ademis, puede ser utilizado para efecthar, dentro
de los mismos limites, un levantamiento de los aperos.

Estas y otras caracterfsticas de la invencién resultarén mejor
evidentes por la descripecidén siguiente, dada a mero titulo de ejem—
plo no limitativo, de una forma de ejecucidén de la invencidén, con
referencia a los adjuntos dibujos, en los cualeas :

La Fig. 1 representa en planta y en seccidén el conjunto del me-
canismo vbjeto de la invencién, en sus Srganos principales ;

la Fig. 2 representa, en alzado, una seccidén del mecanismo de
la Fig. 1 ;

‘La Fig. 3 representa, en alzado y en seccibn, otro detalle del
mecenismo de la Fig. 1, ¥ '

La Flg. 4 representa en alzado, y con algunas partes en seccidn,
el mecanlsmo de la Fig. 1.

Examinande en general la Fig. 1 y en particular las Figs. 2, 3,
4, el &rbol de derivacién de la fuerza motriz unido al cambio estd
indicado con 1. Ean dicho 4rbol de rotacidén uniforme y continua esté
practlcado o montado un tornillo sin fin 2, mejor visible en las
Figs. 2, 3. Con este tornillo sin fin 2 engrana una rueda hellcoldal
3 provista de dientes de embrague 4, montads libremente giratoria
sobre el Arbol 5. Sobre dicho Arbol 5 estd montado corredizo el man-
guito con dlentes de embrague 6 desplazable axilmente mediante la
horquilla 7 provista de una palanca 8. Slempre sobre el &rbol 5 esté
rigidamente montada la leva 9 sobre la cual actfia el trinquete de de-
tencién 10 mantenido adherente a la misma por un muelle 1l. Sobre el
extremo del &rbol 5 estd montada también la manivela 12 en cuyo mu-
fién 13 estd enganchada la cabeza 14 de la biels o puntero deformable
15. Dicha cabeza 14 es guiada corrediza dentro del cuerpo tubular de
la biela deformable 15 y provista de una prolongacidén 16 a cuyo extre-
mo estd sujeta la tuerca redonda o mangulto de tope 17 que se apoya
contra el resalto 18, también de tope, solidario del cuerpo tubular
de la blela 15, de modo que el muelle 19 es mantenido constantemente
comprimidd en un determinado wvalor.,

i el otro extremo de la blela 15, su cabeza 20 estd montada so-
bre la palanca oscilante 21 montada & su vez sobre el drbol 22 que
sale por los lados (derecho e izquierdo) del cédrter del tractor, So-
bre los extremos del 4rbol 22, es decir exteriormente, estdn montados
los brazos 23 que, con adecusdos tirantes, son acoplades luego a los

aperos de trabsjo.
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Dichos brazos realigzan el levantamiento o la btajadae de los men-
clonados aperos. Sobre el 4rbol 22 estd montada también la palancs
24 a la que puede ser aproximsda mis o menos le manivels 25 montada
sobre el arbel 26 accionable por la palanca exterior 27 a voluntad
del conductor del tractor. Iste Jjuego de palancas, manivelas y 4rbo-
les 22, 24, 25, 26, 27, constituye el grupo mecanismo de limitacién
parcial regulable entre un minimum y un méximum de 1lg bajada de los
brazos de mando de los speros. Xl trinquete de detencidn 10 esté
unide con su pernc 28 al puntero o biela 29, asi como la palanca 8
de la horquills 7 que realiza el desplazamiento del manguito de émbra-
guéien el cuerpo tubular de este puntero o biela 29, actla sobre 1g
biela misma a través del botén de empuje 30 oprimido por el muelle 31.

El muelle 31 le confiere al grupo esa accidén deformable epta pa-
ra permitlr sin obsticulos el desenganche del trinquete 10 de la leva
9, permitiendo la carrera Gtil del puntero o bilela 29 que, de otro
modo, serfa blogueado por 1lg palanca 8 si los dientes del embrague no
estuvieran alin en posicidén susceptible de permitir el engrane con los
dlentes 4 de la rueda hellcoidal 3 en rotacidn continua uniforme. KL
muelle 31, cuando luego los dientes del manguito de embrague 6 vienen
a encontrarse en posicidén adecuads pare el engrane con los dientes 4
de la rueda helicoidal 3 que, como Se ha dicho, gira uniformemente,
actuando sobre ls palancs 8 de la horquills 7 del manguito de embra-
gue 6, resgliza el engrane inmediato con los dientes 4 del engranaje
hellcoldal 3, y entonces el 4rbol 5 empieza a girar, accionando en
consecuencia todos los otros 8rgancs acoplados entre ellecs, efectuan-
do el levantamiente o la bajads de los brazos 23 acoplados al apero
de trabajo del terrems.

il mencionado puntero o biela 29, de aeccldn parcislmente deforma-
ble en virtud del muelle 31, con su cabegza de horquills de extremo
32 esth acoplado a la manivela 33 montads sobre el &rbol 34 que sale
de un lado del cérter del tractor.

Sobre dicho Arbel 34, ¥ en su extremo exterior con respecto gl
cérter, se monta una palanca de mando accionable por el conductor del
tractor cada vez que haga falta usar y poner en aceidn el conjunte
de todo el mecenismo de levantsmiento Yy de bajads de los aperos de
labranza del terreno.

El funclonamiento del mecanismo descrito es el sigulente

Supéngase que el tractor se encuentre en el campo, pronto parsa
empezar &8 trabajar. Obsérvese especialmente la Fig, 2 de los dibujos.
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El motor del tractor estard funcionando y, por consiguiente, el
4rbol de derivacién de la fuerza motriz 1 estard girando, de forma
que el tornillo sin fin 2 montado en &1 hard girar la rueda helicoi-
dal 3 montada libremente giratoria sobre el Arbol 5 (véase la Fig.l).
Como se ha dicho, la rueda helicoidal 3 esti montada libremente gi=-
ratorla sobre el Arbol 5, por lo cugl el mecanismo de levantamiento
Yy de bajada no es acclonado. Es evidente que el aperc estaréd normal-
mente en posicién levantada con respecto al terreno, habiéndose re-
presentado los distintos drganos mecadnicos del grupo, en las Figs.
1, 2, 3, precisamente en la posicién que adoptan cuando el apero
estd levantado.

Se comprende que los aperos tienden g bajar por su propio peso,
por lo cual ejercen una tensién sobre los brazos 23 Y, a través de
los érganos sucesivos a ellos acoplados, es dicir del érbol 22, pa-
lanca 21, biela deformable 15, extremo 14 de lo misma, mufibn 13 de
la menivela 12, sobre el 4rbol 5, tendiendo a hacerlo girsr en el
sentide de la flecha (véase la Fig. 3). Ahora bien, sobre el &rbol
5 esti montada la leva 9 que es inmovilizade o bloqueada por el dien.
te del trinquete 10, por lo cual todo el grupo de 6rganos anterior-
mente menclonados se opone a la acclén de tensién ejercids por el
peso de los gperos levantados y que no pueden bajar. Por consiguien-~
te, para realizar la bajada de tales aperos y su trabsjo sobre el

~ terreno, el conductor del tractor, accionando ls palanes sujeta al

extremo exterlor con respecto sl cidrter del érbol 34 provoca un des-
plazamiento angular de la palanca 33 gque empuja el puntero o blela
29 y por tanto (véase la Fig. 1) tembién la palsnca 8 de 1s hopqui-
lle 7 que actlia sobre el manguito de embrague 6, y simulténeamente
el perno 28 del trinquete 10. La carrera del mangulto de embrague
6 esté prevista de modo que con el simulténeo desplazamiento de su
palanca de mando 8 y del trinquete 10 se obtengas inwediatsmente el
desenganche del diente del trinquete 10 de la leva 9 en el instante
en el cual los dientes del manguito de embrague 6 estén por engranar
con los dientes 4 de la fueda hellcodidal 3.

81 los dientes del manguito de embrague 6 estén en exacta co-
rrespondenclia de engrane con los dientes 4 de la rueda helicoidal
3, el conductor del tractor, siempre actuando sobre la palance de
mando a través de la palanca 8 de la horquilla 7 de mando del man-
guito de embrague 6, realiza el embrague con la rueda helicoldal 3
¥y desenganchs simultédncamente por completo el tringuete de bloqueo
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10 de la lev~ 9 haciendo asf ponerse on rotscién el &rbol 5 Que manda
todos los érganos acoplados al mismo que forman pafte del dispositivo
de bajada, y provocando un lento descenso de los aperos.

81, por el contrario, los dientes del mangulto de embrague 6 no
estin en exacta posicibén de embrague con los dientes 4 de la rueds
helicoldal 3, la palanca, siempre maniobrads por el conductor, efectla
también la separacidén del trinquete de bloqueo 10 de la leva 9 por
cuaﬁto el muelle de empuje 31, al comprimirse, permite el movimiento
relative de la biela 29 con rsspecto a la palanca 8 y, en cuanto los
dientes del mangulto 6 hallan el engrane de los dilentes 4 de la rueds
helicoidal 3, que gira siempre, el muelle, reaccionando al instante,
efectia el embrague,

Se comprende que todas estas maniobras ocurren en un tiempo cor-
tisimo. Realizado dicho embrague, el conductor abandona ls palanca,

y el trinqguete 10, empujado por el muelle 11 (véase la Fig. 2),tiende
a volver a la posicidén de antes apoyéndose sobre el contorno eircular
de la leva 9 y, cuando éstﬁ habréd realizado media vuelta, correspon-
diente al descenso total de los aperos, al hallar el otro hueco 35
de la leva 9,entrard en &l, el puntero o biela 29 se desplaza hacila
la posicilén de antes, y, con su 6rgano de empuje 36, actuande sobre
la palanca 8 de la horquilla 7 de mando del manguito de embrague 6,
efectGa la separacilén del mismo de la rueda helieoidal 3, por lo cusl
el &rbol 5 se detiene y con &1 todo el conjunto de érganos acoplados
al mismo para el descenso de los eperos, por cuanto, a la media vuel-
ta, se ha Verificado el descenso completo previsto y admitido.

Para efectuar el levantamlento, se cpera de la misma manera, es
decir que el conductor actla sobre la misme palanca de magndo, resli-
zando el desenganche del trinquete 10 de la leve 9 y el simultineo
embrague mediante la palanca & de la horquilla 7, ocurriendo todo
de las dos particulares mancras ya mencionhadas con rcierencla gl des-—
cciiso. Ocurrido el embrajue, empieza el movimiento ¢ levantamientos

El cor-uctor baje la palanea y, cuando la leva 9 ha realizado su me-

dia vuelta, el trinquete de bloqueo 10'penetra en el hueco 15, opues—
to al anterior. El puntero vuelve a la posicién de antes, asctuando
sobre la palanca 8 de la horquills 7 ¥ provocando el desembrague de
la rueda helicoidal 3. Todo el mecanismoc se detiene Y los aperos que-~
dan levantados. Para volver a bajarlos, se vuelve a accionar la pelan-
ca de mando y todo ocurre como ya se ha deserito, y lo mismo para
volver a levantarlos.
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Se examinard ahora el caso en el cual en la operacidén de bajada
ésta no pudiera efectuarse por completo por un obstdculo imprevisto
o por cualquler motivo ocasional y repentino, por depresiones o sa-
lientes del terreno o por diversidad de tenacidad. En tal caso, en
cuantoc entra en funciones la accidén de adherencis sl suelo se produ-
cirfan con seguridad roturas en el mecanismo de bajada por cuanto
&ste tenderia a llevar los aperos al final de su carrera de descenso.

Interviniendo, como se supone posible que intervenga, un obsté-
cule cualquiera que les implds a los aperos bajar por completo, como
el puntero o blela deformable 15 actla siempre por tracclém, inter-
viene para evitar inconvenlentes y para mantener la adherencia, con
clerta presién, de los aperos sobre el terreno, la accibén del muelle
19 (véase Fig. 1). In efecto el obstdcule, impidiendo el descenso
completo de los aperos, impide también la complets e¢jecucidén de movi-
miento de los brazos 23, del 4rbol 22, de la palanca 21 y del cuerpo
15 del puntero o blela deformable, unida por su cabeza 20 precisamen-
te a la palanca 21 anteriormente menclonads. La manivela 12 unida
con su perno 13 a la cabeza 14 de la blela deformable 15, por cuanto
es acclionada por el Arbol de mando 5 unido por el embrague a la rue-
da helicoldal 3, tiene que reallzar su trayecto completo de medis
vuelta antes de detenerse desenganchéndose de la rueda hellicoidal 3.
51 dichs biela deformable no fuera tal, se produciria sin méds alguna
rotura bajo la amccibn de tensidn ejercida por el movimlento en acclén
Pero la unién de la cabeza 14 de la bicla 15 con la manivele 12 por
una parte o ln cabeza 20, siemdre de la biela 15, con la palanca
oscllante 21 por la otra parte, no es rigilda, ya que la tensidn es
regulada por el muelle 19 dispuesto entre las cabezas 14 y 21 del
cuerpo de blela 15.

Continuando la manivela 12 movida por el Arbol 5 su movimiento
de media vuelta (de izquierda a derecha con respecto a la Fig. 1),
penetrs en el cuerpo tubular 15 comprimiende el muelle 19 porque, al
no poder este cuerpo tubular 15 desplazarse ulteriormente por la ln-
tervencibén del obstécule, el véistago 16 que forma parte de la cabeza
14 con su tuerca 17 puede desplazarse dentro de dicho cuerpo tubular
en la cdmara 37 de conveniente amplitud del cuerpo tubular mismo,que
existe al final de la cabeza 20, en la parte de recorrido correspon-
diente al desplazamlento completo debldo a la media vuelta de la ma-
nivelsa 12,

Al cesar la accidén del obstéculo, aunque haya cesado la accidn
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de movimiento, la reaccién del muelle 19, convenientemente fuerte,
opera ella misma el resto del descenso de los aperos sobre el terre-
no ayudada por la accidn del peso mismo de dichos aperos, devolvien-
do todo el ecanismo a las conﬁiciones primitivas requeridas para

el suceslive levantamlento en el momento oportuno. |

Cuando, por oportunas necesidades de trabgjo, se presentase el
caso de limitar, dentro de clertos limites, el descenso, es decir
de hacerlo incompleto, e€llo puede obtenerse a voluntad y en cualquier
momento actuando el conductor sobre la palanca 27 exterior con res-
pecto al carter (véase especialmente la Fig. 4) y precisamente des—
plazando diche palanca 27 montada sobre el 4rbol 26, sobre el cual,
dentro del cArter, esti montada de manera solidaria la manivels 25,
desde la posicién A indicada en lineas continuas a la posicién €
indicada con lineas de puntos y guiones.

La manivela 25, sctuando contra la palanca 24 montada sobre el
érbol 22 que forma parte de todo el grupo de mecanismos de levanta-
miento y de bajada de los aperos, hard que dicha palanca 24 se des-
place desde la posicién A de lineas continuas a la posicidén € de
puntos y gulones, y dicho desplazamlento angular provocari el de
los dos brazos 23 desde la posicién A a la posicién C. Resulta de
ello que, como la posicidn de la menivela 25 en A corresponde a la
de los brazos 23 y por tanto de los aperos completamente bajados,
cuando la menivela 25 estard en 1a‘posic16n C el descenso de los
brazos 23 y por tanto de los aperos no serd ya completo, sino que
se encontraré reducido en cierta medids correspondiente al desplaza-
miento angular de A & C, convenlentemente valorado y predispuesto.
Como el descenso se verifica sicmpre mecinicamente, de la maners
anteriormente deserita, la manivels 25 mandada por la palanca 27
actla en clerto mode como ocurrc con la intervencidn ocasioual de
un obstdculo, y por consiguiente el movimiento de todos los Srganos
mecénicos que forman parte del grupo de descenso y de levantamiento
entra en juego con el uso voluntarioc de la palancs 27 exactamente
como en el caso descrito con referencia a un obstéculo, con la di-
ferencia de que con la palanca 27 el descenso reducido voluntario
de los aperos es realizado intenclonalmente por necesidades de tra-
bajo y es regulable entre un minimum en la posicién A de la palanca
25 y un méximum cuando la posicién de la palanca 25 es la de C, pa—
saendo a woluntad por todas las posiclones intermediams comprendidas

entre A y C. La detencién de la palanca 27 en cualquier posieidn
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deseada entre C y A es permitida por la presencia de un mecanismo de
trinquete de tipo corriente mandado a mang. '

Es asimismo comprensible que este grupoc de mecanismos gue operan
una voluntaris, parecial y regulable limitacidn de descenso de los
aperos puede ser utilizado también para efectusr un parcial levanta-
miento de los aperos independientemente de la intervencidn del mecg-
nismo de levantamiento automitico previste expresamente con este ob-
Jeto. Dicho levantamiento parcial es Gitil en los casos en los que,.
por una imprevista excesliva y repentina resistencia del terreno, hay
que aligerar momentineamente el esfuerzo de traccidn Gue grava sobre
el tractor sin recurrir a variaciones de marchs del mismo y sin nece-
sidad de embragar el mando de levantamiento automitico completo de
los aperos. '

Todo el conjunto de tales mecanismos susceptibles de reallzar el
postulado de la invencidn se encuentra convenlientemente dispuesto en
el cérter del tractor, en correspondencia del compartimiento en el
que se encuentra el grupo de mando de la caja diferencisl sobre el
eje de las ruedas o ponte trasero.

Bn general, aunque se ha descrito una sola forma de ejecucidn

~de la presente‘invencién, es evidente que podrdn adoptarse o introdu-

clrse eventuales otras variantes y modificaciones en los distintos
mecsnlsmos sin por ello rebasar los limites de la presente invencidn.

L Y

Los puntos de invencién propia y nueva que se presentan para que
sean objeto de esta Patente de Invencién en Espafis, por veinte afios,
son los sigulentes : ‘

le,.- lecanismo incorporado a un tractor agricola para el levanta~
miento y la bajada de mando mecdnico de los aperos remolcados por el
tractor mizmo, caracturizado por el hecho de que el Arbol de deriva-
cién de la fuerza motriz que manda el levintamiento y el descanso de
los aperos del tractor esté acoplado al Srgano u brganos de soporte
de los gperos mismos, a través de un Srgano eldstico adecuado para
permitlr un movimiento relativo entre el &rbol motor y el érgamo o

los érgenos de soporte de los aperos asegurando sl propio tiempo la

adherencia al terreno de dichos apEeErcs.
2¢ .~ Mecanismo segfin la reivindicacién 1), caracterizado por el
hecho de comprender también un dispositivo susceptible de efectuar
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el embrague con fines de acoplamiento entre un 4rbol mandado por el

acclonamiento del Srgano u 6rganos de éoporte de los aperos y el &r-
bol de derivacién de la fuerza motriz, asi como la detencidén del mo-
vimiento del Srgano u érganos de soporte de los aperos, dispositivo
que estd provisto de un 6rgano eléstico susceptible de quitar el
bloqueo y permitir el acoplamiento entre los dos &rboles sblo cuando
los dos elementos del embrague estén en la correcta posicidn angular
de acoplamiento.

J%.- Mecanismo seglin la reivindicacién 1), caracterizado por
el hecho de estar constituldo por un puntero o bilelas deformable el
bdrgano eldstico.

42.- Yecanismo segfin la reivindicacién 2), caracterizado por
el hecho de estar constituido el 6rgano eléstico por un puntero o
biela que actfia de manera rigids sobre el bloqueo y de manera eldsti-~
ca sobre el embrague. |

 5¢.- liecanismo segln la reivindicacién 3), caracterizado por el
hecho de que el puntero comprende un cuerpo tubular y una barra co-
rredlza dentro de dicho cuerpo, susceptible de comprimir un muelle
inserto entre un tope previsto en la barra y otro tope previsto en
el cuerpo cilindrico.

62 .~ Mecanlsmo segfin las reivindicaciones 2) y 5), caracterizado
por el hecho de que el cuerpo tubular estd articulado sobre una mani-
vela montada en un &rbol que le transmite.el movimiento al Srgano u
érganos de soporte de los aperos, estando articulada la barra, por su
extremo que sobresale del cuerpo cilindrico, a una manivels montada
en el drbol accionado.

72.- Mecanismo segln la reivindicacién 4), caracterizado por el
hecho de que el puntero esté acoplado en un extremo & un tringuete
que coopera con una leva sulidaria del 4rbol accionado y provista de
dos entalladuras diametralmente opuestas.

82.- Mecanlsmo segln la reivindicacién T), caracterizado por el
hecho de que el punter6 comprende un cuerpo tubuler provisto de ranu-
ras en las que enira unaz palasnca de acclonamiento del embrague, y un
muelle dispuesto dentro del cuerpo tubular y que reacciéna entre la
palanca Yy un tope del cuerpo tubular mlsmo. '

9¢.- lecanlsmo segin las reivindicaciones 7) y 8), caracterizado
por el hecho de que,en su otro extremo,el cuerpo tubular estd articu-
lado sobre una manivela montads en un 4rbol mandado por una palancs

de maniobra a mano.
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102 .~ Mecanismo segln una de las reivindiesciones anteriores,
caracterizado por comprender un dispositivo de bloqueo mandsdo por
una palanca, susceptlble de limitar el movimiento de descenso de los
aperos dentro de un Angulo preestablecido. ‘

11¢.~- Mecanismo segln la reivindieacién 10), cardcterizédqipor
el hecho de que el dispositivo comprende un brazo‘solidario de un
£rbol mandedo por una palsnca, pudliendo actuar dicho brazo, con su
extremo, de tope pars un brazo solidario de un &rbol que lleva el
§rgano u Srganos de soporte de los aperos.

129 .~ "MHCANISMO INCORPORADO A UN TRACTOR AGRICOLA FARA EL LE-
VARTAMIBNTO Y LA BAJADA DE MANDO MECANICO DE LOS APEROS RMMOLCADOS
POR FL TRACTOR MISMO", todo tal ¥ conforme se describe en la presen- '
te Memoria descriptiva, que cohsta\de 363 lineas, y a titulo de ejem—
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