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MODELO DE UTILIDAD
Por 20 afios por
"MECANISMO PARA LA CONSECUCION DE CAMBIOS DE T.I;AYECTORIA
EN MOVILES DE JUGUETE", a favor de D. JOSE LUIS VALLS RO-
MAN, de nacionalidad espafiola, domiciliado en IBI (Ali-

cante), Espronceda, n® 97,

MEMORIA_DES
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La necesidad de continua variacidn en el lanza-
miento de modelos que lleva implicada toda industria de=-
dicada a la fabricacidn de juguetes, para su éxito en el
mercado, obliga a la consecucién de los mds variados mo-

vimientos, conseguidos por medio de ingeniosos mecanis-

mos, cuya mayor virtud debe radicar en su simplicidad,
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con objeto de no encarecer el precio del juguete, y hacer~;
lo asequible a todas las economias, .

La mayorfia de los mecanismo de tal éipo exise
tente en la actualidad, consiguen un determinado movi-
miento o varios de ellos que se suceden en el transcurso
del tiempo de forma cfclica e ininterrumpida, en tanto
que el Jjuguete prosiga su marcha, 3in embargo son poco
abundantes, aquellos que pueden conseguir una u otra tra-
vectoria determinada, a voluntad del usuario, alcanzando
los que existen un elevado precio, en virtud de la com-
plicacidén de los dispositivos que lo permiten y que, por
tanto, solamente estdn al alcance de los mds fuertes eco-
nomicamente hablando.

Ll objeto del modelo de utilidad que nos ocupa,
consiste en un mecanismo paré méviles de juguete que per-
mite la consecucidn del cambio de trayectorias a volun-
tad del usuario, sin mds que accionar el correspondiente
mando de direccidn convencional, por efecto directo de
un filamento metdlico sobre una barra orientable que so-
porta a las piezas solidarias de las ruedas de direccidn;
poseyendo al tiempo la virtud de su sencillez y, como
consecuencia, bajo coste, lo que permite poner el juguete
a que se aplique al alcance de las mds débiles economias,

Conocidas que nos son en virtud del preliminar
precedente las esencialidades y funciones a realizar por
el objeto del modelo de utilidad que nos ocupa, y por
ser el tipo que ha de servir de base para llevar a cabo
la confeccidn d las diversas formas de realizacidén a que
en la prdctica puede llegarse con la aplicacidn de sus
fundamentos b4sicos, se cita en la presente memoria a ti-

tulo de ejemplo y serd descrito a continuacién eéen la ayu-
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da de la ldmina de dibujos que se adjunta. ppmnn
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En la figura 1%, se representa una vista en
planta superior del mecanismo objeto del modelo de utie
lidad que se preconiza, aplicado a un mévil de Juguete,

La figura 22, representa una vista del deta-
lle en alzado y planta de las diversas posiciones que
adoptardn las ruedas respecto a la horizontal, previo
accionamiento del cable unido a la pieza adecuada.

Sobre el armazdén bdsico 1, del mévil de Jjuguete
se dispone la pieza 2, sujeta convenientemente a dicho
armazdn por medio de los elementos de uﬁi6n 3, convenien-
tes, dicha pieza 2, estd pertinentemente unida al armazdén
por medio del resorte 4,

En la zona opuesta a aquella en que se encuentra
el resorte 4, se disponen pivotes verticalés 5; para li-
mitar el recorrido del cambio de posicidén de la pieza 2,
cuando sobre ella se ejerzan la traccién o compresidn per-
tinentes,

La pieza 2, se prolonga verticalmente hacia arri-
ba en las proximidades de sus extremos, en sendos pivo=- .
tes superiormente emergentes 6, sobre los que se alojan
las ranuras centrales de que estdn provistas sendas pie-
zas 7, unidas al armazdén 1, por medio de los tornillos o
remaches 8, cuyas piezas estdn unidas por sus extremos del
modo adecuado a las ruedas no motrices 9,

La citada pleza 2, se encuentra enlazada al ca-
ble metdlico 10, cuyo cable se aloja en el interior de un
conductor conveniente 11,

Con todo ello, partiendo de una posicidén de las
ruedas paralela al eje longitudinal de simetrfa del movil

con la que el Jjuguete se moverd en linea recta, ocurrira
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que cuando se ejerza un esfuerzo de traccidn provinente
706~ desde un dispositivo de mando'convencional,-lgipieza 2,
debido a esta traccidén experimentari un cambioAde posi-
cidn incidiendo los pivotes verticales 6, sobre las pare-
des internas de las ranuras de las plezas 7, provocando la
inclinacidn de estas piezas y con ellas la de las ruedas
756 a que se encuentran unidas, cesado dicho esfuerzo volve-
rén a sus posiciones primitivas; asimismo se provocarg
el cambio de direccidn opuesto mediante un esfuerzo de
compresién, producidndose la inclinacidn de las piezas 7,
en sentido contrario y con ella la de las ruedas no mo-
80¢~ trices.
Suficientemente descrito gque nos es el objeto
del modelo de utilidad que nos ocupa, que lo es solamente
a titulo de ejemplo y una de las miiltiples formas de rea-
lizacidn a que en la prdctica puede llegarse tomando coumo
850~ fundamento en su construccidn el descrito en la presente
memoria, Unicamente nos resta sefialar que las modificacio-
nes de forma, tamafios, materiales empleados u otras no
fundamentales, no deben ser consideradas variaciones que
afecten a su esencialidad,
90~ ' N O T A
' ' El modelo de utilidad descrito, recaerd pues,
sobre las siguientes reivindicaciones:
12, -"MECANISMO PARA LA CONSECUCION DE CAMBIOS
DL TRAYECTOMIAS BN MOVILES DE JUGUETE, caracterizado por
950 cuanto estd constitufdo por una pieza unida por su centro
al armazén bdsico de la estructura del mévil de Juguete
a que se aplique de modo que es factible su movimiento
rélativo con respecto al eje de unidn dentro de los limi-

tes permitidos por unos topes adecuadamente dispuestos
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en dicho armazdn; cuya pieza se encuentra dotada en las:
proximidades de sus extremos respectivos de sendos pivo-
tes verticales exteriormente emergentes y equidistantes
del citado eje de unidn, cuyos pivotes atraviesan por las
ranuras de cue estdn dotadas, a sendas piezas situadas
sobre la primitiva y unidas al antedicho armazén en un pun-i
to préximo a sus extremos externos respectivos a los que
se unen las ruedas no motrices del mdédvil cuya selectividad ;
direccional se pretende; con todo lo que transmitido a |
la pieza bdsica un esfuerzo tractor o compresor por medio
de un cable metdlico unido a un cuadro de mandos conven-—
cional, el movimiento de dicha pleza pertinentemente com-
pensado por un muelle de recuperacidn unido a ella y al
armazdn del mdvil, dard lugar a la incidencia de sus pi=-
votes sobre las paredes internas de las ranuras de las
piezas superiores que consecuentemente variardn su posi-
cidn al unisono, variando por ende y del mismo modo la de
las ruedas direccionales a ellas unidas,'consiguiéndose
el cambio de trayectoria pretendido.

28 .= "MIECANISMO PARA LA CONSZCUCION DE CAMBIOS
DE TRAYECTORIAS EN MOVILsS DE JUGUETE",

Todo ello, y tal y conforme queda descrito, re-
presentado y reivindicado,

Lsta memoria consta de cinco hojas,lmecanogra-
fiadas y foliadas por una sola de sus caras, contiendo un

total de ciento veinticinco lineas,
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DI UN MODELO DZ UTILIDAD, A FAVOR DE DON JOSE LUIS VALLS
ROMAN, DOMICILIADO EN IBI (Alicante), ESPRONCEDA, N2 97,
POR: "MECANISHMO FPARA LA CONSECUCION DE CAMBIOS DE TRA-

YECTORIA LN lMOVILES DE JUGULTE",

Escala variable,
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