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MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invencién tiene por objeto un disposi
tivo giratorio para el soporte de envases en miquinas eti-

quetadoras, = — = = = = = = - - = . - . — - - - - -~

Como es conocido, en las mdquinas etiquetadoras,
los envases sobre cuya superficie exterior debe ser aplica-
da la etiqueta, son distribuidos sobre la periferia de un
carrusel y mantenidos en posicién entre un platillo girato-
rib sobre el cual se apoyan y un presionador que actia so-

bre la parte superior del thase bloquééhdolo contra el pla

En las mdquinas etiquetadoras del tipo mencionado
se presenta el inconveniente de gque el platillo sobre el
cual se apoya el envase, una vez puesto en rotacibén para
permitir la aplicacién de la etiqueta, tiende por inercia a
girar mds alld del 4ngulo de rotacién previsto y puede ocu-
rrir que el mismo se halle desplazado angularmente cuando
se apresta a recibir el sucesivo envase. De ello resulta
que también la aplicacién de la etiqueta queda descentra-—
da., Sin embargo, este hecho, que puede ser indiferente para
etiquetar envases cilindricos, resulta sin embargo inacepta

ble cuando el envase tiene una forma irregular. = — - - - -
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El objeto de la presente invencién es por tanto
el de realizar un dispositivo para méquinas etiquetadoras
que permits evitar el mencionado inconveniente de descentra
do de las etiquetas consiguientes a los fendémenos de iner-

cia de rotacién de 1los envases. = = = = = = — = = = - ~ = -

Este objeto se ha obtenido con un dispositivo gi-
ratorio para el soporte de envases en méquinas etiquetado-
ras que comprenden un plato giratorio segin un eje vertical
caracterizado porque comprende por lo menos un cuerpo tubu
lar soportado giratoriamente y paralelamente al eje de rota
cidén del dispositivo en la periferia de dicho plato y dotaé
do en la parte superior de un platillo para sostener el fon
do de un envase, un vidstago deslizantemente guiado en dicho
cuerpo tubular y provisto en su parte superior de medios pa
ra la retencién periférica de la parte inferior del envase,
un miembro eldstico apto péra solicitar dicho védstago en el
sentido de soportar los medios de retencién mds alld del
plano de apoyo del envase sobre el platillo, una rueda den-
tada calada sobre dicho cuerpo tubular y provista de elemen
tos angularmente distribuidos sobre la misma y que se aco-
plan con wna gufa estacionaria concéntrica al eje de rota-
cién de dicho dispositivo a fin de mentener la rueda denta-
da fija respecto al plato, un sector dentado apto para en-—
granar con dicha rueda dentada y solldarlo concéntricamente
con dicha gufa en correspondencia con el tramo en el cual
tiehe lugar el paso de la etiqueta sobre el envase, estando
finélmente previstos medios de leva para acelerar la rueda

dentada hasta una velocidad angular tal que no haya movi-




5.

10,

15.

20,

"frenar la rotacién de la rueda dentada al final del sector

zacién preferida, ilustrada, junto con una variante, en los

miento relativo entre la periferia de la rueda dentada y el

sector .dentado cuando éstos engranan y medios de leva para

dentados = = = - - - = - - e e = = - - - - -

Otras particularidades resultardn mds evidentes

de la descripcién detallada que sigue de una forma de reali

planos anexos en los cuales;

la figura 1 muestra una vista en alzado y en sec—

cién de una mitad del dispositivo segin la invencibn; - - -

la figurané’muestra una, vista segin la lfnea

II-IT de la figura 1 = = = = = = = = = = = = =« = = = = -

la figurap3 muestra una vista segin la linea

IIT-ITT de la figura 1; = = = = = = = = = o = = = = = = = —

la figura 4 muestra una variante del dispositivo

de la figura 1; y finalmente = = = = = = = = = = = = ~ ~ -

la figura 5 muestra una vists segin la linea V-V

de.la figura 1o = = = = = = = = = = =~ = - = = = -~ -

Haciendo referencia a las citadas figuras, en las
cuales 1los mismos elementos o partes estédn indicados con

iguales nimeros de referencia, el dispositivo objeto de la

invencién comprende un 4rbol vertical 1 accionado con un mo

vimiento continuo por un 6érgano propulsor, no ilustrado en




el plano. El 4rbol 1 est4 soportado por coj?hétes 2, 3 alo~-
jados en asientos de un casquillo 4 embridado, asegurado

verticalmente por tornillos 5 sobre una base 6. = = - = - -

Los empujes axiales sobre el 4rbol 1 son descarga
e dos sobre la base a través de un cojinete axial de topes 7,
cuyo anillo se apoya sobre un escalén del A&rbol 1 a través
de un distanciador 8, mientras que el otro se apoya sobre

un escalén interno del casquillo 4 a través de un anillo 9.

El casquillo 4 est4 cerrado superiormente por un
10. platillo 10. Sobre la parte del'érbol que sobresale mds
alld del platillo 10 es solidario, por medio de un pasador
11, un manguito 12 que presenta una platina 13. Sobre el
manguito 12 esti centrado y fijado por tornillos 14 un pla-
to 15 circular, sobre cuya periferia estédn practicados, an-

15+ gularmente distribuidos, orificios 16¢ = = = = = = =« - - -

En los orificios 16 estd insertado un manguito 17
provisto de un collar 18 que estd asegurado sobre el plato

15 POr tornilloS 19e = = = = = = = = = = = = = = = = = = — -

En el interior del manguito 18 estd soportado gi-

20, ratoriamente por céjinetés'20, 21 lisos, un cuerpo tubular
22 en cuyo extremo inferior estd enchavetada una rueda den-

tada 23 que permanece giratoriamente solidaria al cuerpo 22

por unachaveta 24 y estd fijada axialmente por un pivote 25.

Para evitar que el cuerpo tubular 22 pueda desli-

o5, zar hacia arriba estd previsto un cojinete axial de tope 26
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que se apoya sobre el distanciador 27 sostenido por un ani-
1lo eldstico 28 (véase también la figura 3) alojado en una

acanaladura anular del cuerpo 22, — = = = = = = = = = —= — -

La parte superior del cuerpo 22 presenta una ex-—
pansidén radial 29 sobre la cual estén fijados, distribuidos
segin los vértices de un rectdngulo (figura 2) cuatro colum
nas 30 cilfndricas que sostienen un platillo circular 31.
Dicho platillo constituye el apoyo para los envases sobre
la superficie exterior de los cuales deberd ser aplicada lag

etiqueta.

Suponiendo que dichos envases tengan un fondo
elf{ptico, ventajosamente sobre el platillo 31 estd aplicado

wn relieve 32 que copia la forma de dicho fondo, - - - - =~

En el interior del cuerpo tubular 22 estd desli-
gantemente guiado un véstago c¢ilindrico 33 que en la por-
cibén inferior estd atravesado por un pasador 34 diametral.
El pasador 34 estd fijado en posicién por un pivote 35 in-
serﬁadO»a través de un orificio axial 36 dirigido hacia el
exterior a través de ojales 37, practicados longitudinalmen

te ¥ en posicién diametralmente opuesta en el cuerpo tubu-

El extremo opuesto del pasador 34 estd acoplado
en un manguito 38 guiado deslizantemente sobre el cuerpo tu

bular 22, = = = = = = = = = = . - = - —_———— - - - - -
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39, mientras que su porcién superior estd fileteada para
permitir el roscado de una tuerca 40 con la correspondiente
contratuerca de apriete 41. La tuerca 40 y el collar 39 de-
finen un hueco anular en el cual estd dispuesto de modo gi-
ratorio un anillo 42 que lleva, desplazados en 902 entre
sf, dos rodillos locos 43, 44. El rodillo 44 estéd guiado
pbr un ojal 45 vertical de una platina 46 fijada por medio
de un tornillo‘47 y pasador 48 sobre la cara inferior del

plato 15 (fig. 3). ————————————————————

. En-la parte superior del véstago 33 estd fijado
un casquillo 49 gue presenta una platina 50 sobre cuya peri
feria, distribuida segin los vértices de un cuadrado, son
gsolidarias cuatro columnas 51 que soportan un disco 52,
mientras que més en el interior, dicha platina estd atrave-

sada por las columas 30 =~ = = = = = = = = = — = - = - = <

El disco 52 presenta uﬁa abertura eliptica 53
(vér figura 2) con los bordes ligeramente inclinados y apta
para acoplarse perfectamente con el relieve 32, Como se ve-
réd mejor en la descripcién del funcionémiento, el disco 52
es maﬁdado para elevarse reséeéto al platillo 31 de modo
due, una vez depositado un envase C sobre el relieve 32,
105 bordes de la abertura 53'envuelvén el fondo del envase
mismo reteniéndolo en éolaboracién con los medios presiona-

dores 54 que actdan sobre la parte superior del envase. - -

" El mando de elevacién del disco 52 y por tanto

del védstago 33 es impartido por una leva estacionaria 55
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que se extiende circunferencialmente alrededor del &rbol 1

.y sobre la.cual rueda el rodillo 43 durante la rotacién del

Plato 15¢ = = = = = = = & o = - e .= - - - — = = =~

. ‘ La leva 25 esté apligada sobre una ménsula 56 que
estd montada en la parte superior de una columa 57 y por
tgnto sostenida por una tuerca 58 roscada sobre una espiga
fileteada que atraviesa la ménsula. la columa 57 estd ase-
gurada por una tuerca 59 sobre una placa 60 conformada subs

tancialmente en forma de corona circular conéentrica al 4r-

La placa 60 estd centrada y fijada por tornillos
61 sobre una platina 62 de un manguito 63 superpuesto al
casquillo 4 y giratoriamente solidario de este dWltimo. En
la periferia de la placa_GO estd practicado un asiento para
la disposicién de un sector dentado 65 que se extiende con-
céntricamente alrededor del 4rbol 1 a una distancia de éste

tal que engrane tangencialmente con la rueda dentada 23. -

La longitud del sector dentado 65 es tal que hace
girar a la rueda dentada 23, en el punto en que ésta engra-
na con el sector dentado 65, un 4ngulo preestablecido, deter
minado por la rotacién que se quiere imprimir al envase. Hg
ciendo referencia a la figura 5, se reconoce que en el ejem
plo ilustrado la longitud del sector dentado 65 ha sido ele
gido de modo que haga realizar a la rueda dentada 23 una ro
tacién substancialmente igual a un dngulo recto, Se hace no

tar que en la figura 1 el sector dentado 65 y la leva 55
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han sido representados como si estuv1eran en el mismo plano
de seccién, mientras que en realidad la leva 55 se halla
por encima del sector dentado en correspondencia con la es-

tacién de admisién de los envases sobre el platillo 32, - -

Para conservar la misma orientacién de los plati-
llos 31, 52 respecto al 4rbol 1, o bien para impedir que el
cuerpo tubular 22 gire sobre -s{ mismo durante la rotacidn
del platillo 15, sobre la rueda dentada 23 estdn montados
cuatro pernos 66, 67, 68, 69 (figura 5) dispuestoé segin
los vértices de un cuadrado. Los pernos 66-69 soportan co-
rrespondientes rodillos locos 70, 71, 72, 73 y sobresalen
en un cierto tramo inferiormente a estos dltimos. Los rodi-
1llos locos 70-~73 acoplados a pares, girando sobre el mismo,
el contorno exterior 74 de la placa 60 que constituye una
gufa perfectamente concéntrica al 4rbol 1. De tal modo que
la rueda 23 permanece fija respecto a la placa 60 por todo
el perfmetro 74 a menos que en el tramo correspondiente al
sector dentado 65 a 10 largo del cual, para poder permitir
la rdtacién de la rueda dentada 23, la placa 60 presenta un

correspondiente entrante periférico 75 -~ = = = = = = - - -

Para evitar que en el momento en que la rueda den
tada 33 entra en contacto con el sector dentado 65 haya un
impacto demasiado violento, que podria provocar un répido
deterioro del dentado, estd prevista una leva 76 gue progre
sivamente lleva la velocidad periférice de la rueda dentada
23 en la direccién de la flecha F1 a un valor igual al de

la traslacibén alrededor del 4rbol 1 en el sentido de la fle

o
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cha F2. A este objeto, la leva 76 estd constituida por una

acanaladure practicada en un bloque 77 fijado inferiormente
a la placa 60, La acanaladura 76 comprende un tramo inicial
o de entrada 78 para el perno 66 del primer rodillo 70 del
5e par de rodillos 70, 71 que rueda sobre el controno periféri
co de la placa 60. El perno 66 una vez entrado en el tramo
78, es desviado hacia un'segundb tramo 79 por lo qué, conse
Cﬁentemente, la rueda dentada 23 sufre una aceleracién que
permite engranar c&n'el sector dentado 65'sin que haya cho-
10. ques. E1l tercer tramo 80 de la leva, estando el engranado
de'la'rueda dentada contra el sector dentado ya obtenido,
actda solamente de acompafiamiento. Se hace notar que cuando
el perno 66 recorre el tramo 79, el rodillo 70 abandona el
contorno 74 y puede penetrar en el'enfrante 75. Abandonada
15, . la acanaladura 80.el perno 66 describe la trayectoria 81
hasta que va a acoplarse con el tramo 82 de una leva 83 es-

pecular con la precedente leva 76 y practicada en un bloque

84 solidario de la placa 60 a final del sector dentado 65.-

Al tramo 82 le sigue un segundo tramo 85 que ter-

20. mina en un tercer tramo 86 de salida que  es concéntrico con
el 4rbol 1. Resulta completamente intuitivo que la funcién
de la leva 83 es la de evitar que, al final del sector den-
tado 65, a consecuencia de la inercia de la rueda dentada
23, el rodillo 73 choque sobre el contorno 74 de la placa

25. .' 60 = = = = = = = = = e m e et et ma e a .-

Como se puede reconocer la leva 76, la trayectoria

81 y la leva 83 tienen una forma que repite una curva cicloi

...........
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El funcionamiento del dispositivo descrito es el

siguiente. Suponiendo que el plato 15 gire regularmente con
moyimientO-contiquq en correspondencia con la estacibn de
admisién de los envases el rodillo 43 entra en contacto con
la leva 55 y es solicitado hacia abajo junto con el anillo
42 sobre el cual esté>montado ¥ que es interceptado girato-
riamente por el rodillq 44 que puede deslizar s6élo vertical
mente en el ojal 45 de la platina 46.,Durante esta fase el
cuerpovtubular 22 estd impedido para girar por el acopla-
miento de un par de rodillos, por ejemplo los sefialados con
las referencias 70, 71, sobre el contorno 74. El descenso
del anillo 42 determina también el del manguito 38 que
arrastra hacia abajo la espiga 34 y por tanto el vistago 33
en contraposicifn a la accién de retorno realizado por un
muelle helicoidal cilindrico 87 que estd alojado en un hue-

co practicado entre la pared interna del cuerpo tubular 22

vy la externa del védstago 33 y que con un extremo se apoya s0

bre el casquillo 40 y con el otro extremo sobre el escalona

do de la pared interna del cuerpo tubular 22, - - = - - = —

La entidad del descenso del véstago 33 es tal que
la superficie superior del disco 52 resulta coplgnaria con

la del relieve 32 = = = = = = = 0 = = = = = = - ——— - =

En este punto, antes de que el rodillo 43 abando-
ne la leva estacionaria 55, se procede a transferir sobre

el relieve 32 un envase C de fondo elfptico. Prosiguiendo

i
e
¥
4
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la rotacién del plato 15 el rodillo 43 abandona la leva 45,

por lo que el disco 52, bajo el empuje del muelle 87, se

. eleva para retener lateralmente el fondo del envase C mien-

tras que simultdneamente el presionador 54 es descendido so
bre la parte superior del envase para bloguearlo en posi-
cién. Cuando el plato 15 ha recorrido un cierto dngulo, el
envase C llega a la.estacién de etiqﬁetado'en corresponden-
6ia con la cual sobré su superficie externa es transferida
uha etiqueta. La etiqueta es aplicada llevando primeramente'
en contacto un borde vertical de la etiqueta misma con el
envase y después girando este ¥ltimo en un dngulo suficien-
té a fin de que toda la etigueta seradhiera sobre su super-
ficie. La rotacién del envase se inicia cuando el perno 66
(ver figura 5), recorrido del tramo inicial de la acanaladu
ra 78, se introduce en el tramo 79, a lo largo del cual 1la
rueda dentada 23 sufre una aceleracién que la lleva a engra
nar con el sector dentado'65 sin choques. Al final del sec-
tor dentado 65, la rueda dentada 23 y con ella el cuerpo tu
bular 22 el’véstago 33 y también el envase C han realizado
una rotacién de aproximadamente 3602 que ha permitido a la
etiqueta arrollarse, adheriéndose, alrededor del envase. Al
término del sector dentado 65 el perno 66 pasando del tramo
85 al tramo 86 de la leva 83, determina el paroc de la rueda
dentada 23 que conserva su posicién respecto al plato 15
por el efecto de gufa de los rodillds 70,v73 que ruedan so-
bre el contorno 74. De tal modo se evita que, bajo el empu-
je de inercia de rotacidn el rodillo sea indebidamente soli

citado chocando contra el contorno 74 y puede detefiorarse




mente descritas se repiten en cada vez que un envase durante
la rotacién del dispositivo entra en correspondencia con el
sector dentado 65. Cuando el perno 66 ha abandonado el tramo
5. 86 de la leva 83, se procede a la extraccién del envase C.
A este objeto estd prevista una ulterior leva fija, no ilus
trada en el plano, pefo operante de manera del todo andloga
a la de la leva 55. Dicha leva actda sobre el anillo 42 y
provoca el descenso del disco 52 a la cota del relieve 32.
10, Al mismo tiempo el presionador T4 habrd sido elevado del
acoplamiento sobre la parte superior del envase gue podrd

asl ser transferido a un transportador de alejamiento. — -

La invencién es susceptible de numerosas modifica
ciones y variantes que quedan todas en el dmbito del conceé
15. to inventivo. Por ejemplo, puede preverse un disco 52, con-
ﬁormado segin la seccién del fondo del envase, es posible :
- montar sobre la platina 50 mds columas 88 cuyos extremos
son mandados entre una posicién en la que quedan por debajo
del platillo 50 y una en la cual las mismas sobresalen por
20, encima de este Ultimo, para formar as! una especie de resal
te lateral para el envase. Dicho recurso permite una mayor
adaptabilidad del soporte a la seccién de base del envase.
Finalmente las columas 88 podrén ser fijadas en puntos adg
cuados del platillo 50 = = = = = = = = &0 = = = 0 = = = - -

25, N 0 T A

Se declaran de novedad, propiedad y utilidad para
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REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo giratorio para el soporte de enva

5 ses en mdquinas etiquetadoras, que presentan un plato gira-

torio segin un eje.vertical, caracterizado porque comprende
por lo menos un cuerpo tubular (22) soportado giratoriamen—
te y . paralelamente al eje de rotacién del dispositivo en la
periferia de dicho plato (15) y dotado en la parte superior
10. de un platillo (31) para sostener el fondo de un envase (C), iﬁ
un védstago (33) deslizantemente guiado en dicho cuerpo tubu o
lar (22) y provisto en su parte superior de medios (52, 88)
para retencién periférica de la parte inferior del envase
(C), uwn miembro eldstico (87) apto para solicitar dicho vis
15. tago en el sentido de 1levar los medios de retencién (52,
88) mds alld del plano de apoyo del envase sobre el plati-

1lo (31), una rueda dentada (23) calada sobre dicho cuerpo

tubular (22) y provista de elementos (66-73) angularmente
distribuidos en la misma y que se acoﬁlan con una gufa (74)
20. estacionaria concéntrica al eje de rotacibén de dicho dispo-
sitivo para mantener as{ la rueda dentada (23) fija respec-
to al plato (15), un sector dentado (65) apto para engranar
con dicha rueda dentada (23) y solidario concéntricamente
con dicha gula (74) en correspondencia con el tramo en el
25. cual tiene lugar el paso de la etiqueta sobre el envase, es

tando finalmente previstos medios de leva (76) para acelerar
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la rueda dentada (23) hasta una velocidba\%al que no haya
movimiento relativo eﬁtre la periferia de la rueda dentada
(23) y el sector dentado (65) cuando éstos engranan y me-
dios de leva (83) para frenar la rotacibén de la rueda denta

da (23) al final del sector dentado (65). = = = = = = — - -

2,- Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque dichos medios para la retencién periférica
de la parte inferior del envase comprenden un disco (52) en
el cual estd practicada una abertura (53) que copia la for-
ma del envase, siendo dicho véstago (33) mandado entre una

posicién en la que la superficie superior de dicho disco

(52) es coplanaria con un relieve (32) complementario de di

cha abertura (53) y solidario del platillo (31) asegurado
en la parte superior del cuerpo tubular (22) y una posicién
en la que dicho disco (52) se halla por encima de dicho re-

lieve (32) para la retencién de la base del envase. — — — -

3.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-
terizado porque para el mando de dicho védstago (33) estdn
previstos medios que comprenden un pasgdor (34) que atravie
sa diametralmente el védstago y cuyos extremos sobresalen
més alld de la periferia externa del cuerpo tubular (22) a
través de un par de ojales (37) longitudinales opuestos, un
éollar (39) vinculado giratoriamente a los extremos de di-
cho pasador (34) y deslizante sobre dicho cuerpo tubular
(22), definiendo dicho collar (39) un asiento anular para

un anillo (42) sobre el cual est4n montados en voladizo dos

rodillos de los cuales uno est4 destinado a acoplarse con
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una leva fija (55) que se extiende concéntricamente al eje
de rotacién del dispositivo para el mando de la elevacidén y
descenso de dicho véstago (33) mientras que el otro rodillo
(44) estd guiado por un ojal vertical (45) practicado en
wna’ platina (46) solidaria de dicho plato (15)e - = = = - =

4,~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-

terizado porque dichos elementos angularmente distribuidos

sobre la rueda dentada estdn constituidos por pares de rodi e

1los (70-73) diametralmente opuestos respecto al eje de ro-
tacién del cuerpo tubular (22) dos de los cuales rodillos
adyacentes se acoplan al contorno periférico (74) de una
placa (60) que se extiende concéntricamente al eje de rota-
cibén del dispositivo, estando los rodillos (70-73) ademds
provistos de resaltes coaxiales aptos para acoplarse con
una leva (76) de un bloque (77) estacionario para acelerar
la velocidad de rotacién de la rueda dentada (23) hasta una

velocidad iguel, pero de signo contrario a la de su trasla-

5.=- Dispositivo segin la reivindicacién 4, carac-
terizado porgque a la salida del sector dentado (65) estd
prevista una leva (83) practicada en otro bloque (84) esta-
cionario y conformada de modo que frene la rotacién de la
rueda dentada (23) de modo que la misma resulte fija respec
to al eje de rotacién del dispositivo y con un par de rodi-
llos montados sobre la misma que se acoplan en el contorno

(74) de dicha placa (60) estacionaria, — = = = = = « = « -




6.~ Dispositivo segin la reivindicacién 1, carac-

terizado porque en la parte superior de dicho véstago estd

dispuesta una pluralidad de columas (88) cuyos extremos

son méviles entre una posicién en la que las mismas guedan
5. por debajo del platillo (31) de apoyo del envase (C) solida

rio del cuerpo tubular (22), ¥y una posicién en la que las

mismas sobresalen por encima de dicho platillo (31) a fin de

formar uns especie de apoyo lateral para el envase. = = -~ -

T.- "DISPOSITIVO GIRATORIO PARA EL SOPORTE DE ENVA
10, SES EN MAQUINAS ETIQUETADORAS". = = = = = = = = = = — — ~ -

Todo ello conforme se describe y reivindica en la
presente memoria que consta de diecisiete hojas, foliadas y
mecanografiadas por una sola de sus caras, y de cinco figu-
ras que la ilustran,
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