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El objeto de lg pstente principal nf 208.346 es wn
vgambio contfnuc de velocidad de movimi entos periddicos " oc&-
racteri zado por el hecho de sstar constitufdo por un Zrbvol con-
ductor unido & uno o mis Arboles secuni@rios, tubulares y coa-
xiles por medio de un dispositlvo sadecuado para trensiormar los
movimientos rotstorios de dichos frboles secundarios de unifor-
mes en periddicszmente veriados, de amplitud regulable y desfa-
sedos equidistantemente; y porque de ectos movimientos rotsto-
rios perfodicsmente variados ss uti.rizaban ani camente los semi-
periodos de igual signo mecianie sictemas de pernios (ruedas
libres) de los cusles los slemsntof conductores eran cadn'uno
solidario de uno ae ios Arboles seéundarios, mientras que todos
108 elementos conducidos eran solidarios de un &rbol conduci-
do. ¥l dispositivo para ls transtormacidn del movimiento con-
siat{es en sistemes de manivels de culisa reunidos coaxilmente,
dlspuestos entre sf angularmente & 120%; y en los cusles, la
rotacidn de los brazos de msnivela respecto a las cullsas se
podfa trangformar gradualmente de concéntrica en excéntrioa e
inversamente, mediante el desplazamiento laterzl del colector
de las culisass o bien en pares de ruedas dentadas Sesgadas y
semi e1{pticus cuya rotacidn podfas transformerse gradualmente
de céntrica en exoéntries e inversamente mediante el desplaza-
mlento de las ruedas conductoras a lo largo de un #rbol portan-
te Formado por trozos también sesgados y dlspuestos entre sf
angularmente & 120%. La velooldad de rotaaidn del &rbol condu-

cldo se disminufa hasta & anularls mediante un sistema de rue-

das epioiocloidales de tres ejes y previa la diversifloacidn de

i
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1a velocidud de rotscidn del &rbol conductor y de los Arboles
secundarios. Se obienf{a una retromarcha de relecidn fija me~
disnte un conveniente cambioc de 1a relacidn de velocidad entre
el Arbol conductor y los Arboles secundarios. Finalmente Se
conseguia la marcha directa ¥ el Tfrenado con el motor respsctl-
vamente mediante un embrague de mangui to deslizable que hacia
solidarios al arbol conductor y al arbol conducido y medisnte
pernios (rueda libre), que permit{a al Arbol conductor girar
independientements solo cuando su velocidad de rotacidn era su-
perior a la del arbol conducido.

Bl objeto de la presente adioidén lo constituyen el-
gunas variantes en la ejecucidn mecénica antes brevemente re-
sumida, del "Camblo cont{nuo de velocidad de movimientos pario-
dicos“ las cusles consisten:

” I2 - en 1s posibilidad de transmitir coexilmente
(respecto a los &rboles secundarios) el movimiento del drbol
conductor &l colector de las culisas medilante una junta de es-
pfgones, suprimiendo ei arbol auxiliar y sustitgyendo log dos
pares de ruedas dentadas que efsctuaban la transmisidn por wm
siotoms de ruedas eploicloidales de tres ejes.

II2 - en 12 vosibilidad de suprimir también el in-
di cado sistema de ruedas epioclcloidales en los cascs en Que no
tenga importancis que ‘el drbol conducido gire en sentido con-
trario al arbol conduotors

JII° - en la posibilidad de haocer sutomaticas las
variaciones continuas de velocidad del Arbol oconducido median-

te un muells sctuante Sobre sl colector de las cullsas en opo-
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gl0idn al momento de trabajo resistente aplicado al &rbol condus
cldo.

ITS - en 18 posibilidad de hacer automdtico el eme-
brague y desembrague de la marcha directa mediante un regula-
dor de fuerzs centr{fuga asctusnte sobre el embrague de mangui-
to deslizable que une el arbol conductor al Arbol conducido.

VL -« en 1a posibilidad de obtener una retromarcha
de relacidn fija sin modificar la relacidén de la velocidad ya
existente entre el arbol-conductor y los &rboles secundarios y
blogqueando 1los sistemss de pernios (ruedas llbres) que unen
dichos Arboles seoundariocs azl érbél conducido mediante un dis-
positivo de friccidn.

»VIQ - en la posibilidad de obtener dos centidos de
rotncidn del Arbol conducido dotados de las mismas caracterf{s-
ticas, mediante dos series contrarias de los esistemfs de per-
nios (ruedas libres) que unen los drboles secundarios el &r-
bol conducido.

4 continuacidn damos 1a descripeidn detallada de
todas las varisntes con refersncig a las figuras 1, 2, 3 y 4
del mdjunto dlbujo.

VARIANTE I® (figs. 1y 2)e

El frbol conductor 1 mediante 12 corons de enden-
tqpién intericr 2 imprime un movimiento de revolucidn a los
satélites 3, los cusles girando alrededor del pifidn 4 fijo en
la caja que encierra todo el cambio, arrastran al portatren 5
solidario del plato 6 en ocuyos agujeros ven metldas las espl-

gas ¥ salientes de 1z corcna 8 encamjsds® sobre el colector 9

de las oulisas 10, 11 y 12. De este wodo 6l movimiento rotatow
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rio del arbol conductor 1, despusds que su velooidsd Se ha mo-
dil ficado por el angranaje epicicloidal constitufdo por la oco-
rona de dientes Interiores 2, por los satélites 3 y el piﬁén 4,
¥y ouya relaocidn debe estar proporcionsda a la releoidn del en-
granaje eplcicloidal compuesto por los satslites 26, por la co=
rona de endentacidn interior 27 y por el pifidn 28, se transmi-
te al colector 9 mediante el plato 6 que zrrastra los espigones
7. Es evidents que zun desviando leteralmente el colector 9, la
transmisidn continis efectudndose regular y uniformemente, da-
de la posibilided gque tienen los espigones 7 de adaptarse en
los agujeroa (mucho mds grandes que ellos) de la placa 6. Por
congiguiente, (y salvo todas las otras combinaciones posibles)
les uniones ~ tanto de la corona de endentacidn interior 2 y
del portatren 6, cuanto de la corona de endentacidn interior

27 y del portatren R5 -~ deben ser los arriba descritos o deben
invertirse segin que en el sentido en que funcionan los siste-
ma8 de pernios (ruedas libres) 22, 23 y 24, Sea el mismo o el
opuesto sl de rotacién del &rbol conductor 1; esto es segin

que querazmos obtener las varizciones contfnuas de velooidad del

8rbol conducido 29 mediante el arrasire o el irenado por parte

regspectivausnte de los gseuniperiodos positivos y de los semi-
periodos negativos ds los movimlentos varipmdos periddicsmente |
de los drboles Secundarios 18, 19 y 20. |
VARIANTE II2 (figs. 2 y 3).
Sobre el &rbol conductor 1 va £ijo un‘plato o dis-
eo 6, en cuyos agujeros 3e meten los edspigones 7 sslientes de

la corona 8 encajada en el ocolector 9 de las culisas 10, 11 y
}
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12, De eute modo el movimlento rotatorio del Zrbol conductor 1
se transmite dlreotamente y sin ningune modificecidn de velo-
clidad 21 colector 9. 81 el sentiao sn que funcionan los siste-
mag de narnlos (ruedas libres) 22, 23 y 24 e3 el mismo que sl
de 1z rotacidn del irbol conductor 1, el portatren 25 se arras-
tra en rotscidén por los citados Sistéuﬁs de pernios 2&, 22 y
24 y la velocidad de lec revoluclonses de los satélites 26 y de
1a rotacidn de la corona de endentacidn interior 27 y del pi-
fidn 28, sm igusles; as{ el Arbol conducido 29 gire en el mis-
mo fentido y ocon la misma velocidad que el &rbol conductor l.
rero @i el santido en que funcionan los sistemas de pernios
22, 25 y 24 es contrario al de le rotecidn del &rbol conductor
1, no se transmite ningﬁn movimiento por los suzodichos slste-
mas de pernios 22, 25 y 24 al vortatren 25 y la velocidad de
revoluoidn de los satélites 26 se deberd dnicamente a la rota-
0idn de la corons de disntes interiores 27, quedando sl pifidn
28 aompletamente paradoe Provoocendo por consigui ente mediante
el desplazamiento lateral del colector 9, la rotacidn peridai-
camente varicds de los arbolez secundarios 18, 19 y 20, e el
primer caso la velocidad del &rbol conducido 29 aumentard en
el mismo sentido de la rotaoidn del arbol comductor 1, y en el
Segundo caso el mismo Arbol conducido 29 comenzara a girar
(can aumentcs contf{nuos de velooidasd) en sentido ocontrario al
dsl arbol conductor 1 y ain despuds de cierto tiempo, esto es
después gqre se heyan superado los8 retardos naximos de 16s semi~
pafiodos negativos, por lo menos, la veloctdsd de rotacidn del

portatrén 25 - frenaras graduslmente dicho portatrén 25 y a caut

|
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ga de la disminucidn de la velocidad de revolucidn de log sa-
télites 26 -, determinard la rotacidén en sentido contrario
del pifién 28. |

VARIANTE IXII? (fige. 1).

Al ocolector 9 - cuyze guiss® y 23 (deslizantes en
asientos praoficados en l& caja que sncierra todo el cambio)
rermlten el desplazamiento de &bejo a arriba - se le splica ol
muelle 24 comprimible mediante el sictems de palencas 35 y 36,
Guando el muelle %4 esté comprimido tiende a empujar hacis
arriba gl colector 9, pero al contrario, el mpomento gensrado
pbr el trabajo resistente aplicado al &rbol condneido 29, tien-
de a mantener al colector 9 en su posicidn primitiva, esto es,
tiende a empujerlo hacisa sbajJo. Por consiguiente vienen 2 en-
contrerse dos movimlentos de sentido opuesto {uns del_muelle
%4 y otro del trébajo resistente), y segin el que sea de mayor
valor, el colector 9 se desplazara hacla arriba o haola shbajo.
Pero este desplazamiento determina unsa aceieracién 0 un retar-
do del Zrbol conducido 29 y por consiguiente un 2umento o una
disminucidn del valor del momento ganerado por el trabajo re-
slstente y en cierto punto viensn a ser igusles los valores'de
los dos momentos, vermitiendo el equilibric antomético del co=

lector 9 y por tanto une sdsptacidn automatica de 12 velocidad

de rotacidn del arbol conducido 29 gl téabajo resistente. Se

i
I

comprande que en lugar de un muelle de presién, podrés utili-
zprse un mielle de trasccidn aplicado por la parte opuesta,
ain'que por ello camble el resultados Por otra varte sl apli-

car el cambio & los automdviles la palanca 25 podrs unirse a2l

pedal del acelercdor, de susrte que acelerando se comprima el
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muelle B4 (81 se trota ds un mielle de precidn) o se estire
(s1 se trate de un amelle de traccidn) y viceversae. Por consi-
gulente el vélor del momento del indicsdo muelle 34 sumentard

al aumentar le potencia del motor, lo que le permitird vencsr

un momentoc del trabajo resistente de valor mayor, 8in que el
colector 9 se vea obligado a desplazarse.

VARIANTE IV (fig., 1).

4l arbol condmeido 29 me apliea un regulador cen-
trf{fugo 37 mantenido cérrado por el muelle 38 Y que fctiz so-
bre el pifién 28 mediante el muelle 39. Dicho pifidn 28 puede in-
movilizarse por ls varilla 40 sccionsas por el sistema de p&-
lanéas 25 & 41. 81 el Zrbol conduecido 29 gire con una cierte
velocidad, el regulador centr{fuge 37 se abre y comprime al
muelle 28, el cual & su vez empuja al pifidn 28 obligandolo a
meterse en el mengulto dentado 30 Fijo en el &rbol conductor
1, el ocual de este modo viens & hacerse solidario del arbol
conducido 29, En la apliceoidn del cambio a los sutoméviles la
palanca 35 podra unirse &l pedsl del acelerador, de modo que
aOelerando, 86 obligue a levantarse a la varilla 40 que bloqueg
al pifidn 28, y viceversa. Guando el automdvil habré alcanzado
clerta velocidad y ss considerard conveniente pas8r a la mar-
cha directm, se dejara libre el pedel del scelerador. La vari-
1la 40 bajard y el pifidn 28 empujado por sl regulador centrf-
fugo 37, se engrenaré sutomiticamente con el mansuito dentado
80. Este engrme se facilita por el hecho de que el Arbol cme
ductor 1, retsrdendo, se arrastra en rotacidn (por intermedio

de los cistemss de pemio® (rueda libre) 31) por el Arbol oon-

ducldo 29 y asf se hace solidaric de él. Pero cugndo 1g veloci-

|

|
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de oierto limite, ol muelle 38 atraerd al regulador ocentr{fugo
®l, el cual cerrandose desengrenard automdtiocamente al pifidn
28 del manguito dentado 30. ' ‘ !

VARIANTE V& (fig. 1).

El bloque de los elementos conducidos de 108 S1S-
temas de pernios (ruedms libres) 22, 22 y 24 estd unido ol fre
bol secundario 18 medisnte la Triccidn 42, cuyo oono mmcho sge
acciona por el sistema de palancas 43 y 44 con interposieidn
del muelles 45, La relascidn del engrand je epioioloidal COMNUES~
to por los satélites 26, por la corona de endentscidn interior
27 y por el pifién 28, es tal que - con ls friceldn 42 desengra-
nada - la veloocldad de rotacidn (unitorme) de los érboles Se-
cundarics 18, 19 y 20 resulta w poceo inferior a la de revolu-
cién de los satélites 26 debide ¢ 1s rotacidn de 1a corona de
endentacidn interior 27, estando completzmente parado el pifidn
&8+ En estas condiciones ®e habrd iniciado la marcha hacis ade-
lante con un poeo retardo (esto es, no sdpitamentes después que
medisante el desplgzamiento latersl del colector 9, se habra

determinado la rotaeidn variade periddicamente de los drboles

Secundarios 18, 19 y 20); sino en compensasidn cm la friccidn
42 engranzda (esto es, con la disminucidn de la velooldsd de
revolucidén de los satélites 26 s causa de 1s cuel el pifidn 28
86 vera obligado & girar en sentido cantrario al del &rbol oo
ductor 1) 8e obtendra una retromarcha reducidfsims.

VARIANTE VI (figse 3 y 4).

En alguno de los &rboles secundarios 18, 19 ¥y 20

van encajados pares de slstemas de pernios (rusdas libres)
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22-46, 23~-47, 24-48, de los cuales los 22, 23 y 24 funcionan
en un sentido y los 46, 47 y 48 -funclionan en sentido opussto.
Los elomentos conducidos reunidos en un solc blogue 49 estén
gseparadoe ds modo que se encusniran unidos con una inicanente
de las dos series de pernlos y son deSplszables - mediante el
collarin 50 - de modo que se haga posible el oambio de diche
unidne Los sistemsms de nernios propuectos son del tipo de ro-
dillos 61 y para evitar que salgen de su aslento los que no
estan unidos, se coloca al lado de cada elemento conducido un
anillo que gira loco. La rotacidn del Arbol oondneido 29 en
los dos sentidos pueds lograrse bien sl el cambio esta provie-
to de log engrsnajes que diversifican la velocldnd media de
rotscidn del arbol conductor 1 y de los Arboles secundarios
18, 19 y 20, bien =i no esta provistos. En el primer ceso es sud
ficiente cambiar la unidn de los slemsntos conducidos del blo-
que 29 para lograr (ya que los arboles secundarios 18, 12 y 20
giran con movimi ento variado periédicamsnte) 0 8l arrastre mee
dignte los semiperiocdos positivos, o el frenado medlante los
seml pariodos negativos, del portatrén 25; esto es, o el aumen-
to o la disminuocidn de la velocidad de revoluoidn de los saté-

lites 26 y vor conslguients la rotacién del piﬁén 28 en 6l

mismo sentido o en sentido contrario sl del érbol conductor 1.

BEn el segundo ocaso, ademis de cambiar la unidén de los elemen-

toe conducidos del blogue 49, se invierte tambidn el sentido
de rotacidn del &rbol aonductor 1 (ocoss Ffdoil si el cambio se
sirve de un mwtor eldctrico) y entonces el funcion@miento sera

igual a8l descrito en la varisnte II®.

Se comrrende que los detalles comstructivos podran
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veriarse dentro de limites amplfsimos sin salirse del alcance
del invento, cual se defina por lss sgiguientes relvindicgoiow

nes .
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El presente certificado de adioidén comprende las
siguientes relvindicaciones:

l.~ Mojoras introducidas an el objeto de la paten=-
te principal ndmero 208,346, solicitada por: " Gambio cantfnuo
de velocidad con movimientos periddicoe ", caraoterizédas por-

que 61 arbol conductor se une &l aolsctor de las culisas del

dispositivo pars transformarllos movimientos rotatorios de los |

arboles secundarios de uniformes en varizdos periddicamente,
de amplitud regulable y desfasados equidistantemente, por me-
dio de un grupo compuesto de un plato con grandes orifieios
equidistantes del centro y angularmente unc de otro, y por un
goporte del que sobresglen axilmente espigones cuyos sjes
(cuando loce dos elsmentoe del grupo estén conoéntricos) coin-
ciden ocon los ceuntros de los egujeros, y pogeyendo estos un
di dmetro mucho mas grande, permiten el desplazamiento del co-

lector de lms culisas en cualquier direccidn lateral aungue el

arbol conductor y los. drboles sécundarios sesn cogxiles.

|

J
I

|
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2.~ Mejoras segin lo reivindicedo en el punto ante-

rior, carecterizadas porque el Arbol conductor ¥ el elemento
conductor del grupo de ecpigones gus unen dicho é&rvol conductor
al colector de las culisas del dispositivo par: transformar los
movimi entos rotatorios de los Arboles secundarios de uniformes
en variados periddicamente de amplitud regulable y aesfasados.
equidistantemente, son cada uno solidarios de un eje de un sist
ma ds ruedas epiclcloldales diferenciadoras de tres ejes, de lo
curles el tercero es golidario de la ceja que encierra todo el
cambic, de meners que permite la diversificscidn de la velocl-
dad de rotacidn del frbol conmductor y del colector de culisas,
necesaria pare disminuir y hasta para anular (medisnte sl en-
gren? je epiciclolidal que funciona por redustor di ferencisgl) le
velocidad mfnima de rotacidn del Zrbol conducido.

5.~ Mejoras segin lo reivinuiicado en los puntos pre-
cedontes caructerizadas porque el desplazamiento lateral dsel
solector de las culisas del dispositivo pera trensformar los
movimientos rotatorios de los arboles secundarios de uniformes
8n variados periédioamente; de amplitud regulsble y desfaszdos
equidistantemente, necesario para hacer al indicado colector de
las culisas excéntrico oon relscidn & los érboles secundarios,
8o efoctila por un muelle aplicado‘y actuante sobre el colector
de las mismes oulisas, en oposicidn a ls aceidn que sobre el
migmo ejerce el momento gensrado por el trsbajo resistente apli
cado al frbol conducido, de uaners que permita el sutomatisio
de las varimciones contf{nuas ds velocidad del arbol condueido.

4o~ MeJorss segin lo reivindlcsdo en los puntos

Precedentes, carnctarizadas pordque el desplazsiniento long 1 tudy
£ -

|
|
T
i
|
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ngl del embrigue de mangulto deslizante, mevisnte el cunl es
posible hacer solicarios el fribol conductor y el frbol condu-
cido, 8¢ dsterviting por 1l& socidn desarrollada - sbriédndose -

por un regulidor ds fuerza centrifuga gir: torio Solidariaments

e el frvol concuesido, de manera que permite el automatismo
del embrigue y del desembrague de 1l wgrche dirsctae.

5.~ Mejoras segin lo reivindicsdo en los puntos
Precedentes 3 y 4, oerzctserizadas por el hecho de que 12 rTo-
lacidn de los engranajes que tienen la funcidn de diversifiocar
18 velocidad medls de rotacidn del Srbol cohductor ¥y de los

&rbol es secundarios, y la relacidn del enzrans je spiclceloidal

que funciona por reductor di ferencial, estén broporcionados
entre s{ de modo que determinam - previo blogueo de los pernio
(ruedas 1iﬁras) que unen log #rboles gecundarios al Srbol con-
ducldo - la rottcidn en sentido contrario a1 de le marcha
adelante del eje solidario del drbol conducido, del susodi cho
engrana je epicicloidal que funcions por rewuctor diferencisl,
Ge meners que permite obtener un? retromarcia de relsoidn fi-
Ja 8ln cambiar 1& relzcidn de veloeidmg Ja existente entrs el

drbol conductor y los &rboles cecundarios.

6e~ Mejoras segin lo reivindicado en los puntos
precedentes 2, 2, 4 y 5, carscterizpdss borque el bloquso de ;
los pernios (ruedas I1ibres) que unen los £rboles seoundarios i
al drbol conducido - necesario »srn detsrminar ung rstromaroha’
de la relaocidn fija - se obtiens mniendo uno de los elemsntos
conducidos de los susodichos pernios & uno de 1os frboles See

cundarics mediente un embrague de friccién, de maner& gue per-i
mita hacerlos solidarios. f
|

|
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7e- Wejorns cegin lo reivindic-do en los puntos
precedenteé, carncterizadas porqus los Arboles seaunderios se
tnen al arbol ccndueido ocsda uno mediante dos pernios (ruedas
libres) gune funcionan el uno en sentido contrario del otro ¥y
que tienen un elsmento fnico eomducido, el cusl -~ siendo Soli-
darlo del dlemenio deslizante de un'grupo 0 embrague de mengui-
to, cuyo segundo elsmento es solidario del drbol conducido -
s desplazable del uno al otro de los dos pernios, psrmitiendo
ae{ el empleo 8eparado de los mismos y por consiguiente obte-
ner por el arbol conducido dos Sentidos de rotseidn con las
mismas caracter{sticas. |

8+~ Mejoras introducidas en el objeto de la Patemn-
te principal ndmero 208.346, solicitada por: * Qambio eont{nno
de velocidad con movimientos neriddicos ".

8ezin se describe y reivindica en la presente me
moria desoriptive y se ilustra con los dibujos que & la misms
ge goompeflan.

Consta ssta memoria de trece hojas foligdme y o8-~

gritas = méquina Por una sola de sSues caras.

Madriﬁ,vafs de Jayo de 19852,
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